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{54} Ridici obvod elektrického trak&niho vozidla
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Ridici obvod elektrického trakéniho vo-
zidla, u n&hoZ trakéni vykon je Fizen vyia-
zovanim odporniki a zeslabovdnim buzeni
trakénich motorli, je vybaven ovlddatem
sméru a zeslabovdni buzeni a ovlddafem
jizdy. Podstata FeSeni spo€ivda v tom, Ze
mezi ovldda¢ sméru a zeslabovdni buzenf
a stykafe zeslabovdni buzeni, je zapojen
6len blokovani styka&li zeslabovdni buze-
ni, jehoZ prvni vstup je spojen s vystupem
relé regulace vykonu ,dold" a jehoZ dru-
hy vstup je spojen s vystupem nepFimého
Fidictho kontroléru, p¥i€emZ mezi ovlddad
jizdy a relé regulace vykonu ,nahoru” je
zapojen blokovaci €len, jehoZ vstup je spo-
jen s vystupem ze stykadl zeslabovédni bu-
zeni.

ReSeni vyluduje moZnost nespravnych ma-
nipulaci ohroZujicich pfistroje a trakéni
stroje a vytva¥i pfedpoklady pro zavedeni
automatizace Fizeni elektrického traké&niho
vozidla.

260855

~1 ~2
~8
—{ ]
_17 ) 4
T (]
8
]
.3 -9 -8
| s
10 1




260855

3

Vynédlez se tykd Fidiciho wobvodu elek-
trického trak&niho vozidla, u n&hoZ traké-
ni vykon je Fizen vyfFazovanim odpornikil
a zeslabovdnim buzeni trakénich motori.

U elektrickych trakénich vozidel je .ob-
vykle Fizeni jizdy vozidla provedeno ovla-
da¢i, ovladdajicimi smérovy ptepinaé pro-
stfednictvim dvojice relé, nepfimy ¥idici
kontrolér a stykate zeslabovani buzeni. Ne-
piimy #idici kontrolér potom spinad jednot-

livé linkové stykade a stykade odporové re- -

gulace vykonu. Pfi Fizeni jizdy vozidla mu-
si obsluha dodrZet sprdvny postup manipu-
laci s ovladajicimi piistroji. Nesprévny po-
stup by mé&l za nésledek, kromé# rézd tazné
sily, po3kozeni, piipadné& znifeni vykono-
vych piistrojit a trak€énich motori. Potieba
vyloueni nevhodnych manipulaci vede k
mechanickym, p¥Fipadné& elektiromechanic-
kym vazbdm mezi ovlddacimi p¥istroji. Ne-
vyhodou téchto FeSeni je velkd hmotnost,
nédroky na prostor a disledkem velké slo-
Zitosti mechanického zafizeni.i vy38i po-
Zadavky na 0drZbu téchto pfFistroji.

V§se uvedené nevyhody do zna&né miry
odstrafiuje Fidici obvod elektrického traké-
niho vozidla, vybaveny ovlddadem smé&ru
a zeslabovani buzeni a ovlddatem jizdy po-
dle vynélezu. Podstata vynélezu spodivd v
tom, Ze mezi ovlddat sméru a zeslabovani
buzeni a stykafe zeslabovani buzeni, je za-
pojen ¢&len blokovani stykatl zeslabovéni
buzeni, jehoZ prvni vstup je spojen s vystu-
pem relé regulace vykonu ,dold" a jehoZ
druhy vstup je spojen s vystupem nepii-
mého Fidiciho kontroléru, pr¥iemZ mezi ov-
ldda¢ jizdy a relé regulace vykonu ,na-
heru®, je zapojen blokovaci &len, jehoZ vstup
je spojen s vystupem ze stykatl zeslabo-
vani buzeni.

Vyhodou FeSeni podle vyndlezu je kromé
pedstatng zjednoduSené konstrukce, vylou-
fena moZnost nespravnych manipulaci oh-
roZujicich pfistroje a trak&ni stroje. Toto
uspofdddni soufasné vytvari predpoklady
pro zavedeni automatizace ¥izeni vozidla.
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lektrického trakéniho vozidla podle vyna-
lezu je schematicky zobrazena na pfipo-
jeném vykresu.

Mezi ovldda¢ 1 sméru a zeslabovani bu-
zeni a stykae 9 zeslabovéani buzeni, je za-
pojen &len 7 blokovani styka&li zeslabovéni
buzeni, jehoZ prvni vstup je spojen s v§-
stupem relé 4 regulace vykonu ,dold" a
jehoZ druhy vstup je spojen s vystupem ne-
prfimého ¥idiciho kontroléru 8, pfi€emi nge-
zi ovlddad 2 jizdy a relé 5 regulace vyko-
nu ,,nahoru, je zapojen blokovaci &len 8,
jehoZ vstup je spojen s vystupem ze styka-
¢ 9 zeslabovani buzeni. ‘

Ovlddadem 1 sméru a zeslabovéni buze-
n{ je provddéno spindni smérového piepi-
nate 3. Ovlddatem 1 sméru a zeslabovéni
buzen! jsou pfes &len 7 blokovéni stykatil
zeslabovdni buzeni ovlddany stykate 8 ze-
slabovédni buzeni. Na stykade 9 zeslabové-
ni buzeni je pfriveden signél z €lenu 7 blo-
kovéani stykadli zeslabovadni buzeni jen za
podminky, e je k n&mu pfiveden signél
piisluiné polohy ovlddafe 1 sméru a zesla-
bovani buzeni spolu se signdlem uréené
polochy nepifimého fidiciho kontroléru 8
a signdlem klidového stavu relé 4 regula-
ce vykonu ,,dold".

Ovlddadem 2 jizdy je provadéno spinéni
relé 4 regulace vykonu ,,dold", jehoZ v§stu-
pem je spindn pohon nep¥imého Fidiciho
kontroléru 8. Kontakty nepfimého Fidiciho
kontroléru 8 jsou spindny linkové stykade
10 a stykate odporové regulace vykonu 11.
Ovladad 2 jizdy spind déle pfes blokovaci
glen 6 relé 5 regulace vykonu ,nahoru‘.
Vystupem relé 5 regulace vykonu ,naho-
ru” je spindn pchon nepifimého Fidictho
kontroléru 8. K relé 5 regulace vykonu ,na-
horu“. je prFiveden signél z blokovaciho &le-
nu 6 jen za podminky, Ze je na jeho vstup
pFiveden signdl z ovlddade 2 jizdy a signél
klidového stavu stykadl 9 zeslabovédni bu-
zeni.

PREDMETlVYNALEZU

Ridici obvod elektrického trakénfho vo-
zidla, opatifeny ovlddafem sméru a zesla-
bovani buzeni a ovladadem jizdy, vyznace-
ny tim, Ze mezi ovldda¢ (1} sméru a zesla-
bovédnt buzeni a stykate (9) zeslabovéni
buzeni, je zapojen &len (7) blokovéani sty-
kadl zeslabovéni buzeni, jehoZ prvni vstup
je spojen s vystupem relé (4) regulace vy-

konu ,,dold” a jehoZ druhy vstup je spo-
jen s vystupem nep¥imého ffdictho kontbo-
léru (8}, pritemZ mezi ovlddal (2] jizdy
a relé (5) regulace vykonu ,nahoru” je za-
pojen blokovaci &len (6), jehoZ vstup je
spojen s vystupem stykacll (9) zeslabové-
ni buzeni. ‘
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