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(54) Sposob uréenia optimilneho rozmicstnenia detekiorov v sonde merania |

neutrénového toku

Vynilez sa tyka sposobu uréenia optlmalneho
rozmiestnenia detektorov v sonde merania neutré-
nového toku, alebo toku gama Ziarenia v aktivnej
z6ne jadrového reaktora.

. Meranie neutrénového toku, pnpadne toku ga-
ma Ziarenia po vyske aktivnej zény reaktora

predpokladd urdit rozmiestnenie -detektorov po -

viske aktivnej z6ny tak, aby bolo moZné pomocou
takto umiestnenych detektorov & najveme]sw
vypoditat neutrénovy tok, alebo tok gama Ziarenia
v danom mieste. Dosial zndmy pristup k rieSeniu
tohto problému bol empiricky pripadne intuitivny,
&o malo za nésledok, Ze pomocou takto uréeného
rozmiestnenia detektorov nebolo moZné dostatoc-
ne presne urdit hodnoty meranych veliéin, t. j.

neutrénového toku' pripadne toku gama Zia-
renia.

Vysiie uvedené nedostatky si odstrénené spOso-
bom urdenia optimélneho rozmiestnenia detekto-
rov v sonde merania neutrénového toku, alebo
toka gama Ziarenia, ktorého podstata spodiva
v nasledujicom. Priebeh neutrénového toku, ale-
bo toku gama Ziarenia po vyske aktivnej zony
reaktora sa predpokladé v tvare funkcie @ (z), kde
z je stradnica. Typ funkcie mozno volit podl’a

potreby. Integrdl toku na tdseku detektora je
umerny signdlu detektora. Za predpokladu znalos-

ti skutotného rozlozema toku v danom rea.ktore,
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zisteného experimentélne, alebo teoreticky, moz-
' no integriciou tohto toku na Useku kaZdého
[ detektora urdit relativnu hodnotu signédlu IE j-tého
- detektora. Obdobne, mtegrécmu funkcie ¢ (z) na
useku kaZdého detektora mozZno urdit predpokla-
'~ dani hodnotu signalu I j-tého detektora.
* Jednotlivé hodnoty: ‘

If, kdej=1aiN

- kde N = nodet detektorov v sonde.

‘ zafazime néhodnylm chybami merania. Tymto sa
este viac pribliZzime ku skutofnym podmienkam
expenmentu Hodnotu chyby merania predpokla-
déme na zdklade skasenosti, ziskanych z prevadz-
| kovjch merani. Rozmiestnenie ndhodnych chybna

\ jednotlivich detektoroch v sonde prevedieme na
| zéklade generacxe nahodaych éisiel. Tymto sposo-
~ bom ziskame nové, poopravené hodnoty IE Metd-
- dou najmensich §tvorcov, t.j. pozadovamm mini-

- mélne] hodnoty vyram

N E T2
= [IF - 1]

" mo¥no zistit konkrétny tvar funkcie @ (z) a tym aj

jej odlisnost od skutoéného rozloZenia toku. Tento

. postup mozno ‘opakovat pre vacsi potet nahodne

| rozrmestnenych chyb na jednotlivych detektoroch

| v danom konkrétnom usporiadani detektorov.
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v sonde, priom tento podet je voleny podla
potreby. Obdobne postupujeme aj pre dalsie
navrhnuté usporiadania detektorov v sonde, &im
v kone¢nom désledku uréime odliSnost vypocita-
‘ného toku, t. j. funkcie @ (z) pre dané rozmiestne-
‘nie detektorov v sonde od skuto&ného toku.
Nakoniec vyberieme to rozmiestnenie detektorov
v sonde, ktoré vykazuje najmensiu odlidnost vypo-
&taného toku od skuto¥ného toku.

Uvedeny postup mozno pouZif nielen na uréeme
optimélneho rozmiestnenia detektorov po vyske
aktivnej zény v sonde merania toku neutrénov’
alebo toku gama Ziarenia, ale mono pomocou
tohto postupu stanovit aj optiméilny pocet detekto-
rov v sonde, vplyv dfzky detektora, ako aj vplyv
zmeny toku po¢as kampane na presnost uréepia '
toku, vplyv poruchy jedného alebo viacerych | |

detektorov v sonde na presnost stanovenia toku
neutrénov alebo toku gama Ziarenia.

Prikladom konkrétneho prevedenija uvedeného
postupu méZe slaZit pouZitie funkcie @ (z) v tvare
Fourierovho rozvoja. Rozmiestnenie +5%-njch
chyb na jednotlivfch detektoroch prevedieme vy-
uZitim generdcie ndhodnych ¢&siel zabezpedenej
funkénou procediirou v programovom vybaveni
potitata. Hodnota chyby bola urené na zdklade
previadzkovych merani. PodIa toho, v ktorej &asti
intervalu (0; 1) sa vygenerované nihodné é&islo
nachddza, bola hodnota If* ndsoben4 &slom 1,05
alebo 0,95. Tento postup bol opakovany pre kaZzdy
jednotlivy detektor v sonde. Metédou najmensich
Stvorcov boli uréené koeficienty Fourierovho roz-
voja. Obdobnym spdsobom uréime funkciu @ (z)
pre iné rozmiestnenie detektorov.

PREDMET VYNALEZU

Sposob urlenia optimédlncho rozmiestnenia de-
tektorov. v sonde merania neutrénového toku
alebo toku gama Ziarenia vyznadujtici sa tym, Ze na
zdklade znalosti skutotného neutrénového toku
alebo toku gama Ziarenia, uréeného experiment4l-
ne alebo teoreticky, sa neutrénovy tok alebo tok
gama Ziarenia uréi metédou aproximécie funkcii

pre kaZzdé jednotlivé navrhnuté rozmiestnenie
detektorov v sonde, priom hodnoty IF, kde IF
oznaéuje hodnotu signélu j-tého detektora v son—
de, s zataZované ndhodnymi chybami a na zdklade
odli$nosti takto uréeného toku od skutodného toku
sa uréi optimilne rozmiestnenie detektorov
v sonde. :
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