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Wynalazek dotyczy urzadzenia do ukladania
tasmy w garach, stosowanego w maszynach wio-
kienniczych takich jak zgrzeblarki, czesarki i
tym podobne, z ktérych obrabiane wiékna sa
dostarczane w postaci tasmy ukladanej zwojo-
wo do cylindrycznych garéw lub innych zbiorni-
koéw, stosowanych w nastepnych fazach obrobki
wiokien.

Zadaniem wynalazku jest stworzenie ulepszo-
nego urzadzenia do ukladania tasmy w warun-

kach wyzej podanych, bgdgcego alternatyws zna-.

nego typu urzadzenia, w ktérym ukladanie zwo-
jowe tas$m uzyskuje sie przy precesyjnym ruchu
gara lub ;biomika, do ktérego schodzi tasma.

Urzadzenie wedtug wynalazku sklada si¢ z pro-
wadnicy przyjmujacej wyprodukowang na maszynie
widkienniczej tasme oraz z urzadzenia nadajacego
. temu narzadowi dwa ruchy wspéldzialajace, to
" znaczy ruch precesyjny ukladajacy tasme¢ w cigg-
ty szereg zwojow i ruch -planetarny, przesuwajg-

cy stopniowo ku przodowi polozenie- kazdego ko-
lejnego zwoju wzdluz toru planetarnego.

Urzadzenie posiada prowadnice do ukladania
zwoj6w, skladajaca si¢ z dwdch- czesei o nachylo-
nych przepustach, przez ktére przechodzi kolejno-
taséma, przy czym pierwsza z tych czeSci krazy
koncentrycznie dokota danej osi (np. podiluznej
“osi cylindrycznego gara); a druga cze$¢ prowad-
nicy wyprzedza ten ruch po torze planetarnym
zakre§lanym przez wylot przepustu w czesci.
pierwszej. Wylot nachylonego przepustu pierw--
szej czeSci prowadnicy pokrywa sig¢ zawsze:
z wlotem nachylonego przepustu w drugiej:
czeSei.

Urzadzenie moze skladac sie¢ z pojedynczej na-
‘chylonej prowadnicy poddanej dziataniu oddziel--
nych mechanizméw, wytwarzajacych wspéldziala~
jace richy precesyjne i planetarne, potrzebne do-
dostarczania taémy w postaci zwojéw, z ktérych-
kazdy nastepny zwoj jest przesunigty bocznie w-
stosunku do zwoju poprzedzajgcego.

W obydwéch wyzei wspomnianych postaciachs



wykonania urzadzenia odstep i przesunigcie jedne-
go zwoju w stosunku do zZwoju poprzedzajacego
jest mierzone W1elkos01a tukowej drogi przeby-
tej przez o§ obrotu precesyjnego wzdtuz toru
ruchu planetarnego. W razie potrzeby taki od-
step moze byé réwny grubosci tasmy, a to ce-
lem uzyskania S$cistego wypelnienia gara zwo-
jami, stanowiacymi ciagla tasme, ponadto od-
step pomiedzy zwojami tej tasmy moze by¢ re-
gulowany  przez odpowiednie = regulowanie
wzglednej szybkosci
nego i planetarnego.
=~ Na rysunku uwidoczniono, tytulem przykladu,
dwie postacie wykonania przedmiotu wynalazku,
przy czym fig. 1~ przedstawia pionowy przekroj
wzdiuz $rodkowej linii urzadzenia do ukladania
tasmy, fig. 2. — czeSciowo w przekroju widok z
géry urzadzenia po usunigciu gornej pokrywy i
plytkl z lejem do prowadzenia tasmy, fig. 3 — po-
ziomy przekr6j wzdluz linii JIJ — III na fig. 1 a
fig. 4 — odmiang urzadzenia wedlug wynalazku w
przekroju plaszczyzng pipnowa Wzdluz linii srod
kowej. -

Urzadzenie uwidocznione na fig. 1 — 3 skla-
da sig- z nieruchomej ramy, ktérej czgs¢ jest po-
kazana w miejscu I, na ktérej opiera si¢ ostona
sktadajgca sie¢ z dwéch czesci i zawierajgca me-
chanizm ukladajgcy tasme-do garéw. Czgsc 2 tej
oslony jest osadzona wychylnie na ramie w. miej-
scu 4, a gorna czgs¢ 3 oslony jest osadzona wychyl-
nie na czgSci 2 w miejscu 5. Cala ostona 2, 3 moze
by¢ podnoszona za pomocg uchwytu 6 w celu od-
stonigcia, w razie potrzeby mechanizmu. Zwykla
plytka 7 dla tasmy, zawierajgca prowadnice w
. ksztalcie leja 8, jest osadzona wychylnie na czedci
.8 ostony w miejscu 9. Wspornik 10 jest réwniez
osadzony wychylnie w miejscu § w takim poloze-
niu, ze przy podniesieniu czeSci 3 cstony moze on
‘by¢ wsunigty za wystep /I wspomnianej czesci 3
w celu podtrzymywania tej czeSci ostony w polo-
:zeniu podniesionym.

Na ramie znajduje si¢ lozysko 12 pioncwego
‘watu napedzajgcego, ktérego gérna czesé jest ozna-
-czona liczbg 13, na ktérym jest zamocowane stoz-
kowe koto zgbate 14, zazgbiajace sig z stozkowym
kotem zebatym 15, osadzonym na poziomym wale
16. Drugi; réwnolegly do pierwszego poziomy wat
17 (fig: 2) jest napedzany z walu 16 za poéred-

nictwem kot zebatych 18, 19, przy czym na kazdym
z tych dwéch waléw s# osadzone o jednakowych
‘wymiarach walce 20 i 2/. Walce 20, 2I obracaja
-sie w przeciwnych od siebie kierunkach celem
.dostarczania tasmy poprzez prowadnice 8§ (fig.

-4) do mechanizmu ukladajgcego tasme w garze.

"Wat 16 jest osadzony w lozyskach nosnych 22,
-zamocowanych na ramie 1 a wal 17 ulozysko-
wany jest na wsporniku 23, stanowiacym czest

katowej obrotu precesyj-

wierzchnie czesci 28 prowadnicy,

dzwigni 24, osadzonej gbrotowo dokola osi pio-
nowej na sworzniu 25 (fig. 2) osadzonym w ra-
mie 1. Sprezyna 26 stuzy normalnie do dociska-
nia walca 21 do walca 20. (Narzady 22 — 26 zo-
staly dla jasnoéci pominiete na fig. 1).
Mechanizm ukiadajacy tasme w garze sklada
sie z prowadnicy, sktadajacej sig z dwéch czesci
oraz z opisanego ‘nizej urzadzenia uruchamiajgce-
go: Prowadnica sklada si¢ z dwdch niezaleznych

. czedci 27 i 28, zaopatrzonych w nachylone przepu-

sty 29,1ub 30. Przepusty 29, 30 tworza razem na-
chylony kanal, przez ktéry tasma dostarczana za
pomoca walcéw 20, 21 jest- prowadzona do gara
31.

Na ramie I znajduje si¢ tozysko kulkowe 32, na
ktérym jest osadzome obrotowo piericieniowe koto
zebate 33, zaopatrzone w lozysko kulkowe 34, na
ktérym jest osadzona plytka wspornikowa 35. W
ptytce tej jéét osadzona dolna czeS¢ 28 prowad-
nicy w sposoéb umozliwiajgcy jej obrét w sto-
sunku do plytki 35 dokola mimosrodowej osi
X — X, Sama plytka 35 moze obracaé sie na to-
zysku 34 dokola pionowej osi Y —Y, zwanej w
dalszym ciggu osig planetarng. Koto zebate 36,
przymocowane do czeSci 28 prowadnicy, zaze-
bia sie z luznym kolem zebatym 37, zamocowa-

‘nym na sworzniu 38 osadz’onym obrotowo we
“wsporniku 39, przykreconym $rubami.do piytki

35. Drugie luzne kolo zebate 40, zamocowane na
wspomnianym sworzniu 38, zazebia sie z pier-
Scieniowym kolem zebatym 33, przy czym to ~
ostatnie jest napedzane za po$rednictwem luz-

‘nego kola zebatego 41 (fig. 2 i _3) za pomocyg Czo-
-towej przekladni zebatej 42, zamocowanej na,

wale napedzajacym 13.

W mijejscu,. w ktérym gérny kraniec prze,Justu
prowadniczego 30 przechodzi przez gérng po-
przediuzona o$
geometryczna skosdnego cylindrycznego ' przepustu
przecina 0§ X — X. Cze$¢ 27 przepustu jest osa-
dzona na czesci 28 tak, ze o podiluzna przepustu
prowadniczego 29 réwniez przecina o§ X — X
w tym samym punkcie. Czg$¢ 28 moze obracaé si¢
dokota osi X — X w- stosunku do czeSci 27, po- |
miedzy ktéra a ptytka 35 przewidziane jest polg-
czenie napedzajace, uzyskiwane przez zazgbianie
si¢ osadzonej «lub wystajacej czeSci 43 czedci 27

- prowadnicy z rowkiem 44 w plytce 35. Wystep 45,

otaczajé/cy dolny kraniec przepustu prowadniczego
29 w czeéci 27 prowadnicy jest osadzony obroto-
wo w odpowiednim rowku 46 w powierzchni czgsci
28 dokota gérnego krarnca przepustu prowadnicze-
go 30. 0§ X — X w dalszym ciggu bedzie okre$la-
na jako o§ precésji.

Przerywany obrét gornej czesci prowadnicy 27
dokola osi planetarnej ¥ — Y uzyskuje si¢ za po-
mocg kciuka 47, zaklinowanego na wale napedza-



_jacym 13 i przystosowanego do uruchamiania kraz-

“ka 48, osadzonego na koficu dzwigni 49, osadzonej-

~obrotowo na czeéci 27. Sprezyna 50, napr¢zona po-
“migdzy dzw1gma 49 a nierichomym wsportikiem

51, stuzy do stalego dociskania quzka 48 do kciu- -

ka 47, a przerywany ruch katowy dzw1gm 49 w
klerunku przeciwnym do ruchu., wskazéowek ze-
gara (jak to pokazano na fig. 3) jest przenoszo-
‘ny na cze$¢ 27 przez urzadzenie skladajace sig
-z krazka 52, osadzonego miedzy- obwodem ta;'czy
.53, zamocowanej na czeéci 27, a nachylona po-
wierzchnia dzwigni 49, przy czym urzadzenie to
‘pracuje w znany sposob przenoszgc ruch w kie-
runku przeciwnym do ruchu ‘wskazéwek zegara
z dzwigni na cze§¢ 27, pozwalajac jednak dzwig-
‘ni na swobodny powrét pod dziataniem sprezy-
ny 50, skoro tylko kciuk 47 przesunie si¢ w po-
‘lozenie nieczynne. Ruchowi w kierunku ruchu
wskazéwek zegara czeSci 27 zapobiega krazek
55, umieszczony miedzy obwodem ‘wspomnianej
“tarczy 53 anachylona powierzchnig '56 na nieru-
-chomym wsporniku 51.

Jak widaé¢, tasma, wychodzgca z otworu 30
-czedci 28 prowadnicy, jest ukiadana zwojami do
-garu 31, ktére powstajg dzieki ruchowi precesyj-
nemu czeéci 28, a w wyniku przerywanego ruchu
planetarnego, nadawanego kciukiem 47 czeéci 27,
przecina o$ obrotu’X — X wzdluz toru planetar-
nego wspotsrodkowego z osig ¥ — Y. Dzigki ta-
‘kiemu urzadzeniu“kazdy kolejny zwoj tasmy jest
przesunigty nieco naprzéd, przy czym to przesumnig-
cie jest mierzone dtugoscia cigciwy tuku toru pla-
netarnego, wzdluz ktérego obraca sig czeSe¢ 27
“-przy kazdym. obrocie kciuka 47.

Odmiana urzadzenia wedlug wynalazku, przed.
stawiona na fig. 4, r6zni sie od postaci pokazanej
na fig. 1 — 3 tym, Ze prowadnica ukladajgca tas-
‘me w garze sktada sie tylko z jednej czesci, kto-
‘rej odpowiedni mechanizm nadaje ci'qgly zespolony
ruch precesyjny i obrotowy. W tym przypadku
‘prowadnica 57 jest zaopatrzona na gérnym krag-
~cu nachylonego przepustu 58 w rozszerzony lej
-89, przyjmujacy tasme dostarczana za pomoca
‘walcéw 20, 21, dolny za§ koniec wspomnianego
‘przepustu 58 znajduje si¢ nad cylindrycznym ga-

rem 31, do ktérego uklada sie tasme., Prowadnica

67 obraca si¢ na lozysku kulkowym 60 dokota osi

precesji X — X, przy czym lozysko to jest umie- .

‘szczone na pierscieniu 6/ (zwanym w dalszym cig-
_gu ,pierScieniem nosnym“) osadzonym tak, Zze
.moze obracaé sie dokola osi obrotu planetarnego
Y — Y, ktéra to oS pokrywa SIQ z podluznq osia
.cylindrycznego garu 31.

Wspomniany wyzej pierSciefi no$ny 61 jest zao-
‘patrzony u dotu w pierécien zgbaty 62 a u géry w
«rugie tozysko 63, na ktérym jest osadzony obro-

towo jeszcze jeden pierscien 64 (zwany 'w dalszym -
ciggu ,pierScieniem zebatym“), zaopatrzony w
wewnetrzng ezolowa przekladnie zgbatg 65, ktéra
zazgbia si¢ w jednym miejscu z zewnetrznym ko-
tem zebatym 66 na obwodzie narzadu prowadni-
czego 57. PierScien zebaty 64 jest réwniez zaopa- .
trzony w zewnetrzng czolowa przekiadnie zebafa
67, zazgbiajaca sie z kolem zgbatym 68, osadzo-
nym na pionowym wale napedzajgcym I13. Obrét
tego walu powoduje precesyjny ruch obrotowy
prowadnicy 57 dokola osi X — X za posSrednic-
twem pierscienia zebatego 64. )
Wspomniany wyzej obwodowy piercien zebaty
62 na pierScieniu nos$nym 61 zazebia si¢ za posred-
mictwem zespotu -redukcyjnego, sktadajacego sie z
kota 69, luino osadzonego na wale 13 kota zgba-
tego 70, wewnetrznego pierScienia zebategd 71, osa-
dzohego na kole zgbatym 70, i z kota zgbatego 72,
osadzonego mimosrodowo na wale napedzajgcym
13. Mimosrodowe kolo zebate 72 stanowi cale$é¢ z-
kotem zgbatym 73, zazgbiajagcym si¢ z nierucho-
mym wewnetrznym kolem zgbatym 74, osadzonym °
wspélosiowo z walem .napedzajgcym 13. Obrét
mimo$rodowego kota zebatego 72 jest wywolany
polaczonym dzialaniem jego mimos$rodowego

-osadzenia na wale napedzajgcym 13 i styku sta-

nowiacego z nim jedna calo$¢ kola zebatego 73
z nieruchomym kotem zebatym 74, a wynikowy
ruch, jest przenoszony przekladnig redukcyjng

.71, 70, 69 na pierScien no$ny 61, nadajac narza-

dowi prowadniczemu 57 planetarny ruch obro-
towy, wspoldzialajacy z precesyjnym ruchem
obrotowym prowadnicy 57 w stosunku do pier-
cienia 61. Stopien redukcji zespolu 69, 70, 71
moze by¢ zmieniany w celu uzyskania zmiany
wzglednej szybkosci planetarnego i precesyjne-
go. ruchu obrotowegq, a przeto zmieniajac miej-
sce, w ktérym rozpoczyna sie kazdy zwdéj, moz-
na nastawiaé odstep lub przesuniecie kolejnych
ZWOjow. -
, Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie do uktadania tasmy w garach
zgrzeblarki i innych maszyn widkieriniczych,
znamienne tym, Ze sklada si¢ z prowadnicy, za-
-silanej tasma, wychodzaca z zgrzeblarki lub in-
nych maszyn widkienniczych, oraz urzadzenia
nadajgcego tej prowadnicy dwa wspdldziabejg-
ce ruchy, z ktérych jeden jest ruchem precesyj-
nym, - ukladajgcym tadme w szereg zwojow, a
drugi — ruchem planetarnym, przesuwajgcym
stopniowo ku przodowi kazdy kolejny zwo0j
Taémy wzdluz toru planetarnego.
2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze prowadnica do ukladania tasmy sklada sig
z dwéch czgdci (27, 28) o. nachylonych przepu-
stach (29, 30), przez ktére przechodzi kolejno
taSma, przy czym jedna z tych czesci (27) kra-



zy wspoétsrodkowo dokola ddnej osi (4 (np.
pionowej osi garu (31), a czeS¢ druga (28) wy-

“przedza po torze planetarnym, zakre$lanym wy-
lotem przepustu (29) w pierwszej czesci (27).

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 2, znamienne - tym,
ze nachylone przepusty prowadnicze (29, 30)
w dwdch czeSciach prowadnicy urzadzenia u-
ktadajacego zwoje wzajemnie -si¢ uzupelniajg,
przy czym” wylot (27a) przepusti pierwszej
czeSci najlepiej pokrywa sie z wlotem (28a)
przepustu czedci drugie;j.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze ruch precesyjny jednej czesci (28) pro-
wadnicy do . uktadania tasmy jest ciagly, przy
czym jest on przenoszony na te cze$¢ za po-

_érednictwem zespotu két zgbatych (42, 41, 33,
40, 37, .36) z watu napedowego (13) o stalej
szybkosci, podczas gdy ruch planetarny drugiej
‘czgSci (27) prowadnicy jest przerywany .i jest
przenoszony na nig poprzez jednokierunkows
“iprzekladnie (52, 53) z diwigni (49), wahajacej
sig pod dziataniem kciuka (47).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze posiada obrotowa plytke wsporcza (35),
urzadzenie do napedzania tego no$nika ze sta-
1a szybkoscia katows, przy \czym cze$¢  (28)
prowadnicy do ukladania tasmy, wykonujaca
ruch precesyjny, jest osadzona w tej ptytce w
sposob=umozliwiajgcy obrét jej dokota osi, mi-
mos$rodowej (X — X) (osi precesji), mecha-
.nizm do powodowania obrotu wspomnianej
czesci wykonujacej ruch precesyjny w pilytce
(35), przy czym druga cze$¢ (27) prowadnicy
jest umieszczona na ptytce (35), oraz narzady
napedowe do powodowania obrotu drugizj
czesci (27) dokola srodkowej osi nosnika w

taki sposéb, ze przecina sig z czescia (28) wy--
konujacg ruch precesyjny wzdluz toru plane--
tarnego, zakreSlanego wylotem przepustu.

‘prowadniczego (30) w drugiej czesei.
. Odmiana urzgdzenia- wedlug zastrz. 1, zna-

mienna tym, ze prowadnica do ukladania tas-
my w garach skiada sig tylko z jednej czgSci
(57) o nachylonym przepuScie prowadniczymr.
(58) i z mechanizméw poddajacych te pojedyn- -
czg czgs¢ wspdldzialajacym. ze soba niezalez-
nym ruchom .precesyjnym i planetarnym, ktére -
powoduja ukladanie ta§my w postaci zwojéw,
przy czym kazdy kolejny zwdj jest bocznie prze--
suniety w stosunku do zwoju poprzedzajacego.

. Urzadzenie wedlug zastrz.- 6, znamienne tym,.

ze prowadnica urzgdzenia ukladajacego tas$me-
w zwoje jest osadzona w sposéb umozliwia- -
jacy obroét dokota osi (X — X) precesji w pier-.
Scieniu (61), obracajacym sie dokola osi pla-
netarnej (Y —Y), a drugi pier§cien (64) obra-
ca sie na pierscieniu no§nym (61) wsp6térod- -
kowo z tym ostatnim, przy czym pierScien '
zebaty (64) sluzy do przenoszenia stalego na-
pedu z walu napedowego (13) na prowadnice -
w celu nadawania jej precesyjnego ruchu
obrotowego oraz niezaleznego napedu prze-
kladniowego z wspomnianego walu (13) na.
pierScied no$ny (61), w celu nadawania mu
planetarnego ruchu obrotowego. ' _
Urzadzenie wedlug zastrz. 7, znamienne tym,.
ze naped przekladniowy piericienia noénego-
(61) sklada si¢ z planetarnej przektadni reduk-
cyjnej (69, 70, 71) i wewnetrznego kola zgba--
tego (65). :
TMM. (Research) Limited
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