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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do foto-
optycznego skladania jednego lub wielu wierszy
druku.

W znanych urzgdzeniach do fotooptycznego skia-
dania, ruch wierszowania uzyskiwano przez zasto-
sowanie elementu napedowego, takiego jak na
przyktad wirujgca krzywka o statej dlugosci sko-
ku, przy czym w celu ograniczenia efektywnej diu-
gosci skoku stosowano zderzaki mechaniczne.

Wadg tych znanych urzadzen jest ich duzy cie-
zar i wymiary oraz mata odporno$¢ na wstrzasy
wywolane przerwami w pracy elementéw mecha-
nicznych. A wiec szybko$§¢ pracy tych urzadzen
jest organiczona bezwladno$cia mechaniczng czeSci
sktadowych. .

Wedlug niniejszego” wynalazku urzgdzenie do
fotooptycznego skladania, zawierajgce elementy do
-wytwarzania odstepéw miedzy literami jest wypo-
sazone w silnik elektryczny z urzgdzeniem ste-
rujagcym, przy czym zasilanie pragdem przerywa-
nym uzwojen silnika pozwala na bardziej doklad-
ne i szybkie przesuwanie polozenia wyhieranych
liter we wlasciwych odstepach.

Urzadzenie sterujgce zawiera czion wyjsciowy
przesuwany nieciggle skokowo i szereg ukladéw
elektrycznych, w ktérych moze byé przepuszczany
dowolnie prad elektryczny w celu wytwarzania
sily elektromagnetycznej dzialajacej na ruchomy
czlon wyjSciowy. Polozenie czlonu wyjSciowego
jest uzaleznione od wybranej warto$ci pragdu w réz-
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nych ukladach elektrycznych urzadzenia sterujg-
cego. Ponadto urzadzenie to jest zaopatrzone w
elementy do wijczania doptywu pradu elektrycz-
nego do odno$nego ukladu elektrycznego oraz w
przyrzady do regulowania wartoSci pradu przynaj-
mniej w jednym ukladzie elektrycznym w poje-
dynczych stopniach w zakresie miedzy maksymalng
i minimalng wartoScia pradu. Korzystnie jest je-
zeli minimalna warto§é pradu jest zerowa.

Zaleca sie réwniez zmiane polozenia czlonu wyj-
§ciowego w zalezno$ci od kierunku wypadkowego
pola magnetycznego wytworzonego co najmniej
przez dwa uklady elektryczne. W przypadku, gdy
warto$¢ pradu co najmniej w jednym z tych ukla-
doéw zmienia sie nieciggle skokowo w celu zmiany
kierunku wypadkowego pola magnetycznego, po- °
lozenie czlonu wyjSciowego powinno takze zmie-
niaé si¢ nieciggle skokowo.

Proponowano juz zastosowanie co najmniej czte-
rech ukiladéw elekirycznych, polgczonych tak, ze
tworza one pary, przy czym dwa uklady w kazdej
parze ukladéw dostarczajg pola o przeciwnej biegu-
nowosci.

Pozadane jest, zeby urzadzenie sterownicze za-
wieralo przyrzad do wytwarzania impulséw‘_ elek-
trycznych, odpowiadajacych wymaganej zmianie po-
lozenia czlonu wyjsciowego, oraz elementy do pod-
faczenia i zmiany wartoSci pragdu do regulacji tej
warto$ci w odnos$nych ukladach elektrycznych tak,
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zeby warto$é pradu zalezala od odpowiedniej liczby
impulséw.

Pozadane jest zastosowanie uktadéw liczacych do
liczenia liczby impulséw elektrycznych oraz zale-
cane jest, zeby elementy do podlgczenia i zmiany
warto$ci pradu zawieraly przetgczniki, uruchamia-
ne za pomocy elementéw wyjSciowych tych ukla-
déw liczacych.

Pozgdane jest, zeby urzadzenia dozmiany warto$-
ci pradu zawieraly szereg opornikéw, wiaczanych
dowolnie miedzy doplywem pradu elektrycznego
i jednym lub wiecej ukladow prgdowych.

Korzystne jest takie zastosowanie elementéw do
podiaczenia pradu, aby tylko jeden uklad elektryez-
ny z kazdej pary ukiadéw byt w odpowiednim cza-
sie zasilany pradem elektrycznym. Ponadto pozg-
dane jest, zeby w przypadku, gdy prad w jednym
ukladzie elektrycznym jednej pary ukladéw wzrasta
stopniowo od zera do warto$ci maksymalnej, war-
tos§¢é pradu w jednym ukladzie elektrycznym dru-
giej pary ukladéw zmniejszala si¢ stopniowo od
maksymalnej warto$ci do zera. .

Wskazane jest, zeby urzgdzenia do zmiany war-
toSci pradu zawieraly dwa zespoly opornikéw,
z ktérych kazdy zesp6l moze by¢é dowolnie wiaczo-
ny miedzy jednym lub drugim ukladem elektrycz-
nym kazdej pary ukladéw a doplywem pradu elek-
trycznego i przelgczniki uruchamiane za pomoca
ukladéw liczgcych powinny byé nastawione tak,
zeby zwiekszaly one stopniowo oporno$¢ czynna
jednego zespolu, gdy oporno$§é czynna druglego zes-
potu stopniowo zmniejsza sie.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do fotooptycznego
skladania jednego lub kilku wierszy, zawierajag-
cego liczne wybierailne litery wzorcowe, $wiatto-
czuly czlon- rejestrujacy, odpowiednie $rodki do
projekcji obrazéw optycznych, szeregu wybranych
liter wzorcowych na $wiatloczuly czion rejestru-
jacy oraz urzadzenie do wywolania wzglednych
ruchu miedzy rzutowanymi obrazkamiiczlonem re-
rejestrujgcym. Kolejne obrazy rzutowane na czion
rejestrujgcy mogg byé rozstawione wzdiuz jed-
nego wiersza. Urzadzenia te obejmujg silnik elek-
tryczny z czlonem wyjSciowym, poruszanym nie-
ciggle skokowo, oraz uklad sterowniczy do stero-
wania ruchem tego czlonu wyjSciowego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony przy-
kiadowo na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy urzgdzenia do sterowania, zawie-
rajgcego aparat do fotooptycznego skladania, fig. 2
.- bardziej szczegdélowd cze§é tego schematu, fig. 3
— wykres charakterystyki pradu w funkcji iloSci
impulséw zliczanych urzgadzenia pokazanego na
fig 2, fig. 4 — schematycznie cze§¢ silnika kroko-
wego, fig. 5 — uklad wyjSciowy silnika krokowego,
a fig. 6 i 7 przedstawiaja bardziej szczegélowo
praktyczny uklad czeSci silnika krokowego.

Urzgdzenie przedstawione na fig. 1—4 sklada
sie z urzgdzenia do fotooptycznego skladania, obej-
mujgcego czytnik 31, do ktérego wprowadzana jest
ta§ma papierowa lub magnetyczna, zawierajgca pot-
rzebne sygnaly, na przyklad litere, ktéra nalezy
wybraé, wielko§é czcionek i rozstawienie, wymagane
do korekty oraz do sterowania pracg przyrzadu przy
skladaniu skorygowanych wierszy. Sygnaly sg naj-
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pierw zapisywane na taSmie. W przypadku uzycia
taSmy papierowej, sygnaly moga mieé postaé ot-
workéw wykonywanych w taSmie zgodnie z wstep-
nie ustalonym kodem, przy- czym rozmieszczenie
otworkéw w jednej linii w poprzek taSmy odpowia-
da wymaganej informacji.

To samo odnosi si¢ do taSmy magnetycznej, na
ktérej polozenie sygnal6w zapisanych magne-
tycznie odpowiada wymaganym informacjom. Urzg-
dzenie do sterowania jest wykonane w ten sposéb,
ze litera wzorcowa, wybrana z noénika liter wzor-
cowych lub tarczy matrycowej, przesuwana jest
wybierakiem liter 37 w takie polozenie, w ktérym
moze ona byé oSwietlona $§wiatlem blyskowym, a
obraz tej litery rzutowany jest za pomocg ukladu
optycznego, obejmujgcego zestaw soczewek skupia-
jacych i powigkszajgcych 36 oraz dwa prostokgtne
lusterka 38 dla odbicia obrazu pod kgtem 180° na
filmie fotograficznym 10. Zwierciadla 38 moga byé
przesuniete za pomocg silnika krokowego 44, poru-
szajgcego zebatke i kolo zebate, zgodnie z kierun-
kiem strzalki A na fig. 1. Wskutek tego obraz litery
wzorcowej przesuwa sie wzdiluz linii eksponowa-
nych obrazéw na filmie fotograficznym 10. Silnik
44 sterowany jest za pomoca mechanizmu steruja-
cego 70 przedstawionego na rysunku w ogélnych
zarysach, ktéry z kolei otrzymuje sygnaly od czyt-
nika taSmy 31. Wielko§¢é ruchéw silnika 44 zaleiy'
od wybranej litery, od wymaganego rozstawienia dla
korekty i od wielkoS$ci czcionek. Powiekszanie ukla-
du soczewek 36 moze byé regulowane. Jest ono ste-
rowane sygnatami utrwalonymi na ta$mie odpowie-
dnio do wielkoSci czcionek.

Sterujacy mechanizm 70 zawiera urzgadzenie pa-
mieci szeroko$ci jednostkowej 32, polaczone z czyt-
nikiem taémy 31 poprzez przewo6d 33, oraz nastawny
uklad mnozgcy 34, polgczony z czytmklem taSmy
31 przewodem 35.

Urzadzenie pamieci 32 potgczone jest z zespotem
mnozgcym 34 przewodem 39, a wyjScie ukladu 34
polaczone jest przewodem 40 z dwoma podobnymi
ukladami liczgcymi 41 i 43. .Uklady te
polgczone sg miedzy sobg przewodami 45 i 46.
Cztery wyjScia 51, 52, 53 i 54 ukladu licza-
cego 41 sterujg czterema przetgcznikami elektro-
nicznymi 24, 25, 26 i 27, przedstawionymi na fig. 2.
W podobny spos6b cztery wyjScia ukladu liczgcego
43 sterujg dalszymi czterema przelgcznikami elek-
tronicznymi. Przetgczniki 24, 25, 26 i 27 sg potgczone
szeregowo z odpowiednimi opornikami 16, 17, 18 i 19
(ktérych warto$é oporowa wynosi okoto 80 omoéw,
40 om6w, 20 oméw i 10 oméw), przy czym wszystkie
przelgcezniki i oporniki sg potgczone wzgledem siebie
réwnolegle przewodami 47 i 48. Przelgczniki 24-27
oraz oporniki 16-19 tworzg generator przebiegu
schodkowego 67. Przew6d 48 polaczony jest poprzez
przetgczniki 22 i 23 z jednym lub dwoma uzwoje-
niami 11 i 12 silnika 44, przy czym przerzutnik
20 zamyka odpowiednio jeden z przelgcznikow 22
lub 23.

Przerzutnik 20 polgczony jest z ukladem liczagcym
43 przewodem 49. Konice uzwojen 11 i 12 oddalone
od przetgcznikéw 22 i 23, polgczone sg ze wspOlnym
przewodem 59, a miedzy przewodami 47 i 59 pod-
laczony jest doplyw elektrycznego pradu staltego
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W podobny sposéb doplyw pradu podigczony jest
do uzwojenia 13 i 14 poprzez dwa przelgczniki 61
i 62, sterowane przerzutnikiem 30 z innym genera-
torem przebiegu schodkowego 68, podobnym do ge-
neratora przebiegu schodkowego 67.

Podczas pracy urzadzenia sterujgcego sygnal dla
wymaganego znaku nadawany jest poprzez przew6d
33 do urzadzenia pamieci 32 jednostkowej szero-
koS$ci, obejmujgcego szczegbly wzglednych szeroko$-
ci wszystkich liter, uzywanych w maszynie do foto-
optycznego skladania. Urzadzenie pamieci jednost-
kowe]j szeroko$ci nadaje poprzez przewéd 39 do uk-
tadu mnozgcego 34 sygnal, utworzony z szeregu im-
pulséw, odpowiadajacych wzglednej szeroko$ci wy-
branej litery. '

Sygnal wskazujgcy zgdany rozmiar plamki §wietl-
nej dla wybranej litery, nadawany jest z czytnika
taSmy 31 do ukladu mnozgcego 34 poprzez przew6d
35, gdzie pobudza on nastawiony uklad mnozgcy
do pomnozenia iloSci impulséw w sygnale, otrzy-
manym poprzez przewdd 39 tak, ze sygnal wyjscio-
wy ukladu 34 biegnacy poprzez przew6d 40 zawiera
takg liczbe impulséw, ktéra oznacza nastepny ruch
zwierciadel 38, potrzebny do uzyskania wymaga-
nych odstep6w miedzy sgsiednimi literami ze wzgle-
du na odpowiednig, wybrang liter¢ i jej rozmiar
plamki §wietlnej.

Uklady liczace 41 i 43 sg licznikami typu binar-
nego, liczg impulsy w przewodzie 40 i sterujg prze-
tgcznikami 24-27 w generatorze 67, oraz podobnymi
przelacznikami w generatorze 68, wobec czego nas-
tepuje w zaleznoS$ci od liczby policzonych impulséw
otwarcie lub zamkniecie przelgcznikéw, zaleznie od
ich poprzedniego polozenia, jak przedstawiono w
ponizszej tabeli, w ktérej 0 oznacza przetgcznik
otwarty, a 1 przelgcznik zamkniety.

Liczba impulséw wyj-

Sciowych, wprowadzo- Przelaczniki
. . 24, 25, 26, 27
nych do licznika
0 0 0 0 0
1 1 0 0 0
2 0 1 0o .0
3 1 1 0 0
4 0 0 1 0
5. 1 0 1 0
6 0 1 1 0
7 1 1 1 0
8 0 0 0 1
9 1 0 0 1
10 0 1 0 1
11 1 1 0 1
12 0 0 1 1
13 1 0 1 1
14 0 1 1 1
15 1 1 1 1

Istnieje pietna$cie r6znych kombinacji ustawiania
przelgcznikéw 24, 25, 26, 27 (nie liczac catkowicie
otwartego polozenia wszystkich tych przetgcznikéw),
przy czym kazde z pietnastu polozenn przelgcznika
odpowiada okreflonej liczbie impulséw, policzonych
liczacym ukladem 41. Jak wynika z powyiszej ta-
beli przedstawia ona tylko skutki pierwszych pigt-
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nastu impulséw, policzonych jednym z licznikow
W praktyce natomiast liczniki licza normalnie cigg-
le podczas trwania fotooptycznego skladania wzdtuz
jednego wiersza, dziatajgc przy tym jako kumula-
tywne urzgdzenia sumujgce.

Przebieg lgczen przedstawiony w powyzszej ta-
beli jest powtarzany po kazdych trzydziestu impul-
sach, zliczonych przez uklad liczacy. Przerzutnik 20
otwiera jeden albo drugi przelgcznik 22 lub 23
w zaleznos$ci od tego ktére z uzwojeh 11 lub 12 na-
lezy witaczyé do obwodu pradu stalego pomiedzy
przewody 47 i 59. .

Kombinacja lgczen przelgcznikéw okreSla, ktére
z opornikéw 16, 17, 18 i 19 s3 wilgczone pomiedzy
przewody 47 i 48, skutkiem czego prad przeplywa-
jacy przez cewke wybrang przez przerzutnik zale-
zy od liczby impulséw w sygnale wejSciowym w
przewodzie 40 oraz od poprzedniej kombinacji po-
lozenia przelgcznikéw. )

Na fig. 3 przedstawiony jest wykres charakte-
rystyki zliczanych impulséw, dla ktérej przyjeto
warunki poczatkowe, okreslone przez ukiad liczgcy
41 rejestrujgcy warto§é zerowsg impulséw, prze-
rzutnik 20 zalgczajgcy w tym samym czasie do ob-
wodu przelgcznik 22 i wylagczajgcy przetgcznik 23,
przy czym jednoczeénfe dzialajg ukiad liczacy 43,
ktéry zarejestrowal pietnaScie impulséw wyjScio-
wych z ukladu mnozacego 34 oraz przerzutnik 30,
ktory zalaczyl przelgcznik 62 i wylaczyl! przelacz-
nik 61.

Nastepnie oporniki 16, 17, 18 i 19 oraz przelgcz-
niki 24, 25, 26 i 27 sg laczone tak, ze prad prze-
ptywajacy przez uzwojenie 11 wzrasta skokowo od
zera do maksymalnej wartoSci (jak zostalo przed-
stawione na fig. 3 od A do B), natomiast uklad 41
liczy od zera do pietnastu impulsy wyjSciowe z
ukladu mnozgcego 34. W tym samym czasie licznik
43 liczy wyzej wymienione impulsy od pietnastu
w dot az do zera, przy czym warto$é pragdu w cew-
ce 14 zmienia sie skokowo od maksymalnej do mi-
nimalnej warto$ci, co zostalo przedstawione na fig,
3 od F do G.

Gdy uklad 41 liczy pietnasty impuls poczawszy
od zera, to réwnocze$nie daje on impuls poprzez
przw6d 46 do licznika 43, wskutek czego licznik
43 jest nastawiony oraz nadaje on takze impuls
poprzez przew6d 50 do przerzutnika 30, celem jego
przelaczenia, wskutek czego przerzutnik ten z kolei
zalgcza cewke 13 i odlgcza cewke 14.

Oba uklady liczgce 41 i 43 sa typu nawrotnego
i zmieniaja swéj sposéb liczenia, gdy dochodza do
pietnastu lub do zera.

Nastepnie dalszych pietna$cie impuls6w dziala na
uklad 43 i generator 68, powodujac wzrost war-
toSci pragdu w cewce 13 od zera do maksymalnej
(jak przedstawiono na fig. 3 od G i H) oraz na licznik
41 i generator 67, powodujac zmniejszanie wartoSci
pradu w uzwojeniu 11 (jak przedstawiono na fig.
3 od B do O). _

Po wykonaniu trzydziestu impulséw uklad liczag-
cy 43 nadaje impuls poprzez przewody 45 i 49 do

‘ukladu liczgcego 41 i przerzutnika 20, przy czym

impuls w przewodzie 45 nastawia uklad liczacy 41
ponownie na zero, a impuls w przewodzie 49 prze-
tcza przerzutnik 20, ktéry zalacza uzwojenie 12
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i odlgcza uzwojenie 11. W miare, jak liczonych jest
wiecej impulséw, wzrost i zmniejszanie warto$ci
pradu odbywa sie nadal skokowo w uzwojeniach sil-
nika na og6t w podobny sposéb, jak przedstawiono
na fig. 3. Fig. 3 przedstawia jeden pelny cykl, odpo-
wiadajacy szeSédziesieciu impulsom.

Proces liczenia jest jednak cykliczny i charakte-
rystyka pradu, przedstawiona na fig. 3, bedzie sie
powtarzaé po- kazdych sze§édziesieciu impulsach.

Oddziatywanie zmiennego pradu w uzwojeniach
wirnika jest uwidocznione na fig. 3 i 4. Uzwojenia
11 i 12 nawiniete sg na sgsiadujacych ze sobg cze§-
ciach stojana silnika i posiadaja przeciwne bieguno-
wosci. Uzwojenia 13 i 14 z przeciwnymi bieguno-
wosciami sg réwniez nawiniete obok siebie, ale na
takiej czeSci stojana, ktéra jest elektrycznie o 90°
przesunieta wzgledem uzwojen 11 i 12.

Czlon wyjSciowy  silnika podigczony jest do na-
magnetyzowanego wirnika, ktérego przesuniecie
katowe uzaleznione jest od kierunku wypadkowego
pola magnetycznego uzwojen 11, 12, 13 i 14, (to
znaczy, ze wirnik przybiera potozenie zalezne od
sumy wektorowej sil pola magnetycznego spowo-
dowanych przez uzwojenia).

Zmiana polozenia wirnika wraz ze zmiang pradu
w uzwojeniach od 11 do 14 przedstawiona jest na
fig. 3. Jezeli prad w uzwojeniu 14 posiada warto§é
maksymalng, a prgd w uzwojeniu 11 warto§é¢ mi-
nimalng, to wirnik jest przesuniety o taki kat,
ktéremu odpowiada polozenie zgodne z kierunkiem
strzatki W1 na fig. 3 i 4.

W miare wzrostu warto$ci pragdu w uzwojeniu 11
i zmniejszania warto§ci w uzwojeniu 14, wirnik
zmienia polozenie, jest przesuwany o okreSlony kat
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.

Gdy uklad liczacy 41 zliczy pigtnascie impulséw,
woéwcezas wirnik zostanie przesuniety o 90° elek-
trycznych co odpowiada pietnastu poszczegbélnym
mozliwym polozeniom wirnika zgodnie z Kkierun-
kiem strzaltki W3 na fig. 3. W miare liczenia dal-
szych impuls6w przez liczniki 41 i 43, wirnik kon-
tynuuje obr6t zgodnie z kierunkiem ruchu wska-
zOwek zegara przez réine zmiany kierunku od W3-
W8 jak przedstawiono na fig. 3. Widaé wiec, ze
czlon wyjSciowy porusza sie nieciggtymi skokami
przyjmujac rézne polozenia ktérym odpowiadaja
poszczegblne impulsy zliczone przez liczniki 41 i 43,

W ten spos6b odpowiednio do zmiany polozenia
wyjéciowego czlonu silnika, poruszana jest nieciag-
lymi skokami zebatka i kolo zebate 42 a wskutek
‘tego i para lusterek 38 dla zapewnienia wymaga-
nych odstep6w miedzy literami na filmie fotogra-
ficznym 10. W podobny spos6b powodowany jest
ruch pary zwierciadel w odpowiedzi na sygnal im-
pulsowy nadany do silnika w celu dokonania od-
powiednich odstepéw miedzywyrazowych, potrzeb-
nych dla korekty.

Po zakonczeniu kazdego wiersza liter na filmie
fotograficznym 10, pare zwierciadel przestawia sie
za pomocy silnika 44 ponownie na poczatek wiersza.

Wlgczenie powyiszego silnika jest spowodowane
'sygnalem na taSmie czytnika 31, wskutek czego nas-

tepuje zmiana kierunku obrotu silnika 44, przy

czym do silnika nadawany jest ciagly strumien
impulséw. Gdy para zwierciadet 38 powré6ci na po-
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czgtek wiersza, uruchomiony zostaje wylgcznik
przerywajacy doptyw impulsé6w do silnika 44 powo-
dujac zmiane kierunku jego obrotu. Nastepnie film
fotograficzny 10 przesuwany jest za pomoca podaj-
nika filmu pionowo wzgledem wiersza liter w celu
odstonigcia nastepnego wiersza na filmie do ekspo-
zycji.

W tym przypadku zmiana polozenia wirnika moze
ulec zmianie, na przyklad podczas rozruchu, albo
spowodowaé szereg impulséw, ktérych ilo§é moze
wynosi¢ okoto trzydziestu, co stanowi przekroczenie
w znacznym stopniu poza przewidziany skok, wobec
czego wirnik nie moze uzyskaé juz w ustalonych
warunkach swego wla$ciwego polozenia.

Na fig. 5 przedstawiona jest schematycznie od-
miana ‘sposobu polgczenia silnika krokowego 44 z
para zwierciadel 38 w celu spowodowania przesu-
niecia kolejnych wyrazéw liter wzdluz jednego
wiersza na filmie fotograficznym 10. Urzadzenie to
przeznaczone do fotooptycznego skladania jest na
0g6t podobne do urzadzenia przedstawionego na fig.
1 i obejmuje ono Zr6dio §wiatla 101 ustawione tak,
aby przeSwiecalo ono no$nik wzorcowych liter 102
i aby obraz wybranej litery przeszedl przez uklad
soczewek 36 i zostal odbity za pomocg zwierciadel
38 przed dojSciem do filmu fotograficznego 10. W
tym przypadku silnik krokowy 44 wyposazony jest
w kolo 44a, prowadzace gietkg tasme stalowg 103,
ktéra biegnie wokét stalego kota luznego 104 i wo-
kot dwéch kot napinajgcych 105 i 106, przy czym
jej konce przymocowane sg do ruchomego sztyw-
nego elementu 107. Para zwierciadel 38 zamocowa-
na jest na wozku 109 poruszanym wraz z nimi
wzdluz optycznej osi maszyny do fotooptycznego
sktadania.

Zwierciadlo 108 jest zamontowane na ta$mie sta-
lowej 103 pomiedzy kolami 44a i 105 i jest tak
ustawione, aby odbijalo ono §wiatlo z pary zwier-
ciadet 38 na film fotograficzny 10. Gdy silnik 44
jest uruchomiony, to taS§ma stalowa 103 porusza sie
wraz z obracajgcym sie kotem 44a, przy czym zwie-
rciadto 108 przesuwane jest wzdluz filmu foto-
graficznego 10 o taki sam odcinek, o ktéry prze-
suneto sie swoim obwodem kolo 44a.

Para zwierciadel 38 przesuwane jest w tym sa-
mym kierunku co i zwierciadlo 108, ale tylko o po-
lowe tego odcinka. W ten spos6éb dlugo$§é drogi op-
tycznej pomiedzy ukladem soczewek 36, a filmem
fotograficznym 10 pozostaje podczas przesuniecia
zwierciadla 108 i pary zwierciadet 38, stata. Elimi-
nuje to konieczno§é¢ regulacji soczewek 36 podczas
progresywnego przesuwania  sie obrazéw - liter
wzdluz filmu fotograficznego 10.

Fig. 6 i 7 przedstawiajg bardziej szczegbétowo sil-
nik elektryczny 44, uwidoczniony na fig. 1-i 4,
przy czym fig. 6 przedstawia uzwojenia stojana
silnika, a fig. 7 cze§é wirnika i cze§é stojana. Sto-
jan wyposazony jest w osiem biegunéw 110-117,
przy czym kazdy z nich posiada dwa uzwojenia na-
winiete w odwrotnych kierunkach dla uzyskania
odwrotnej biegunowo$ci, ktére pokazane sg na ry-
sunku, na przykiad uzwojenie 125 i -126 dla bie-
guna 110. Uzwojenia kazdego bieguna stojana na-
winiete sa na rdzeniu 127, ktérego nabiegunnik 128
ma powierzchnie (przedstawiong na fig. 7), zaopat-
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rzong w sze§é zebéw 129. W zwigzku z czym sto-
jan wyposazony jest w cztérdzieSci osiem zebbé6w
rozstawionych w jednakowych odstepach na obwo-
dzie.

Wirnik 130 wchodzi dokladnie w stojan (w po-
wierzchnie nabiegunnika 128) i sklada sie z mag-
nesu trwalego namagnesowanego wzdluz jego osi,
na ktérym zamontowane sa dwa segmeénty o pieé-
dziesieciu zebach (jeden na kazdym Kkoficu) prze-
sunigte wzgledem siebie o jedna ~szeroko$¢ zgba.

W ten sposéb wirnik 130 posiada sto zebéw, ktére
stanowig bieguny péinocne i poludniowe (N lub S),
tak jak to przedstawia fig. 7, przy czym wszystkie
bieguny pélnocne znajdujg sie na jednym koncu osi
wirnika, a wszystkie bieguny poludniowe na dru-
gim koncu. Przewody wejSciowe 118-121 zasilajg
uzwojenie stajana i polaczone sg tak jak przedsta-
wia to fig. 6, przy czym odpowiednie pary przewo-
_déw 118-121 polgczone sg z zaciskami wejSciowymi
o wlaSciwej biegunowoS$ci. Przew6d 122 jest wspol-
nym przewodem odprowadzajagcym (wyjSciowym).
Jezeli przewody 120 i 118 zasilane sg z zaciskow
wejSciowych o tej samej biegunowo$ci i wartosci
pradu, to biegun 113 jest biegunem péinocnym,
a bieguny 114 i 115 sg biegunami poludniowymi,
a zatem dla tego przypadku wirnik przyjmuje po-
tozenie przedstawione na fig. 7.

Jezeli zasilanie bedzie dokonywane szeregiem im=-
pulséw zmieniajgcych warto$ci prgdu wskutek zas-
tosowania urzgdzenia sterujgcego 70, to na zacis-
kach wejSciowych ustali sie taki stan, w ktérym
prady zostang ponownie rozdzielane ale ré6wnomier-
nie i pomiedzy uzwojenia 120 i 121. W tym przy-
padku biegun 113 pozostaje biegunem péinocnym,
a biegun 115 biegunem potudniowym, natomiast bie-
gun 114 staje sie¢ biegunem péinocnym. Powoduje
to obrot wirnika 130 o po6t zeba w kierunku ruchu
wskazéwek zegara (to znaczy o 1/200 obrotu).

Na fig. 6 przedstawiona jest duza liczba uzwojen
potaczonych szeregowo, ktére zastepujg kazde z uz-
wojen prostych 11-14 (fig. 4). Na przyklad tam,
gdzie na fig. 4 prad plynie przez uzwojenie 11 lub 12,
na fig. 6 prad ptynie do przewodéw 118 lub 121 z
mechanizmu sterujgcego 70.

Podobnie tam, gdzie na fig. 4 prad piynie przez
uzwojenie 13 lub 14, na fig. 6 prad plynie do
przewodéw 119 lub 120.

Kierunek obrotu wirnika 130 moze byé odwré6-
cony przez odwroécenie kolejno§ci podigczenia do
zaciskéw wejSciowych przewodéw 118—121. Cztery
kolejne przelgczenia do zacisk6w wejSciowych, to
znaczy podigczenie do zaciskéw przewodow 120, 118,
przelagczenie przewodow 120, 121, przelgczenie prze-
wod6éw 119, 121 i przelaczenie przewodéw 119, 118
stanowig jeden cykl elektryczny, przy czym pieé-
dziesigt cyklow elektrycznych powoduje jeden peilny
obr6t wirnika 130.

W wyzej opisanych przykladach wykonania urza-
dzenia uniknieto zmiany biegu przektadni ze zmia-
ng rozmiaru plamki S$Swietlnej. Przyrzad pracuje
z bardzo duzg predko$ciag i ma stosunkowo mala
mase i ciezar. W silniku krokowym osiggana jest
duza redukcja, wobec czego zostalo wyeliminowane
zastosowanie przekladni redukcyjnych z wynika-
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10
jacymi stad niedokladno$ciami, spowodowanymi
przez wystepujace luzy. ’

Wynalazek nie ogranicza sie tylko do wyzej wy-
mienionych przykladéw, lecz moze obejmowaé wie-
le odmian. Na przyklad urzadzenie pamigei jed-
nostkowej szerokoSci moze zawieraé pamieé tas-
mowg albo moze czerpaé informacje odnoénie sze-
rokoSci litery z jednej lub wiecej dodatkowych
dziurek na tarczy matrycowej.

Ten typ napedu znajduje jeszcze liczne inne
zastosowania poza umieszczaniem liter na filmie
dla skladania fotooptycznego.

Moze on byé zastosowany do kazdego napedu
skalarnego, gdzie polozenie napedzanego czlonu mu-
si byé nastawione na warto$é liczbowg bez wzgledu
na wielko§¢ jednostek.

Jako typowy przyklad, silnik moze byé sprze-
zony ze §rubg pociggows obrabiarki dla zastosowa-
nia sterowania numerycznego na przyrzadzie.

W podajniku filmu do przesuwania filmu od wier-
sza do wiersza (pionowo wzgledem wierszy) po za-
konczeniu kazdego wiersza liter, moze byé zastoso-
wany silnik krokowy i urzgdzenie sterownicze na
ogbél podobne do silnika 44 i urzgdzenia sterujg- .
cego 70 opisanego powyzej.

"Kazdy z generatoréw przebiegébw schodkowych
67 i 68 moze posiada¢ wiecej lub mniej niz cztery
oporniki i przynalezne przelgczniki, przedstawione
na fig. 2, dostarczajgc woéwcezas inng warto§é pradu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do fotooptycznego skladania jed-
nego lub wielu wierszy druku, zawierajgce liczne
wybierane litery wzorcowe, §wiatloczuly czion re-
jestrujacy, elementy projekcyjne do optycznej pro-

. jekeji obrazéw kolejno wybieranych liter wzorco-

wych na §wiattoczuly czlon rejestrujacy oraz urza-
dzenie wytwarzajace odstepy w celu uzyskania
wzglednego ruchu miedzy rzutowanymi obrazami
i czlonem rejestrujgcym tak, aby kolejne obra-
zy liter rozstawione byly wzdluz wiersza, zna-
mienne tym, Ze urzadzenie do wytwarzania odste-
p6w miedzy literami wyposazone jest w silnik elek-
tryczny (44), ktérego wirnik porusza sie skokowo
miedzy poszczegbélnymi potozeniami, oraz ma kilka
uzwojen (11, 12, 13, 14) przez ktére przeptywa prad
selektywny, co powoduje przesuniecie kgtowe wir-
nika do wymaganego potoZenia, generatory przebie-
gébw schodkowych (67, 68) do zmiany warto§ci bez-
wzglednych pradu w uzwojeniach silnika (11, 12, 13,
14) w granicach pomiedzy minimalng i maksymalng
wartoScig pradu oraz elementy sprzegajace (42) 1a-
czace wirnik silnika (44) z czlonem rejestrujgcym
w postaci filmu fotograficznego (10) lub cze$cig
elementéw projekcyjnych (38), ktérg jest para
zwierciadel.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zawiera zmagazynowane informacje w urzgdze-
niu pamieci (32) do wskazywania szeroko$ci kazdej
skladanej litery, oraz urzadzenie mnozgce wytwa-
rzajace impulsy (34) i stuzgce do obliczania liczby
elektrycznych impulséw odpowiadajacej odstepowd,
ktéry ma byé uzyskany na czlonie rejestrujgcym
pomiedzy sgsiednimi obrazami liter, przy czym
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generatory przebiegé6w schodkowych (67, 68) sa po-
taczone z urzadzeniem mnozigcym i wytwarzajacym
impulsy (34) tak, ze prad zmienia sie w zaleznof$ci
od liczby wytwarzanych impulsow.

3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne
tym, ze generatory (67, 68) zawieraja oporniki
(16-19) i polgczone z nimi elementy przelgczajace
(24-27) wywolujgce zmiane pradu w spos6b skoko-
wy miedzy maksymalng i minimalng warto$cig tak,
aby uzyskaé cykliczng fale o ksztalcie schodkowym.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 2 i 3, znamienne
tym, Ze ma licznik binarny (41, 43) przeznaczony
do zliczania liczby impulséw elektrycznych a kazdy
z opornikéw (16-19) jest polgczony z kazdym z bi-
narnych wyjéé licznika oraz kaidy element prze-
tgczajgcy (24-27) jest polgczony z kazdym z binar-
nych wyjéé licznika tak, ze oporniki sg wigczane
lub wylgczane wedlug kodu binarnego.

5. Urzgdzenie wedlug zastrz. 3 lub 4, znamienne
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tym, Ze dwa sgsiednie uzwojenia (11, 12) o przeciw-
nej biegunowo$ci sg potgczone do tego samego ge-
neratora (67), a elementy przelgczajgce (22, 23) stu-
z3 do doprowadzania pradu do jednego uzwojenia
(11) podczas pierwszej czeSci okresu zmiany war-
toSci pradu i do drugiego uzwojenia (12) podczas
drugiej czeSci okresu zmiany warto$ci pradu.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 3-5, znamienne tym,
ze posiada co najmniej dwie sekcje uzwojen silnika
(111 12, 13 i 14) ustawione oddzielnie i dwa genera-
tory (67, 68) o réznych fazach, przy czym pierwsza
sekcja uzwojen jest polgczona do pierwszego gene-
ratora, a druga sekcja uzwojen jest polgczona do
drugiego generatora.

7. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1-6, znamienne tym,
ze w silniku elektryczinym (44) zaré6wno stojan jak
i wirnik posiadajg nabiegunniki (128) uksztaltowa-
ne w postaci zabow. '
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