EP 3 709 855 B1

Patent Office

s et (11) EP 3 709 855 B1

(1 9) ’ e "llmlmll‘mm“mllHm‘"H||H”|‘|H|‘|‘|Hl‘|H‘|H||H‘|H||‘
Patentamt
0 European

(12) EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT
(45) Veroffentlichungstag und Bekanntmachung des (51) Internationale Patentklassifikation (IPC):
Hinweises auf die Patenterteilung: A47L 13/51 (2006.01)

29.05.2024 Patentblatt 2024/22
(52) Gemeinsame Patentklassifikation (CPC):

(21) Anmeldenummer: 18800593.8 A47L 13/51; A47L 13/256
(22) Anmeldetag: 08.11.2018 (86) Internationale Anmeldenummer:
PCT/EP2018/080558

(87) Internationale Veroffentlichungsnummer:
WO 2019/092074 (16.05.2019 Gazette 2019/20)

(54) REINIGUNGSSYSTEM UND AUFBEWAHRUNGSBEHALTER
CLEANING SYSTEM AND STORAGE BIN
SYSTEME DE NETTOYAGE ET BENNE DE STOCKAGE

(84) Benannte Vertragsstaaten: + DEERBERG, Jens
AL AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB 45133 Essen (DE)
GRHRHUIEISITLILTLULV MC MK MT NL NO « JURGENS, Ralf
PL PT RO RS SE SI SK SM TR 69514 Laudenbach (DE)
* FALLENSTEIN, Felix
(30) Prioritat: 13.11.2017 DE 102017010457 67346 Speyer (DE)
* SAND, Nikolai
(43) Veroffentlichungstag der Anmeldung: 67346 Speyer (DE)
23.09.2020 Patentblatt 2020/39 e EISENHUT, Andreas

82049 Pullach (DE)
(73) Patentinhaber: Carl Freudenberg KG

69469 Weinheim (DE) (56) Entgegenhaltungen:
WO-A1-2014/173508 DE-U1- 20 080 287
(72) Erfinder: US-A1-2015 307 817

¢ GRATZKI, Torsten
45219 Essen (DE)

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europaischen
Patents im Europaischen Patentblatt kann jedermann nach MaRgabe der Ausfiihrungsordnung beim Européischen
Patentamt gegen dieses Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuihr
entrichtet worden ist. (Art. 99(1) Europaisches Patentliibereinkommen).

Processed by Luminess, 75001 PARIS (FR)



1 EP 3 709 855 B1 2

Beschreibung
Technisches Gebiet

[0001] Die Erfindung betrifft ein Reinigungssystem.

Stand der Technik

[0002] Ein Reinigungssystem, das einen Aufbewah-
rungsbehalter umfasst, ist aus der US 2011/0133417 A1
bekannt. Das vorbekannte Reinigungssystem umfasst
einen Aufbewahrungsbehalter mit einer Unterseite und
einer Oberseite sowie Reinigungsgerate, die zersto-
rungsfrei l6sbar mit dem Aufbewahrungsbehalter ver-
bunden sind, wobei die Reinigungsgerate jeweils ein im
Wesentlichen rechteckférmig ausgebildetes Funktions-
teil umfassen, wobei das Funktionsteil zumindest eine
Langsseite und zumindest eine Querseite aufweist sowie
einen sich in axialer Richtung erstreckenden Geratestiel,
der derart gelenkig mit dem Funktionsteil verbunden ist,
dass das Funktionsteil, in seiner Langsrichtung betrach-
tet, parallel zum Geratestiel schwenkbar ist, wobei der
Aufbewahrungsbehalter eine der Anzahl der zu transpor-
tierenden Reinigungsgerate entsprechende Anzahl von
Halteeinrichtungen und/oder Fihrungen aufweist, die je-
weils quer zur axialen Richtung der Geratestiele betrach-
tet, nebeneinander angeordnet sind, zur Aufnahme der
jeweiligen Querseiten und/oder Langsseiten der Funkti-
onsteile, wobei die Querseiten und/oder Langsseiten der
mit dem Aufbewahrungsbehalter verbundenen Reini-
gungsgerate nebeneinander und ohne sich gegenseitig
zu uberdecken im Wesentlichen formschlissig in den
entsprechenden Halteeinrichtungen und/oder Fihrun-
gen angeordnet sind.

[0003] Die Funktionsteile der Reinigungsgerate sind
flach nebeneinanderstehend auf einem Deckel eines
Aufbewahrungsbehalters angeordnet, wobei der Deckel
des Aufbewahrungsbehalters die Halteeinrichtungen/
Fihrungen fir die Funktionsteile aufweist.

[0004] Ein weiteres Reinigungssystem ist aus der WO
2014/173508 A1 bekannt. Das Reinigungssystem be-
steht aus einem Reinigungsfahrwagen, umfassend eine
Bodenplatte und eine mit vertikalem Abstand Uber der
Bodenplatte angeordnete Arbeitsplatte, wobei die Bo-
denplatte und die Arbeitsplatte durch ein in dem vertika-
len Abstand angeordnetes Gestange miteinander ver-
bunden sind. Das Gestange ist durch zumindest zwei,
sich nicht-parallel zueinander erstreckende Streben ge-
bildet, und die Streben sind durch einen stegférmig aus-
gebildeten Halter miteinander verbunden, wobei der Hal-
ter selbsthemmend zwischen den Streben angeordnet
ist. AuRerdem umfasst das vorbekannte Reinigungssys-
tem ein Reinigungsgerat, das zerstorungsfrei I6sbar am
Reinigungsfahrwagen festgelegt ist. Das Reinigungsge-
rat ist als Flachwischer ausgebildet und umfasst einen
Geratestiel und ein rechtwinklig ausgebildetes Funkti-
onsteil, wobei das Funktionsteil auf der Bodenplatte ab-
gestellt und mittels seines senkrecht zur Langsrichtung
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des Funktionsteils angeordneten Stiels an der Arbeits-
platte gehalten ist.

[0005] Ausder DE 200 80 287 U1 ist ein Behalter zum
Aufbewahren von Reinigungstextilen bekannt, der an ei-
nem Reinigungsfahrwagen festgelegt ist. Der Behalter
weist einen Hohlraum zur Aufnahme und zum Aufbewah-
ren von Reinigungstextilien auf. Der Behalter umfasst
einen um ein Scharnier schwenkbaren Deckel zum be-
darfsweise Offnen und SchlieRen des Behalters. Der De-
ckelwird aus einer geschlossenen in eine offene Stellung
bewegt, wenn ein vorbestimmter Druck auf den Deckel
ausgetbt wird. Wird der Deckel demgegeniiber in seine
geschlossene Stellung bewegt, wird er in dieser Stellung
geschlossen gehalten.

[0006] Diedem Hohlraum abgewandte Oberflache des
Deckels kann zum flachen Abstellen eines Flachwi-
schers genutzt werden, dessen Stiel I6sbar in einem Hal-
ter fixiert ist.

[0007] Aus der US 2015/0307817 A1 ist ein Reini-
gungssystem bekannt, umfassend einen Reinigungs-
fahrwagen, in dem Reinigungsgerate aufgenommen
sind. Die Reinigungsgerate in Form von Flachwischern
sind dabei langs in Fahrtrichtung auf einer Bodenplatte
des Reinigungsfahrwagens abgestellt.

[0008] Ein weiteres Reinigungssystem und ein Aufbe-
wahrungsbehalter dafiir sind aus der US 2014/0138512
A1 bekannt. Im Aufbewahrungsbehalter sind Reini-
gungsutensilien des Reinigungssystems aufbewahrt,
wobei eines der Reinigungsutensilien durch ein Reini-
gungsgerat gebildetist, miteinemim Wesentlichen recht-
eckig ausgebildeten Funktionsteil, das Querseiten und
Langsseiten aufweist, wobei das Funktionsteil, in seiner
Langsrichtung betrachtet, parallel zum Geratestiel
schwenkbar ist.

[0009] Weitere Reinigungssysteme, die einen Aufbe-
wahrungsbehalter umfassen und Aufbewahrungsbehal-
ter selbst, sind allgemein bekannt.

[0010] Ein Aufbewahrungsbehalter, der einen Be-
standteil eines Reinigungssystems bilden kann, umfasst
Ublicherweise eine Unterseite und eine Oberseite. Un-
terschiedliche Reinigungsgerate kdnnen zerstérungsfrei
I6sbar mitdem Aufbewahrungsbehalter des Reinigungs-
systems verbunden sein. Reinigungsgerate kdnnen sol-
che mit Stiel sein, zum Beispiel fiir die Bodenreinigung
oder als Handhabungsgerat fiir schwer erreichbare Stel-
len Gber Kopf.

[0011] Die Reinigungsgerate kdnnen zum Beispiel als
Fligelmopp ausgebildet sein. Umfasst das Reinigungs-
system mehrere Reinigungsgerate, die von dem Aufbe-
wahrungsbehalter aufgenommen sind, sind diese Reini-
gungsgerate zum Beispiel hintereinander in einer Halte-
einrichtung aulRen am Aufbewahrungsbehalter abge-
stellt und kénnen jeweils bedarfsweise aus der Halteein-
richtung entnommen werden. Dabei ist allerdings zu be-
achten, dass durch die hintereinanderliegende Anord-
nung der Reinigungsgerate in der Halteeinrichtung die
Handhabung des Reinigungssystems fiir den Benutzer
insbesondere dadurch erschwert ist, dass die Reini-
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gungsgerate, die bezogen auf andere Reinigungsgerate,
die in der Haltereinrichtung relativ vorne angeordnet sind
und aktuell nicht gebraucht werden, aus der Halteein-
richtung zunachst entnommen und dann beiseite gestellt
werden missen, um an das relativ weiter hinten in der
Haltereinrichtung angeordnete Reinigungsgerat zu ge-
langen, das fir den aktuellen Anwendungsfall benutzt
werden soll. Anschlieend missen die aktuell nicht ge-
brauchten Reinigungsgerate und das aktuell benutzte
Reinigungsgerat wieder hintereinander in die Halteein-
richtung zuriickgestellt werden.

[0012] Reinigungssysteme der zuvor beschriebenen
Art werden haufig von professionellen Anwendern be-
nutzt, die in moglichst kurzer Zeit durch eine mdglichst
einfache Handhabung ein insgesamtbestmogliches Rei-
nigungsergebnis erzielen mdchten. Daflir sind solche
Reinigungssysteme nicht zufriedenstellend geeignet.

Darstellung der Erfindung

[0013] Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, ein
Reinigungssystem der zuvor genannten Art derart wei-
terzuentwickeln, dass die Handhabung jeweils verein-
facht ist. Insbesondere sollen die vom Aufbewahrungs-
behalter aufgenommenen Reinigungsgerate vom Benut-
zer moglichst einfach und bedarfsweise in beliebiger Rei-
henfolge vom Aufbewahrungsbehalter abgenommen
und dann benutzt werden kénnen, ohne dass zuvor je-
weils andere Reinigungsgerate aus dem Weg geraumt
werden missten. Aullerdem sollen die Reinigungsgera-
te wahrend ihres Transports sicher am Aufbewahrungs-
behalter aufgenommen sein, auch dann, wenn das Rei-
nigungssystem Uber Unebenheiten oder Rampen be-
wegtwird und/oder anderen Erschiitterungen ausgesetzt
ist.

[0014] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaR bei ei-
nem Reinigungssystem und einem Aufbewahrungsbe-
halter durch die Merkmale der Anspriiche 1 und 22 ge-
I16st. Auf vorteilhafte Ausgestaltungen nehmen die auf
Anspruch 1 direkt oder indirekt riickbezogenen Ansprii-
che Bezug.

[0015] ZurLoésung der Aufgabe ist ein Reinigungssys-
tem vorgesehen, umfassend einen Aufbewahrungsbe-
halter mit einer Unterseite und einer Oberseite und Rei-
nigungsgerate, die zerstdérungsfrei I6sbar mit dem Auf-
bewahrungsbehalter verbunden sind, wobei die Reini-
gungsgerate jeweils ein im Wesentlichen rechteckférmig
ausgebildetes Funktionsteil umfassen, wobei das Funk-
tionsteil zumindest eine Langsseite und zumindest eine
Querseite aufweist sowie einen sich in axialer Richtung
erstreckenden Geréatestiel, der derart gelenkig mit dem
Funktionsteil verbunden ist, dass das Funktionsteil, in
seiner Langsrichtung betrachtet, parallel zum Geratestiel
schwenkbar ist, wobei der Aufbewahrungsbehalter eine
der Anzahl der zu transportierenden Reinigungsgerate
entsprechende Anzahl von Halteeinrichtungen und/oder
Fihrungen aufweist, die jeweils quer zur axialen Rich-
tung der Geratestiele betrachtet, nebeneinander ange-
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ordnet sind, zur Aufnahme der jeweiligen Querseiten
und/oder Langsseiten der Funktionsteile, wobei die
Querseiten und/oder Langsseiten der mit dem Aufbe-
wahrungsbehalter verbundenen Reinigungsgerate ne-
beneinander und ohne sich gegenseitig zu Giberdecken
im Wesentlichen formschliissig in den entsprechenden
Halteeinrichtungen und/oder Fihrungen angeordnet
sind, wobei, in axialer Richtung der Geratestiele betrach-
tet, zwischen den Halteeinrichtungen und der Oberseite
jeweils die als Kippschutz ausgebildeten Fihrungen an-
geordnet sind, wobei die Anzahl der Fiihrungen der An-
zahl der Halteeinrichtungen entspricht und wobei die
Fihrungen jeweils ein parallel zum Geratestiel ge-
schwenktes Funktionsteil fuhren.

[0016] Die Fihrungen kénnen im Wesentlichen U-for-
mig ausgebildet sein, wobei sich einander benachbarte
FlUhrungen einen dazwischen angeordneten gemeinsa-
men Fihrungssteg teilen.

[0017] Auch dann, wenn das Reinigungssystem Uber
Unebenheiten oder Rampen bewegt wird und/oder an-
deren Erschitterungen ausgesetzt ist, sind die Reini-
gungsgerate dadurch sicher in den Halteeinrichtungen
und/oder Fihrungen positioniert und kénnen nicht, rela-
tiv zueinander, derart verrutschen, dass sie sich gegen-
seitig Uberdecken und die frei Zuganglichkeit zu jedem
der Reinigungsgerate nicht mehr gewahrleistet ware.
Dieser Vorteil kommt auch zum Tragen, wenn die Quer-
seite des Funktionsteils sehr schmal ist, wenn dieses
zum Beispiel als Wasserschieber ausgebildet ist. Dann
reichen die unteren topfférmigen Vertiefungen zur hori-
zontalen Fixierung nicht aus, wohl aber die weiter oben
angebrachten Fihrungen. Auflerdem ist von Vorteil,
dass alle mit dem Aufbewahrungsbehalter verbundenen
Reinigungsgerate raumlich nebeneinander angeordnet
sind und sich dadurch auch bei beliebiger Entnahme
durch den Benutzer gegenseitig nicht behindern. Sowohl
die parallel zum Geratestiel schwenkbaren Funktionstei-
le als auch die Geratestiele selbst Uberdecken einander
nicht, so dass stets alle Reinigungsgerate fiir den Be-
nutzter des Reinigungssystems frei zuganglich sind. In
Abhangigkeit von den jeweiligen Gegebenheiten des An-
wendungsfalles kann der Benutzer das jeweils passende
Reinigungsgerat aussuchen, dieses Reinigungsgerat
vom Aufbewahrungsbehalter entnehmen und anschlie-
Rend nach Benutzung wieder mit dem Aufbewahrungs-
behalter verbinden, ohne dass die Ubrigen Reinigungs-
gerate, die ebenfalls mit dem Aufbewahrungsbehalter
verbunden sind, aus dem Weg gerdumtwerden missten.
[0018] Es gibt auch Reinigungsgeréate, bei denen das
Funktionsteil nicht parallel zum Stiel ausgerichtet werden
kann, zum Beispiel Besen. In diesem Fall kann ein sol-
ches Funktionsteil etwas unterhalb der unteren Anschla-
ge fur die klappbaren Funktionsteile aufliegen. Dadurch
ist sichergestellt, dass ein solches Reinigungsgerat auch
wieder unabhéangig von den anderen Reinigungsgeraten
entnommen werden kann.

[0019] Generell besteht die Moglichkeit, dass das Rei-
nigungssystem nur Halteeinrichtungen ohne Fiihrungen
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fur die Reinigungsgerate aufweist oder nur Fiihrungen
ohne Halteeinrichtungen, wobei das Reinigungssystem
zur Erzielung guter Gebrauchseigenschaften bevorzugt
Halteeinrichtungen und Fiihrungen aufweist. Die Hand-
habung des Reinigungssystems fiir den Benutzer ist in
einem solchen Fall besonders einfach. Die Reinigungs-
gerate sind stets in gleichbleibender Art und Weise am
Aufbewahrungsbehalter angeordnet und an diesem si-
cher gehalten, auch dann, wenn das Reinigungssystem
fur professionelle Anwendungen im rauen Alltag genutzt
wird.

[0020] Gelangt das Reinigungssystem mit Halteein-
richtungen und Fihrungen zur Anwendung, ist das je-
weilige Funktionsteil der Reinigungsgerate in zwei Be-
reichen gehalten/ gefiihrt. Im Bereich der Unterseite des
Aufbewahrungbehalters ist die untere Querseite des pa-
rallel zum Geratestiel geschwenkten Funktionsteils in der
Halteeinrichtung aufgenommen und bereits dadurch im
Wesentlichen in ihrer Position gehalten und gegen ein
Verrutschen nach unten gesichert. Die Langsseiten sind
in einem solchen Fall in den Fihrungen geflhrt. Ein un-
erwiinschtes Kippen eines Reinigungsgerats in Richtung
eines anderen Reinigungsgerats, das zu einer gegensei-
tigen undfiir das Handling des Reinigungssystems nach-
teiligen Uberdeckung fiihren wiirde, ist dadurch wéhrend
der bestimmungsgemalRen Verwendung des Reini-
gungssystems ausgeschlossen.

[0021] Die Gestaltdes Funktionsteils des Reinigungs-
gerats und die jeweilige Gestalt der entsprechenden Hal-
teeinrichtungen und/oder Fihrungen sind aneinander
angepasst.

[0022] Dabei kann es vorgesehen sein, dass zumin-
dest zwei der Reinigungsgerate ein Ubereinstimmend
ausgebildetes Funktionsteil aufweisen oder dass zumin-
dest eines der Funktionsteile eine andere Gestalt als die
Funktionsteile der Ubrigen Reinigungsgerate aufweist.
Dabei ist von Vorteil, dass an den jeweiligen Anwen-
dungsfall angepasste gleiche oder unterschiedliche Rei-
nigungsgerate jeweils einen Bestandteil desselben Rei-
nigungssystems bilden kénnen.

[0023] Es konnen Funktionsteile zur Anwendung ge-
langen, die breitere oder schmalere Querseiten aufwei-
sen und wahrend des Transports am Aufbewahrungsbe-
halter in entsprechend ausgebildeten Halteeinrichtun-
gen und/oder Fiihrungen aufgenommen sind.

[0024] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung kann
esvorgesehen sein, dass die Halteeinrichtungen als Ver-
tiefungen ausgebildet sind und eine Tiefe < 20 cm auf-
weisen. Die Vertiefungen kénnen im Wesentlichen topf-
férmig ausgebildet sein und bewirken einen Formschluss
mit der Querseite des entsprechenden Funktionsteils.
Bevorzugt sind die Vertiefungen zweckmaRigerweise so
ausgebildet, dass sie die Querseite des Funktionsteils
trotz aufgezogenem Reinigungstextil umfangsseitig mit
Abstand lose umschlieRen. Hierbei ist von Vorteil, dass
das gebrauchsfertige Reinigungsgerat in der Vertiefung
problemlos aufgenommen wird. Das parallel zum Gera-
testiel geschwenkte Funktionsteil Iasst sich dadurch ein-
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fach in die Vertiefung einsetzten und bedarfsweise wie-
der herausnehmen und ist trotzdem am Aufbewahrungs-
behalter gut in seiner Position fixiert.

[0025] Die genannte Tiefe <20 cm ist fir die meisten
Anwendungsfalle besonders vorteilhaft. Einerseits ist ei-
ne derartige Tiefe gro® genug, um das am Aufbewah-
rungsbehalter befestigte Reinigungsgerat sicher an die-
sem zu fixieren. Andererseits ist die genannte Tiefe ge-
ring genug um eine einfache Handhabung zu gewahr-
leisten; der Benutzer braucht das Reinigungsgerat nur
etwa 20 cm anzuheben um es aus der Vertiefung zu ent-
nehmen. Bevorzugt betragt die Tiefe 5 cm bis 15 cm.
[0026] Bevorzugt sind die jeweiligen Funktionsteile
durch die Fihrungen lose gefiihrt. Durch die lose Fih-
rung ist die Handhabung fir den Benutzer vereinfacht.
Auch dann, wenn das Funktionsteil nicht mit einem ent-
sprechenden Reinigungstextil bezogen ist oder dann,
wenn das Funktionsteil mit einem neuen, nichtbenetzten
Reinigungstextil bezogen und deshalb besonders volu-
minds ist, kann das parallel zum Geratestiel geschwenk-
te Funktionsteil vom Benutzer rasch und ohne Miihe in
die Fuhrungen bewegt werden.

[0027] Zumindest eines der Funktionsteile kann durch
einen Wischerkopf eines Reinigungsgerats gebildet sein.
[0028] Ineinem solchen Fall kann der Wischerkopf ei-
ne Tragplatte und ein mit der Tragplatte verbundenes
Reinigungstextil umfassen. Das Reinigungstextil kann in
einem solchen Fall als sogenannter Flachwischer oder
Fligelmopp ausgebildet sein.

[0029] Unabhangigdavonistdie Langsseite des Funk-
tionsteils langer als die Querseite breit.

[0030] Die zur Anwendung gelangenden Reinigungs-
textilien kénnen voneinander abweichende Gebrauchs-
eigenschaften aufweisen. So besteht beispielsweise die
Moglichkeit, ein Reinigungsgerat mit einem ersten Rei-
nigungstextil zur Vorreinigung besonders stark ver-
schmutzter Oberflachen zu verwenden. In einem zweiten
Reinigungsgang kénnen die zuvor aufgebrochenen Ver-
unreinigungen von einem zweiten Reinigungstextil auf-
genommen und die Flache dadurch endgereinigt wer-
den. Die unterschiedlichen Reinigungsgerate kdnnen mit
geringst moglichem Aufwand vom Aufbewahrungsbe-
halter entnommen und anschlieRend wieder mit diesem
verbundenwerden, ohne dass sich die Reinigungsgerate
gegenseitig im Weg stehen wirden.

[0031] Nach einer ersten Ausgestaltung kann es vor-
gesehen sein, dass der Aufbewahrungsbehalter als Auf-
bewahrungsschrank ausgebildet ist. Der Aufbewah-
rungsschrank kann stationar in einem Putzraum aufge-
stellt sein. Im Aufbewahrungsschrank werden die beno-
tigten Reinigungsutensilien aufbewahrt, und die benétig-
ten Reinigungsgerate sind mit dem Aufbewahrungs-
schrank, wie zuvor beschrieben, verbunden.

[0032] Der Aufbewahrungsschrank hat bevorzugte
Seiten zur Aufnahme von Reinigungsgeraten. Die Riick-
seite des Aufbewahrungsschranks steht zur Aufnahme
von Reinigungsgeraten dann nicht zur Verfligung, wenn
der Aufbewahrungsschrank mit seiner Riickseite an ei-
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ner Wand steht. Die Vorderseite des Aufbewahrungs-
schranks ist zumeist unglinstig, da sich an der Vorder-
seite haufig Turen befinden. Die beiden Seitenwéande
sind zur Aufnahme von Reinigungsgeraten besonders
gut geeignet.

[0033] GemaR einer zweiten, besonders vorteilhaften
Ausgestaltung kann es vorgesehen sein, dass der Auf-
bewahrungsbehélter als Reinigungsfahrwagen ausge-
bildet ist. Der Aufbewahrungsbehalter wird in einem sol-
chen Fall mobil eingesetzt. Insbesondere fiir professio-
nelle Anwendungen ist das von hervorzuhebendem Vor-
teil. Der mit Reinigungsutensilien beladene Reinigungs-
fahrwagen und die mit dem Reinigungsfahrwagen ver-
bundenen Reinigungsgerate konnen vom Benutzerauch
Uber grofRere Strecken, zum Beispiel auf Flughafen, kraf-
te- und zeitsparend bewegt werden.

[0034] EinReinigungsfahrwagenistbevorzugtkasten-
foérmig aufgebaut und weist dadurch vier vertikale Seiten
auf. Die Seiten sind dabei klar zugewiesen.

[0035] Gegen die Fahrtrichtung, also hinten, ist tbli-
cherweise ein Schiebegriff zur Bewegung des Reini-
gungsfahrwagens angeordnet. Diese Seite ist bevorzugt
fur langstielige Reinigungsgerate besonders geeignet,
weil sie durch ihre Anordnung fiir den Benutzer sofort
griffbereit sind.

[0036] In Fahrtrichtung, also vorne, kdnnen ebenfalls
Reinigungsgerate angeordnet sein. Sie liegen im Blick-
feld des Benutzers.

[0037] Die Anordnung der Reinigungsgerate an bei-
den Seiten hat den Vorteil, dass langliche Elemente wie
Mopprahmen, Wasserschieber, Besen etc. parallel zur
Fahrtrichtung ausgerichtet sind.

[0038] Idealerweise hat der Benutzer eines Reini-
gungsfahrwagens zwei bis drei lange Stiele im Einsatz
und moéchte auf diese jederzeit und schnell und vor allem
unabhangig voneinander zugreifen.

[0039] Der Aufbewahrungsschrank oder der Reini-
gungsfahrwagen kénne auf ihrer Unterseite jeweils eine
Bodenplatte aufweisen, wobei die Halteeinrichtungen an
der Bodenplatte angeordnet sind. Hierbei ist von Vorteil,
dass die Halteeinrichtungen praktisch am tiefsten Punkt
des Aufbewahrungsschranks oder des Reinigungsfahr-
wagens angeordnet sind. Auch dann, wenn der Gerates-
tiel nicht teleskopierbar und/oder besonders lang ausge-
bildet ist, steht das Reinigungsgerat geringstmdglich
Uber die Oberseite des Aufbewahrungsbehalters hinaus.
[0040] Generell besteht die Moglichkeit, dass die Hal-
teeinrichtungen einen einstiickigen Bestandteil der Bo-
denplatte bilden oder, bezogen auf die Bodenplatte, se-
parat erzeugt sind. Im ersten Fall ist die Herstellung be-
sonders einfach und kostengiinstig. Im zweiten Fall kdn-
nen unterschiedlich gestaltete Bodenplatten mit unter-
schiedlich gestalteten Halteeinrichtungen nach Art eines
Baukastensystems kombiniert werden. Das Reinigungs-
system kann dadurch besonders einfach an die jeweili-
gen Gegebenheiten des Anwendungsfalles angepasst
werden.

[0041] Das ist der Fall, wenn die Halteeinrichtun-
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gen/Vertiefungen in einer von der Bodenplatte separat
ausgebildeten Leiste angeordnet sind, wobei die Leiste
an der Bodenplatte festgelegt ist.

[0042] Die Halteeinrichtungen kénnen zusatzlich oder
alternativ an zumindest einer der vertikalen Seiten an-
geordnet sein.

[0043] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung kann
es vorgesehen sein, dass die Summe der Breiten der
nebeneinander angeordneten Halteeinrichtungen < der
maximalen Breite der Bodenplatte ist. Die Halteeinrich-
tungen schlieBen dadurch stets mit den AulRenabmes-
sungen des Aufbewahrungsbehalters ab oder sind zu-
rickversetzt. Insbesondere dann, wenn der Aufbewah-
rungsbehalter als Reinigungsfahrwagen ausgebildet ist,
ist das von Vorteil. Die Halteeinrichtung steht nicht tiber
die Breite des Reinigungsfahrwagens uber, so dass eine
versehentliche Beschadigung der Umgebung bei Bewe-
gung des Reinigungsfahrwagens, wie beispielsweise ei-
ne Beschadigung von Wanden oder Turlaibungen durch
die Halteeinrichtungen, ausgeschlossen ist.

[0044] Die Reinigungsgerate, die Halteeinrichtungen
und die Fihrungen sind, in einer Hauptbewegungsrich-
tung des Aufbewahrungsbehalters betrachtet, auf des-
sen Vorderseite oder Riickseite angeordnet. Ahnlich wie
zuvor beschrieben, ist auch hier von Vorteil, dass die
Breite des Aufbewahrungsbehalters quer zur Hauptbe-
wegungsrichtung auf ein Minimum begrenzt ist und die
Breite nicht durch seitlich am Aufbewahrungsbehalter
angeordnete Reinigungsgerate unerwiinscht vergrofiert
wird. Der Benutzerkann die Reinigungsgerate bevorzugt
unmittelbar vor sich vom Aufbewahrungsbehalter ent-
nehmen und die Reinigungsgerate anschlieRend wieder
mit dem Aufbewahrungsbehalter verbinden.

[0045] Die Oberseite kann mit klammerférmig ausge-
bildeten Stielfixierungen versehen sein, deren Anzahl
der Anzahl der Halteeinrichtungen und der Fiihrungen
entspricht, wobei jeder Geratestiel mit einer Stielfixierung
zerstorungsfrei l6sbar verbunden ist. Hierbei ist von Vor-
teil, dass der gelenkig am Funktionsteil angeordnete Ge-
ratestiel ebenfalls, wie das Funktionsteil auch, sicher in
seiner Position gehalten ist. Generell ist ein Gelenk, zum
Beispiel ein Kardangelenk, erforderlich, um das Funkti-
onsteil parallel zum Geréatestiel schwenken zu kénnen.
Durch die gelenkige Anbindung des Geratestiels am
Funktionsteil ist es sinnvoll, auch den Geratestiel am Auf-
bewahrungsbehalter zu fixieren, um zu verhindern, dass
er sich unerwiinscht und unkontrollierbar aus seiner ge-
wiinschten Ruheposition am Aufbewahrungsbehalter
bewegt.

[0046] Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung kann es
vorgesehen sein, dass jeder Geréatestiel in die jeweilige
Stielfixierung formschlissig einschnappbar ist. Eine sol-
che Schnappverbindung funktioniert auch dann beson-
ders zuverlassig, wenn der Geratestiel zum Beispiel
feucht und/oder und mit Reinigungsflissigkeit benetzt
ist. AuBerdem ist die Handhabung einer Schnappverbin-
dung fiir den Benutzer denkbar einfach und selbsterkla-
rend.
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[0047] Die Halteeinrichtungen, die Fiihrungen und die
Stielfixierungen sind, in axialer Richtung der Geratestiele
betrachtet, fur ein jedes Reinigungsgeréat fluchtend an-
geordnet. Dadurch ist dem Benutzer sofort klar, welche
Halteeinrichtung, welche Fiihrung und welche Stielfixie-
rung zu jedem Reinigungsgerat gehoren.

[0048] DerReinigungsfahrwagen kann einen Schiebe-
griff aufweisen, der im Wesentlichen C-férmig ausgebil-
detistund zwei einander mit Abstand benachbarte Hand-
griffe umfasst, wobei die Geréatestiele durch den durch
den Abstand gebildeten Spalt einflihrbar und mitden ent-
sprechenden Stielfixierungen verbindbar oder aus den
entsprechenden Stielfixierungen l6sbar und durch den
Spalt vom Reinigungsfahrwagen entnehmbar sind. Der
C-férmige Schiebegriff, bei dem die Handgriffe durch ei-
nen Spalt voneinander getrennt sind, hat den Vorteil,
dass die Geratestiele durch den Spalt des Schiebegriffs
hindurch bewegt werden kénnen. Ware der Schiebegriff
ringférmig in sich geschlossen und hatte keinen Spalt,
mussten die Funktionsteile oder die Geratestiele durch
den dann ringférmigen Schiebegriff hindurchgefadelt
werden. Fir eine einfache Handhabung des Reinigungs-
systems wére das ein gravierender Nachteil.

[0049] Dartber hinaus hat der im Wesentlichen C-for-
mig ausgebildete Schiebegriff den Vorteil, dass die Rei-
nigungsgerate auch dann nicht vom Aufbewahrungsbe-
halter fallen, wenn die Geratestiele nichtin der jeweiligen
Stielfixierung formschlissig eingeschnappt sind oder
sich unbeabsichtigt aus der Stielfixierung geldst haben.
Der C-férmige Schiebegriff halt die Geratestiele auch
dann am Reinigungssystem und verhindert, dass die Ge-
ratestiele, moglicherweise zusammen mit dem dazuge-
hérigen Reinigungsgerat, vom Aufbewahrungsbehalter
herunterfallen.

[0050] Die Stielfixierungen und der Schiebegriff kon-
nen jeweils separat erzeugt sein und eine vormontierbare
Einheit bilden. Nach Art eines Baukastensystems koén-
nen unterschiedliche Stielfixierungen mit unterschiedli-
chen Schiebegriffen kombiniert werden. Das Reini-
gungssystem istdadurch besonders gutandie jeweiligen
Gegebenheiten des Anwendungsfalles anpassbar.
Durch die Zusammenfassung der Stielfixierungen mit
dem Schiebegriff zur vormontierbaren Einheit wird die
Montage des Reinigungssystems vereinfacht. Die vor-
montierbare Einheit wird mit dem Aufbewahrungsbehal-
ter verbunden.

[0051] In Hauptbewegungsrichtung vor und/oder hin-
ter den Halteeinrichtungen kann zumindest eine weitere
Fihrungsschiene zur Aufnahme eines weiteren Reini-
gungsgerats angeordnet sein, mit einem weiteren Wi-
scherkopf, der eine weitere Tragplatte und ein mit der
weiteren Tragplatte verbundenes weiteres Reinigungs-
textil umfasst, wobei der weitere Wischerkopf zumindest
eine weitere Langsseite und eine weitere Querseite auf-
weist sowie mit einem weiteren Geratestiel verbunden
ist, wobei sich der weitere Wischerkopf quer zur Haupt-
bewegungsrichtung und quer zum weiteren Geratestiel
erstreckt und wobei der weitere Wischerkopf mit seiner
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weiteren Langsseite im Wesentlichen formschlissig in
der weiteren Fihrungsschiene angeordnet ist. Durch ei-
ne solche Ausgestaltung kdnnen bedarfsweise zusatzli-
che Reinigungsgerate zur Anwendung gelangen, deren
Funktionsteile nicht parallel zum Geratestiel schwenkbar
sind. Der Geratestiel und das Funktionsteil sind zum Bei-
spiel starr und im Wesentlichen T-férmig verbunden.
Durch die zuvor beschriebene Ausgestaltung kann die
Langsseite des Reinigungsgerats in der weiteren Fih-
rungsschiene aufgenommen werden.

[0052] Die weitere Fiihrungsschiene weist bevorzugt
eine Breite auf, die hochstens der Breite des Aufbewah-
rungsbehalters entspricht. Dadurch entspricht die Breite
der weiteren Flhrungsschiene héchstens der gesamten
Breite der Halteeinrichtungen, so dass auch die Fih-
rungsschiene, wie zuvor bereits ausgefihrt, nicht tGber
die dulleren Begrenzungen des Aufbewahrungsbehal-
ters Ubersteht.

[0053] Gleichzeitig kann die horizontale Fuhrungs-
schiene so angeordnet sein dass eine Entnahme der ge-
schwenkten und der nicht-geschwenkten Reinigungsge-
rate jeweils unabhangig voneinander moglich ist.
[0054] Die Oberseite kann durch einen Rahmen gebil-
det sein, wobei der Schiebegriff am Rahmen festgelegt
ist. Der Rahmen kann zum Beispiel auf einem nach oben
offenen Behalter festgelegt sein und zum Beispiel die
Form eines Deckels fiir den Behalter aufweisen.

Kurzbeschreibung der Zeichnung

[0055] Ein Ausfiihrungsbeispiel des erfindungsgema-
Ren Reinigungssystems ist in den Figuren 1 bis 5 dar-
gestellt und wird nachfolgend naher erlautert.

[0056] Die Figuren 1 bis 5 zeigen jeweils in schemati-
scher Darstellung:

Figur 1 ein Reinigungssystem ohne Reinigungsgera-
te in einer perspektivischen Ansicht auf die
Vorderseite,

Figur 2  das Reinigungssystem aus Figur 1, bei dem
zwei voneinander abweichende Reinigungs-
gerate mit dem Aufbewahrungsbehalter ver-
bunden sind,

Figur 3  eine perspektivische Ansicht in vergroRerter
Darstellung, wobei die Halteeinrichtungen an
der Unterseite des Aufbewahrungsbehalters
gezeigt sind,

Figur 4 ein Ausfilhrungsbeispiel eines Reinigungsge-
rats als Einzelteil und

Figur 5 eine Darstellung, dhnlich wie in Figur 3, wobei
zusatzlich eine weitere Fiihrungsschiene zur
Aufnahme eines weiteren Reinigungsgerats
vorgesehen ist.
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Ausfiihrung der Erfindung

[0057] InFigur 1 ist ein Ausfiihrungsbeispiel des erfin-
dungsgeméaflen Reinigungssystems gezeigt, das ein
Ausfiihrungsbeispiel des Aufbewahrungsbehalters 1
umfasst.

[0058] Zur besseren Ubersichtlichkeit ist das Reini-
gungssystem ohne Reinigungsgerate 4 gezeigt, wobei
zwei zur Anwendung gelangende, voneinander abwei-
chen Reinigungsgerate 4 in Figur 2 gezeigt sind. Ein Aus-
fuhrungsbeispiel eines Reinigungsgerats 4 ist aullerdem
in Figur 4 gezeigt.

[0059] DasReinigungssystemaus Figur 1 umfasstden
Aufbewahrungsbehalter 1, der im gezeigten Ausflh-
rungsbeispiel saulenfdrmig ausgebildet ist. Der Aufbe-
wahrungsbehalter 1 hat eine Unterseite 2 und eine Ober-
seite 3, die durch Seitenwande miteinander verbunden
sind.

[0060] Der Aufbewahrungsbehalter 1 weist eine der
Anzahlder zu transportierenden Reinigungsgerate 4 ent-
sprechende Anzahl von Halteeinrichtungen 11 und Fuh-
rungen 12 auf, wobei im hier gezeigten Ausfiihrungsbei-
spiel vier Halteeinrichtungen 11 und vier Filhrungen 12
zur Aufnahme von maximal vier Reinigungsgeraten 4 zur
Anwendung gelangen. Die Halteeinrichtungen 11 und
die Fihrungen 12 sind, jeweils quer zur axialen Richtung
8 der Geratestiele 9 betrachtet, nebeneinander angeord-
net.

[0061] Die Halteeinrichtungen 11 sind im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel als im Wesentlichen topfformige
Vertiefungen 13 ausgebildet und haben eine Tiefe von
etwa 15 cm. In axialer Richtung 8 der Geratestiele 9,
zwischen den Halteeinrichtungen 11 und der Oberseite
3, sind die Fiihrungen 12 angeordnet, die als Kippschutz
ausgebildet sind und in denen, wie spater zu Figur 2 er-
lautert, die parallel zu den Geratestielen 9 geschwenkten
Funktionsteile 5 der Reinigungsgerate 4 lose gefiihrt
sind.

[0062] Der Aufbewahrungsbehalter 1 ist im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel als Reinigungsfahrwagen 19 aus-
gebildet und weist deshalb auf der der Oberseite abge-
wandten Seite der Bodenplatte 20 Rader auf. Alle zur
Anwendung gelangenden Vertiefungen 13 sind einsti-
ckig ineinander Gibergehend und materialeinheitlich aus-
gebildet und bilden die Halteeinrichtungen 11, die als se-
paratvon der Bodenplatte 20 ausgebildete Leiste 21 aus-
gebildet und mit der Bodenplatte 20 verbunden ist.
[0063] Abweichend davon kdénnen die Halteeinrichtun-
gen 11 einstlickig und materialeinheitlich mit der die Un-
terseite 2 bildenden Bodenplatte 20 ausgebildet sein. Die
gesamten Breiten b der nebeneinander angeordneten
Halteeinrichtungen 11 entsprechen der maximalen Brei-
te B der Bodenplatte 20.

[0064] Die Hauptbewegungsrichtung des Reinigungs-
fahrwagens 19 ist mit X bezeichnet, die Richtung hori-
zontal quer zur Fahrtrichtung mit Y und die senkrechte
Richtung mit Z.

[0065] In Z-Richtung werden die Reinigungsgerate 4
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durch die Leiste 21 an der Bodenplatte 20 des Reini-
gungsfahrwagens 19 gehalten.

[0066] In X-Richtung werden die Reinigungsgerate 4
durch die Vertiefungen 13 in aufrechter Haltung gehalten
und gegen ein Verrutschen in +X- / -X-Richtung gesi-
chert.

[0067] In Y-Richtung werden die Reinigungsgerate 4
durch seitliche Begrenzung der Vertiefungen 13 im un-
teren Bereich und/oder durch seitliche Fiihrungen 12 im
mittleren Bereich des Reinigungssystems gehalten.
[0068] Anstelle der Fihrungen 12 kénnen Haltekrallen
zur Fixierung der Funktionsteile 5 in X- und Y-Richtung
zur Anwendung gelangen.

[0069] Die Halteeinrichtungen 11 und die Fiihrungen
12 kénnen, wie hier dargestellt, auf der Vorderseite 22
und/oder auf der Riickseite 23 des Aufbewahrungsbe-
hélters 1 angeordnet sein.

[0070] Zusatzlich zu den Halteeinrichtungen 11 und
den Fihrungen 12 sind klammerférmig ausgebildete
Stielfixierungen 24 vorgesehen, deren Anzahl der Anzahl
der Halteeinrichtungen 11 und der Fihrungen 12 ent-
spricht, wobei jeder Geratestiel 9 in die jeweilige Stielfi-
xierung 24 formschlissig einschnappbar ist.

[0071] Wie in Figur 1 zu erkennen, sind die Halteein-
richtungen 11, die Fihrungen 12 und die Stielfixierungen
24 fir jedes Reinigungsgeréat 4, in axialer Richtung 8 der
Geratestiele 9 betrachtet, fluchtend angeordnet.

[0072] Als zusatzliche Sicherung gegen ein unbeab-
sichtigtes Herabfallen der Reinigungsgerate 4 vom Auf-
bewahrungsbehalter 1 ist der Schiebegriff 25 vorgese-
hen, der C-férmig ausgebildet ist und zwei durch einen
Spalt 28 voneinander beabstandete Handgriffe 26, 27
aufweist. Die Geréatestiele 9 der Reinigungsgerate 4 kon-
nen durch den Spalt 28 in Richtung der Stielfixierungen
24 bewegtund in diese eingeschnappt werden. Zum L6-
sen der Reinigungsgerate 4 werden die Geratestiele 9
aus den Stielfixierungen 24 gel6st und durch den Spalt
28 vom Reinigungsfahrwagen 19 in die Umgebung ent-
nommen.

[0073] In diesem Ausfiihrungsbeispiel ist am Aufbe-
wahrungsbehalter 1 die vormontierbare Einheit 29 ange-
ordnet, die durch die Stielfixierungen 24 und den Schie-
begriff 25 gebildet ist.

[0074] In Figur 2 ist das Reinigungssystem aus Figur
1 mit zwei voneinander abweichenden Reinigungsgera-
ten 4 bestiickt. Die Reinigungsgerate 4 weisen jeweils
einim Wesentlichen rechteckformig ausgebildetes Funk-
tionsteil 5 auf, das als Wischerkopf 15 ausgebildetistund
eine Tragplatte 16 umfasst, wobei die Tragplatte 16 mit
einem Reinigungstextil 17 bezogen ist. Das Funktionsteil
5 hat zumindest eine Langsseite 6 und zumindest eine
Querseite 7 und ist mit einem sich in axialer Richtung 8
erstreckenden Geratestiel 9 verbunden. Durch die ge-
lenkige Verbindung ist das Funktionsteil 5, in seiner
Langsrichtung betrachtet, parallel zum Geratestiel 9
schwenkbar, wobei die Reinigungsgerate 4 in der zuvor
beschriebenen Position, jeweils quer zur axialen Rich-
tung 8 der Geratestiele 9 betrachtet, nebeneinander an-
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geordnet sind, ohne sich gegenseitig zu Giberdecken. Die
Querseiten 7 und/oder Langsseiten 6 der mit dem Auf-
bewahrungsbehalter 1 verbundenen Reinigungsgerate
4 sind in den entsprechenden Halteeinrichtungen 11
und/oder Fihrungen 12 angeordnet.

[0075] In Figur 3 ist die Halteeinrichtung 11 in vergro-
Rertem MaRstab dargestellt. Es ist zu erkennen, dass
die Halteeinrichtung 11 als separat von der Bodenplatte
20 ausgebildete Leiste 21 gestaltet und an der Boden-
platte 20 festgelegt ist. Die Tiefe 14 der als Vertiefungen
13 ausgebildeten Halteeinrichtungen 11 betragt etwa 15
cm.

[0076] In Figur 4 ist ein Ausfiihrungsbeispiel eines zur
Anwendung gelangenden Reinigungsgerats 4 gezeigt.
Das Reinigungsgerat 4 umfasst, wie zuvor beschrieben,
das im wesentlichen rechteckférmig ausgebildete Funk-
tionsteil 5 das im hier gezeigten Ausflihrungsbeispiel ei-
nen Wischerkopf 15 bildet, der eine Tragplatte 16 um-
fasst. Die Tragplatte 16 ist mit einem Reinigungstextil 17
bezogen.

[0077] Der Geratestiel 9 ist als Teleskop-Stiel ausge-
bildet und durch ein Kardangelenk mit dem Funktionsteil
5 gelenkig verbunden. Durch das Kardangelenk besteht
die Mdglichkeit, das Funktionsteil 5 parallel zum Gera-
testiel 9 zu schwenken und anschlieRend in der entspre-
chenden Halteeinrichtung 11 und der entsprechenden
Fihrung 12 zu positionieren.

[0078] Der Geratestiel 9 wird durch den Spalt 28in den
C-formigen Schiebegriff 25 bewegt und in die entspre-
chende Stielfixierung 24 formschlissig eingeschnappt.

[0079] In Figur 5 ist eine Erweiterung des zuvor be-
schriebenen Reinigungssystems offenbart.

[0080] Zum Transport eines weiteren Reinigungsge-
rats 31 am Aufbewahrungsbehalter 1 ist es vorgesehen,
dass in Hauptbewegungsrichtung X vor den Halteeinrich-
tungen 11 eine weitere Fiihrungsschiene 30 angeordnet
ist. Diese weitere Fiihrungsschiene 30 erstreckt sich Uiber
die gesamte Breite B der Bodenplatte 20, um in der wei-
teren Fuhrungsschiene 30 einen entsprechend breiten
weiteren Wischerkopf 32 aufnehmen zu kénnen. Der wei-
tere Wischerkopf 32 umfasst die weitere Tragplatte 33
und ein mit der weiteren Tragplatte 33 verbundenes wei-
teres Reinigungstextil 34. Der weitere Geratestiel 37 ist
zusammen mir dem weiteren Wischerkopf 32 starr und
T-formig ausgebildet und mit seiner weiteren Langsseite
35 im Wesentlichen formschlissig in der weiteren Fiih-
rungsschiene 30 angeordnet.

[0081] Die Oberseite 3 kann, wie in Figur 2 dargestellt,
durch einen Rahmen 38 gebildet sein, wobei der Schie-
begriff 25 am Rahmen 38 festgelegt ist.

Patentanspriiche

1. Reinigungssystem, umfassend einen Aufbewah-
rungsbehalter (1) mit einer Unterseite (2) und einer
Oberseite (3) und Reinigungsgerate (4), die zerst6-
rungsfrei ldsbar mit dem Aufbewahrungsbehalter (1)
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verbunden sind, wobei die Reinigungsgerate (4) je-
weils ein im Wesentlichen rechteckférmig ausgebil-
detes Funktionsteil (5) umfassen, wobei das Funk-
tionsteil (5) zumindest eine Langsseite (6) und zu-
mindest eine Querseite (7) aufweist sowie einen sich
in axialer Richtung (8) erstreckenden Geratestiel (9),
der derart gelenkig mit dem Funktionsteil (5) verbun-
den ist, dass das Funktionsteil (5), in seiner Langs-
richtung (10) betrachtet, parallel zum Geratestiel (9)
schwenkbar ist, wobei der Aufbewahrungsbehalter
(1) eine der Anzahl der zu transportierenden Reini-
gungsgerate (4) entsprechende Anzahl von Halte-
einrichtungen (11) und/oder Fihrungen (12) auf-
weist, die jeweils quer zur axialen Richtung (8) der
Geratestiele (9) betrachtet, nebeneinander ange-
ordnetsind, zur Aufnahme der jeweiligen Querseiten
(7) und/oder Langsseiten (6) der Funktionsteile (5)
und wobei die Querseiten (7) und/oder Langsseiten
(6) der mit dem Aufbewahrungsbehalter (1) verbun-
denen Reinigungsgerate (4) nebeneinander und oh-
ne sich gegenseitig zu Giberdecken im Wesentlichen
formschlissig in den entsprechenden Halteeinrich-
tungen (11) und/oder Fihrungen (12) angeordnet
sind, dadurch gekennzeichnet, dass in axialer
Richtung (8) der Geratestiele (9) betrachtet, zwi-
schen den Halteeinrichtungen (11) und der Obersei-
te (3) jeweils die als Kippschutz ausgebildeten Fiih-
rungen (12) angeordnet sind, wobei die Anzahl der
Fihrungen (12) der Anzahl der Halteeinrichtungen
(11) entspricht und wobei die Fiihrungen (12) jeweils
ein parallel zum Geratestiel (9) geschwenktes Funk-
tionsteil (5) fihren.

Reinigungssystem nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Halteeinrichtungen (11) als
Vertiefungen (13) ausgebildet sind und eine Tiefe
(14) < 20 cm aufweisen.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1
oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Fih-
rungen (12) die jeweiligen Funktionsteile (5)lose fiih-
ren.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest eines
der Funktionsteile (5) durch einen Wischerkopf (15)
eines Reinigungsgerats (4) gebildet ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Wischerkopf (15) eine
Tragplatte (16) und ein mit der Tragplatte (16) ver-
bundenes Reinigungstextil (17) umfasst.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass der Aufbewah-
rungsbehalter (1) als Aufbewahrungsschrank (18)
ausgebildet ist.
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Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass der Aufbewah-
rungsbehalter (1) als Reinigungsfahrwagen (19)
ausgebildet ist.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, dass der Aufbewah-
rungsschrank (18) oder der Reinigungsfahrwagen
(19) aufihrer Unterseite (2) jeweils eine Bodenplatte
(20) aufweisen und dass die Halteeinrichtungen (11)
an der Bodenplatte (20) angeordnet sind.

Reinigungssystem nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Halteeinrichtungen (11) in
einer von der Bodenplatte (20) separat ausgebilde-
ten Leiste (21) angeordnet sind und dass die Leiste
(21) an der Bodenplatte (20) festgelegt ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Halteeinrichtungen (11)
einstlickig und materialeinheitlich mit der die Unter-
seite (2) bildenden Bodenplatte (20) ausgebildet
sind.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
10, dadurch gekennzeichnet, dass die Summe der
Breiten (b) der nebeneinander angeordneten Halte-
einrichtungen (11) < der maximalen Breite (B) der
Bodenplatte (20) ist.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
11, dadurch gekennzeichnet, dass die Reini-
gungsgerate (4), die Halteeinrichtungen (11) und die
Fihrungen (12), in einer Hauptbewegungsrichtung
(X) des Aufbewahrungsbehalters (1) betrachtet, auf
dessen Vorderseite (22) und/oder Riickseite (23) an-
geordnet sind.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
12, dadurch gekennzeichnet, dass die Oberseite
(3) mit klammerférmig ausgebildeten Stielfixierun-
gen (24) versehen ist, deren Anzahl der Anzahl der
Halteeinrichtungen (11) und der Fiihrungen (12) ent-
spricht und dass jeder Geratestiel (9) mit einer Stiel-
fixierung (24) zerstoérungsfrei I6sbar verbunden ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 13, dadurch ge-
kennzeichnet, dass jeder Geratestiel (9) in die je-
weilige Stielfixierung (24) formschlissig ein-
schnappbar ist.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 13
oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass die Hal-
teeinrichtungen (11), die Fihrungen (12) und die
Stielfixierungen (24) fir ein jedes Reinigungsgerat
(4), in axialer Richtung (8) der Geratestiele (9) be-
trachtet, fluchtend angeordnet sind.
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16.

17.

18.

19.

20.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 13 bis
15, dadurch gekennzeichnet, dass der Reini-
gungsfahrwagen (19) einen Schiebegriff (25) auf-
weist, der im Wesentlichen C-formig ausgebildet ist
und zwei einander mit Abstand benachbarte Hand-
griffe (26, 27) umfasst, wobei die Geratestiele (9)
durch einen durch den Abstand gebildeten Spalt (28)
einfihrbarund mitden entsprechenden Stielfixierun-
gen (24) verbindbar oder die Geréatestiele (9) aus
den entsprechenden Stielfixierungen (24) [6sbarund
durch den Spalt (28) vom Reinigungsfahrwagen (19)
entnehmbar sind.

Reinigungssystem nach Anspruch 16, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Stielfixierungen (24) und
der Schiebegriff (25) jeweils separat erzeugt sind
und eine vormontierbare Einheit (29) bilden.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
17, dadurch gekennzeichnet, dass in Hauptbewe-
gungsrichtung (X) vor und/oder hinter den Halteein-
richtungen (11) zumindest eine weitere Fiihrungs-
schiene (30) zur Aufnahme eines weiteren Reini-
gungsgerats (31) angeordnet ist, mit einem weiteren
Wischerkopf (32), der eine weitere Tragplatte (33)
und ein mit der weiteren Tragplatte (33) verbunde-
nes weiteres Reinigungstextil (34) umfasst, wobei
derweitere Wischerkopf (32) zumindest eine weitere
Langsseite (35) und eine weitere Querseite (36) auf-
weist sowie mit einem weiteren Geratestiel (37) ver-
bunden ist, wobei sich der weitere Wischerkopf (32)
quer (Y) zur Hauptbewegungsrichtung (X) und quer
(Y)zum weiteren Geratestiel (37) erstreckt und dass
der weitere Wischerkopf (32) mit seiner weiteren
Langsseite (35) im Wesentlichen formschlissig in
der weiteren Fuhrungsschiene (30) angeordnet ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 18, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die weitere Fihrungsschiene
(30) eine Breite aufweist, die hdchstens der Breite
(B) des Aufbewahrungsbehalters (1) entspricht.

Reinigungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis
19, dadurch gekennzeichnet, dass die Oberseite
(3) durch einen Rahmen (38) gebildet ist und dass
der Schiebegriff (25) am Rahmen (38) festgelegt ist.

Claims

Cleaning system comprising a storage container (1)
with an underside (2) and a top side (3), as well as
cleaning devices which are connected to the storage
container (1) in such a manner that they can be de-
tached in a non-destructive manner, wherein the
cleaning devices (4) each comprise a function part
(5) that is substantially rectangular in shape, wherein
the function part (5) has atleast one longitudinal side



17 EP 3 709 855 B1 18

(6) and at least one transverse side (7), and a device
handle (9) extending in the axial direction (8) that is
pivotally connected to the function part (5) in such a
manner that, when viewed inits longitudinal direction
(10), the function part is pivotable parallel to the de-
vice handle (9), wherein the storage container (1)
has a number of holding devices (11) and/or guides
(12) corresponding to the number of cleaning devic-
es (4) to be transported, which are each arranged
side by side when viewed transversely to the axial
direction (8) of the device handles (9), for receiving
the transverse sides (7) and/or longitudinal sides (6)
of the function parts (5) in each case and wherein
the transverse sides (7) and/or longitudinal sides (6)
of the cleaning devices (4) connected to the storage
container (1) are arranged side by side and in a sub-
stantially form-fitting manner in the corresponding
holding devices (11) and/or guides (12) without over-
lapping one another, characterized in that when
viewed in the axial direction (8) of the device handles
(9), the guides (12) designed as tilt protection are
arranged between the holding devices (11) and the
top side (3) in each case, wherein the number of
guides (12) corresponds to the number of holding
devices (11) and wherein the guides (12) each guide
a function part (5) pivoted parallel to the device han-
dle (9).

Cleaning system according to Claim 1, character-
ized in that the holding devices (11) are designed
as recesses (13) and have a depth (14) of <20 cm.

Cleaning system according to any one of Claims 1
or 2, characterized in that the function parts (12) in
each case are loosely guided by the guides (12).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 3, characterized in that at least one of the func-
tion parts (5) is formed by a squeegee head (15) of
a cleaning device (4).

Cleaning system according to Claim 4, character-
ized in that the squeegee head (15) comprises a
support plate (16) and a cleaning cloth (17) connect-
ed to the support plate (16).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 5, characterized in that the storage container (1)
is designed as a storage cabinet (18).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 5, characterized in that the storage container (1)
is designed as a cleaning trolley (19).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 7, characterized in that the storage cabinet (18)
or the cleaning trolley (19) may each have a base
plate (20) on their underside (2) and that the holding
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

devices (11) are arranged on the base plate (20).

Cleaning system according to Claim 8, character-
ized in that the holding devices (11) are arranged
in a strip (21) formed separately from the base plate
(20) and that the strip (21) is fixed to the base plate
(20).

Cleaning system according to Claim 8, character-
ized in that the holding devices (11) are integrally
formed and made of the same material as the base
plate (20) forming the underside side (2).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 10, characterized in that the sum of the widths
(b) of the holding devices (11) arranged side by side
is < the maximum width (B) of the base plate (20).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 11, characterized in that viewed in the main di-
rection of movement (X) of the storage container (1),
the cleaning devices (4), the holding devices (11)
and the guides (12) are arranged on the front side
(22) and/or rear side (23) of said storage container.

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 12, characterized in that the top side (3) is pro-
vided with clamp-shaped handle fixings (24), the
number of which corresponds to the number of hold-
ingdevices (11)and guides (12) and thateach device
handle (9) is connected to a handle fixing (24) such
that it can be detached in a non-destructive manner.

Cleaning system according to Claim 13, character-
ized in that each device handle (9) can be snapped
into the respective handle fixing (24) in a form-fitting
manner.

Cleaning system according to any one of Claims 13
or 14, characterized in that the holding devices
(11), the guides (12) and the handle fixings (24) for
each cleaning device 4, viewed in the axial direction
(8) of the device handles (9), are aligned.

Cleaning system according to any one of Claims 13
to 15, characterized in that the cleaning trolley (19)
has a push handle (25) that has a substantially C-
shaped design and comprises two hand grips (26,
27)arranged atadistance from one another, wherein
the device handles (9) can be inserted through a gap
(28) formed by the distance and connected to the
corresponding handle fixings (24) or detached from
the corresponding handle fixings (24) and removed
from the cleaning trolley (19) through the gap (28).

Cleaning system according to Claim 16, character-
ized in that the handle fixings (24) and the push
handle (25) can each be separately produced and
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form a preassembled unit (29).

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 17, characterized in that in the main direction of
movement (X), in front of and/or behind the holding
devices (11), at least one additional guide rail (30)
can be arranged to accommodate another cleaning
device (31), with another squeegee head (32) com-
prising another support plate (33) and another clean-
ing cloth (34) connected to the additional support
plate (33), wherein the additional squeegee head
(32) has at least one additional longitudinal side (35)
and one additional transverse side (36) and is con-
nected to another device handle (37), wherein the
additional squeegee head (32) extends transversely
(Y) to the main direction of movement (X) and trans-
versely (Y) to the other device handle (37) and that
the additional squeegee head (32) is arranged with
its additional longitudinal side (35) in a substantially
form-fitted manner in the additional guide rail (30).

Cleaning system according to Claim 18, character-
ized in that the additional guide rail (30) has a width
that is at most equal to the width (B) of the storage
container (1) .

Cleaning system according to any one of Claims 1
to 19, characterized in that the top side (3) is formed
by a frame (38) and that the push handle (25) is fixed
to the frame (38).

Revendications

Systeme de nettoyage, comprenantun contenant de
rangement (1) avec un cété inférieur (2) et un coté
supérieur (3) et des appareils de nettoyage (4), qui
sont reliés de maniére amovible non destructive au
contenant de rangement (1), les appareils de net-
toyage (4) comprenant chacun une partie fonction-
nelle (5) réalisée sous forme essentiellement rectan-
gulaire, la partie fonctionnelle (5) présentant au
moins un c6té longitudinal (6) et au moins un co6té
transversal (7) ainsi qu’'un manche d’appareil (9)
s’étendant dans la direction axiale (8), qui est relié
de maniere articulée a la partie fonctionnelle (5) de
telle sorte que la partie fonctionnelle (5), vue dans
sa direction longitudinale (10), peut pivoter parallé-
lement au manche d’appareil (9), le contenant de
rangement (1) présentant un nombre de dispositifs
de retenue (11) et/ou de guides (12) correspondant
au nombre d’appareils de nettoyage (4) a transpor-
ter, qui, vus respectivement transversalement a la
direction axiale (8) des manches d’appareil (9), sont
agenceés les uns a coté des autres, pour recevoir les
cbtés transversaux (7) et/ou les cotés longitudinaux
(6) respectifs des parties fonctionnelles (5), et les
cbtés transversaux (7) et/ou les cotés longitudinaux
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(6) des appareils de nettoyage (4) reliés au conte-
nant de rangement (1) étant agencés les uns a coté
des autres et sans se recouvrir mutuellement, es-
sentiellement par complémentarité de forme dans
les dispositifs de retenue (11) et/ou les guides (12)
correspondants, caractérisé en ce que, vu dans la
direction axiale (8) des manches d’appareil (9), entre
les dispositifs de retenue (11) et le c6té supérieur
(3) sont agencés respectivementles guides (12) réa-
lisés sous forme de protection contre le bascule-
ment, le nombre des guides (12) correspondant au
nombre des dispositifs de retenue (11), et les guides
(12) guidant respectivement une partie fonctionnelle
(5) pivotée parallelement au manche d’appareil (9).

Systeme de nettoyage selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que les dispositifs de retenue (11)
sont réalisés sous forme de creux (13) et présentent
une profondeur (14) < 20 cm.

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que les
guides (12) guident de maniére lache les parties
fonctionnelles respectives (5).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 3, caractérisé en ce qu’au moins
I'une des parties fonctionnelles (5) est formée par
une téte d’essuyage (15) d’'un appareil de nettoyage

(4).

Systeme de nettoyage selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce que la téte d’essuyage (15) com-
prend une plaque support (16) et un textile de net-
toyage (17) relié a la plaque support (16).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que le con-
tenant de rangement (1) est réalisé sous forme d’ar-
moire de rangement (18).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que le con-
tenant de rangement (1) est réalisé sous forme de
chariot de nettoyage (19).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 7, caractérisé en ce que I'armoi-
re de rangement (18) ou le chariot de nettoyage (19)
présentent chacun une plaque de fond (20) sur leur
c6té inférieur (2) et en ce que les dispositifs de re-
tenue (11) sont agencés sur la plaque de fond (20).

Systeme de nettoyage selon la revendication 8, ca-
ractérisé en ce que les dispositifs de retenue (11)
sont agencés dans une barre (21) réalisée séparé-
ment de la plaque de fond (20) et en ce que la barre
(21) est fixée a la plaque de fond (20).
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Systeme de nettoyage selon la revendication 8, ca-
ractérisé en ce que les dispositifs de retenue (11)
sont réalisés d’une seule piéce et d’'un seul matériau
avec la plaque de fond (20) formant le c6té inférieur

@) .

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1a 10, caractérisé en ce que lasom-
me des largeurs (b) des dispositifs de retenue (11)
agenceés les uns a coté des autres est <a la largeur
maximale (B) de la plaque de fond (20).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 11, caractérisé en ce que les
appareils de nettoyage (4), les dispositifs de retenue
(11) et les guides (12) sont agencés, vus dans une
direction principale de déplacement (X) du conte-
nant de rangement (1), sur le c6té avant (22) et/ou
le coté arriere (23) de celui-ci.

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1a 12, caractérisé en ce que le c6té
supérieur (3) est pourvu de fixations de manche (24)
réalisées sous forme de pince, dont le nombre cor-
respond au nombre de dispositifs de retenue (11) et
de guides (12) et en ce que chaque manche d’ap-
pareil (9) est relié de maniére amovible non destruc-
tive a une fixation de manche (24).

Systeme de nettoyage selon la revendication 13, ca-
ractérisé en ce que chaque manche d’appareil (9)
peut étre encliqueté par complémentarité de forme
dans la fixation de manche (24) respective.

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 13 ou 14, caractérisé en ce que les
dispositifs de retenue (11), les guides (12) et les fixa-
tions de manche (24) sont agencés de manieére ali-
gnée pour chaque appareil de nettoyage (4), vudans
la direction axiale (8) des manches d’appareil (9).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 13 a 15, caractérisé en ce que le
chariot de nettoyage (19) présente une poignée de
poussée (25) qui estréalisée essentiellement en for-
me de C et qui comprend deux poignées (26, 27)
voisines espacées l'une de l'autre, les manches
d’appareil (9) pouvant étre introduits a travers une
fente (28) formée par I'espacement et reliés aux fixa-
tions de manche (24) correspondantes ou les man-
ches d’appareil (9) pouvant étre détachés des fixa-
tions de manche (24) correspondantes et retirés du
chariot de nettoyage (19) a travers la fente (28).

Systeme de nettoyage selon la revendication 16, ca-
ractérisé en ce que les fixations de manche (24) et
la poignée de poussée (25) sont chacune produites
séparément et forment une unité pré-assemblable
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(29).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 17, caractérisé en ce que, dans
la direction principale de déplacement (X), au moins
un autre rail de guidage (30) est agencé avant et/ou
aprés les dispositifs de retenue (11) pour recevoir
un autre appareil de nettoyage (31), avec une autre
téte d’essuyage (32) qui comprend une autre plaque
support (33) etun autre textile de nettoyage (34)relié
al'autre plaque support (33), 'autre téte d’essuyage
(32) présentant au moins un autre cété longitudinal
(35) et un autre cété transversal (36) et étant reliée
a un autre manche d’appareil (37), 'autre téte d’es-
suyage (32) s’étendant transversalement (Y) par
rapport a la direction principale de déplacement (X)
ettransversalement (Y) par rapport a I'autre manche
d’appareil (37) et en ce que l'autre téte d’essuyage
(32) est agencée avec son autre coté longitudinal
(35) essentiellement par complémentarité de forme
dans l'autre rail de guidage (30).

Systeme de nettoyage selon la revendication 18, ca-
ractérisé en ce que |'autre rail de guidage (30) pré-
sente une largeur qui correspond au plus a la largeur
(B) du contenant de rangement (1).

Systeme de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications 1 a 19, caractérisé en ce que le coté
supérieur (3) est formé par un cadre (38) et en ce
que la poignée de poussée (25) est fixée au cadre
(38).
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Fig. 2
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Fig. 3
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Fig. 4
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Fig. 5
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