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(54) STELLANTRIEB FUR EINE MOBELKLAPPE MIT EINER MONTAGESICHERUNG FUR DEN
LEEREN STELLARM

(57) Stellantrieb (4) mit zumindest einem Stell-
arm (5) zum Antrieb einer Kiappe (3) eines
Mébels (1) und mit einer Federvorrichtung
(6) zum Beaufschlagen des Stellarmes (5),
wobei eine Montagesicherung fiir den lee-
ren Stellarm (5) - an dem noch keine Klap-
pe (3) montiert ist - zur Begrenzung der
Offnungsgeschwindigkeit des leeren Stell-
armes (5) vorgesehen ist, wobei die Mon-
tagesicherung wenigstens ein bewegbar
gelagertes, erstes Arretierelement (14) auf-
weist, wobei das erste Arretierelement (14)
unterhalb einer vorgegebenen Schwenk-
geschwindigkeit des Stellarmes (5) entlang
einer Steuerkurve (16) fiihrbar ist, wobei
der Stellarm (5) im Wesentlichen frei be-
wegbar ist und wobei das erste Arretier-
element (14) bei Uberschreitung der vor-
gegebenen Schwenkgeschwindigkeit des
Stellarmes (5) zumindest bereichsweise
von der Steuerkurve (16) abhebt, wodurch
das erste Arretierelement (14) mit einem
zweiten Arretierelement (19) lIésbar arre-
tierbar ist, sodass der Stellarm (5) in seiner
relativen Schwenklage fixierbar ist.
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Zusammenfassung:

Stellantrieb (4) mit zumindest einem Stellarm (5) zum Antrieb einer Klappe (3) eines Mdbels
(1) und mit einer Federvorrichtung (6) zum Beaufschlagen des Stellarmes (5), wobei eine
Montagesicherung fir den leeren Stellarm (5) - an dem noch keine Klappe (3) montiert ist -
zur Begrenzung der Offnungsgeschwindigkeit des leeren Stellarmes (5) vorgesehen ist,
wobei die Montagesicherung wenigstens ein bewegbar gelagertes, erstes Arretierelement
(14) aufweist, wobei das erste Arretierelement (14) unterhalb einer vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes (5) entlang einer Steuerkurve (16) fuhrbar ist, wobei
der Stellarm (5) im Wesentlichen frei bewegbar ist und wobei das erste Arretierelement (14)
bei Uberschreitung der vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes (5)
zumindest bereichsweise von der Steuerkurve (16) abhebt, wodurch das erste
Arretierelement (14) mit einem zweiten Arretierelement (19) l6sbar arretierbar ist, sodass der

Stellarm (5) in seiner relativen Schwenklage fixierbar ist.

(Fig. 4a, 4b)
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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen Stellantrieb mit zumindest einem Stellarm
zum Antrieb einer Klappe eines Mobels und mit einer Federvorrichtung zum Beaufschlagen
des Stellarmes, wobei eine Montagesicherung fiir den leeren Stellarm - an dem noch keine
Klappe montiert ist - zur Begrenzung der Offnungsgeschwindigkeit des leeren Stellarmes
vorgesehen ist, wobei die Montagesicherung wenigstens ein bewegbar gelagertes, erstes
Arretierelement aufweist.

Im Weiteren betrifft die Erfindung ein Mébel mit einem Stellantrieb der zu beschreibenden
Art.

Derartige Stellantriebe dienen beispielsweise dazu, eine am schwenkbar gelagerten Stellarm
angelenkte Mbbelklappe zwischen einer ein Schrankfach in einem Mdobelkorpus
verschlieBenden vertikalen Stellung und einer nach oben bewegten Offenstellung zu
verstellen. Zur Kompensation des Klappengewichtes wird eine Federvorrichtung oder ein
Gasdruckspeicher vorgesehen, wobei das auf den Stellarm wirkende Drehmoment selektiv
auf das Gewicht der zu bewegenden Klappe eingestelit werden kann. Bei schweren
Mébelkiappen ist also ein sehr hohes Drehmoment als Vorspannkraft fur den Stellarm
bereitzustellen. Wenn aber am Stellarm noch keine Mébelklappe angelenkt ist, so besteht
die erhebliche Gefahr, dass der Stellarm durch die beaufschlagende Federvorrichtung
massiv ausschlagen und dadurch das Montagepersonal ernsthaft verletzen kann. Aus der
WO 2006/069412 A1 der Anmelderin ist bereits eine Montagesicherung fur den ,leeren’
Stellarm — an dem noch keine Mébelklappe montiert ist — bekannt geworden, die eine
Rastvorrichtung bzw. eine Bremsvorrichtung zur Begrenzung der Offnungsgeschwindigkeit

des leeren Stellarmes aufweist.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, einen Stellantrieb mit einer Montagesicherung
der eingangs erwéahnten Gattung vorzuschlagen, der sich durch eine zuverlassige Funktion
und durch eine Reduzierung des konstruktiven Aufwandes auszeichnet.

Dies wird erfindungsgemag in einer vorteilhaften Ausgestaltung dadurch erreicht, dass das
erste Arretierelement unterhalb einer vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit des
Stellarmes entlang einer Steuerkurve fihrbar ist, wobei der Stellarm im Wesentlichen frei
bewegbar ist und wobei das erste Arretierelement bei Uberschreitung der vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes zumindest bereichsweise von der Steuerkurve

63617-21/hn
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abhebt, wodurch das erste Arretierelement mit einem zweiten Arretierelement |6sbar
arretierbar ist, sodass der Stellarm in seiner relativen Schwenklage fixierbar ist.

Der Grundgedanke der vorliegenden Erfindung besteht also darin, ein beweglich gelagertes,
erstes Arretierelement — beispielsweise mit einem dem Arretierelement zugeordneten
Fuhrungszapfen — wiahrend der Schwenkbewegung des Stellarmes entlang einer
Steuerkurve zu verschieben, sofern die Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes unterhalb
einer vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit liegt. Bei Uberschreitung der vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes hingegen kann das erste Arretierelement —
vorzugsweise der Fihrungszapfen - aufgrund der Formgebung der Steuerkurve und
aufgrund der inhérenten Massentrégheit des Arretierelementes der vorgegebenen Form der
Steuerkurve nicht mehr folgen, wodurch das erste Arretierelement von der Steuerkurve
abgehoben und dadurch eine Verrastung des ersten Arretierelementes mit einem zweiten
Arretierelement erfolgt. Auf diese Weise wird der zu rasch bewegte Stellarm mit sofortiger
Wirkung in seiner relativen Schwenklage arretiert, wodurch das Risiko schwerer
Verletzungen des Montagepersonals sowie allféllige Sachbeschéadigungen weitgehend

minimiert werden kénnen.

Das erste Arretierelement kann einen um eine Drehachse schwenkbar gelagerten Hebel
umfassen, der gemaR einem Ausfuhrungsbeispiel mit zumindest einem Rastelement —
beispielsweise in Form eines Rastzahnes - versehen ist. Dieser Rastzahn kann bei
Uberschreitung der vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes mit einer an
einem zweiten Arretierelement angeordneten oder ausgebildeten Gegenverzahnung I6sbar

arretiert werden.

GemafRl einem Ausfihrungsbeispiel der Erfindung kann vbrgesehen sein, dass die
Steuerkurve zumindest abschnittsweise annahernd s#gezahnférmig oder annéhernd
wellenférmig ausgebildet ist. In diesem Zusammenhang kann es zweckmaRig sein, wenn
das erste Arretierelement durch die von der sagezahnformigen oder wellenférmigen
Steuerkurve  gebildeten Spitzen  bei Uberschreitung einer  vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes eine Abhebebewegung ausfihrt.

Wenn der Stellarm unterhalb der kritischen Offnungsgeschwindigkeit bewegt wird, so wird
der Fithrungszapfen im Wesentlichen im berihrenden Kontakt entlang der Steuerkurve
verschoben. Bei Uberschreitung der kritischen Offnungsgeschwindigkeit des Stellarmes
hingegen wird der Fuhrungszapfen durch die an der Steuerkurve angeordneten Spitzen bzw.

T o e s W
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,Sprungschanzen“ von der Steuerkurve abgehoben und eine Verrastung mit einem
korrespondierenden, zweiten Arretierelement herbeigefuhrt.

Grundsitzlich kann es ausreichend sein, wenn das erste Arretierelement lediglich
schwerkraftbelastet an der Steuerkurve anliegt. Zur Realisierung eines definierten
Schaltverhaltens kann es jedoch auch gunstig sein, wenn das erste Arretierelement durch
die Wirkung einer mechanischen Feder oder eines federnd ausgebildeten Elementes gegen
die Steuerkurve driickbar ist. Die Kraft der Feder ist jedoch relativ gering zu dimensionieren,
sodass eine unverzigliche Verrastung zwischen Arretierelement und Stellarm herstellbar ist.

Das erfindungsgemaRe Mébel ist dadurch gekennzeichnet, dass es einen Stellantrieb der
beschriebenen Art aufweist.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung werden anhand der
nachfolgenden Figurenbeschreibung erldutert. Dabei zeigt bzw. zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Mobels mit einem Stellantrieb zum
Verstellen einer hochbewegbaren Klappe,

Fig. 2 ein Ausfiihrungsbeispiel eines erfindungsgemaien Stellantriebs in einer
Seitenansicht,

Fig. 3a,3b  eine perspektivische Darstellung des Stellantriebs geméaR Fig. 2 sowie eine
vergroRerte Detaildarstellung hierzu,

Fig. 4a,4b  eine perspektivische Darstellung eines Maobels mit einem Stellantrieb im
unverrasteten Zustand sowie eine vergréRerte Detaildarstellung hierzu,

Fig. 5a,5b  analoge Darstellungen zu Fig. 4a, 4b mit dem Stellantrieb im verrasteten
Zustand,

Fig. 6a, 6b  ein Ausfihrungsbeispiel des Stellantriebs mit einem gedampften Lager fir das
Arretierelement im unverrasteten Zustand,

Fig. 7a, 7b  das Ausfuhrungsbeispiel gemaR Fig. 6a, 6b im verrasteten Zustand,

Fig. 8a,8b  eine kinematische Umkehriosung des Stellantriebs im unverrasteten Zustand,

Fig. 9a,9b  das Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 8a, 8b im verrasteten Zustand,

Fig. 10 ein Ausfuhrungsbeispiel eines Stellantriebs mit einer Steuerkurve als
integraler Teil der Steuemocke,

Fig. 11a, 11b eine perspektivische Darstellung eines alternativen Stellantriebs mit einem
Hebelwerk, wobei das Arretierelement zwischen zwei Hebeln des Hebelwerks

wirksam ist.
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Fig. 1 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel eines schrankférmigen Moébels 1 in einer
perspektivischen Darstellung, wobei zum Antrieb einer hochbewegbaren Klappe 3 ein
erfindungsgemaRer Stellantrieb 4 vorgesehen ist. Der Stellantrieb 4 wird jeweils an der
Innenseite von gegeniberliegenden vertikalen Seitenwénden des Mébelkorpus 2 befestigt.
Zum Bewegen der Klappe 3 von einer SchlieB- in eine Offenstellung bzw. in die umgekehrte
Richtung ist wenigstens ein Stellarm 5 vorgesehen, der einerseits an einem Grundkérper des
Stellantriebs 4 schwenkbar gelagert ist und andererseits mit der Klappe 3 gelenkig in
Verbindung steht. Die Klappe 3 nimmt in der geschlossenen Endlage eine im Wesentlichen
vertikale Position ein.

Fig. 2 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel eines erfindungsgeméRen Stellantriebs 4 in einer
Seitenansicht. Der Stellantrieb 4 umfasst eine Federvorrichtung 6, die beweglich an einem
Drehpunkt B am Grundkérper A gelagert ist. Die Federvorrichtung 6 beaufschlagt einen am
Drehpunkt S gelagerten Zwischenhebel 7, wobei der Angriffspunkt 8 am Zwischenhebel 7
uber eine Einstellvorrichtung 9 verschiebbar ist. Durch eine dadurch herbeigefithrte
Anderung des Abstandes zwischen dem Angriffspunkt 8 und dem Drehpunkt S des
Zwischenhebels 7 ergeben sich neben der verénderten Federvorspannung auch geédnderte
Hebelverhaltnisse. Somit kann durch die Einstellvorrichtung 9 das wirkende Drehmoment auf
den hier nicht dargesteliten Stellarm 5 entsprechend dem jeweiligen Gewicht der zu
bewegenden Klappe 3 selektiv eingestellt werden, sodass die Klappe 3 im Wesentlichen in
jeder Schwenkstellung entgegen der Schwerkraft selbsttatig gehalten ist. Am Zwischenhebel
7 ist eine Druckrolle 10 gelagert, die an einer Stellkontur 11a einer am Drehpunkt P
gelagerten Steuernocke 11 wahrend der Verschwenkbewegung des Stellarmes 5 ablaufen
kann. Der in Fig. 1 dargestelite Stellarm 5 zum Bewegen der Klappe 3 ist Uber einen
Kupplungsteil 13 der Steuernocke 11 mit dieser l6sbar verbindbar, vorzugsweise verrastbar.

Ein wesentlicher Bestandteil der gegenstandiichen Erfindung bildet ein erstes
Arretierelement 14 in Form eines Hebels 14a, der an einer Drehachse M schwenkbar
gelagert ist. Der Hebel 14a weist einen seitlich abstehenden Fuhrungszapfen 15 auf, der
wihrend der Schwenkbewegung des hier nicht dargesteliten Stellarmes 5 entlang einer an
der drehbaren Steuernocke 11 angeordneten, bogenférmigen Steuerkurve 16 verschiebbar
gelagert ist. Zu erkennen ist, dass die Steuerkurve 16 einen annahernd ségezahnférmigen
bzw. wellenférmigen Verlauf aufweist, wobei der Fuhrungszapfen 15 durch die von der
sagezahnformigen oder wellenformigen  Steuerkurve 16 gebildeten Spitzen bei
Uberschreitung einer vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes 5 von der
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Steuerkurve 16 abhebt, wodurch der Hebel 14a mit seinem Rastelement 18 mit einem
zweiten Arretierelement 19 — insbesondere mit der Verzahnung 19a desselben — verrastbar
ist, sodass die Bewegung der drehbaren Steuernocke 11 (und damit des Stellarmes 5)
gestoppt wird. Bei einer langsamen, kontrollierten Bewegung des Stellarmes 5 (was
insbesondere mit angelenkter Klappe 3 der Fall ist) gleitet der Fihrungszapfen 15 des
Hebels 14a entlang der Steuerkurve 16, ohne dabei wesentlich abzuheben. Folglich wird bei
einer niedrigen Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes 5 auch keine Verrastung zwischen
dem ersten Arretierelement 14 und dem zweiten Arretierelement 19 hergestellt.

Fig. 3a zeigt eine perspektivische Darstellung des Stellantriebs 4 gemaR Fig. 2, wahrend Fig.
3b eine vergroRerte Darstellung des in Fig. 3a gekennzeichneten Bereiches veranschaulicht.
Fig. 3a zeigt eine Federvorrichtung 6 mit parallel geschalteten Druckfedern, die am
Angriffspunkt 8 einen um die Drehachse S gelagerten Zwischenhebel 7 beaufschlagt. Zur
Einstellung des auf den Stellarm 5 wirkenden Drehmomentes ist eine Einstellvorrichtung 9
vorgesehen, durch die die Lage des Angriffspunktes 8 am Zwischenhebel 7 veranderbar ist.
Der Zwischenhebel 7 weist eine Druckrolle 10 auf, die wahrend der Schwenkbewegung des
Stellarmes 5 an der Stellkontur 11a der Steuernocke 11 ablaufen kann. Die Stellkontur 11a
wird im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel von einer Aufenumfangsflache der Steuernocke 11
gebildet.

In Fig. 3b wurde aus Grinden der Ubersichtlichkeit eine Abdeckung der Steuernocke 11
entfernt. Koaxial zur Drehachse P der drehbaren Steuernocke 11 lagert das zweite
Arretierelement 19 mit seiner Verzahnung 19a. Zu erkennen ist auch der zur Arretierung
vorgesehene Hebel 14a mit seinem integral angeformten Rastelement 18, das im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel mehrere Rastzahne aufweist. Gut erkennbar ist auch die Steuerkurve
16 mit einem annahernd sagezahnférmigen Verlauf, sodass der seitlich abstehende
Fuhrungszapfen 15 des Hebels 14a bei Uberschreitung der Offnungsgeschwindigkeit des
Stellarmes 5 von den gebildeten Spitzen 17a, 17b abheben kann, wodurch das Rastelement
18 des Hebels 14a mit der Verzahnung 19a des zweiten Arretierelementes 19 verrastbar ist.

Fig. 4a zeigt eine perspektivische Darstellung eines Mobels 1 mit einem am Mébelkorpus 2
montierten Stellantrieb 4, wobei die den Stellarm 5 beaufschlagende Federvorrichtung 6, der
Zwischenhebel 7 und die dem Steliarm 5 zugeordnete drehbare Steuernocke 11 ersichtlich
sind. Wenn — wie in Fig. 4a dargestellt — noch keine Klappe 3 am Stellarm 5 angelenkt ist, so
kann der Stellarm 5 durch die beaufschlagende Federvorrichtung 6 massiv hochschnellen.
Zur Vermeidung dieser unkontrollierten Offnungsbewegung wird die Montagesicherung mit




dem beschriebenen Arretiermechanismus vorgesehen. Der Fuhrungszapfen 15 des Hebels
14a wird wahrend der Bewegung des Stellarmes 5 entlang einer Steuerkurve 16 mit Spitzen
17a, 17b gefuhrt. Wird der Stellarm 5 langsam und kontrolliert bewegt, so erfolgt auch keine
Verrastung zwischen dem Hebel 14a und der Verzahnung 19a des zweiten
Arretierelementes 19.

Fig. 5a und Fig. 5b zeigen zu Fig. 4a und Fig. 4b analoge Darstellungen mit dem
Unterschied, dass nunmehr der Stellarm 5 im Zuge seiner Offnungsbewegung blockiert
wurde. Bei Uberschreitung einer vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes 5
springt der Fithrungszapfen 15 des schwenkbar gelagerten Hebels 14a von den Spitzen 17a,
17b, 17c der Steuerkurve 16 ab, wodurch die Rastzéhne des Hebels 14a mit der
Verzahnung 19a des zweiten Arretierelementes 19 verrasten. Zum Losen der Arretierung
muss der Stellarm 5 vom Benutzer in Richtung SchlieBstellung gedriickt werden, wobei sich
der Hebel 14a vom Arretierelement 19 aufgrund der Schwerkraft wieder 16st.

Fig. 6a zeigt eine Mdglichkeit, ein ungewolites Ruckprallen des Rastelementes 18 von der
Verzahnung 19a des zweiten Arretierelementes 19 zu verhindern. Zu erkennen ist die
Drehachse M des Hebels 14a, die innerhalb einer Langlochfilhrung beweglich gelagert ist. In
der Langlochfuhrung ist auch ein Dampfungselement 20 angeordnet, das im gezeigten
Ausfuhrungsbeispiel als Hartkunststoff gebildet ist. Fig. 6b zeigt eine vergroRerte
Detaildarstellung des in Fig. 6a eingekreisten Bereiches. In der gezeigten Figur liegt keine

Blockierung des Stellarmes 5 vor.

Fig. 7a und Fig. 7b zeigen das Ausfilhrungsbeispiel geman den Fig. 6a und Fig. 6b, wobei
eine Verrastung zwischen dem schwenkbar gelagerten Hebel 14a und der um den
Drehpunkt P gelagerten Steuernocke 11 vorliegt. Es ist insbesondere aus Fig. 7b ersichtlich,
dass das Dampfungselement 20 aus Hartkunststoff in diesem verrasteten Zustand
komprimiert wurde. Auf diese Weise kann ein ungewolites Abprallen des Rastelementes 18
des Hebels 14a von der Verzahnung 19a des zweiten Arretierelementes 19 wirkungsvoll
verhindert werden. Das Dampfungselement 20 kann selbstverstandlich auch durch
wenigstens ein mechanisches Federelement ersetzt werden, das eine bewegliche und
gedampfte Lagerung der Drehachse M des Hebels 14a erlaubt.

Fig. 8a und die Detaildarstellung Fig. 8b zeigen die kinematische Umkehrldsung des
Rastmechanismus. Im Gegensatz zu den Fig. 2 bis Fig. 7 ist das erste Arretierelement 14 in
Form des Hebels 14a mit der Drehachse M im Bereich der drehbaren Steuernocke 11
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angeordnet. Die sdgezahnférmige Steuerkurve 16 hingegen ist nunmehr an einem
vorzugsweise unbeweglichen Teil 21 am Grundkdrper A des Stellantriebs 4 angeordnet oder
ausgebildet. Der Fihrungszapfen 15 des Hebels 14a gleitet bei einer kontrollierten,
langsamen Bewegung im beriihrenden Kontakt mit dem S&gezéhnen der Steuerkurve 16.
Wenn der am Kupplungsteii 13 anordenbare Stellarm 5 die kritische
Schwenkgeschwindigkeit Uberschreitet, so springt der Fihrungszapfen 15 von der
Steuerkurve 16 ab, wodurch das Rastelement 18 des Hebels 14a mit einer
Gegenverzahnung des unbeweglichen Teiles 21 verrastbar ist. Die vergrRerte

Detaildarstellung gemaR Fig. 8b zeigt den Hebel 14a im unverrasteten Zustand.

In Fig. 9a und Fig. 9b ist die verrastete Stellung des Hebels 14a dargestellt, wobei das
Rastelement 18 mit der Gegenverzahnung des unbeweglichen Teiles 21 in Eingriff steht.

Fig. 10 zeigt ein alternatives Ausfiihrungsbeispiel eines Stellantriebs 4. Zu erkennen ist der
zur Arretierung vorgesehene Hebel 14a, der wiederum am Drehpunkt M gelagert ist. Am
freien Ende des Hebels 14a ist ein seitlich abstehender Fuhrungszapfen 15 angeordnet, der
entlang der Steuerkurve 16 gefihrt wird, sofern die kritische Schwenkgeschwindigkeit des
Stellarmes 5 nicht erreicht wird. Zu erkennen ist, dass die Steuerkurve 16 als integraler Teil
der Steuernocke 11 ausgebildet ist. Die Steuerkurve 16 kann in einfacher Weise aus der
Steuernocke 11 herausgestanzt werden. Das zweite Arretierelement 19 ist im gezeigten
Ausfuhrungsbeispiel als eine mit der Steuerkurve 16 Uberlagerte Rastkurve ausgebildet.
Diese Rastkurve weist mehrere Ausweichen 22a-22d auf, in die der Fuhrungszapfen 15 bei
Uberschreiten der kritischen Schwenkgeschwindigkeit einfahren kann, wodurch der Stellarm
5 arretierbar ist.

Fig. 11a und die Detaildarstellung gemal Fig. 11b zeigen ein alternatives
Ausfuhrungsbeispiel eines Stellantriebs 4. Anstelle der bisher verwendeten drehbaren
Steuernocke 11 ist ein reines Hebelwerk 24 zum Bewegen des Stellarmes 5 vorgesehen. Die
am Drehpunkt B angelenkte Federvorrichtung 6 beaufschlagt am Angriffspunkt 8 einen um
die Achse C gelagerten, zweiarmigen Umlenkhebel 23. Der Angriffspunkt 8 am Umlenkhebel
23 ist durch die Einstellvorrichtung 9 veranderbar. Der Umlenkhebel 23 beaufschlagt tber
einen Hebel 23a ein Gelenkviereck. Das Gelenkviereck umfasst Gelenkhebel 25a und 25b,
die an Drehpunkten D und E gelagert sind. Mit beiden Gelenkarmen 25a und 25b ist ein
langs erstreckter Haupthebel 26 an den Gelenkachsen F und G verbunden. Der langs
erstreckte Haupthebel 26 wird im Zuge der Offnungsbewegung herausbewegt und dabei
parallel zu sich selbst verschoben. Die grundsétzliche Funktion dieses Stellantriebs 4 ist
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gemaR Stand der Technik bekannt und braucht an dieser Stelle nicht néher beschrieben zu
werden. Wesentlich ist, dass zwischen dem Gelenkhebel 25b und dem Steuerhebel 27 ein
Arretierelement 14 wirksam ist. Das Arretierelement 14 in Form des Hebels 14a ist am
Gelenkhebel 25b am Drehpunkt M gelagert. Aus der vergréRerten Detaildarstellung geman
Fig. 11b ist der Fuhrungszapfen 15 ersichtlich, der entlang einer im Wesentlichen
sagezahnférmigen Steuerkurve 16 fuhrbar ist. Das zweite Arretierelement 19 ist in Form
einer Rastkurve mit Ausweichen fir den FUhrungszapfen 15 ausgebildet, in die der
Fuhrungszapfen 15 bei Uberschreitung der vorgegebenen Offnungsgeschwindigkeit des
Stellarmes 5 einfahren kann, wodurch der Stellarm 5 in seiner relativen Lage relativ zum
Grundkérper A des Stellantriebs 4 verrastbar ist. Das Funktionsprinzip der Steuerkurve 16
mit der (berlagerten Rastkurve und den Ausweichen 22a-22d ist grundsétzlich mit dem in
Fig. 10 beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel identisch.

Die vorliegende Erfindung beschrankt sich grundsétzlich nicht auf die dargesteliten
Ausfihrungsbeispiele, sondern umfasst bzw. erstreckt sich auf alle Varianten und
technischen Aquivalente, die in die Reichweite der nachfolgenden Anspriche fallen kénnen.
Auch sind die in der Beschreibung gewéhlten Lageangaben, wie z.B. oben, unten, seitlich,
usw. auf die Ubliche Einbaulage der verwendeten Bauteile sowie auf die dargestelite Figur
bezogen und sind bei einer Lageénderung sinngemaR auf die neue Lage zu Ubertragen. Die
vorgeschlagene Montagesicherung ist dabei so ausgebildet, dass sie in jeder Schwenklage
des Stellantriebs 4 (auch seitlich und kopfiiber) funktioniert. Dies ist von erheblicher
Relevanz, da der Mébelkorpus 2 mit dem daran vormontierten Stellantrieb 4 im Zuge des
Montageprozesses des Mébels 1 sehr haufig gedreht oder gekippt wird. Da in diesem
Stadium die Mébelklappe 3 noch nicht am Stellarm 5 angelenkt ist, ist auch das
Verletzungspotential erheblich. Das erste Arretierelement 14 kann auch die Form eines
Hammers aufweisen, wobei der Hauptarm des Hammers an der Drehachse M gelagert ist
und die beiden Hammerenden einerseits mit der Steuerkurve 16 und andererseits mit dem
zweiten Arretierelement 19 zur Anlage bringbar ist. Durch eine solche Konstruktion kann
auch die Anordnung des Fihrungszapfens 15 entfallen.

Innsbruck, am 5. Marz 2008
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Patentanspriiche:
1. Stellantrieb mit zumindest einem Stellarm zum Antrieb einer Klappe eines Mébels

und mit einer Federvorrichtung zum Beaufschlagen des Stellarmes, wobei eine
Montagesicherung fur den leeren Stellarm - an dem noch keine Klappe montiert
ist - zur Begrenzung der Offnungsgeschwindigkeit des leeren Stellarmes
vorgesehen ist, wobei die Montagesicherung wenigstens ein bewegbar
gelagertes, erstes Arretierelement aufweist, dadurch gekennzeichnet, dass das
erste Arretierelement (14) unterhalb einer vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes (5) entlang einer Steuerkurve (16)
fuhrbar ist, wobei der Stellarm (5) im Wesentlichen frei bewegbar ist und wobei
das erste Arretierelement (14) bei Uberschreitung der vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes (5) zumindest bereichsweise von der
Steuerkurve (16) abhebt, wodurch das erste Arretierelement (14) mit einem
zweiten Arretierelement (19) losbar arretierbar ist, sodass der Stellarm (5) in

seiner relativen Schwenklage fixierbar ist.

2. Stellantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das erste
Arretierelement (14) einen um eine Drehachse (M) gelagerten Hebel (14a)

aufweist.

3. Stellantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das erste
Arretierelement wenigstens ein Rastelement (18), vorzugsweise einen Rastzahn

aufweist, das mit dem zweiten Arretierelement (19) I6sbar verrastbar ist.

4. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
das erste Arretierelement (14) wenigstens einen Fuhrungszapfen (15) aufweist,
der entlang der Steuerkurve (16) bewegbar gelagert ist.

5. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuerkurve (16) zumindest abschnittsweise anndhernd sdgezahnférmig oder

annahernd wellenférmig ausgebildet ist.

6. Stellantrieb nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das erste

Arretierelement (14) durch die von der sagezahnférmigen oder wellenformigen

63617-21/hn
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Steuerkurve (16) gebildeten Spitzen (17a, 17b, 17c) bei Uberschreitung einer
vorgegebenen Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes (5) eine
Abhebebewegung ausfiihrt.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuerkurve (16) zumindest abschnittsweise gebogen ausgefiihrt ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuerkurve (16) an einem unbeweglichen Teil (21) des Stellantriebs (4)
angeordnet oder ausgebildet ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuerkurve (16) an einem beweglichen, vorzugsweise drehbar gelagerten, Teil
(11) des Stellantriebs (4) angeordnet oder ausgebildet ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass
dem Stellarm (5) eine um eine Drehachse (P) gelagerte Steuernocke (11) mit
einer Stellkontur (11a) zugeordnet ist, wobei die Steuerkurve (16) an der
Steuernocke (11) angeordnet oder ausgebildet ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass der
Stellantrieb (4) ein Hebelwerk (24) zum Bewegen des Stellarmes (5) aufweist,
wobei die Steuerkurve (16) an einem der Hebel (27) des Hebelwerks (24)
angeordnet oder ausgebildet ist.

Stellantrieb nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass das erste
Arretierelement (14) zwischen zwei bewegbar gelagerten Hebeln (25b, 27) des
Hebelwerks (24) wirksam ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass
das zweite Arretierelement (19) an einem beweglichen Teil des Stellantriebs (4)
angeordnet oder ausgebildet ist.

Stellantrieb nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass das zweite
Arretierelement (19) an einer dem Stellarm (5) zugeordneten Steuernocke (11)

angeordnet oder ausgebildet ist.
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Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass
der Stellantrieb (4) ein Hebelwerk (24) zum Bewegen des Stellarmes (5) aufweist,
wobei das zweite Arretierelement (19) an einem der Hebel (27) des Hebelwerks
(24) angeordnet oder ausgebildet ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass
das zweite Arretierelement (19) eine Verzahnung (19a) aufweist, durch die das
erste  Arretierelement  (14) bei  Uberschreitung der  vorgegebenen
Schwenkgeschwindigkeit des Stellarmes (5) losbar arretierbar ist.

Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass
das zweite Arretierelement, vorzugsweise eine mit der Steuerkurve (16)
uberlagerte, Rastkurve mit Ausweichen (22a-22d) aufweist, durch die das erste

Arretierelement (16) verrastbar ist.

Mébel mit einem Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 17.

Innsbruck, am 5. Marz 2008
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