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DESCRIPCION
Instrumento quirdrgico y su mecanismo de control giratorio
Campo técnico

La invencion se refiere a un mecanismo de control de flexion para grapadora quirdrgica, en particular a un
mecanismo para controlar el giro y bloqueo de las mordazas de la grapadora endoscépica.

En particular, la invencion se refiere a un mecanismo de control de flexién, que comprende los siguientes
dispositivos: un mecanismo A de entrada de potencia giratorio; un mecanismo B de transmision giratorio; un
mecanismo C de bloqueo; un mecanismo D de salida de potencia lineal; en el que:

el mecanismo A de entrada de potencia giratorio y el mecanismo B de transmisién giratorio que estan dispuestos
coaxialmente tienen un rango de angulo de rotacion relativo en una direccion circunferencial; el mecanismo A de
entrada de potencia giratorio gira secuencialmente en un angulo |, un rango Il de angulo y un angulo Il mientras gira
en relacién con el mecanismo B de transmisién giratorio desde un angulo de extremo al otro angulo de extremo
dentro de un rango de angulo de rotacion relativo;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio estd dentro del rango Il de angulo, el mecanismo C de
bloqueo bloquea el mecanismo B de transmision giratorio, de modo que el mecanismo B de transmision giratorio y el
mecanismo D de salida de potencia lineal permanecen relativamente estacionarios;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo |, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la primera direccion circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafiado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo lll, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la segunda direccién circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafiado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace; en el que la primera direccién circunferencial es opuesta a la segunda
direccion circunferencial.

La invencion también se refiere a un instrumento quirdrgico que comprende tal mecanismo de control de flexion.
Antecedentes de la invencién

Un mecanismo de control de flexion del tipo genérico especificado anteriormente y un instrumento quirdrgico que
comprende tal mecanismo de control de flexion se divulga mediante los documentos EP 2484290 A1 y EP 0807408
Al

El principio de acciéon de la grapadora quirurgica es el siguiente: dos mordazas correspondientes (comunmente
denominadas conjunto de yunque y conjunto de cartucho) estan cerradas para sujetar el tejido; y luego los clavos de
sutura de metal en el cartucho de la grapadora se empujan hacia afuera para realizar el moldeado, para coser el
tejido. Algunas grapadoras tienen una cuchilla de corte para cortar el tejido cosido.

Con el progreso de la tecnologia, el modo tradicional de operacién se convierte gradualmente en la cirugia
endoscopica. En la cirugia endoscopica, se realizan varias incisiones pequefias con un diametro de 5 a 12 mm en
diferentes partes del abdomen o el térax; en estas pequefias incisiones se insertan lentes de camara y una variedad
de instrumentos quirdrgicos especiales; se transmiten a la pantalla de televisor las imagenes de varios érganos en la
cavidad abdominal tomadas por la camara insertada en la cavidad abdominal; al observar las imagenes, el cirujano
maneja una variedad de instrumentos quirdrgicos para completar la operacion.

En el que, la grapadora endoscépica juega el papel mas crucial en la operacion. Debido a la limitacion de espacio en
la cavidad abdominal o toracica, en algunos casos extremos, la grapadora endoscépica lineal tradicional no puede
alcanzar efectivamente el sitio quirirgico para realizar el pinzamiento, la transeccion y la anastomosis de tejido; por
lo tanto, se requiere una grapadora de codo con mordaza de grapadora (incluido el conjunto de yunque y el conjunto
de cartucho) capaz de girar. En un estado de linea recta, este tipo de grapadora de codo capaz de girar entra en la
cavidad toracica o cavidad abdominal a través del equipo de puncién; la mordaza esta controlada por el mecanismo
de control de flexion en el mango in vitro para doblarse a un cierto angulo; y una serie de operaciones como el
pinzamiento, la transeccién y la anastomosis se realizan en el sitio quirdrgico. Una vez completada la operacion, la
grapadora de codo sale del cuerpo después de pasar al estado de linea recta.
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Por lo tanto, existe una necesidad urgente de un mecanismo de control de flexion razonable, para controlar el angulo
requerido para la rotacion de la mordaza de la grapadora, de modo que la operacion sea conveniente; al mismo
tiempo, el angulo requerido para la mordaza de la grapadora esta firmemente bloqueado, para evitar riesgos de
seguridad en la fuerza impredecible.

Sumario de la invencion

En vista de los defectos en la técnica anterior, un objeto de la invencion es disefiar un mecanismo de control simple,
para alcanzar el propdsito de hacer que la mordaza de la grapadora gire tirando de la llave, y bloquear la mordaza
de la grapadora en el angulo seleccionado. Por lo tanto, en la cavidad toracica o la cavidad abdominal, incluso la
mordaza de la grapadora estd sujeta a fuerzas impredecibles, la mordaza no girara, reduciendo asi los riesgos
potenciales.

Un mecanismo de control de flexion de acuerdo con la invencion, comprende los siguientes dispositivos:
- un mecanismo A de entrada de potencia giratorio;

- un mecanismo B de transmision giratorio;

- un mecanismo C de bloqueo;

- un mecanismo D de salida de potencia lineal; en el que:

el mecanismo A de entrada de potencia giratorio y el mecanismo B de transmisién giratorio que estan dispuestos
coaxialmente tienen un rango de angulo de rotacion relativo en la direccion circunferencial; el mecanismo A de
entrada de potencia giratorio gira secuencialmente en un angulo |, un rango Il de angulo y un angulo Il mientras gira
en relacién con el mecanismo B de transmisién giratorio desde un angulo de extremo al otro angulo de extremo
dentro de un rango de angulo de rotacion relativo;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio estd dentro del rango Il de angulo, el mecanismo C de
bloqueo bloquea el mecanismo B de transmision giratorio, de modo que el mecanismo B de transmision giratorio y el
mecanismo D de salida de potencia lineal permanecen relativamente estacionarios;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo I, el mecanismo C de blogqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la primera direccion circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo I, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la segunda direccién circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafiado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace; en el que la primera direccién circunferencial es opuesta a la segunda
direccion circunferencial; en el que ademas:

dicho mecanismo A de entrada de potencia giratorio es una llave; el mecanismo B de transmision giratorio
comprende un eje central y un disco de bloqueo dispuestos en el eje central; el mecanismo C de bloqueo es un
deslizador, y el mecanismo D de salida de potencia lineal es un bastidor;

un agujero de pasador de la llave coincide con el agujero en forma de abanico del eje central a través de un
pasador; un angulo del agujero en forma de abanico compone dicho rango de angulo de rotacion relativo;

una pluralidad de espacios dentados de conmutador estan dispuestos en la llave a lo largo de la direccion
circunferencial;

una pluralidad de ranuras de bloqueo estan dispuestas en el disco de bloqueo a lo largo de la direccién
circunferencial;

una rampa de lanzamiento adaptada a los espacios dentados de conmutador, un realce de bloqueo coincidente con
las ranuras de bloqueo y un resorte de retorno para accionar la rampa de lanzamiento del deslizador para moverse
hacia el espacio dentado de conmutador estan dispuestos en el deslizador;

un engranaje dispuesto en el eje central se aplica con dicho bastidor.

Preferiblemente, el rango de angulo entre el angulo | y el &ngulo Ill compone dicho rango Il de angulo.
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Preferiblemente, una pluralidad de posiciones bloqueadas estan dispuestas en el mecanismo B de transmision
giratorio en la direccion circunferencial; junto con la rotacion del mecanismo B de transmision giratorio, el mecanismo
B de transmision giratorio puede bloquearse en la posicion bloqueada correspondiente mediante el mecanismo C de
bloqueo.

Preferiblemente, cuando el pasador esta ubicado en un extremo del agujero en forma de abanico, dicha llave esta en
el angulo I; cuando el pasador esta ubicado en el otro extremo del agujero en forma de abanico, dicha llave esta en
el angulo lll; cuando el pasador esta ubicado entre un extremo y el otro extremo del agujero en forma de abanico,
dicha llave est4 dentro del rango Il de angulo.

Preferiblemente, dicha realce de bloqueo forma el bloqueo del disco de bloqueo sobresaliendo en la camara de
ranura de dicha ranura de bloqueo que constituye dicha posicién bloqueada, y forma la liberacion del disco de
bloqueo al retraerse de la camara de ranura de dicha ranura de bloqueo.

Preferiblemente, dicha ranura de bloqueo comprende un segmento en linea recta; dicho realce de bloqueo se aplica
con dicho segmento en linea recta, para bloquear dicho disco de bloqueo.

Preferiblemente, el mecanismo de control de flexion comprende ademas una cabeza giratoria;
dicha llave esta montada en la abertura de la cabeza giratoria;

un realce de limite estd dispuesto en la abertura de la cabeza giratoria; y una ranura de limitacion de angulo
coincidente con el realce de limite esta dispuesta en dicha llave.

Un instrumento quirdrgico, que comprende el mecanismo de control de flexion de acuerdo con una cualquiera de las
reivindicaciones anteriores. Dicho instrumento quirdrgico es una grapadora quirurgica; el mecanismo D de salida de
potencia lineal de dicho mecanismo de control de flexion esta conectado a las mordazas de la grapadora.

En comparacion con la técnica anterior, la invencion tiene los siguientes efectos beneficiosos:

1. Segun la invencion, se pueden bloquear una o mas ubicaciones en la operacion, para doblar la mordaza de la
grapadora y fijarla en la posicion requerida, para completar la operacion.

2. La invenciodn esté provista de un mecanismo simple y menos partes; la mayoria de las partes estan hechas de un
proceso de moldeo por inyeccion, por lo que son faciles de fabricar y de bajo costo.

3. El mecanismo de control de flexion de acuerdo con la invencidén puede aplicarse ampliamente a otras partes
mecanicas operativas; es facil de controlar y cambiar.

Descripcion de las figuras
Otras caracteristicas, objetos y ventajas de la invencién se haran mas evidentes al leer la descripcion de las
realizaciones no limitativas detalladas con referencia a las siguientes figuras, en la que se muestra la invencion en

las figuras 3-14:

la figura 1 es un diagrama de aspecto principal de una grapadora quirdrgica que contiene un mecanismo de control
de flexion;

la figura 2 es un diagrama de aspecto principal del mecanismo de control de flexion;

la figura 3 es una vista detallada de la estructura dividida del mecanismo de control de flexion en la primera
realizacion;

la figura 4 es una vista desde abajo del mecanismo de control de flexion en la primera realizacion;
la figura 5 es una vista desde abajo del disco de bloqueo en la primera realizacion;

la figura 6 es la vista en corte A-A de la figura 8;

la figura 7 es la vista en corte B-B de la figura 8;

la figura 8 es una vista en corte longitudinal del mecanismo de control de flexién cuando la llave de la primera
realizacion esta en el angulo |;

la figura 9 es la vista en corte D-D de la figura 11;
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la figura 10 es la vista en corte E-E de la figura 11;

la figura 11 es una vista en corte longitudinal del mecanismo de control de flexion cuando la llave de la primera
realizacién esta dentro del rango Il de angulo;

la figura 12 es la vista en corte H-H de la figura 14;
la figura 13 es la vista en corte G-G de la figura 14;

la figura 14 es una vista en corte longitudinal del mecanismo de control de flexion cuando la llave de la primera
realizacién esta en el angulo lll;

la figura 15 es una vista detallada de la estructura dividida de otro ejemplo de un mecanismo de control de flexion
que no forma parte de la invencion.

En los dibujos:

1 llave

101 ranura de limitacion de angulo
102 agujero de pasador

103 espacio dentado de conmutador
104 placa de cubierta

105 realce

2 disco de bloqueo

201 agujero cuadrado

202 ranura de bloqueo

3 eje central

301 engranaje

302 cara cuadrada

303 agujero en forma de abanico
304 ranura de conexién

4 deslizador

401 resorte de compresion

402 ranura de resorte de compresion
403 rampa de lanzamiento

404 realce de bloqueo

5 bastidor

501 estructura de bastidor

6 pasador

7 parte superior de cabeza giratoria

701 abertura

702 espacio dentado de ubicacion
8 anillo de elevacion

801 ranura de ajuste de llave

802 rampa de accionamiento

9 bloqueo de leva

901 realce de conexion

902 diente de ubicacion

903 superficie de soporte de resorte de compresién
904 rampa accionada

10 resorte de compresion

Realizacién

La invencion se describe en detalle a continuacion con referencia a realizaciones especificas.

Las siguientes realizaciones ayudaran a proporcionar una comprension adicional de la invencién para los expertos
en la técnica, y no limitaran de ninguna manera la invencién. Se debe tener en cuenta que se pueden realizar varias
variantes y mejoras sin apartarse del concepto de la invencion para las personas comunes y especializadas en la
técnica. Todas estas caen dentro del alcance de proteccion de la invencion.

Un mecanismo de control de flexién de acuerdo con la invencion, que comprende los siguientes dispositivos:

- mecanismo A de entrada de potencia giratorio;
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- mecanismo B de transmisién giratorio;

- mecanismo C de bloqueo;

- mecanismo D de salida de potencia lineal;
Ademas:

el mecanismo A de entrada de potencia giratorio y el mecanismo B de transmisién giratorio que estan dispuestos
coaxialmente tienen un rango de angulo de rotacion relativo en la direccion circunferencial; el mecanismo A de
entrada de potencia giratorio gira secuencialmente en un angulo |, un rango Il de angulo y un angulo Il mientras gira
en relacién con el mecanismo B de transmisién giratorio desde un angulo de extremo al otro angulo de extremo
dentro de un rango de angulo de rotacion relativo;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio estd dentro del rango Il de angulo, el mecanismo C de
bloqueo bloquea el mecanismo B de transmision giratorio, de modo que el mecanismo B de transmision giratorio y el
mecanismo D de salida de potencia lineal permanecen relativamente estacionarios;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo |, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la primera direccion circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo I, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la segunda direccién circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace; en el que la primera direccién circunferencial es opuesta a la segunda
direccion circunferencial.

Preferiblemente, el rango de angulo entre el angulo | y el angulo 11l compone dicho rango Il de angulo.

Como se muestra en la figura 1, la invencién proporciona una grapadora quirdrgica endoscopica. La grapadora
quirurgica endoscopica comprende una estructura tubular y un mecanismo de control de flexion; la estructura tubular
esta provista de una mordaza grapadora en el extremo remoto, y el extremo cercano esta conectado al mecanismo
de control de flexion.

La figura 2 muestra el mecanismo de control de flexion en la invencion; dicho mecanismo de control de flexion
comprende una llave 1 y una parte superior de la cabeza giratoria 7, en el que la llave 1 esta instalada en la parte
superior de la cabeza giratoria 7.

Preferiblemente, una pluralidad de posiciones bloqueadas estan dispuestas en el mecanismo B de transmision
giratorio en la direccion circunferencial; junto con la rotacion del mecanismo B de transmision giratorio, el mecanismo
B de transmision giratorio puede bloquearse en la posicion bloqueada correspondiente mediante el mecanismo C de
bloqueo.

Preferiblemente, dicho mecanismo A de entrada de potencia giratorio es una llave 1; el mecanismo B de transmisién
giratorio comprende un eje central 3 y un disco 2 de bloqueo dispuestos en el eje central 3; el mecanismo C de
bloqueo es un deslizador 4, y el mecanismo D de salida de potencia lineal es un bastidor 5; el agujero 102 de
pasador de la llave 1 coincide con el agujero en forma de abanico 303 del eje central 3 a través del pasador 6; el
angulo del agujero en forma de abanico 303 compone dicho rango de angulo de rotacion relativo;

una pluralidad de espacios dentados 103 de conmutador estan dispuestos en la llave 1 a lo largo de la direccién
circunferencial;

una pluralidad de ranuras 202 de bloqueo estan dispuestas en el disco 2 de bloqueo a lo largo de la direccion
circunferencial;

una rampa 403 de lanzamiento coincidente con el espacio dentado 103 de conmutador, un realce 404 de bloqueo
coincidente con la ranura 202 de bloqueo, y un resorte 401 de retorno para accionar la rampa 403 de lanzamiento
del deslizador 4 para moverse hacia la camara de la ranura del espacio dentado 103 de conmutador estan
dispuestos en el deslizador 4; un engranaje 301 dispuesto en el eje central 3 se aplica con dicho bastidor 5.

Preferiblemente, cuando el pasador 6 esta ubicado en un extremo del agujero en forma de abanico 303, dicha llave
1 esta en el angulo |; cuando el pasador 6 esta ubicado en el otro extremo del agujero en forma de abanico 303,
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dicha llave 1 esta en el angulo Ill; cuando el pasador 6 esta ubicado entre un extremo y el otro extremo del agujero
en forma de abanico 303, dicha llave 1 esta dentro del rango Il de angulo.

Preferiblemente, dicho realce 404 de bloqueo forma el bloqueo del disco 2 de bloqueo sobresaliendo dentro de la
camara de ranura de dicha ranura 202 de bloqueo que constituye dicha posicion bloqueada, y forma la liberacion del
disco 2 de bloqueo al retraerse de la camara de ranura de dicha ranura 202 de bloqueo.

Preferiblemente, dicha ranura 202 de bloqueo comprende un segmento en linea recta; dicho realce 404 de bloqueo
se aplica con dicho segmento en linea recta, para bloguear dicho disco 2 de bloqueo.

La figura 3 muestra la estructura especifica del mecanismo de control de flexién; dicho mecanismo de control de
flexion comprende el disco 2 de bloqueo, la llave 1, el deslizador 4 y el resorte 401 de compresion; en el que dicho
disco 2 de bloqueo y el eje central 3 son fijos, y estan provistos de una serie de ranuras 202 de bloqueo;

la llave 1 esta conectada con el eje central 3 a través del pasador 6; la llave 1 esta provista de una serie de espacios
dentados de conmutador; la rampa 403 de lanzamiento y el realce 404 de bloqueo estan dispuestos en el extremo
remoto del deslizador 4; el resorte 401 de compresion esta dispuesto entre el deslizador 4 y la parte superior de la
cabeza giratoria 7. El espacio dentado 103 de conmutador de la llave 1 y la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de
bloqueo tienen una posicion intermedia; en este momento, la mordaza de la grapadora estd en un estado de linea
recta.

Mas especificamente, la parte superior de la cabeza giratoria 7 tiene una abertura, que puede acomodar el eje
central 3, el disco 2 de bloqueo y la llave 1; el eje central 3 mencionado anteriormente, el disco 2 de bloqueo y la
llave 1 y la abertura de la cabeza giratoria estan dispuestos coaxialmente. El disco 2 de bloqueo esta en ajuste de
fijacién con la cara cuadrada 302 en el eje central 3 a través del agujero cuadrado 201; en algunos casos, el disco 2
de bloqueo y el eje central 3 pueden formarse integralmente. El agujero 102 de pasador de la llave 1 coincide con el
agujero en forma de abanico 303 del eje central 3 a través del pasador 6. El deslizador 4 se coloca dentro de la parte
superior de la cabeza giratoria 7, y esta dispuesto junto con la parte superior de la cabeza giratoria 7 en la misma
direccion; la rampa 403 de lanzamiento en el deslizador 4 coincide con el espacio dentado 103 de conmutador de la
llave 1; el realce 404 de bloqueo se coloca en la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo. El resorte 401 de
compresion se coloca en el resorte 402 de compresion del deslizador 4, y esta dispuesto entre el realce de la parte
superior de la cabeza giratoria 7 y el deslizador 4. El eje central 3 se aplica con la estructura 501 de bastidor del
bastidor 5 a través del engranaje 301 en el eje central 3, para desempefar el papel de convertir el movimiento
giratorio en movimiento lineal y finalmente controlar el extremo delantero de la grapadora para que gire. Ademas,
una ranura 101 de limitacién de angulo esta dispuesta en la llave 1, como se muestra en la figura 4, se dispone un
realce de limite en la abertura de la parte superior de la cabeza giratoria 7, para limitar el angulo de rotacién de la
llave y evitar una rotacion excesiva.

Preferiblemente, el mecanismo de control de flexion comprende ademas una cabeza giratoria 7;
dicha llave 1 estd montada en la abertura de la cabeza giratoria 7;

un realce de limite esta dispuesto en la abertura de la cabeza giratoria 7; y una ranura 101 de limitaciéon de angulo
coincidente con el realce de limite esta dispuesta en dicha llave 1.

Como se muestra en la figura 4 y la figura 5, la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo comprende un
segmento en linea recta; las ranuras 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo estan dispuestas circunferencialmente,
y la distribucion de los angulos de las ranuras de bloqueo es igual; las ranuras 202 de bloqueo del disco 2 de
bloqueo corresponden a los espacios dentados 103 de conmutador de la llave 1. Una ranura 101 de limitacion de
angulo estad dispuesta en la llave 1, para asegurar que la llave gire en un cierto angulo, para evitar la rotacion
excesiva.

Como variante de realizacion de la primera realizaciéon proporcionada por la invencion, la distribucion del angulo de
las ranuras de bloqueo mencionadas anteriormente puede no ser equidistante o las ranuras 202 de bloqueo del
disco 2 de bloqueo no se corresponden con los espacios dentados 103 de conmutador de la llave 1.

Un instrumento quirdrgico, que comprende el mecanismo de control de flexion de acuerdo con una cualquiera de las
reivindicaciones anteriores. Dicho instrumento quirdrgico es una grapadora quirurgica; el mecanismo D de salida de
potencia lineal de dicho mecanismo de control de flexion esta conectado a las mordazas de la grapadora.

Como se muestra en las figuras 6-14, es el principio de funcionamiento del mecanismo de control de flexion
mencionado anteriormente, especificamente:

Como se muestra en las figuras 6-8, cuando el pasador 6 esta ubicado en un extremo del agujero en forma de
abanico 303, dicha llave 1 esta dentro del rango | de angulo; y la presion 401 empuja el deslizador 4 para deslizarse
en el espacio dentado 103 de conmutador de la llave; en este momento, el realce 404 de bloqueo del deslizador 4
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entra en la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo, y bloquea el disco 2 de bloqueo para bloquear el eje
central 3 y fijar un angulo de rotacion. Dado que el realce 404 de bloqueo del deslizador 4 se aplica con el segmento
en linea recta de la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo, la rotaciéon del engranaje 301 accionada por el
bastidor 5 no puede empujar el deslizador 4 para moverse para lograr el propdsito de bloqueo.

Como se muestra en las figuras 9-11, cuando el pasador 6 esta ubicado entre dos extremos del agujero en forma de
abanico 303, y dicha llave 1 esta entre el rango | de angulo y el rango Ill de dngulo, es decir, dentro del rango Il de
angulo, la llave 1 acciona el pasador 6 para girar en un angulo, el espacio dentado 103 de conmutador de la llave 1
coincide con la rampa 403 de lanzamiento en el deslizador 4, para empujar el deslizador 4; en este momento, la
coincidencia entre el realce 404 de bloqueo del deslizador 4 y la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo esta
separada. Cuando la llave 1 se gira continuamente, el pasador 6 acciona el eje central 3 para girar a través del
agujero en forma de abanico 303, y hace que el bastidor 5 se mueva hacia adelante y hacia atras, para desempefiar
un papel giratorio.

Como se muestra en las figuras 12-14, cuando el pasador 6 esta ubicado en el otro extremo del agujero en forma de
abanico 303, dicha llave 1 gira a la siguiente posicién, y la presion 401 empuja el deslizador 4 para deslizarse en
otro espacio dentado 103 de conmutador de la llave; al mismo tiempo, el realce 404 de bloqueo del deslizador 4
entra en la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo, y bloquea el disco 2 de bloqueo para bloquear el eje
central 3 y fijar un angulo de rotacion. Dado que el realce 404 de bloqueo del deslizador 4 se aplica con el segmento
en linea recta de la ranura 202 de bloqueo del disco 2 de bloqueo, la rotacion del engranaje 301 accionado por el
bastidor 5 no puede empujar el deslizador 4 para moverse para lograr el propdsito de bloqueo.

La figura 15 muestra otro ejemplo de un mecanismo de control de flexion de la segunda realizacion proporcionada
por la invencioén; dicho mecanismo de control de flexion comprende una llave 1 y una parte superior de la cabeza
giratoria 7, en el que la llave 1 esta instalada en la parte superior de la cabeza giratoria 7.

Especificamente, dicho mecanismo de control de flexion comprende una llave que constituye un mecanismo A de
entrada de potencia giratorio y un anillo de elevacion que gira sincrénicamente con la llave; un eje central 3 que
constituye un mecanismo B de transmisién giratorio; un bloqueo 9 de leva, un resorte 10 de compresién y una parte
superior de la cabeza giratoria 7 que constituyen un mecanismo C de bloqueo, en el que el bloqueo 9 de leva se
aplica con el mecanismo B de transmision giratorio; y un bastidor 5 que constituye un mecanismo D de salida de
potencia lineal, en el que el bastidor 5 se aplica con el engranaje 301 dispuesto en el eje central 3; ademas: el
mecanismo A de entrada de potencia giratorio y el mecanismo B de transmision giratorio que estan dispuestos
coaxialmente tienen un rango de angulo de rotacién relativo en la direccion circunferencial; el mecanismo A de
entrada de potencia giratorio gira secuencialmente en un angulo |, un rango Il de angulo y un angulo Il mientras gira
en relacién con el mecanismo B de transmisién giratorio desde un angulo de extremo al otro angulo de extremo
dentro de un rango de angulo de rotacion relativo; cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se
encuentra dentro del rango Il de angulo, el bloqueo 9 de leva accionado por el resorte 10 de compresion se bloquea
en la cabeza giratoria de forma engranada para bloquear el mecanismo B de transmision giratorio, de modo que el
mecanismo B de transmision giratorio y el mecanismo D de salida de potencia lineal permanece relativamente
estacionario; cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo |, el bloqueo 9 de
leva accionado por el anillo 8 de elevacién se separa de la cabeza giratoria para liberar el mecanismo B de
transmisién giratorio; ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la primera direccion
circunferencial alejandose del rango |l de angulo acompariado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio,
y hacer que el mecanismo D de salida de potencia lineal se desplace; cuando el mecanismo A de entrada de
potencia giratorio esta en el angulo lll, el bloqueo 9 de leva accionado por el anillo 8 de elevacion se separa de la
cabeza giratoria para liberar el mecanismo B de transmision giratorio; ademas, el mecanismo B de transmision
giratorio puede girar hacia la segunda direccién circunferencial alejandose del rango |l de angulo acompafiado por el
mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo D de salida de potencia lineal se desplace;
en el que la primera direccién circunferencial es opuesta a la segunda direccion circunferencial.

Una abertura 701 provista de una serie de ranuras 702 de ubicacion esta dispuesta en la parte superior de la cabeza
giratoria 7; el eje central 3 esta provisto de un engranaje 301, que esta conectado con la mordaza de la grapadora al
conectar el bastidor 5 y ademas a través del dispositivo de conexion colocado en la estructura tubular; un anillo 8 de
elevacion en disposicion coaxial con el eje central 3 contiene la rampa 802 de accionamiento; un bloqueo 9 de leva
en disposicion coaxial con el eje central 3 contiene un realce 901 de conexiéon conectada con el eje central 3, una
rampa accionada 904 coincidente con la rampa 802 de accionamiento del anillo 8 de elevacién y un diente 902 de
ubicacion; la llave 1 coincide con el anillo 8 de elevacion a través del realce 105, y se conecta con el eje central 3 a
través del pasador 6; un resorte 10 de compresion esta dispuesto entre la llave 1 y el anillo 8 de elevacion.

El rango de angulo entre el angulo | y el angulo Ill compone dicho rango Il de angulo. Una pluralidad de posiciones
bloqueadas de aplicacion estan dispuestas en la abertura de la cabeza giratoria en la direccion circunferencial; junto
con la rotacion del bloqueo 9 de leva, la cabeza giratoria puede ser engranada en la posicidon bloqueada de
aplicacion correspondiente por el bloqueo 9 de leva.
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Mas especificamente, dicho instrumento quirdrgico es una grapadora quirdrgica; el mecanismo D de salida de
potencia lineal de dicho mecanismo de control de flexion esta conectado a las mordazas de la grapadora. En el que,
la ranura 702 de ubicacién en la cabeza giratoria tiene una posicidon intermedia, de modo que la mordaza de la
grapadora esta en un estado de linea recta.

El agujero 102 de pasador de la llave 1 coincide con el agujero en forma de abanico 303 del eje central 3 a través
del pasador 6; el angulo del agujero en forma de abanico 303 compone dicho rango de angulo de rotacion relativo; la
llave 1 se extiende hacia abajo desde el realce 105; el anillo 8 de elevacion esta provisto de una ranura 801 de
ajuste de llave; y el realce 105 se aplica en la ranura 801 de ajuste de llave.

Cuando el pasador 6 esta ubicado en un extremo del agujero en forma de abanico 303, dicha llave 1 esta en el
angulo I; cuando el pasador 6 esta ubicado en el otro extremo del agujero en forma de abanico 303, dicha llave 1
esta en el angulo lll; cuando el pasador 6 esta ubicado entre un extremo y el otro extremo del agujero en forma de
abanico 303, dicha llave 1 esta dentro del rango Il de angulo.

El anillo 8 de elevacién esta provisto de una rampa 802 de accionamiento; el bloqueo 9 de leva esta provisto de una
rampa accionada 904, y la rampa accionada 904 coincide en la rampa 802 de accionamiento; cuando el anillo 8 de
elevacion accionado por la llave 1 gira dentro del rango Il de angulo, existe una rotacién relativa entre el anillo 8 de
elevacion y el bloqueo 9 de leva; cuando el anillo 8 de elevacion accionado por la llave 1 gira hacia el angulo | y el
angulo lll, la rampa accionada 904 es accionada por la rampa 802 de accionamiento, de modo que el bloqueo 9 de
leva esta alejado de la cabeza giratoria, para separarse del bloqueo de aplicacion con la cabeza giratoria.

La llave 1 esta provista de una placa 104 de cubierta; el bloqueo 9 de leva esta provisto de una superficie 903 de
soporte de resorte de compresion; un resorte 10 de compresion esta conectado entre la placa 104 de cubierta y la
superficie 903 de soporte de resorte de compresion.

Un realce de limite estd dispuesto en la abertura de la cabeza giratoria; y una ranura de limitacion de angulo
coincidente con el realce de limite esta dispuesta en dicha llave 1. Las ranuras 702 de ubicacion en la cabeza
giratoria estan dispuestas circunferencialmente; la distribucién del angulo de cada ranura 702 de ubicacion no es
equidistante. Ademas, se dispone un tope de limite en la abertura de la cabeza giratoria, para garantizar que la llave
gire en un cierto angulo, para evitar la rotacion excesiva.

Como una variante del segundo ejemplo, la distribucion del angulo de las ranuras de bloqueo mencionadas
anteriormente también puede ser igual.

Mas especificamente, el segundo ejemplo es un mecanismo de control de flexién de la grapadora endoscépica, que
comprende la llave 1, el resorte 10 de compresién, el bloqueo 9 de leva, el anillo 8 de elevacion, el eje central 3, la
parte superior de la cabeza giratoria 7, el bastidor 5 y el pasador 6. En el que la parte superior de la cabeza giratoria
7 tiene una abertura, que puede acomodar la llave 1, el resorte 10 de compresion, el bloqueo 9 de leva, el anillo 8 de
elevacion y el eje central 3; la llave 1 mencionada anteriormente, el resorte 10 de compresion, el bloqueo 9 de leva,
el anillo 8 de elevacion y el eje central 3 y la abertura de la cabeza giratoria estan dispuestos coaxialmente; una
serie de ranuras 702 de ubicacion estan dispuestas en la abertura. El eje central 3, el anillo 8 de elevacién y el
bloqueo 9 de leva estan dispuestos de dentro hacia fuera; el realce 901 de conexion del bloqueo 9 de leva coincide
con la ranura 304 de conexidn del eje central 3; la rampa accionada 904 coincide con la rampa 802 de
accionamiento del anillo 8 de elevacion; el diente 902 de ubicacién esta dispuesto en una serie de ranuras 702 de
ubicacion en la cabeza giratoria. El realce 105 de la llave 1 coincide con la ranura 801 de ajuste de llave del anillo 8
de elevacion. El resorte 10 de compresion se coloca entre la superficie 903 de soporte de resorte de compresion del
bloqueo 9 de leva y la placa 104 de cubierta de la llave 1. El agujero 102 de pasador de la llave 1 coincide con el
agujero en forma de abanico 303 del eje central 3 a través del pasador 6. El bastidor 5 esta dispuesto en la parte
superior de la cabeza giratoria 7, y se aplica con el engranaje 301 del eje central 3.

Cuando se gira la llave, el realce 105 de la llave 1 acciona el anillo 8 de elevacion para girar en un angulo; el anillo 8
de elevacion acciona la rampa 904 del bloqueo 9 de leva a través de la rampa 802 de accionamiento, de modo que
el bloqueo 9 de leva se levanta, y el diente 902 de ubicacion y la ranura 702 de ubicacién de la parte superior de la
cabeza giratoria 7 se desaplican del estado de aplicacion; cuando la llave se gira continuamente, el pasador 6
acciona el eje central 3 para girar a través del agujero en forma de abanico 303, y el eje central 3 acciona el bloqueo
9 de leva para girar y acciona el bastidor 5 para avanzar y retroceder, para jugar un papel giratorio.

Cuando la llave 1 gire a la siguiente posicion, la llave 1 se liberara; el resorte 10 de compresién empujara el bloqueo
9 de leva, para sujetar el diente 902 de ubicacion en otra ranura 702 de ubicacion de la parte superior de la cabeza
giratoria 7. En este momento, el bloqueo 9 de leva puede bloquear el eje central 3, de modo que no puede girar
libremente. Dado que el diente 902 de ubicacion del bloqueo 9 de leva se aplica con el segmento en linea recta de la
ranura 702 de bloqueo de la parte superior de la cabeza giratoria 7, la rotacion del engranaje 301 accionado por el
bastidor 5 no puede girar el bloqueo 9 de leva para lograr el propdsito del bloqueo.



ES 2720593 T3

En la abertura de la parte superior de la cabeza giratoria se dispone un realce de limite, para limitar el &ngulo de
rotacion de la llave y evitar un giro excesivo.

Una realizacion especifica de la invencién se describe anteriormente. Se entendera que la invencién no se limita a la

realizacién especifica mencionada anteriormente, y los expertos en la técnica pueden realizar diferentes variantes y
modificaciones dentro del alcance de las reivindicaciones, y no deberan afectar a la sustancia de la invencion.
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REIVINDICACIONES
1.- Un mecanismo de control de flexién, que comprende los siguientes dispositivos:
- un mecanismo A (1) de entrada de potencia giratorio;
- un mecanismo B (2, 3) de transmisioén giratorio;
- un mecanismo C (4) de blogqueo;

- un mecanismo D (5) de salida de potencia lineal; en el que el mecanismo de control de flexion se configura de tal
manera que:

el mecanismo A de entrada de potencia giratorio y el mecanismo B de transmisién giratorio que estan dispuestos
coaxialmente tienen un rango de angulo de rotacion relativo en una direccion circunferencial;

el mecanismo A de entrada de potencia giratorio gira secuencialmente en un angulo |, un rango Il de angulo y un
angulo Il mientras gira en relacion con el mecanismo B de transmisién giratorio desde un angulo de extremo al otro
angulo de extremo dentro de un rango de angulo de rotacién relativo;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio estd dentro del rango Il de angulo, el mecanismo C de
bloqueo bloquea el mecanismo B de transmision giratorio, de modo que el mecanismo B de transmision giratorio y el
mecanismo D de salida de potencia lineal permanecen relativamente estacionarios;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo |, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la primera direccion circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace;

cuando el mecanismo A de entrada de potencia giratorio se encuentra en el angulo lll, el mecanismo C de bloqueo
accionado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio libera el mecanismo B de transmision giratorio;
ademas, el mecanismo B de transmision giratorio puede girar hacia la segunda direccién circunferencial alejandose
del rango Il de angulo acompafiado por el mecanismo A de entrada de potencia giratorio, y hacer que el mecanismo
D de salida de potencia lineal se desplace; en el que la primera direccién circunferencial es opuesta a la segunda
direccion circunferencial, en el que:

dicho mecanismo A de entrada de potencia giratorio es una llave (1); el mecanismo B de transmision giratorio
comprende un eje central (3) caracterizado porque

un disco (2) de bloqueo esta dispuesto en el eje central (3); el mecanismo C de bloqueo es un deslizador (4), y el
mecanismo D de salida de potencia lineal es un bastidor (5);

un agujero (102) de pasador de la llave (1) coincide con el agujero en forma de abanico (303) del eje central (3) a
través del pasador (6); un angulo del agujero en forma de abanico (303) compone dicho rango de angulo de rotacion
relativo;

una pluralidad de espacios dentados (103) de conmutador estan dispuestos en la llave (1) a lo largo de la direccién
circunferencial;

una pluralidad de ranuras (202) de bloqueo estan dispuestas en el disco (2) de bloqueo a lo largo de la direccion
circunferencial;

una rampa (403) de lanzamiento coincidente con los espacios dentados (103) de conmutador, un realce (404) de
bloqueo coincidente con las ranuras (202) de bloqueo, y un resorte (401) de retorno para accionar la rampa (403) de
lanzamiento del deslizador ( 4) para moverse a los espacios dentados (103) de conmutador estan dispuestos en el
deslizador (4);

un engranaje (301) dispuesto en el eje central (3) se aplica con dicho bastidor (5).

2.- El mecanismo de control de flexién de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el rango de angulo entre el
angulo | y el angulo lll compone dicho rango Il de angulo.

3.- El mecanismo de control de flexion de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que una pluralidad de posiciones
bloqueadas estan dispuestas en el mecanismo B de transmision giratorio en la direccién circunferencial; junto con la
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rotacién del mecanismo B de transmision giratorio, el mecanismo B de transmision giratorio puede bloquearse en la
posicion bloqueada correspondiente mediante el mecanismo C de bloqueo.

4.- El mecanismo de control de flexion de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que cuando el pasador (6) esta
ubicado en un extremo del agujero en forma de abanico (303), dicha llave (1) esta en el angulo I; cuando el pasador
(6) esta ubicado en el otro extremo del agujero en forma de abanico (303), dicha llave (1) esta en el angulo llI;
cuando el pasador (6) esta ubicado entre un extremo y el otro extremo del agujero en forma de abanico (303), dicha
llave (1) se encuentra dentro del rango Il de angulo.

5.- El mecanismo de control de flexién de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que dicho realce (404) de bloqueo
forma el bloqueo del disco (2) de bloqueo sobresaliendo en una de dichas ranuras (202) de bloqueo que constituye
dicha posicion bloqueada, y libera el disco (2) de bloqueo retirandose dicha ranura (202) de bloqueo.

6.- El mecanismo de control de flexion de acuerdo con la reivindicacion 5, en el que dicha ranura (202) de bloqueo
comprende un segmento en linea recta; dicho realce (404) de bloqueo se aplica con dicho segmento en linea recta,
para bloquear dicho disco (2) de blogueo.

7.- El mecanismo de control de flexién de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende ademas una cabeza
giratoria (7); dicha llave (1) estd montada en la abertura de la cabeza giratoria (7); un realce de limite esta dispuesto
en la abertura de la cabeza giratoria (7); y una ranura (101) de limitacion de angulo coincidente con el realce de
limite esta dispuesta en dicha llave (1).

8.- Un instrumento quirurgico, que comprende el mecanismo de control de flexion de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 7.

9.- El instrumento quirdrgico de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que dicho instrumento quirdrgico es una

grapadora quirurgica; el mecanismo D de salida de potencia lineal de dicho mecanismo de control de flexion esta
conectado a las mordazas de la grapadora.

12
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