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(54) LEUCHTE

(57) Leuchte (1), insbesondere LED-Strahler, auf-
weisend: einen Leuchtenkopf (2), einen Leuchtenarm
(3), und ein Drehgelenk (4) zur drehbeweglichen Verbin-
dung des Leuchtenkopfs (2) mit dem Leuchtenarm (3),
sodass der Leuchtenkopf (2) bzgl. des Leuchtenarms (3)
Uber eine erste und eine zweite Drehachse (5, 6) des

Drehgelenks (4) ausrichtbar ist. Die Leuchte (1) weist
ferner ein Feststellelement (60) auf, welches eingerichtet
ist, zwischen einer Freigabeposition, in der der Leuch-
tenkopf (2) Uber die Drehachsen (5, 6) ausrichtbar ist,
und einer Arretierposition, in der die Drehachsen (5, 6)
arretiert sind, bewegt zu werden.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Leuchte mit einem
Leuchtenkopf und einem mit dem Leuchtenkopf drehbe-
weglich verbundenen Leuchtenarm.

[0002] Leuchtendereingangs genannten Artsind prin-
zipiell aus dem Stand der Technik bekannt. Bei einer
solchen Leuchte handelt es sich in der Regel um einen
LED Strahler, welcher tiber den Leuchtenarm an einer
bestimmten Stelle, beispielsweise an einer Decke oder
Wand, montiert werden kann. Der Leuchtenarm ist mit
dem Leuchtenkopf drehbeweglich verbunden, sodass
der Leuchtenkopf um zwei Drehachsen, also um eine
Schwenk- und eine Neigungsachse, herum gedreht und
in eine entsprechende Position und/oder Orientierung
ausrichtbar ist. Solche Leuchten finden beispielsweise
Anwendung als Museumsstrahler. Es ist bekannt, zum
Halten der jeweiligen Position und/oder Orientierung des
Leuchtenkopfs die Drehachsen zu arretieren, also die
Drehbewegbarkeit der Drehachsen und somit die ent-
sprechende Position und/oder Orientierung des Leuch-
tenkopfs zu blockieren, indem jeder der Drehachsen ein
entsprechendes Feststellelement, (ber welches ein Be-
nutzer die jeweilige Achse arretieren kann, zugeordnet
ist.

[0003] Nachteilig an den aus dem Stand der Technik
bekannten Leuchten ist also, dass die Arretierung aller
Drehachsen mehrere Feststellelemente und somit auch
mehrere Arretierungsschritte erfordert. Die Arretierung
bzw. Fixierung aller Drehachsen gestaltet sich daher ver-
haltnismaRig aufwendig. Zudem ergibt sich durch die
Feststellelemente eine verhaltnismaRig groRbauende
Leuchte, welche insbesondere in ein Leuchtendesign
schwierig zu integrieren ist.

[0004] Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zu Grun-
de, eine Leuchte der eingangs genannten Art zu schaf-
fen, bei welcher die Drehachsen einfacher, d. h. insbe-
sondere schneller und zuverlassiger arretiert werden
kénnen.

[0005] Die Aufgabe wird erfindungsgemal fir die
Leuchte durch die Merkmale des unabhangigen An-
spruchs geldst. Vorteilhafte Weiterbildungen sind Ge-
genstand der hierauf riickbezogenen Unteranspriiche.
[0006] Eine erfindungsgemale Leuchte, insbesonde-
re ein LED Strahler, weist auf: einen Leuchtenkopf (zur
Abgabe von Licht), einen Leuchtenarm, und ein Drehge-
lenk zur drehbeweglichen Verbindung des Leuchten-
kopfs mit dem Leuchtenarm, sodass der Leuchtenkopf
beziglich des Leuchtenarms Uber eine erste und eine
zweite Drehachse des Drehgelenks ausrichtbar ist. Die
Leuchte weist ferner ein Feststellelement auf, welches
eingerichtet ist, zwischen einer Freigabeposition, in der
der Leuchtenkopf tiber die (also beide) Drehachsen aus-
richtbar ist, und einer Arretierposition, in der die (also
beide) Drehachsen arretiert sind, bewegt zu werden.
[0007] Mit anderen Worten: Mittels Betatigung eines
einzigen Feststellelements bzw. in nur einem Arretie-
rungsschritt kdnnen die (also beide) Drehachsen gleich-
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zeitig arretiert bzw. zum Ausrichten des Leuchtenkopfs
gleichzeitig freigegeben werden. Ein Monteur muss so-
mit nur noch ein Feststellelement bedienen bzw. eine
Arretierungsbewegung (Drehen, Ziehen, Driicken etc.
des Feststellelements) durchfiihren, um den Leuchten-
kopf in einer definierten Position und/oder Orientierung
zu arretieren bzw. zu halten. Die Anzahl der Feststelle-
lemente und Arretierungsschritte ist somit reduziert, wo-
durch die Drehachsen der Leuchte einfacher, d. h. ins-
besondere schneller und zuverlassiger arretiert werden
kénnen. Wegen des nur einen Feststellelements redu-
ziert sich zudem auch der Herstellungsaufwand, sodass
die Leuchte insbesondere einfacher zu montieren und
kostengtinstiger herzustellen ist.

[0008] Vorzugsweise weist die Leuchte ferner auf: ein
erstes Arretierelement, welches zwischen einer ersten
Freigabeposition, in der die Leuchte lber die erste Dreh-
achse ausrichtbar ist, und einer ersten Arretierposition,
in der die erste Drehachse arretiert (blockiert) ist, beweg-
bar ist, und ein zweites Arretierelement, welches zwi-
schen einer zweiten Freigabeposition, in der die Leuchte
Uber die zweite Drehachse ausrichtbar ist, und einer
zweiten Arretierposition, in der die zweite Drehachse ar-
retiert ist, bewegbar ist. Das Feststellelement wirkt mit
wenigstens (oder nur) einem der Arretierelemente derart
zusammen, um beide Arretierelemente gleichzeitig zwi-
schen ihrer Freigabeposition und ihrer Arretierposition
zu bewegen.

[0009] Das erste Arretierelement ist vorzugsweise be-
zliglich des zweiten Arretierelements derart angeordnet,
dass durch Bewegen des ersten Arretierelements von
der ersten Freigabeposition in die erste Arretierposition
gleichzeitig das zweite Arretierelement von der zweiten
Freigabeposition die zweite Arretierposition bewegt wird.
Folglich dient das erste Arretierelement gleichzeitig als
Verbindungsglied zum Ubertragen einer Bewegung des
Feststellelements auf das zweite Arretierelement. Somit
kann eine besonders kompakte Anordnung der Arretier-
elemente erzielt werden.

[0010] Das erste Arretierelement kann bezliglich des
zweiten Arretierelements derart angeordnet sein, dass
durch Bewegen des ersten Arretierelements von der ers-
ten Freigabeposition in die erste Arretierposition das ers-
te Arretierelement in kraft- und/oder formschlissigen
Kontakt mit dem zweiten Arretierelement kommt, um das
zweite Arretierelement von der zweiten Freigabeposition
in die zweite Arretierposition zu bewegen. Somit kann
das zweite Arretierelement zuverlassig mittels des ersten
Arretierelements in die Arretierposition bewegt werden,
und zwar insbesondere nur durch die Kraft des ersten
Arretierelements zum Arretieren der ersten Drehachse.
Mittels Reduktion dieser Kraft kdnnen die Arretierele-
mente auch einfach wieder in die jeweilige Freigabepo-
sition bewegt werden

[0011] Vorzugsweise steht das erste Arretierelement
in der ersten Arretierposition in kraft- und/oder form-
schlissigen Kontakt mit dem Drehgelenk, um die erste
Drehachse zu arretieren. Da sich das Drehgelenk bzw.
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die Struktur des Drehgelenks mit der ersten Drehachse
dreht, kann somit besonders einfach die erste Drehachse
mittels des ersten Arretierelements arretiert werden.
[0012] Das erste Arretierelement kann ein Spannele-
ment sein, welches durch Spannen (Anziehen) des
Spannelements mittels des Feststellelements von der
ersten Freigabeposition in die erste Arretierposition be-
wegbar ist. Somit kann das erste Arretierelement einfach
in die erste Arretierposition bewegt werden, ndmlich ins-
besondere nur durch eine einzige, insbesondere lineare
Spannbewegung durch das Feststellelement. In entspre-
chender Weise kann durch Entspannen des Spannele-
ments das erste Arretierelementbzw. das Spannelement
in die erste Freigabeposition bewegt werden. Und da das
Spannelement nur auf Zug beansprucht wird, kann das
Spannelement somit einfach und mit wenig Material her-
gestellt werden, beispielsweise als Spannband.

[0013] Vorzugsweise steht das zweite Arretierelement
in der zweiten Arretierposition in kraft- und/oder form-
schliissigen Kontakt mit einem bezuglich der zweiten
Drehachse drehfest vorgesehenen dritten Arretierele-
ment, um die zweite Drehachse zu arretieren. Somit kann
durch die zuséatzliche Reibung zwischen Drehgelenk und
drittem Arretierelement die zweite Drehachse besonders
einfach arretiert werden. Das dritte Arretierelement ist
vorzugsweise bezliglich des Leuchtenarms drehfest vor-
gesehen, beispielsweise mittels Kraft- und/oder Form-
schluss. Folglich dreht sich das dritte Arretierelement mit
dem Leuchtenarm um die zweite Drehachse. Auf diese
Weise kann das dritte Arretierelement einfach drehfest
beziiglich der zweiten Drehachse vorgesehen werden.
[0014] In der zweiten Arretierposition kann das dritte
Arretierelement zwischen dem Drehgelenk und dem
zweiten Arretierelement geklemmt sein, um die zweite
Drehachse zu arretieren. Somit kann die Arretierwirkung
des zweiten Arretierelements auf das dritte Arretierele-
ment und somit die zweite Drehachse erh6ht werden,
sodass die zweite Drehachse besonders einfach arretiert
werden kann.

[0015] Das dritte Arretierelement kann eine Scheibe
sein. Dies kommt wegen der insbesondere diinnwandi-
gen Ausgestaltung der Scheibe einer effizienten Herstel-
lung des dritten Arretierelements zugute. Zudem kann
somit eine besonders kompakte Anordnung des zweiten
und des dritten Arretierelements erzielt werden.

[0016] Das zweite Arretierelement kann von dem
Drehgelenk bewegbar, insbesondere translatorisch be-
wegbar aufgenommen sein, um zwischen der zweiten
Freigabeposition und der zweiten Arretierposition be-
wegt zu werden. Somit kann das zweite Arretierelement
einfach, zuverlassig und in kompakter Art und Weise zwi-
schen der zweiten Freigabeposition und der zweiten Ar-
retierposition bewegt werden.

[0017] Das zweite Arretierelement kann als Backe, al-
so entsprechend einer Bremsbacke, ausgestaltet sein.
Durch die massive Ausgestaltung der Backe kann somit
die zweite Drehachse in der zweiten Arretierposition be-
sonders gut arretiert werden. Zudem ist die Stabilitat ei-
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nes so ausgestalteten zweiten Arretierelements verbes-
sert.

[0018] Vorzugsweise ist das Feststellelement nur mit
dem ersten Arretierelement funktional verbunden. Mit
anderen Worten ist das Feststellelement vorzugsweise
nur mitdem ersten Arretierelement direkt verbunden, wo-
bei das Feststellelement mit dem zweiten Arretierele-
ment indirekt, ndmlich Uber das erste Arretierelement,
verbunden ist. Somit kénnen die Arretierelemente be-
sonders kompakt angeordnet werden.

[0019] Das Feststellelement kann mittels eines Werk-
zeugs und/oder werkzeuglos bedienbar sein. Somit kann
besonders einfach die Kraft zum Arretieren der Drehach-
sen mittels des Feststellelements bewirkt werden. Bei
derwerkzeuglosen Ausgestaltung des Feststellelements
kann das Feststellelement beispielsweise einen integral
mit dem Feststellelement ausgebildeten Bedienbereich
aufweisen, sodass wegen des nicht erforderlichen Werk-
zeugs die Bedienbarkeit des Feststellelements verbes-
sert ist.

[0020] Ineinem besonders bevorzugten Ausfiihrungs-
beispiel ist das Feststellelement eine Schraube (bspw.
Stellschraube), sodass durch eine Schraubbewegung
der Schraube das Feststellelement zwischen der Frei-
gabeposition und der Arretierposition bewegbar ist, also
vorzugsweise das erste Arretierelement zwischen der
ersten Freigabeposition und der ersten Arretierposition
bewegbar ist. Mittels der Schraube kann besonders ein-
fach eine Bedienbewegung des Feststellelements (Dre-
hung) in die Bewegung zur Freigabe bzw. Arretierung
der Drehachsen, also vorzugsweise in eine Bewegung
des ersten Arretierelements (bspw. translatorische Be-
wegung) zwischen der ersten Freigabeposition und der
ersten Arretierposition Gbersetzt werden.

[0021] Das Drehgelenk kann eine Offnung, insbeson-
dere eine Durchgriffs6ffnung, aufweisen, in welcher der
Leuchtenarm drehbar gelagert ist, um um die zweite
Drehachse herum drehbar zu sein. Somit kann der
Leuchtenarm besonders einfach in dem Drehgelenk um
die zweite Drehachse herum drehbar gelagert werden.
[0022] Die Leuchte weist vorzugsweise ein Siche-
rungselement, beispielsweise einen Sicherungsring, zur
axialen Sicherung des Leuchtenarms bezuglich der
zweiten Drehachse auf. Vorzugsweise ist zwischen dem
Sicherungselement und dem Drehgelenk das dritte Ar-
retierelement vorgesehen, um bezlglich der zweiten
Drehachse axial gesichert zu sein. Dies kommt insbe-
sondere einer kompakten Anordnung des dritten Arre-
tierelements beziiglich des Sicherungselements und des
Drehgelenks zugute.

[0023] Das Drehgelenk kann zur Bereitstellung der
ersten Drehachse in einem Lagerbereich der Leuchte
drehbar, vorzugsweise mit einer Hemmung drehbar ge-
lagert sein. Die Hemmung bewirkt dabei insbesondere,
dass der Leuchtenkopf auch in dem nicht-arretierten Zu-
stand bzw. in der ersten Freigabeposition eine definierte
Ausrichtung (Position/Orientierung) halten, jedoch im-
mer noch einfach um die erste Drehachse herum aus-
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gerichtet werden kann.

[0024] Die erste Drehachse und die zweite Drehachse
sind vorzugsweise nicht parallel zueinander ausgerich-
tet. Vorzugsweise ist die erste Drehachse senkrecht zu
der zweiten Drehachse ausgerichtet. Besonders bevor-
zugt ist, wenn die erste Drehachse senkrecht auf der
zweiten Drehachse steht. Somit kdnnen die Drehachsen
besonders kompakt zueinander angeordnet werden.
[0025] Der Leuchtenarm und/oder das Drehgelenk
kann/kénnen (jeweils) eine Struktur, beispielsweise ei-
nen Anschlag, zur Begrenzung der Drehbewegbarkeit
der zweiten Drehachse aufweisen. Die Drehbewegbar-
keit ist vorzugsweise bei einem Drehwinkel von 360° +/-
5° begrenzt. Insbesondere kann die Struktur auf Seiten
des Drehgelenks beziglich des Drehgelenks derart be-
wegbar vorgesehen sein, dass bei Zusammenwirken (al-
so mechanischen Kontakt) der Struktur auf Seiten des
Leuchtenarms mit der Struktur auf Seiten des Drehge-
lenks der Leuchtenarm in einem definierten Drehwinkel-
bereich, insbesondere in einem Drehwinkelbereich von
0° bis 10°, um die zweite Drehachse herum noch drehbar
ist. Somit kann beispielsweise ein Monteur, der den
Leuchtenkopfum die zweite Drehachse ausrichtet, durch
das mechanische Zusammenwirken der Strukturen eine
haptische Riickkopplung kurz vor Begrenzung der Dreh-
bewegbarkeit der zweiten Drehachse wahrnehmen. Die
Bedienbarkeit des Ausrichtens des Leuchtenkopfs ist so-
mit optimiert.

[0026] Die Struktur kann integral oder separat, bei-
spielsweise mittels eines formschlissig mit dem Leuch-
tenarm verbundenen Rings, mit dem Leuchtenarm bzw.
dem Drehgelenk vorgesehen (ausgebildet) sein.

[0027] Der Leuchtenkopf kann ein Leuchtengehause
aufweisen, in dem wenigstens das Drehgelenk und vor-
zugsweise das erste, zweite und besonders bevorzugt
das dritte Arretierelement vorgesehen sind. Somit kann
das Leuchtengehause das Drehgelenk und vorzugswei-
se die Arretierelemente vor Umwelteinfliissen schitzen.
In dem Leuchtengehause ist vorzugsweise ferner ein
Leuchtmittel, beispielsweise LEDs, und/oder andere
elektrische und/oder elektronische Komponenten zum
Betrieb der Leuchte vorgesehen.

[0028] Fir eine besonders einfache Arretierung der
Drehachse kann das Feststellelement von auBerhalb der
Leuchte, insbesondere von aufRerhalb des Leuchtenge-
hauses, vorzugsweise von einer Riickseite (also eine der
Lichtabgabeseite (Vorderseite) des Leuchtenkopfs ab-
gewandte Seite), bedienbar sein.

[0029] Nachfolgend wird die Erfindung anhand der Fi-
guren, indenen ein vorteilhaftes Ausfiihrungsbeispiel der
Erfindung dargestelltist, beispielhaft beschrieben. In den
Figuren zeigen:

Figur1 ein Ausfiihrungsbeispiel der erfindungsge-
malfien Leuchte in einer perspektivischen An-
sicht von schrag oben und hinten;

Figur 2 die perspektivische Ansicht der in Figur 1 ge-
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zeigten Leuchte, wobei Teile des Leuchten-
kopfs weggelassen wurden, um insbesonde-
re das Drehgelenk, die Arretierelemente und
das Feststellelement sichtbar zu machen;
Figur 3  insbesondere der Leuchtenarm, das Drehge-
lenk, die Arretierelemente und das Feststell-
element derin den Figuren 1 und 2 gezeigten
Leuchte in einer perspektivischen Ansicht
von schrag oben und hinten;
Figur4 die in Figur 3 gezeigte Anordnung in einer
perspektivischen Ansicht von schrag unten
und hinten;
Figur 5 die in den Figuren 3 und 4 gezeigte Anord-
nung in einer perspektivischen Ansicht von
schrag oben und vorne;
Figur 6 dieinden Figuren 3 bis 5 gezeigte Anordnung
in einer perspektivischen Explosionsdarstel-
lung von schrag unten und hinten;
Figur 7  diein Figur 6 gezeigte Explosionsdarstellung
in einer perspektivischen Ansicht von schrag
oben und hinten;
Figur 8 eine Seitenansicht der in den Figuren 3 bis 5
gezeigten Anordnung; und
Figur9 dieinderFigur8 gezeigte Seitenansicht ohne
den Leuchtenarm.

[0030] Figur 1 zeigt eine Leuchte 1 gemal einem be-
vorzugten Ausfliihrungsbeispiel der vorliegenden Erfin-
dung. Die Leuchte 1 kann als LED-Strahler ausgebildet
sein. Beispielsweise kommt die Leuchte 1 als Museums-
leuchte zum Einsatz. Die Leuchte 1 weist einen Leuch-
tenkopf 2 zur Abgabe von Licht eines Leuchtmittels wie
beispielsweise einer LED auf. Insbesondere kann der
Leuchtenkopf 2 das Leuchtmittel und/oder andere elek-
trische und/oder elektronische Komponenten zum Be-
trieb der Leuchte 1 aufweisen. Der Leuchtenkopf 2 hat
vorzugsweise eine zylindrische Form.

[0031] Die Leuchte 1 weist ferner einen Leuchtenarm
(Verbindungselement) 3 auf. Der Leuchtenarm 3 kann
die Leuchte 1 mit einem entsprechenden Bereich me-
chanisch und vorzugsweise elektrisch verbinden. Ein
solcher Bereich kann eine Leuchtentragschiene, ein
Leuchtentragschienensystem, ein mit einer Leuchten-
tragschiene verbindbarer oder verbundener Stromschie-
nenadapter, oder allgemein eine Decke oder Wand sein.
Uber den Leuchtenarm 3 erfolgt vorzugsweise die elek-
trische Versorgung und/oder die Steuerung der Leuchte
1 bzw. des Leuchtenkopfs 2, also insbesondere des
Leuchmittels und/oder der anderen elektrischen
und/oder elektronischen Komponenten. Die elektrische
Versorgung und/oder Steuerung erfolgt vorzugsweise
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Uber innerhalb des Leuchtenarms 3 verlaufende elektri-
sche Leitungen.

[0032] DerlLeuchtenarm 3 hatvorzugsweise einelang-
liche oder stabférmige Form. Der Querschnittdes Leuch-
tenarms 3 ist vorzugsweise kreisférmig, kann jedoch
auch jede andere Form, also beispielsweise eine ellipti-
sche, rechteckige, quadratische oder mehreckige Form
aufweisen. Der Leuchtenarm 3 kann an seinen Enden
einen Endbereich 16 zur insbesondere formschlissigen
Verbindung mit einem entsprechenden Bauteil aufwei-
sen. Zur formschliissigen Verbindung kann der Endbe-
reich 16 einen eckigen, insbesondere mehreckigen
Querschnitt aufweisen, beispielsweise einen aus Kreis-
segmenten und Geraden zusammengesetzten Quer-
schnitt.

[0033] Wie insbesondere in den Figuren 2 bis 7 gut
erkennbar, weist die Leuchte 1 ferner ein Drehgelenk
(Drehgelenkbiigel) 4 auf, welches den Leuchtenkopf 2
mit dem Leuchtenarm 3 drehbeweglich verbindet, so-
dass der Leuchtenkopf 2 bezliglich des Leuchtenarms 3
Uber eine erste Drehachse bzw. Neigungsachse 5 und
eine zweite Drehachse bzw. Schwenkachse 6 des Dreh-
gelenks 4 ausrichtbar ist. Die Drehachsen 4, 5 sind vor-
zugsweise nicht parallel zueinander ausgerichtet. Be-
sonders bevorzugt ist die erste Drehachse 5 senkrecht
zu der zweiten Drehachse 6 ausgerichtet, insbesondere
derart, dass die erste Drehachse 5 senkrecht auf der
zweiten Drehachse 6 steht. Die zweite Drehachse 6 ist
vorzugsweise eine Achse, insbesondere Symmetrieach-
se, des Leuchtenarms 3. Die erste Drehachse 5 ermég-
licht vorzugsweise ein Neigen des Leuchtenkopfs 2 in
einem Drehwinkelbereich von 0° bis 90° um die erste
Drehachse 5 herum. Die zweite Drehachse 5 ermdglicht
vorzugsweise ein Verschwenken des Leuchtenkopfs 2
in einem Drehwinkelbereich von 0° bis 360° um die zwei-
te Drehachse 6 herum.

[0034] Der Leuchtenkopf2 kann einen Lagerbereich 7
aufweisen, in dem das Drehgelenk 4 zur Bereitstellung
der ersten Drehachse 5 drehbar gelagert ist. Mitanderen
Worten: das Drehgelenk 4 ist vorzugsweise in dem La-
gerbereich 7 um die erste Drehachse 5 drehbar gelagert,
sodass der Leuchtenkopf 2 bzw. der Leuchtenarm 3 um
die Drehachse 5 herum gedreht werden kann. Der La-
gerbereich 7 weist vorzugsweise zwei Lagerelemente 8,
9 auf, in welchen jeweils ein Ende des Drehgelenks 4
um die Drehachse 5 herum drehbar gelagert ist. Die La-
gerelemente 8, 9 weisen jeweils vorzugsweise eine Off-
nung 10, 11, beispielsweise eine Durchgriffséffnung, auf,
in welchen jeweils ein der jeweiligen Offnung 10, 11 ent-
sprechendes, an dem jeweiligen Ende des Drehgelenks
4 vorgesehenes Achselement 12, 13 gelagert ist. Das
Achselement 12, 13 kann integral oder separat mit dem
Drehgelenk 4 ausgebildet sein. Das jeweilige Achsele-
ment 12, 13 kann eine zylindrische, insbesondere hohly-
lindrische Form aufweisen. In einem besonders bevor-
zugten Ausfihrungsbeispiel ist das jeweilige Achsele-
ment 12, 13 als separat von dem Drehgelenk 4 bereit-
gestellte Hohlniete ausgestaltet, die an dem jeweiligen
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Ende des Drehgelenks 4 in einer entsprechenden Off-
nung bzw. Durchgriffsé6ffnung eingepasst ist, bspw. mit-
tels Kraft- und/oder Formschluss.

[0035] Das Drehgelenk 4 ist in dem Lagerbereich 7
vorzugsweise mit einer (gewissen bzw. definierten)
Hemmung drehbar gelagert, sodass mittels der Hem-
mung das Drehgelenk 4 bzw. der Leuchtenkopf 2 in einer
definierten Ausrichtung beziglich der ersten Drehachse
5 gehalten werden kann, aber dennoch verstellbar bzw.
ausrichtbar ist, insbesondere derart, dass ein versehent-
liches Verstellen des Leuchtenkopfs 2 vermieden wird.
Die Hemmung kann beispielsweise bereitgestellt wer-
den, indem der Lagerbereich 7 eine gewisse durch La-
gerung des Drehgelenks 4 in dem Lagerbereich 7 be-
wirkte Haftreibungskraft auf das Drehgelenk 4 austbt.
Beispielsweise kann die Passung zwischen der Offnung
10 und dem Achselement 12 und/oder die Passung zwi-
schen der Offnung 11 und dem Achselements 13 derart
eng, insbesondere als Ubergangs- oder Presspassung
ausgestaltet sein, um eine Hemmung des jeweiligen Ach-
selements 12, 13 und somit des Drehgelenks 4 bzw. des
Leuchtenkopfs 2 zu bewirken.

[0036] Der Lagerbereich 7 kann integral mit dem
Leuchtenkopf 2 bereitgestellt sein. Alternativ kann der
Lagerbereich 7 auch separat von dem Leuchtenkopf 2
und/oder verstellbar in dem Leuchtenkopf 2 vorgesehen
sein. Der Leuchtenkopf 2 weist beispielsweise eine Tra-
gerplatte 14 auf, mit welcher der Lagerbereich 7 l16sbar
verbunden ist, beispielsweise mittels einer Schrauben-
verbindung. Der Lagerbereich 7 kann auf der Tragerplat-
te 14 verstellbar vorgesehen sein, beispielsweise tber
in der Tragerplatte 14 ausgebildete Langl6cher, die in
Schraubverbindung mit dem Lagerbereich 7 stehen.
[0037] Das Drehgelenk 4 kann, wie insbesondere in
den Figuren 6 und 7 gut erkennbar, eine bzgl. des Dreh-
gelenks 4 vorzugsweise mittig vorgesehene Offnung
(Leuchtenarmaufnahme) 15, insbesondere ausgestaltet
als eine Durchgriffséffnung, aufweisen, in welcher der
Leuchtenarm 3 drehbar gelagert ist, sodass der Leuch-
tenkopf 2 bzw. der Leuchtenarm 3 (relativ zu dem Leuch-
tenarm 3 bzw. Leuchtenkopf 2) um die zweite Achse 6
herum drehbar ist. Der Leuchtenarm 3 bzw. der Endbe-
reich 16 ist vorzugsweise von einer Richtung von ober-
halb des Drehgelenks 4 in die Offnung 15 einfiihrbar, um
in der Offnung 15 drehbar gelagert zu sein. Zur axialen
Fixierung des Leuchtenarms 3 bezuglich der zweiten
Drehachse 6 kann ferner ein Sicherungselement 17, bei-
spielsweise in Form eines Sicherungsrings, vorgesehen
sein. Das Sicherungselement 17 wird vorzugsweise von
unterhalb des Drehgelenks 4 in form- und/oder kraft-
schlissigen Kontakt mit dem durch die Durchgriffsoff-
nung 15 durchgefiihrten Leuchtenarm 3 bzw. dessen
Endbereich 16 gebracht (vgl. beispielsweise Figur 8). Der
Endbereich 16 ist vorzugsweise schmaler ausgebildet
als der daran anschlielRende Teil des Leuchtenarms 3,
sodass eine von dem Endbereich 16 zu dem restlichen
Teil des Leuchtenarms 3 verlaufende Abstufung gebildet
ist. Das Drehgelenk 4 ist vorzugsweise zwischen dieser
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Abstufung und dem Sicherungselement 17 vorgesehen.
Der Sicherungsring 17 hat vorzugsweise eine Offnung,
durch welche der Endbereich 16 gefiihrt werden kann,
sodass der Leuchtenarm 3 bzgl. des Drehgelenks 4 axial
gesichert ist.

[0038] Wie insbesondere die Figur 5 gut erkennen
lasst, kann/kénnen der Leuchtenarm 3 und/oder das
Drehgelenk 4 jeweils eine Struktur zu Begrenzung der
Drehbewegbarkeit der zweiten Drehachse 6 aufweisen,
insbesondere derart, dass die Drehbewegbarkeit des
Leuchtenarms 3 um die zweite Drehachse 6 bei einem
Drehwinkel von 360° +/- 5° begrenzt ist. Sowohl der
Leuchtenarm 3 als auch das Drehgelenk 4 kénnen je-
weils eine Struktur 18, 19 aufweisen, welche beispiels-
weise als Anschlag bzw. Vorsprung ausgebildet ist. So-
bald die Strukturen 18, 19 zusammenwirken, also in me-
chanischen Kontakt miteinander kommen, ist die Dreh-
bewegbarkeit der zweiten Drehachse 6 begrenzt.
[0039] Die Struktur 19 auf Seiten des Drehgelenks 4
kann derart bewegbar oder schleppend vorgesehen
sein, dass bei Zusammenwirken der Strukturen 18, 19
der Leuchtenarm 3 noch um die zweite Drehachse 6
drehbar ist, und zwar (nur) in einem definierten Drehwin-
kelbereich. Dieser Drehwinkelbereich ist vorzugsweise
von 0° bis 10°. Die Bewegbarkeit der Struktur 19 beziig-
lich des Drehgelenks 4 kann, wie insbesondere in Figur
5 erkennbar, bewirkt werden, indem die Struktur 19 in
einer dem Drehwinkelbereich entsprechend verlaufen-
den Aussparung 20, beispielsweise in Form einer Nut
oder eines Langlochs, bewegbar gelagert ist. Die Aus-
sparung 20 hat vorzugsweise eine bogenférmige Form,
sodass der Mittelpunkt dieses Bogens aufder Drehachse
A liegt. StoRt die Struktur 19 demnach an einem der En-
den der Aussparung 20 an, so ist die Drehbewegbarkeit
um die zweite Drehachse 6 in Richtung dieses Endes
begrenzt; bei Begrenzung der Drehbewegbarkeit ist also
die Struktur 19 dann zwischen diesem Ende und der
Struktur 18 geklemmt.

[0040] Die jeweilige Struktur 18, 19 kann integral oder
separat mit dem Leuchtenarm 3 bzw. Drehgelenk 4 aus-
gebildet bzw. vorgesehen sein. Insbesondere kann die
Struktur 18 separat von dem Leuchtenarm 3 vorgesehen
sein, beispielsweise Uber einen Ring 21, mit welchem
die Struktur 18 integral ausgebildet ist. Der Ring 21 ist
wiederum mit dem Leuchtenarm 3 kraft- und/oder form-
schllssig verbunden. Wie insbesondere in den Figuren
6 und 7 gut erkennbar, hat die Offnung des Ringes 21,
durchwelche der Leuchtenarm 3 geflihrtist, vorzugswei-
se eine dem Endbereich 16 des Leuchtenarms 3 ent-
sprechende Form, sodass der Ring 21 (iber den durch
die einander entsprechenden Formen bewirkten Form-
schluss mit dem Endbereich 16 drehfest bezliglich des
Leuchtenarms 3 verbunden ist. Der Ring 21 ist vorzugs-
weise zwischen dem Drehgelenk 4 und der vom Endbe-
reich 16 zum restlichen Teil des Leuchtenarms 3 verlau-
fenden Abstufung vorgesehen bzw. geklemmt und/oder
mit diesen in Kontakt.

[0041] Die Leuchte 1 weist in dem in den Figuren ge-
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zeigten Ausfiihrungsbeispiel ferner ein erstes Arretiere-
lement 30 auf, welches zwischen einer ersten Freigabe-
position, in der der Leuchtenkopf 2 ber die erste Dreh-
achse 5 ausrichtbar ist, und einer ersten Arretierposition,
in der die erste Drehachse 5 arretiert ist und demnach
der Leuchtenkopf 2 nicht um die erste Drehachse 5 ge-
dreht werden kann, bewegbar ist. Das erste Arretierele-
ment 30 kann in der ersten Arretierposition in (nur) kraft-
und/oder formschlissigen Kontakt mit dem Drehgelenk
4 sein, um somit eine Drehung des Leuchtenkopfs 2 um
die erste Drehachse 5 zu blockieren. Der Kontakt zwi-
schen Drehgelenk 4 und Arretierelement 30 ist vorzugs-
weise ein flachiger Kontakt, um die Arretierung der ersten
Drehachse 5 moglichst schnell und effektiv zu bewirken.
In der ersten Arretierposition ist die Haftreibungskraft
zwischen dem Drehgelenk 4 und dem ersten Arretiere-
lement 30 vorzugsweise so hoch, dass ein Verstel-
len/Verdrehen des Leuchtenkopfs 2 um die erste Dreh-
achse 5 vermieden wird. Vorzugsweise ist das erste Ar-
retierelement 30 in dem ersten Lagerelement 8 gelagert.
[0042] Wie in den Figuren 2 bis 9 beispielhaft darge-
stellt, kann das erste Arretierelement 30 ein vorzugswei-
se in dem Lagerelement 8 gelagertes Spannelement
sein, welches wenigstens das Drehgelenk 4 (zumindest
teilweise) umgibt, um in der ersten Arretierposition mit
dem Drehgelenk 4 in kraft- und/oder formschliissigen
Kontakt zu stehen, sodass die erste Drehachse 5 arretiert
ist. Hierflr kdnnen die entsprechenden Kontaktflachen
des Spannelements 30 und des Drehgelenks 4, welche
die Arretierung der ersten Drehachse 5 bewirken, eine
einander entsprechende Form, also beispielsweise eine
Bogenform, aufweisen. Somit kann besonders einfach
ein flachiger Kontakt zwischen Spannelement 30 und
Drehgelenk 4 bereitgestellt werden. Wird das Spannele-
ment 30 gespannt, gelangt das Spannelement 30 immer
naher zu dem Drehgelenk 4 und gelangt schlieRlich in
kraft- und/oder formschlissigen Kontakt mit dem Dreh-
gelenk 4, also in die erste Arretierposition.

[0043] Das Spannelement 30 ist vorzugsweise als
Spannband (Brems- bzw. Reibband) ausgebildet und
umschlingt vorzugsweise das Drehgelenk 4. Das Span-
nelement 30 kann aus einem elastischen Material, bei-
spielsweise aus Metall oder aus einem Elastomer (Gum-
mi), hergestellt sein. Besonders bevorzugt ist, wenn das
Spannelement 30 aus einem Metallstreifen gebildet, ins-
besondere gebogen ist.

[0044] Die Leuchte 1 weist in dem in den Figuren ge-
zeigten Ausfiihrungsbeispiel ferner ein zweites Arretier-
element 40 auf, welches zwischen einer zweiten Freiga-
beposition, in der der Leuchtenkopf 2 lber die zweite
Drehachse 6 ausrichtbar ist, und einer zweiten Arretier-
position, in der die zweite Drehachse 6 arretiert ist und
demnach der Leuchtenkopf 2 nicht um die zweite Dreh-
achse 6 gedreht werden kann, bewegbar ist. Wie in Figur
4 beispielhaft dargestellt, ist das zweite Arretierelement
40 in der zweiten Arretierposition vorzugsweise in kraft
- und/oder formschliissigen Kontakt mit einem beziglich
der zweiten Drehachse 6 drehfest vorgesehenen dritten



11 EP 3 623 698 A1 12

Arretierelement 50. Wird das zweite Arretierelement 40
auf das dritte Arretierelement 50 zu bewegt, bewegt sich
das zweite Arretierelement 40 in die zweite Arretierposi-
tion. Bewegt sich das zweite Arretierelement 40 von dem
dritten Arretierelement 50 weg, bewegt sich das zweite
Arretierelement 40 zurtick in die zweite Freigabeposition.
[0045] Das dritte Arretierelement 50 ist vorzugsweise
beziiglich des Leuchtenarms 3 drehfest vorgesehen, bei-
spielsweise mittels Kraft- und/oder Formschluss, vor-
zugsweise nur mittels Formschluss, und dient somit als
ein "Mitnehmer". Wie insbesondere die Figuren 6 und 7
gut erkennen lassen, kann das dritte Arretierelement 50
eine vorzugsweise mittig bezlglich des Arretierelement
50 vorgesehene Offnung bzw. Durchgriffséffnung 51 auf-
weisen, welche eine Form hat, die der Form bzw. dem
Querschnitt des Leuchtenarms 3, vorzugsweise des
Endbereichs 16, entspricht, um somit das dritte Arretier-
element 50 bezliglich des Leuchtenarms 3 mittels Form-
schluss drehfest zu machen. Wie beispielsweise in Figur
4 dargestellt, ist es bevorzugt, wenn in der zweiten Ar-
retierposition das dritte Arretierelement 50 zwischen dem
Drehgelenk 4, d. h. einer Unterseite des Drehgelenks 4,
und dem zweiten Arretierelement 40 geklemmt ist, um
die zweite Drehachse 6 zu arretieren.

[0046] Zur axialen Fixierung bzw. Sicherung des drit-
ten Arretierelement 50 beziiglich der zweiten Drehachse
6 kann das dritte Arretierelement 50 zwischen dem Si-
cherungselement 17 und dem Drehgelenk 4 vorgesehen
sein und von dem Sicherungselement 17 (von unterhalb
des dritten Arretierelements 50 und des Drehgelenks 4)
(lose) gehalten werden.

[0047] Das dritte Arretierelement 50 ist vorzugsweise
als eine Scheibe ausgebildet, hat also in Draufsicht des
dritten Arretierelements 50 gesehen eine vorzugsweise
kreisrunde Form und ist dinnwandig ausgebildet. Das
dritte Arretierelement 50 ist jedoch nicht auf eine be-
stimmte Form beschrankt. Vielmehr eignet sich fir das
dritte Arretierelement 50 jegliche Form, die, wenn dreh-
fest mit der zweiten Drehachse 6 bzw. mit dem Leuch-
tenarm 3 verbunden, in jedem Drehwinkel bezlglich der
zweiten Drehachse 6 in kraft- und/oder formschliissigen
Kontakt mit dem zweiten Arretierelement 40 bringbar ist.
[0048] Wie insbesondere die Figur 6 erkennen Iasst,
kann das zweite Arretierelement 40 von dem Drehgelenk
4 bewegbar, insbesondere translatorisch (linear) beweg-
bar aufgenommen sein, um zwischen der zweiten Frei-
gabeposition und der zweiten Arretierposition bewegt zu
werden. Die (translatorische) Bewegbarkeit des zweiten
Arretierelements 40 ist mit dem Doppelpfeil angedeutet.
Das zweite Arretierelement 40 ist von dem Drehgelenk
4 vorzugsweise an einem Ende des Drehgelenks 4, vor-
zugsweise an dem Ende des Drehgelenks 4 auf Seiten
des Lagerelements 8, bewegbar aufgenommen. Das
zweite Arretierelement 40 kann wenigstens ein Fuh-
rungselement 41 aufweisen, welches von einem korres-
pondierenden Fihrungselement 42 auf Seiten des Dreh-
gelenks 4 geflihrt wird, um die entsprechende Bewegung
zu bezwecken. In dem wie in Figur 6 dargestellten Aus-
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fuhrungsbeispiel ist das Fihrungselement 41 als Stift
(Zapfen) ausgebildet, welcher in dem als entsprechend
als Bohrung ausgebildeten Fiihrungselement 42 gefiihrt
wird. Das zweite Arretierelement 40 ist somit translato-
risch bewegbar von dem Drehgelenk 4 aufgenommen.
Es kdnnen auch zwei Fihrungselemente bzw. Stifte 41
vorgesehen sein, welche in entsprechenden Fiihrungs-
elementen bzw. Bohrungen 42 aufgenommen sind, um
nur eine translatorische Bewegung des zweiten Arretier-
elements 40 bzgl. des Drehgelenks 4 zu bewirken.
[0049] Alternativ zu der translatorischen Bewegung
des Arretierelements 40 kann dieses liber entsprechen-
de Fihrungselemente auch verschwenkbar von dem
Drehgelenk 4 aufgenommen sein, um zwischen der zwei-
ten Freigabeposition und der zweiten Arretierposition be-
wegt zu werden; beispielsweise kann zur schwenkbaren
Aufnahme des ersten Arretierelements 40 ein Scharnier
das erste Arretierelement 40 mit dem Drehgelenk 4 ver-
schwenkbar verbinden.

[0050] Das zweite Arretierelement 40 hat vorzugswei-
se eine massive Struktur. Das zweite Arretierelements
40 kann insbesondere als Backe (analog zu einer Brems-
backe) ausgebildet sein. Das zweite Arretierelement 40
kann eine dem dritten Arretierelement 50 gegentberlie-
gende Reibflache aufweisen, um somit eine hohe Haft-
bzw. Gleitreibungskraft zwischen dem zweiten Arretier-
element 40 und dem dritten Arretierelement 50, also ins-
besondere einen flachigen Kontakt zwischen denselben,
zu bewirken.

[0051] Die Leuchte 1 weist in dem in den Figuren ge-
zeigten Ausflihrungsbeispiel ferner ein (von einem Mon-
teur oder Bediener bedienbares) Feststellelement (Be-
tatigungseinrichtung) 60 auf, um das erste Arretierele-
ment 30 zwischen der ersten Freigabeposition und der
zweiten Arretierposition zu bewegen. Das Feststellele-
ment 60 ist vorzugsweise von auRerhalb der Leuchte 1
bzw. von auRerhalb des Leuchtenkopfs 2 bedienbar. Das
Feststellelement 60 ist vorzugsweise mittels eines Werk-
zeugs (Schraubenzieher, Inbusschlissel etc.) und/oder
werkzeuglos, also beispielsweise durch einen integral
mit dem Feststellelement 60 ausgebildeten und hand-
habbaren Bereich, bedienbar.

[0052] In dem in den Figuren dargestellten Ausfiih-
rungsbeispiel ist das Feststellelement 60 als Schraube
(Stellschraube) ausgebildet, sodass durch eine Schraub-
bewegung der Schraube das erste Arretierelement 30
zwischen der ersten Freigabeposition und der ersten Ar-
retierposition bewegt werden kann. Eine Mutter 61 kann
auf der Schraube 60 aufgeschraubt sein, sodass durch
Drehung der Schraube 60 bewirkt wird, dass die Mutter
61 entlang des Schraubenschafts 62 (translatorisch)
wandert bzw. bewegt wird, beispielsweise weil die Mutter
61 sich bzgl. des Lagerelements 8 nicht drehen kann.
Die Schraube 60 kann in dem ersten Lagerelement 8,
bspw. in einer in dem Lagerelement 8 ausgebildeten
Durchgangsbohrung 8a, gelagert sein. Die Lagerung
kann beispielsweise derart sein, dass die Schraube zwar
drehbar, aber axial fixiert ist. Die Schraube 60, insbeson-
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dere der Schraubenschafts 62, kann sich auf einem Auf-
lagerbereich 8b des Lagerelements 8 abstiitzen. Folglich
kann die Bewegung der Mutter 61 entlang des Schrau-
benschafts 62 genutzt werden, um das erste Arretiere-
lement 30 zwischen der ersten Freigabeposition und ers-
ten Arretierposition zu bewegen.

[0053] Alternativkann auch vorgesehen sein, dass die
Schraube 60 in einer Bohrung, insbesondere Durch-
gangsbohrung, mit Schraubengewinde eingeschraubt
ist, um somit die Schraube mittels der Schraubbewegung
als Ganzes bezuglich der Bohrung und somit bezuglich
des ersten Arretierelements 30 bzw. der ersten Drehach-
se 5 zu bewegen. Auf diese Weise kann ebenfalls das
erste Arretierelement 30 zwischen der ersten Freigabe-
position und der ersten Arretierposition bewegt werden.
[0054] Indeminden Figuren gezeigten besonders be-
vorzugten Ausfihrungsbeispiel wird mittels des Feststel-
lelements 60 das Spannelement 30 gespannt, um dieses
wie zuvor beschrieben von der ersten Freigabeposition
in die erste Arretierposition zu bewegen. In entsprechen-
der Weise wird das Spannelement 30 von der ersten Ar-
retierposition in die erste Freigabeposition bewegt, in-
demdas Spannelement 30 mittels des Feststellelements
60 entspannt wird. Die Mutter 61 kann beispielsweise
derart in Kontakt mit einer zum Drehgelenk 4 gerichteten
Flache des Spannelements 60 bringbar sein, dass durch
Bewegen der Mutter 61 entlang des Schraubenschafts
62 und von dem Drehgelenk 4 weg die Mutter 61 gegen
diese Flache driickt, um das Spannelement 30 zu span-
nen. In entsprechender Weise wird das Spannelement
30 entspannt, wenn die Mutter 61 in Richtung des Dreh-
gelenks 4 bewegt wird.

[0055] Das Feststellelement 60 kann mit einem End-
bereich 31 des Spannelements 30 verbunden sein, so-
dass mittels des Feststellelements 60, insbesondere
durch die Bewegung der Mutter 61 entlang des Schrau-
benschafts 62 oder durch die Bewegung der Schraube
60 als Ganzes, dieser Endbereich von dem Drehgelenk
4 wegbewegt wird, um somit das Spannelement 30 zu
spannen (anzuziehen) und in kraft- und/oder formschlis-
sigen Kontakt mit dem Drehgelenk 4 zu bringen. Das
heil3t, der Endbereich 31 kann die vorgenannte Flache
aufweisen, mit welcher die Mutter 61 in Kontakt bringbar
ist.

[0056] Der Endbereich 31 kann durch die zwei Enden
des Spannelements bzw. Spannbands 30 gebildet wer-
den, welche in Richtung der Manipulationsrichtung des
Feststellelements 60 gesehen vorzugsweise Giberlappen
(vgl. beispielsweise Figur 8). Der Endbereich 31 bzw. die
zweiden Endbereich 31 bildenden Enden kdnnen jeweils
eine Durchgriffs6ffnung 32 aufweisen, durch welche der
Schraubenschafft 62 gefiihrt wird, sodass anschlieRend
die Mutter 61 aufden Schraubenschaft 62 aufgeschraubt
wird. Das Spannelement 30 muss jedoch keinen Endbe-
reich 31 aufweisen, sodass das Spannelement 30 auch
endlos bereitgestellt sein kann.

[0057] Das Feststellelement 60 ist erfindungsgemaf
eingerichtet, zwischen einer Freigabeposition, in der der
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Leuchtenkopf 2 Giber die Drehachsen 5, 6 ausrichtbar ist,
und einer Arretierposition, in der die Drehachsen 5, 6
(gleichzeitig) arretiert sind, bewegt zu werden. In dem in
den Figuren gezeigten Ausfiihrungsbeispiel erfolgt dies,
indem das Feststellelement 60 mit wenigstens einem der
Arretierelemente 30, 40 derartzusammenwirkt, um beide
Arretierelemente 30, 40 gleichzeitig zwischen ihrer Frei-
gabeposition und ihrer Arretierposition zu bewegen. Da-
mit die beiden Arretierelemente 30, 40 gleichzeitig zwi-
schen der Freigabeposition und der Arretierposition be-
wegt werden kénnen, kann vorgesehen sein, dass das
erste Arretierelement 30 bezlglich des zweiten Arretier-
elements 40 derart angeordnet ist, dass durch Bewegen
des ersten Arretierelements 30 von der ersten Freigabe-
positionin die erste Arretierposition gleichzeitig das zwei-
te Arretierelement 40 von der zweiten Freigabeposition
in die zweite Arretierposition bewegt wird. Beispielsweise
ist das erste Arretierelement 30 beziiglich des zweiten
Arretierelements 40 derart angeordnet, dass durch Be-
wegen des ersten Arretierelements 30 von der ersten
Freigabeposition in die erste Arretierposition das erste
Arretierelement 30 in kraft- und/oder formschlissigen
Kontakt mit dem zweiten Arretierelement 40 kommt, um
dadurch auch das zweite Arretierelement 40 von der
zweiten Freigabeposition in die zweite Arretierposition
zu bewegen.

[0058] Das erste Arretierelement 30 kann beispiels-
weise das zweite Arretierelement 40 wenigstens teilwei-
se umgeben, um somit einen Bereich oder Raum zu de-
finieren, in welchem das Drehgelenk 4, das zweite Arre-
tierelement 40 und vorzugsweise das dritte Arretierele-
ment 50 vorgesehen sind. Durch Bewegen des ersten
Arretierelements 30 von der ersten Freigabeposition in
die erste Arretierposition wird dieser Bereich verengt
bzw. reduziert, sodass das erste Arretierelement 30 in
kraft- und/oder formschlissigen Kontakt sowohl mit dem
Drehgelenk 4 als auch mit dem zweiten Arretierelement
40 gelangt, d.h. sich an das Drehgelenk 4 und das zweite
Arretierelement40 anschmiegt. Der kraft-und/oder form-
schlissige Kontakt zwischen erstem Arretierelement 30
und Drehgelenk 4 bewirkt die erste Arretierposition, also
eine Arretierung der durch das Drehgelenk 4 bereitge-
stellten ersten Drehachse 5. Der kraft- und/oder form-
schlissige Kontakt zwischen erstem Arretierelement 30
und zweitem Arretierelement 40 bewirkt zunachst, dass
das zweite Arretierelement 40 in Richtung des Drehge-
lenks 4 und des dritten Arretierelements 50 bewegt wird,
um schlieBlich die zweite Arretierposition zu erreichen,
also beispielsweise in kraft- und/oder formschlissigen
Kontakt mit dem dritten Arretierelement 50 zu kommen.
Folglich ist dann auch die zweite Drehachse 6 arretiert.
[0059] Istdas erste Arretierelement 30 also bevorzugt
als Spannelement bereitgestellt, so umgibt bzw. um-
schlingt dieses zumindest teilweise sowohl das Drehge-
lenk 4 als auch das zweite Arretierelement 30, beispiels-
weise in Form eines das Drehgelenk 4 und das zweite
Arretierelement 30 umschlingenden Kreisbogens 33.
Der vorgenannte Bereich bzw. Raum, in dem das Dreh-
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gelenk 4, das zweite Arretierelement 40 und vorzugswei-
se das dritte Arretierelement 50 vorgesehen sind, wird
somit insbesondere durch den Kreisbogen 33 definiert,
sodass die vorgenannte Verengung bzw. Reduktion die-
ses Bereichs durch Spannen (Anziehen) des Spannele-
ments 30 und somit Reduktion des Durchmessers des
Kreisbogens 33 bewirkt wird. Bevorzugt ist, wenn die je-
weilige Flache des Drehgelenks 4 und des zweiten Ar-
retierelements 40, die in kraft- und/oder formschlissigen
Kontakt mit dem Spannelement 30 bringbar ist, eine
Form aufweist, die der des Spannelements 30, insbe-
sondere der des Kreisbogens 33, entspricht. Somit kann
bewirkt werden, dass das Drehgelenk 4 und das zweite
Arretierelement 40 einfach in einen flachigen Kontakt mit
dem Spannelement 30 kommt.

[0060] Somit kdnnen mittels nur eines Feststellele-
ments 60 beide Drechachsen 5, 6 gleichzeitig arretiert
bzw. freigegeben werden, also insbesondere die beiden
Arretierelemente 30, 40 in ihre jeweilige Arretierposition
bewegt werden. Dies kann, wie oben beispielhaft be-
schrieben, erfolgen, indem das Feststellelement 60 nur
mitdem ersten Arretierelement 30 (direkt) funktional ver-
bunden ist. Alternativ kann jedoch auch vorgesehen sein,
dass das Feststellelement 60 sowohl mit dem ersten Ar-
retierelement 30 als auch mit dem zweiten Arretierele-
ment 40 zusammenwirkt, also mit diesen (direkt) funkti-
onal verbunden ist. Beispielsweise kann das zweite Ar-
retierelement 40 entsprechend dem ersten Arretierele-
ment 30, also wie das oben beschriebene bevorzugte
Spannelement, funktionieren, wobei ein einziges Fest-
stellelement mit beiden Spannelementen gleichzeitig zu-
sammenwirkt, um diese gleichzeitig in ihre jeweilige Ar-
retierposition (und auch wieder zurick in ihre jeweilige
Freigabeposition) zu bewegen.

[0061] Wiein Figur 1 beispielhaft dargestellt, kann die
Leuchte 1 ferner ein Leuchtengehause 70 aufweisen, in
welchem wenigstens das Drehgelenk 4 und vorzugswei-
se die Arretierelemente 30, 40 und besonders bevorzugt
das dritte Arretierelement 50 vorgesehen bzw. aufge-
nommen sind. Vorzugsweise steht der mit dem Drehge-
lenk 4 verbundene Leuchtenarm 3 von dem Leuchten-
gehause 70 hervor. Das Leuchtenhehause 70 kann auch
die Tragerplatte 14 aufnehmen. Das Leuchtengehause
70 kann ferner nicht ndher dargestellte Leuchtmittel (bei-
spielsweise LEDs) und/oder andere elektrische und/oder
elektronische Komponenten zum Betrieb der Leuchte 1
aufweisen. Das Leuchtengehause 70 hat vorzugsweise
eine zylindrische Form.

[0062] Mitdem Leuchtengehduse 70 kann ein Leuch-
tenkopfaufsatz 71 verbunden sein, beispielsweise mit-
tels entsprechender Befestigungsmittel (Schraubverbin-
dung, Clipsverbindung oder andere kraft- und/oder form-
schlissige Befestigungsmittel). Der Leuchtenkopfauf-
satz 71 weist vorzugsweise die Lichtabgabed&ffnung des
Leuchtenkopfs 2 auf.

[0063] Das Feststellelement 60 kann in dem Leuch-
tengehause 70 derart vorgesehen sein, dass es von au-
Rerhalb des Leuchtengehauses 70, insbesondere von
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einer Rickseite des Leuchtengehauses 70, bedienbar
ist. Beispielsweise weist das Leuchtengehduse 70 ein
die Riickseite des Leuchtengehduses 70 aufweisendes
Deckelteil 72 auf, in welchem das Feststellelement 60,
bspw. Uber eine Durchgangsbohrung, gelagert ist, so-
dass das Feststellelement 60 von auflerhalb des Leuch-
tensgehduses 70 zuganglich und somit bedienbar ist.
Das Deckelteil 71 hat vorzugsweise eine Form, welche
der des Leuchtengehauses 70 entspricht, also beispiels-
weise eine kreisformige Form. Das Deckelteil 71 ist mit
dem Leuchtengehause 70 vorzugsweise lber wenigs-
tens ein Befestigungsmittel 72 (Schraube etc.), vorzugs-
weise Uber zwei Befestigungsmittel 72, verbunden.
[0064] Die Erfindung ist nicht auf das in den Figuren
gezeigte Ausflihrungsbeispiel beschrankt. Alle vorste-
hend beschriebenen Merkmale oder in den Figuren ge-
zeigten Merkmale sind im Rahmen der Erfindung beliebig
vorteilhaft miteinander kombinierbar.

Patentanspriiche

1. Leuchte (1), insbesondere LED-Strahler, aufwei-
send:

einen Leuchtenkopf (2),

einen Leuchtenarm (3),

ein Drehgelenk (4) zur drehbeweglichen Verbin-
dung des Leuchtenkopfs (2) mit dem Leuchten-
arm (3), sodass der Leuchtenkopf (2) bzgl. des
Leuchtenarms (3) Uber eine erste und eine zwei-
te Drehachse (5, 6) des Drehgelenks (4) aus-
richtbar ist, und

ein Feststellelement (60), welches eingerichtet
ist, zwischen einer Freigabeposition, in der der
Leuchtenkopf (2) uber die Drehachsen (5, 6)
ausrichtbar ist, und einer Arretierposition, in der
die Drehachsen (5, 6) arretiert sind, bewegt zu
werden.

2. Leuchte (1) nach Anspruch 1, ferner aufweisend:

ein erstes Arretierelement (30), welches zwi-
schen einer ersten Freigabeposition, in der der
Leuchtenkopf (2) Uber die erste Drehachse (5)
ausrichtbarist, und einer ersten Arretierposition,
in der die erste Drehachse (5) arretiert ist, be-
wegbar ist, und

ein zweites Arretierelement (40), welches zwi-
schen einer zweiten Freigabeposition, in der der
Leuchtenkopf (2) tber die zweite Drehachse (6)
ausrichtbar ist, und einer zweiten Arretierpositi-
on, in der die zweite Drehachse (6) arretiert ist,
bewegbar ist, wobei

das Feststellelement (60) mit wenigstens einem
der Arretierelemente (30, 40) derart zusammen-
wirkt, um beide Arretierelemente (30, 40) gleich-
zeitig zwischen ihrer Freigabeposition und ihrer
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Arretierposition zu bewegen.

Leuchte (1) nach Anspruch 2, wobei das erste Arre-
tierelement (30) bzgl. des zweiten Arretierelements
(40) derart angeordnet ist, dass durch Bewegen des
ersten Arretierelements (30) von der ersten Freiga-
beposition in die erste Arretierposition gleichzeitig
das zweite Arretierelement (40) von der zweiten Frei-
gabeposition in die zweite Arretierposition bewegt
wird, und/oder wobei das erste Arretierelement (30)
bzgl. des zweiten Arretierelements (40) derart ange-
ordnet ist, dass durch Bewegen des ersten Arretier-
elements (30) von der ersten Freigabeposition in die
erste Arretierposition das erste Arretierelement (30)
in kraft- und/oder formschlussigen Kontakt mit dem
zweiten Arretierelement (40) kommt, um das zweite
Arretierelement (40) von der zweiten Freigabeposi-
tion in die zweite Arretierposition zu bewegen.

Leuchte (1) nach Anspruch 2 oder 3, wobei das erste
Arretierelement (30) in der ersten Arretierposition in
kraft- und/oder formschlissigen Kontakt mit dem
Drehgelenk (4) steht, um die erste Drehachse (5) zu
arretieren, und/oder wobei das erste Arretierelement
(30) ein Spannelement ist, welches durch Spannen
des Spannelements mittels des Feststellelements
(60) von der ersten Freigabeposition in die erste Ar-
retierposition bewegbar ist.

Leuchte (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 4, wobei
das zweite Arretierelement (40) in der zweiten Arre-
tierposition in kraft- und/oder formschliissigen Kon-
takt mit einem bzgl. der zweiten Drehachse (6) dreh-
festvorgesehenen dritten Arretierelement (50) steht,
um die zweite Drehachse (6) zu arretieren, wobei
das dritte Arretierelement (50) vorzugsweise bzgl.
des Leuchtenarms (3) drehfest vorgesehen ist,
bspw. mittels Kraft- und/oder Formschluss,

wobei vorzugsweise in der zweiten Arretierposition
das dritte Arretierelement (50) zwischen dem Dreh-
gelenk (4) und dem zweiten Arretierelement (40) ge-
klemmt ist, um die zweite Drehachse (6) zu arretie-
ren, und/oder

wobei vorzugsweise das dritte Arretierelement (50)
eine Scheibe ist.

Leuchte (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 5, wobei
das zweite Arretierelement (40) von dem Drehge-
lenk (4) bewegbar, insbesondere translatorisch be-
wegbar aufgenommen ist, um zwischen der zweiten
Freigabeposition und der zweiten Arretierposition
bewegt zu werden, und/oder

wobei das zweite Arretierelement (40) als Backe
ausgebildet ist.

Leuchte (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 6, wobei
das Feststellelement (60) nur mit dem ersten Arre-
tierelement (30) funktional verbunden ist.
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10

8.

10.

1.

12.

13.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei das Feststellelement (60) mittels ei-
nes Werkzeugs und/oder werkzeuglos bedienbar ist.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei das Feststellelement (60) eine
Schraube ist, sodass durch eine Schraubbewegung
der Schraube das Feststellelement (60) zwischen
der Freigabeposition und der Arretierposition be-
wegbar ist, wobei vorzugsweise durch die Schraub-
bewegung das erste Arretierelement (30) zwischen
der ersten Freigabeposition und der ersten Arretier-
position bewegbar ist.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei das Drehgelenk (4) eine Offnung
(15), insbesondere Durchgriffsé6ffnung, aufweist, in
welcher der Leuchtenarm (3) drehbar gelagert ist,
um um die zweite Drehachse (6) herum drehbar zu
sein, und/oder wobei die Leuchte (1) vorzugsweise
ein Sicherungselement (17), bspw. einen Siche-
rungsring, zur axialen Sicherung des Leuchtenarms
(3) bzgl. der zweiten Drehachse (6) aufweist, wobei
zwischen Sicherungselement (17) und Drehgelenk
(4) vorzugsweise das dritte Arretierelement (50) vor-
gesehenist, um bzgl. der zweiten Drehachse (6) axi-
al gesichert zu sein.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei das Drehgelenk (4) zur Bereitstel-
lung der ersten Drehachse (5) in einem Lagerbereich
(7) der Leuchte (1) drehbar, vorzugsweise mit einer
Hemmung drehbar gelagert ist.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei die erste Drehachse (5) und die zwei-
te Drehachse (6) nicht parallel zueinander ausge-
richtet sind, wobei die erste Drehachse (5) vorzugs-
weise senkrecht zu der zweiten Drehachse (6) aus-
gerichtet ist, bevorzugt senkrecht auf der zweiten
Drehachse (6) steht.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei der Leuchtenarm (3) und/oder das
Drehgelenk (4) jeweils eine Struktur (18, 19), bei-
spielsweise einen Anschlag, zur Begrenzung der
Drehbewegbarkeit der zweiten Drehachse aufweist,
wobei die Drehbewegbarkeit vorzugsweise bei ei-
nem Drehwinkel von 365° +/- 5° begrenzt ist, wobei
insbesondere die Struktur (19) auf Seiten des Dreh-
gelenks (4) bzgl. des Drehgelenks (4) derart beweg-
bar vorgesehen ist, dass bei Zusammenwirken der
Struktur (18) auf Seiten des Leuchtenarms (3) mit
der Struktur (19) auf Seiten des Drehgelenks (4) der
Leuchtenarm (3) in einem definierten Drehwinkelbe-
reich, insbesondere in einem Drehwinkelbereich von
0° bis 10°, um die zweite Drehachse (6) herum noch
drehbar ist, und/oder wobei die Struktur (18, 19) vor-



14.

15.
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zugsweise integral oder separat mit dem Leuchten-
arm (3) bzw. Drehgelenk (4) vorgesehen ist.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei der Leuchtenkopf (2) ein Leuchten-
gehause (70) aufweist, in dem wenigstens das Dreh-
gelenk (4) und vorzugsweise das erste, zweite und
besonders bevorzugt das dritte Arretierelement (30,
40, 50) vorgesehen sind, wobei in dem Leuchtenge-
hause (70) vorzugsweise ferner ein Leuchtmittel,
bspw. LEDs, und/oder andere elektrische und/oder
elektronische Komponenten zum Betrieb der Leuch-
te (1) vorgesehen sind.

Leuchte (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei das Feststellelement (60) von au-
Rerhalb der Leuchte (1), insbesondere von auler-
halb des Leuchtengehauses (70), vorzugsweise von
einer Rickseite des Leuchtengehauses (70), bedi-
enbar ist.
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Fig. 9
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