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Mechanismus krokovédni, zejména. kalicfho stroje

stroje s ruznym Ghlem pootoZeni stolu na
jeden krok a snadné pfestavéni velikosti
kroku fe${ mechanismus krokovéni, jehoZ
krokovaci 84st sestdvéd z kotoude (2) ulo-
seného na rému (1) oto&n& v ose otéddent
stolu (4) a opatfeného nejméné& dvéma &epy
(11), na nichZ jsou otodné& uloZena vzpé&rnd
krokovaci téliska (3), kterd jsou svym
povrchem v dotyku s povrchem kruhové trubky
(7). Na kotou&i (2) je jednim koncem upev-
néna krokovac{ pruina (12), jeZ je druhym
koncem upevn&na na vzp&rném krokovacim té&-
lisku (3). D4le jsou svym povrchem s po-
vrchem kruhové trubky (7) v dotyku vzpérnd
stavéci t&liska (10) oto&né uloZend na &e-
pech (14) vzp&rného stavéciho t&liska.(10)
umist&nych na rdmu (1), na némZ je jednim
koncem upevné&na stavéci pruzina (13), kterd
je druhym koncem upevnéna na vzpérném sta-
vécim t&lisku (10). ZadrZovaci €é4st sestdva
z kruhového vedeni (5) pevné& spojeného se
stolem (4), na n&mZ jsou stavitelné& uloZeny
nard?ky (6) a z dorazu (9), jJeZ je pohybli-

. .v& uloZen na rému (1).
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Vyndlez se tyké& mechanismu krokovédni, zejména kaliciho stroje s kruhovym oto&né& ulofe -
nym stolem.

Jsou zndma rdznd Feseni mechanismi krokovdni kalicich strojt vyufivajicich pfevédind
mechanismu rovinného nebo prostorového maltézského k¥i¥e. Nevyhodou té&chto mechanismi je,
Ze polet krokl lze mé&nit jen v omezeném rozsahu nebo vibec ne. Nejv&ts{ poset krokG je pev -
né dén podtem dréZek v hnaném &lenu maltézského k¥i¥e a jen ve specidlnich pfipadech je
mozno zvétdenim polomé&ru upevnéni undSeciho &epu dvakrét, resp. &tyfikrdt, podet krokd sni -
Zit na polovinu, resp. &tvrtinu. Dals{ sni¥ovdni po&tu krokd je z konstruk&niho hlediska
obtiZné. Dalsi nevyhodou je to, Ze pro dany poéet krokt je dhel pootodeni stolu pro jednot -
livé kroky stédle stejny urceny konstrukci maltézského kfiZe. V mnoha aplikacich kalicich
strojt je tieba zajistit pfesnou opakovatelnou polohu stolu, z Seho% vyplyvé potfeba vyme-
zenl vili, coZ je u t&chto mechanismd krokovéni vyrobn& ndro&né. Z uvedenych nevyhod vyply -
vd, Ze zm&na kalenych soutdsti vyZadujici zménu po&tu upinacich ltZek na stole a tim zménu
po¢tu krokd je ndrotnd na pfestavdni mechanismu krokovdni a soudasné kaleni souddsti, kte-
ré vyZaduji rdzny dhel pootoZenf stolu, je neuskute&nitelné. Dal¥{ mechanismy krokoviani,
které vyu?fvaji vypIlndni asynchronniho motoru nebo ve spojeni s elektromagnetickou spoj-
kou a brzdou,pfipadnd vyuZivajici frik&nich kotoudi, jsou nevyhodné bud z hlediska pfes-
nosti nastaven{ poZadované polohy stolu, nebo z hlediska nfzké kadence krokovin{.

Nevyhodou téchto zndmych mechanism& krokovéni odstrafiuje v pfevd?né mife mechanismus
krokovédni, zejména kalicfho stroje, podle vynélezu,umistény pod kruhovym oto&n uloZenym
stolem pevn& spojenym s kruhovou trubkou umistdnou v ose oté&eni stolu na jeho spodn{ stra -
ng, sestdvajici z krokovaci &ésti a zadrZovaci &4sti, jehoZ podstata spo&ivéd v tom; Ze kro -
kovac!i &dst sestdvd z kotoute uloZeného na rému oto&nd v ose otddeni stolu a opatfeného
nejmén& dvéma Zepy, na nicbZ jsou otodnd uloZena vzpdrnd krokovaci t#liska, kterg jsou svym
povrchem v dotyku s povrchem kruhové trubky, na kotoudi je jednim koncem upevn&na krokova-
ci pruZina, je: je druhym koncem upevné&na na vzp&rném krokovacim t&lisku, ddle jsou svym
povrchem s povrchem kruhové trubky v dotyku vzpsrnd stavéci tsliska oto&n& uloZensd na e~
pech vzpérného stavéciho t&liska umisténych na rému, na n&m% je jednim koncem upevné&na
stavéci prufina, kterd je druhym koncem upevn&na na vzp&rném stavécim t&lfsku, zadrZovact
¢dst sestdvd z kruhového vedeni pevn& spojeného se stolem, na n&m% jsou stavitelné uloZe-
ny nardzky a z dorazu, jeZ je pohyblivé ulo?en na rdmu.

Vyhodou mechanismu krokovén{ podle vyndlezu je snadnd zmé&na podtu krokd pri zm&né
sortimentu kalenych souddsti vy¥adujicich zménu po&tu upinacich laZek na stole kaliciho -
stroje, ptitemZ potet krokd mdZe nardstat, resp. klesat, po jednom kroku. Dals{ vyhodou me -
chanismu krokovdni podle vyndlezu je zejména mofnost soudasného kaleni soutdsti, které vy-
%aduji rdzny thel pootodeni stolu kaliciho stroje a déle je prakticky zaru&ena opakovand
ptesnd poloha stolu kaliciho stroje.

Ptiklad mechanismu krokovdni podle vynélezu je zndzorn&n na ptiloZenych vykresech. Na
obr. 1 je zndzorn&n mechanismus krokovdni v nédrysném fezu spole&n& se stolem kaliciho
stroje. Na obr. 2 je mechanismus krokovdni zndzorn&n na pudorysném Fezu vedeném pod stolem
kalicfho stroje.

Mechanismus krokovadni podle vyndlezu je uréen zejména pro krokovani kaliciho stroje
s kruhovym stolem 4 s pevné pfipojenou kruhovou trubkou 7 umisténou v ose otd&eni stolu 4
na jeho spodni stran&. Mechanismus krokovdni se skldd4 z krokovaci &&sti a zadrfovaci
tdsti. Krokovaci &dst sestsvd z kotouée 2, ktery je oto&n& uloZen na rdmu 1. K obvodu ko-
toute 2 je pfipojen pohon, napf. pneumaticky vélec 8. Na kotou& 2 jsou pevné pfipojeny
tepy 11, na nichZ jsou ototn& uloZena vzpsrnd krokovaci t&liska 3, kterd mohou mit tvar
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pravidelného vélce s excentricky vytvofenou dirou pro &ep 1l1. Téliska 3 mohou mit i tvar
nepravidelného vélce, napf. tvofeného Archimédovou spirédlou, ktery umoZfiuje vzpficeni s po -
vrchem kruhové trubky 7. Silou krokovaci pruZiny 12 upevn#né jednim koncem na yzpérné kro -
kovaci t&lisko 3 a druhym koncem na kotou& 2 je vzp&rné krokovaci t&lisko 3 ptitlafované
svym povrchem k povrchu kruhové trubky 7.

Ve shodném sméru jako vzp&rnd krokovaci téliska 3 jsou k témuZ povrchu kruhové trubky
7 ptitladovédna stavéci pruZinou 13 vzpérnd stavéci téliska 10, kterd jsou oto&n& uloZena
na &epech 14 vzpérného stavéciho t&lfska 10 dmisténych na rédmu 1 stroje. Stavéc{ pruZina
13  je jednim koncem upevné&na na vzpé&rné stavéci t&lisko 10 a druhym koncem na rému 1.
ZadrZovaci ¢dst mechanismu krokovdni sestdvd z kruhového vedeni 5, které je pevné spojeno
se stolem 4 a na némZ jsou staviteln& uloZeny nardiky 6 a z dorazu 2, ktery v jedné krajni
poloze zasahuje svou dorazovou &4sti do prostoru vytvofeného rotaci nardZek 6 kolem osy
otdteni{ stolu 4 a ktery je pohyblivé uloZen ve vedeni pevn# spojeném s rémem 1 stroje.

Ve vychozim stavu je pistnice pneumatického védlce 8 vysunuta, vzpérnd krokovaci té-
liska 3 jsou vzpifilena a vzpérnd stavéci t&liska 10 jsou uvolnéna, pohyblivy doraz 9 za-
sabuje do prostoru vytvofeného rotaci nardZek 6 kolem osy otd&eni stolu 4 a jedna z na-
rdZek 6 je na tento doraz 9 pritlaovdna silou pneumatického vélce 8. Cyklus krokovdni za-
¢ind zasouvénim pistnice pneumatického vélce 8, &imZ dochdzi k pootoleni kotocute 2 proti
sméru krokovdni stolu &4 a tim se zéroveilt uvolni vzpé&rnd krokovacf téliska 3. Stul & zadriu -
j1 proti otéd¥eni proti sméru krokovdni vzp&rnd stavéci t&liska 10, kterd se vzpFi&l pFi ne -
patrném zpé&tném pohybu stolu 4. P¥{slu3néd z nardZek 6 je stdle v dotyku s dorazem 2, ale
pfitlatnd sila od pneumatického vdlce 8§ jiZ pominula. Pomoci dal¥iho pneumatického vélce
ndsleduje odklon&ni pohyblivého dorazu 9 mimo prostor vytvofeny rotaci naréZek 6 kolem osy
otdteni stolu 4, Potom se zane vysouvat pistnice pneumatického vélce 8, €imZz kotout 2 se
pootodi ve sméru krokovani, dojde ke vzpfigeni vzpérnych krokovacich t&lisek 3 s povrchem
kruhové trubky 7 a _tim k otdfenf stolu & ve sm&ru krokovdni, zdroveli se stolem & se otédli
nardtky 6. Jakmile nar4dka 6, kterd byla ve vychozim stavu pfitladovéna na pohyblivy do-
raz 9, jej mine, vréti se pohyblivy doraz 9 zp&t do vychozi polohy. Otd&enf stolu 4 po-
kraduje aZ? do doby, kdy ndsledujici naréika'Q je pfitlagena na doraz 9, €imZ je ddna pfes-
nd poloha stolu 4. Cyklus krokovédni je ukon&en a mechanismus se nachdzi ve vychozi poloze.

PREDMET VYNALEZU

Mechanismus krokovdni, zejména kaliciho stroje, umist&ny pod kruhovym oto&n& uloZenym
stolem pevné spojenym s kruhovou trubkou umist&nou v ose otdfeni stolu na jeho spodni stra -
né, sestdvajici z krokovaci &dsti a zadrZovaci &dsti, vyznadujici se tim, Ze krokovaci &dst
sestdvd z kotoude (2) uloZeného na rdmu (1) oto&n& v ose otéd&eni stolu (4) a opatfeného
nejménd dvéma &epy (11), na nichZ jsou oto&n& ulo¥ena vzp&rnd krokovaci té&liska (3), kteréd
jsou svym povrchem v dotyku s povrchem kruhové trubky (7), na kotoudi (2) je jednim koncem
upevnéna krokovac! prufina (12), jef je druhym koncem upevn&na na vzp&rném krokovacim t&-:
lisku (3), déle jsou svym povrchem s povrchem kruhové trubky (7) v dotyku vzp&rnéd stavéci
téliska (10) oto&né uloZend na &epech (14) vzpé&rného stavéciho téliska (10) umisté&nych na
rdmu (1), na némZ je jednim koncem upevnéna stavéci pruzina (13), kterd je dcuhym koncem
upevnéna na vzpérném stavdcim télfsku (10) a zadr¥ovaci &4st sestdvd z kruhového vedeni (5)
pevn& spojeného se stolem (4), na n&m# jsou staviteln® ulofeny nard?ky (6) a z dorazu (9),
jez je pohyblivé uloZen a rédmu (1).

1 vykres
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Obr.2
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