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1

Vyndlez s¢ tykd pletaciho stiroje pro vyrobu zdtainych ﬁpletu 8 pevnym zaddtkem a koncem,
s nejméng jednim jehelnim ldZkem, ve kterém jsou vysunovatelnd a zatahovateln¥ uloZeny
pletaci jehly, s vice vodi&i niti, obsehujicimi vZdy jeden orgén pro vkléddéni niti e s ro-
zestupem od tohoto orgénu nifovou svirku, které jsou vedeny navzéjem za sebou na nekone¥né
dréze, s pracovnim Usekem pro vkldddni niti do vysunutych jehel, s nejmén¥ jednim st¥iha-
cim dstrojim niti pro st¥fhdnf nit{ po jejich zapracovéni posledn{ pletaci jehlou a po
jejim sevifeni v pFislusné ni{ové‘svérce a s Ffdicim dstrojim pro Fiseni vklddacich a
vyjimaciéh operaci vodi¥d niti vzhledem k po!a&ované Si¥ce upletu.

" U znémych pletacich strojd tohoto druhu popsanych napfiklad v DE-0S 2 351 741, jsou
orgény pro vklddéni niti a nilové svérky usporddény navzéjem za sebou v podstatd ve smiru
dopravy. Z tohoto divodu musi byt nifové svérky umistdny tek deleko od orgénd pro vklddéd-
n{ niti, aby pletaci jehla byla opdt zataZena pred tim, neZ-li Je op&t prejde ni{ovq
© gv&rka. ProtoZe krom& toho musi nilové svdrky bfti usporddény hloubdji neZ-1i hlava resp.
hlavy vysunutych jehel, aby se tak zajistilo' spolehlivé vlioZenl nitf, musi mit vodile
niti relativn® velkou komstruk®ni délku a pletaci systémy musi byt uspofddény v relativnd
velkych vzdédlenostech za sebou. -

Daldf problém pfi piivédddni nitf k pletacim strojﬁm shora uvedeného druhu spodivé
v tom, ¥e konce nit{ uvoln¥né nifovymi svérkemi na.zaldtku zétaZného Upletu se dostanou
%asto do oblasti prvaich prévé pletoucich jehel a jsou tudiZ rovad% na zaddtku dpletu sapra-
éévény, s{m¥ se &4st zétainého Upletu, odpovidejici svou 3ifkou délce konce niti; stane
nepotiebnou, resp. neupotfebitelnou. Aby se tomuto zabrédnilo, jsou znéumy vodi¥e niti
s .orgény pro vklédéni niti a s nifovymi svérkami lezicimi navzdjem za sebou ve smdru
dopravy, kterym jsou prifazeny na zaldtku Upletu nesdvaci trysk& jak je popséno v DE-AS
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2 325 747 nebo mechanicky nebo elektromegneticky ovlddené skiipce jak vyplyvé z CH-pat.
spis 427 122, Tekovéto zeligeni jsou relativnd komplikovand a ndchylné k poruchém a -
neumoznuj{ pPedevdim jednoduchou sm¥nu 3ifky dpletu, resp. instalovéni automaticky pre-
ecuJicich zaffzen{ pro prodloufeni{ a zkrdceni ipletu. -

Okolem vyndlezu je podstetn¥ zjednodusit a zlepdit veden{ niti resp. vodile niti
u pletactho stroje shora uvedeného druhu, aby se tim doséhlo vysokého pohodli pro obsluhu
stroje a umoZnit jednoduchymi prostiedky zménu SItky dpletu, napfiklad p¥i rozdifovdni
nebo zuZovdni. Krom# toho mé vedeni niti teké zabezpeXovat, aby se i ostatni poZadovené
funkce vodife niti mohly splnit jednoduchymi prostiedky, jako nep¥{klad udrZeni konce niti,
uvolndného na zaldtku upletu, z dosshu pletacich jehel, vloZent nit{ ne kefdém libovolném
mistd uUpletu, vyFazeni kteréhokoliv libovolného vodiZe niti, usporddéni oteviras¥i jazy¥ki
pletacich jehel a ptridrfovacich &dsti Jjazyékd, jekoZ i snadnou vym&nitelnost nitovych
svdrek. Pritom se nemé ovliivnit pohodl{ obsluhy nebo spolehlivost vkléddni nit{ pii
vysokych pletacich rychlostech.

Podle vyndlezu se tento ukol Fe3f tf{m, %e navzéjem prifazené orgédny pro vklddéni
niti e nitové svirky majl algspoﬁ bezprostfednd pred vklédénim pFfisludnych niti do prvnich
zvolenfch jehel ve smdru, odchylujicim se od sm¥ru dopravy vodiZd niti, navzédjem takové
vzddlenosti, %e mezi nimi uspofddené ¥dsti niti jsou vZdy uchopeny prvni vysunutou jehlou
ve smdru dopravy a jsou uvedeny do polohy pot¥ebné pro ndsledujici{ zvolené jehly.

Podle vyndlezu nejsou nité, resﬁ. jejich konce, drZené mezi orgény pro vklddéni niti
a nifovymi sviérkemi, usporddény pred vlofenim do prvnich pracujfcich pletacich Jehel,
v podélném smiru jehelnich ldZek, nybr% nep#i& k nim. Tim se dosahne 8 ohledem na rdzné
funkce vodi®d niti a na piivod niti celd Feda vyhod, kteréd jsou vysvdtleny v ndaledujlcim
popisu.

Vyntlo;u 1se pou¥it u vdech okrouhlych pletacich strojd e sejméne u plochych pletacich
strojd, u kterych se vyskytujf shora uvedené problémy. .Se zvlditn{ vy¥hodou se pak
vyndlez poufije u pletacich strojd, které jsou popsdny v DE-OSech 2 531 705, 2 531 734,
2 531 762 a 2 701 652.

Daldf vyhodné vyzneky vyndlegu vyplyvajl 2z podruinych bodd definice.

Vynthi_bude v dalsfm textu blife vysvétlen na p¥fkladech provedeni, zndzorninych na
vykresech, kde zna¥{ obr. | schematicky pletaci stroj v perspektivnim pohledu, u kterého
Je vynglez vyhodn¥ poufit, obr. 2 schematicky pletaci stroj v perspektivnim pohledu podle
obr. 1 s vodi%i niti podle prvniho provedenf podle vyndlezu, obr. 3 schematicky pohled ze
ptedu na vodi¥ nitd podle druhého provedeni podle vyndlezu pri uzaviené niiové svirce,
obr. 4 schematicky pohled ze pfedu na vodi& nit¥ podle obr. 3 p¥i oteviené nilové svirce,
obr. 5 schematicky pohled ze pfedu na vodi¥ nit& podle obr. 3 se dvdma vykyvnymi polo-
hemi orgénu pro vklddéni niti, obr. 6 a 7 schematické perspektivni pohledy Z¥dsti vodiZe
nitl podle obr. 3 aZz 5 s detailmi, potfebnymi pro vyménu nifové svirky, obr. 8 treti
provedeni vodi&e niti podle vyndlegu, obr. 9 vodi¥ niti podle obr. B v poloze potiebné
pro zachycenf zapletené niti.

V obr., 1 a 2 je znézornén znémy piochy pletaci stroj se dvima stiechovitd uspofddanymi
Jehelnimi 1liZky 12, v Jejich% drdZkéch jsou‘znimin_:pﬂsobemvpodélni posuvnd vedeny pletaci
jehly 13. Pletaci jehly 13 definujf, jestliZe jsou vdechny zcela vysunuty, pracovni usek
. nachésejfici se t&¥sné nad kPijem, tvorenym pletacimi jJehlami }3j. Ne tomto pracovnim udseku
musi bft niti nebidnuty pletacim jehlém, aby mohly bt Jimi uchdpeny e zpracovény v olka.
Dal#i podrebnosti a detaily plochého pletacfho stroje, které nejsou potiebné pro pochopeni
vynélegu, lse seznat napfikled z DE-0S 2 531 762, 2 531 705 a 2 531 734. Pro zjednodudent
obrédzku se ddle pfedpoklddd, %e obd Jehelnf liZka 12 Jjaou usporddéna pod uhlem pFibliZnd
45° ke svislé rovind a jsou opatPeny rovnohdinymi vodorovnymi hornimi hranami.
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Nésledujfci ddaje, tykejici se polohy, uspofddéni nebo nastaveni rdznych &dstf
zadf{zen{ pro veden{ niti, musi se odpovidajicim zplsobem zminit, JjestliZe se predpoklédd
Jiné uspoiddéni jehelnich liZek a tato jsou napifklad usporddéna svisle, resp. vodorovng.

Nad strojem je usporddén pevny a vyhodnd rovnobdind s pracovnim dsekem nosil 14
8 vodicimi o¥ky 13, kterymi je vedeno vice niti 16 od pevné resp. pevaych zésobnich civek
17 k vodi¥im 18 niti s orgény 19 pro ovlddén{ niti ve tvaru vodicich o¥ek a nad nosilem
.14 vodicich o¥ek 15 Je zndzornsno zdsobnikové ustrojf 20 vidy pro kaZdou nit 1§.
Zésobnikové ustroji 20 slou%f pro vytvédieni mezizésoby niti, kterd se uvolal pti zpétném
veden{ vodi¥e 18§ niti.

Pro dopravu vodidd 8 niti Je usporddéna nekonelnd ob&ind drdha 22 ve tvaru pismens
0, kterd md usek 23 usporddany nad pracovnim Usekem orgéni 19 pro vklédéni niti a rovno-
b¥%né s nim, a dédle Usek 24. Na Useku 23 jsou vodile 18 niti vedeny orgény 19 pro vklé-
déni niti, smsrovanymi dolld, Jjestli-Ze niti 16 se maji vloZit do pletacich jehel 13.
Po dosafeni konce upletu, leffcfho v obr. 1 vpravo, se vodile 18 niti naproti tomu dopra-
vuji zpét s orgény 19 pro vkléddni niti, ukazujfcimi nahoru, podél Useku 24 k zaddtku
dpletu, nachdzejicimu se v obr. 1 vlevo. PPitom se jehldm nepiivdddj{ %ddné niti, a orgény
19 pro vklédéni nitl se pohybuji podél useku pro zpétné vedeni.

Ob&%nd drédha 22 Je tvorena nekonelnym ohebnym pdsem 22, na kterém jsou upevnény vo-
dide 18 niti e ktery je veden dvima vratnymi koly 26 a 2] JjejichZ osy jsou ulo¥eny na
koncich tuhé li¥#ty 28. Aby se doséhlo toho, Ze nit¥ 16 p¥i opakovaném obdhu vodiZd 1§
nité ve smdru Sipky R budou upraveny stifdavd na jedné a druhé 3ir3i stran¥ obdiné
drédhy 22 a %e se piitom nespletou, je uspofddand obousmirnd vykyvnd vihybka 31 ovliddand
#1dict pédkou 29, kterd se dvima elektromagnety 32 miZe pifefadit z polohy, zndzorndné
plnymi Sarami v obr. i do polohy, zndézorndné &érkovand a naopak. Na vyhybku 3l navazuji
dvé vodict 1isty 33, které prebirajf nitd 16, rozddlend vyhybkou 3] na jednu nebo druhou
3irs{ stranu ob¥Zné drdhy 22 a prevdddjfl vidy na jednu dal3f vodici li¥tu 34, takZe
je zajisténo, %e nit¥ neprijdou s nijakou &édst{ vedeni niti nebo pletacfho siroje do
styku. Dal¥f podrobnosti, pokud by byly potfebné pro porozuméni vyndlezu, lze seznat
z DE-0S8 2 531 762 a 2 701 652.

" Funkce vedeni nit¥ obr. 1 a 2 je ndsledujicf{. P¥i opakoveném obd&hu vodidd 18
nité se nité 16 na konci pracovni oblasti seviou pomoci nitové svdrky, které Jsou
uspotdddny ve vodi¥ich 18 nit¥ a potom se ustiihnou st¥ihecim dstrojim 35. Seviené konce niti
se vedop k zaddtku pracovni oblasti a tam Jsou nitovymi sv¥rkami op¥t uvolniny. Ka%dd
nit 16 doséhne po ukon&eni resp. proveden{ jednoho ob&hu pésu 33 jednou vyhybky 31
a touto Je st¥idavé vychylena na jednu nebo druhou stranu ob&Zné dréhy 23, ¥imZ se zabréni
spletenf nit{ 16.

Dvs prvni provedenf vodi¥l 18, resp. 18° nitd podle vyndlezu budou nyni schematicky
popséna podle obr. 2 a%¥ 7, jejich% pomoci se nitd podle vzoru zaklddajl, resp. vklddaji,
zapletou, seviou a ust¥ihnou. Pfitom udané smdry, polohy resp. nastaveni pro rizné detaily
plati, jestliZe neni uvedeno jinak, pro ten p¥ipad, %e se vodi¥e nit& pohybuji podél
useku 23 ob&Zné dréhy 22 ve sméru 3ipky R. Stejné &dsti jsou pFitom ozna¥eny stejnymi
vztahovymi znalkemi.

Ka%dy vodi® 18, 18" ‘nit¥ obsahuje orgén 19 pro vklédéni niti, jeho% dolni konec je
klinovitd zadpilatdn a mé vodicl o&ko niti ve tvaru prdchoziho otvoru 39 (odbr. 5),
zatim co horn{ konec je pomoc{ Zepu 41 vykyvnd upevnén na vodidi 18, J_§'. Pro vykyvouti
orgénu 19 pro vkldddni niti slouZ{ Fidici pdka 40, kterd je na ndm tuze upevnéns.
Osa Zepu 41 je uspofddand rovnobdZns se sm¥rem dopravy (Sipkea R v obr. 1 a 2) a vodo- 4
rovng, takZe dolnf konec otvoru 39, ze kterého nit 16 vystupuje, je vikyvny nap¥iZ ke smiru
dopravy do obou extrémnich poloh, jak lze seznat z obr. 5.
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Pritom piedstavuje plnd vyta!enél poloha pracovni polohu a &drkované poloha piedstavuje
naproti tomu nepracowvni polohu orgénu 19 pro vklddéni niti. '

Zatim co ob& polohy orgénd ]9 pro vkldddni niti u vodide 18 podle obr. 2 nejsou °
zvldstnimi prostfedky zajistdny, mé vodid Jﬁ' podle obr. 3 aZ 7 pro zaji&téni obou
uvedenych poloh zépadku 42 (obr. 5) ve tvaru dvoursmenné péky, kterd je vikyvné uloZena
na &epu 43 rovnobd¥ném se smirem dopravy a jejiZ jedno rameno je vytvoleno jako #laict
pdke 44, zetim co druhé rameno nese zaépi&aténj vystupek 45 ve tvaru klfnu, smdfujfeiho
dolt. Tento v¥stupek 43 zasahuje v pracovni poloze z Jjedné strany a v nepracovni poloze
z druhé streny za smirem nahoru stfechovitd zaspiZatény néstavec 46 orgénu 19 pro vklddénit
niti. Pro aretaci t&chto obou polJoh je uspordddna te¥nd pruZina 47, JjeJiZ konec je upevnién
na remenu zdpadky 42, nesoucim v¥stupek 49 a jejiZ druhy konec je upevnén na upevnovacim
koliku 48 uspofddaném na dolnim konci orgdnu 19 pro vklddéni niti. Pritom vystupek )

45 a nédstavec 46 resp. jejich boky, které na sebe dosedajf, Jsou vytvofeny tak,(obr. 5)
%e v pracovni poloze orgénu ]9 pro vkldddni niti jsou ve sméru plsobeni ta#né prufiny 47
jedtd silndji navzdjem proti sobd tlaZeny, Jestli-Ze na orgén 19 pro vkldddni niti je vy-
vozovén tlek ve smdru nepracovni polohy. Naproti tomu je mo%né vykyvnuti z nepracovni
polohy do pracovnf polohy proti sile ta%né prufiny 47 pouhym tlekem na orgén 19 pro
vkléddnf niti. Vykfwnuti orgénu 19 pro vklédén{ niti z pracoval polohy do nepracoval polohy
je tudiZ jen tehdy mo%né, jestli%e Je na ¥idici pdku 44 podle obr. 3 a¥ 5 vyvozovén tlek
ze shora dold a tim se nadzvedne vystupek 45 od néstavce 46.
Déle obsahuje kafdy vodid 18° svisle uspofédanou nifovou svérku 50 ve tvaru pismena
U, sestdvajici napfiklad z ohnutého drdtu se dvdma pruinymi rameny, pisobicimi Jeko své-
raci prvky 51, které jsou v jejich normdlni poloze pruZnd navzdjem proti sob¥ tlaZeny,
jak lze seznat z obr. 3. U spojovaciho mista obou svdracich prvkd, které se nachdzi
ne hornim konci, je uspo¥dédéno upeviovaci o¥ko 52 (obr. 7) prostfednictvim kterého je
nitové svérka 50 uloZena ne loZiskovém ¥epu 53, kter) je upevndn na loZiskovém t3lese 24
a ktery mé do strany smsfujici Fidici pdku 35. LoZiskové t¥leso 34 je posuvnd uloZeno
na svislé ose 56 a Je upraveno pohybliv¥ smirem dold aZ k dorazu 32]. V uzavirac{ poloze
nilové svirky 50, jak lze seznat z obr. 3, ve které doléhd loZiskové tileso 24 na doraz
57, mé loZiskovy Zep 33 takovou vzddlenost od Fifdiciho kolf&ku 23, ktery je tuze upevndn
na vodi¥i 18’ niti a ktery Je uspordddn rovnob¥¥n¥ s nim, fe tento kolilek 39 pFean’ za-
sahuje do prvniho rozdifeni €0 ve tvaru ofke mezi ob¥me sviracimi prvky 21, pfifemi roz-
§i¥eni 60 méd prim¥r, odpovidajici prim¥ru #idiciho kolilku 39, takZe nilové svirka 50
zistévéd uzaviena. Nedzvednutim loiilkov‘ho télesa 24 do polohy podle obr. 4 se naproti
. tomu uvede nifovéd svirka 50 do jejf oteviené polohy, nebol #fdicf kolfZek v tomto pii-
padd zasahuje do druhého rezéiFfeni §) ve tvaru olka mesi obdma sviracimi prvky 21, které
md ve srovnéni s Fidicim kolf¥kem 59 mens{ prim¥r. V disledku zepadnutf{ ¥idiciho kolfZku
59 do roz3ifenf 6Q reap. 61 Jsou soulasnd zajiitdny obd definovené uvedené polohy loZisko-
vého t&lesa 54. Zatim co doraz 3] slouZi k tomu, aby se zabrénile ‘posunuti nitové
svérky 50 nad dolnf wzavirac{ polohu, cof mé za nédsledek, resp. cof by mélo za nfisledek
neZédouci otevieni, neni pro otevienou polohu podle obr. 4 potfebny nijaky dorasz,
-nebol pohyb nifové svirky 50 nad hornf azdpedkovou polohu by otevienou polohu neovlivmil.

Podle obr. 3 a 4 jaou orgén 19 pro vklédéni niti a nifové svérke 5Q navzéjem piesa-

zeny kolmo ke sméru dopravy a je mezi nimi ponechéna vzddélenost, takZe se pohybujf -

na rovnob&inych drehdch. Pfitom je tato vzdédlenost a délka orgdénu ]9 pro vkldddnf niti,
mé¥eno od ¥epu 41 af k dolnimu konci otvoru 39, tak dimenzovdny, Ze v pracovai pologe
orgdinu _1_2 pro vklédddni nité a v ulavf.raci poloze nifové sviérky 50 podle obr. 3 prebihé
nit, seviend pod druhym roz¥{fenim §1, mezi timto rozdifenim §| a dolnim

hiceln otvoru 39 pPibliZnd vodorovnd a kolmo ke sm¥ru dopravy. Presazeni ve samdru

‘dopravy je naproti tomu voleno tak velké, Ze orgén pro vklddéni niti se mi¥e pFi oteviend
/nilové svirce (obr. 4) vykfvnout podle obr 5 tek do své nepracovni polohy, ¥e dela:. kenec
otvoru 39 je jednak ve smiru dopravy bezprostiednd pred ntlovou svirkou 3¢ a jednak v hn-
prosti‘edni blizkosti nitové svérky 21, Jak Je : znézornéno teké v obr. 9 pro tietl pl'iklad
provedeni vodide niti.
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Nitové svirka 50 se miZe natoSenim loZiskového tdlesa 34 na ose 36 o pribli¥nd 90°
uvolnit od lo%iskového %epu 53 a potom vyjmout. V poloze podle obr. 6, kterd odpovidd
zaji¥t&né oteviené poloze nitové svdrky 30, je nilové svérka 5Q drZena na loZiskovém Zepu
53 jest# krycim kotoudem §3, ktery je upevnén zepiedu na vodidi lg' niti, pridemZ loZisko-
vy %ep 53 kon¥f, p¥i pohledu z vnit¥ku, krdtce pred krycim kotoulem 63. Jestli-Ze se

,lgiiskové t8leso 54 posune je¥ts dédle smirem nahoru, aZ narazi na loZiskovou desku 64
nesouc! osu 56, kterd je upravena ve vEt3i vzddlenosti od kryciho kotouse 63, neZ-li
odpovidd jeho vydce, miZe se loZiskové t&leso 54 netolit asi o 90°% do polohy, kterd Je
zbejmé z obr. 7. PPitom vystoup! lo%iskovy &ep 23 pfi sou¥asném uvolndni nifové svérky
50 semodinnd z upeviiovacfho o¥ke 52, nebof nilové svirke 30 je zabrzd¥na, resp. nitové
svdrce 50 je zabrdn¥no ¥fdicim koli¥kem a krycim kotou¥em 63 v kom, aby provedla natoleni,
odpovidajici natoeni loXiskového t¥lesa 24. Nitové svirke 50 mi%e se tudi¥ nyn{ vytdhnout
smérem nahoru a nehradit novou nitovou svdrku 50, k jejimuZ zabudovédni je pot¥ebné
posunout oba svéraci prvky 51 z obou stran na Fidief kolik 23, af se upevnovaci o&ko
52 nachézi ve vy#i loZiskového t¥lesa 24 a toto pak vykyvnout o 90° zpat, priéemz loZiskovy
tep 53 vstoupf samodinn¥ do upevnovactiho o¥ka 52.

Ve smdru dopravy pPed kaXdym orgénem 19 pro vkldddni niti, ktery pFi pouZiti
jazy&kovich jehel jaeko pletacich jehel 13 v disledku svého klinovitého tvaru slouZf
soudasnd jako pridrZovaci 2ést jazy&kd a tudiZ udriuje jazj¥ky pletacich jehel ]3 v otevie-
ném stavu, je usporédén otevira® 85 jazyZkd pletecich jehel (obr. 2) ve tvaru kertdle,
Etery slou#{ k tomu, esby oteviel prfpadnd je3t® uzaviené jazy¥ky vysunutfch pletecich

jehel 13.

Nit¥ 16, privedené vklddacim orgénim, resp. orgénim 19 pro vkléddni nit{ jsou pied
svym vstupem do otvord 33 vedeny trubilkou 8¢ (obr. 2) uloZenou vykyvn& na prisludném
vodi¥i 18 niti, kterd slouf{ jako ochrana a mfsto niti 16 je vy¥hybkou 3l (obr. 1) stii-
davd vyghylovéne ne jednu nebo druhou strenu ob&%né dréhy 22. Pritom miZe byt zefizeni
podle obr. 2 provedeno tak, %e trubidka 86 ndkterého z vodilZd 18 nité vede vidy tu nit
16, kterd byla pfijate daldf trubi¥kou 8] od vodile 18§ niti, ktery je ndsledujici ve
sm3ru dopravy a vloZena do pletecich jehel 13.

Provedeni vodide lg" niti podle obr, 8 a 9 odliZuje se od ostatnich p¥ikladd
proveden{ tim, ¥e ve smdru depravy Je prfed orgénem 19 pro vklddédni niti resp. mezi
timto orgdnem 19 a prislusnym otevira¥em §2 jazyékd pletacich jehel uspofddéna piidrio-
vaci ¥dst B8 jazy¥kl, upevnind tuze na vodléi 1_ a zedpifatdld do tveru klinu smirem
dold, kterd slouZf pro udriovéni jezy¥kd pletacich jehel 13 v otevieném stavu a Zéstelns
md%e byt prekryta otevirafem 85 jazy&kd. Pritom vytvéri orgdn 19 pro vklddéni niti ve
své pracovni poloze pokradovédni pridriovaci ¥dsti 88 jazy¥kd (obr. 8), zatim co v jeho
nepracovni poloze je upravena mezi pridrZiovacf &dst{ 88 jazf&kd a mezi orgdnem 19 pro
vkldddni niti (obr. 9) mezera, dovolujici prichod vysunutych pletacich jehel. :

P¥i plynulém pletenfi zeujimajf orgdny 19 pro vkldddéni niti pracovai polohu, zBejmou
z obr. 2, tak dlouho, dokud nedosdhly posledn{ pletaci jehly 13g snésorndné na obr: 2
zcela vpravov Poté, cp minuly pletaci jehlu 13g vykyvne se kazdy-orgﬁn 19 pro vklédén{
niti do nepracovni polohy, znézorndné v obr. 5 a v obr. 2 zcela vpravo. Pritom Je,
‘pfi existenci zdpadky 42 (obr. 3 aZ 9), uspofddend vodic{ kiivka 635 pdsobici
‘zprvu na Pfdic{ péku 44 a tisknouci tuto smdrem dold, prifemZ tato vodici kFivka 63 -
je upevnina na jehelnich ld¥kdch a mé B3ikmou plochu 67 upravenou spsrem dolld, na
kterou nabihd $idici psdka 44, aby se umoZnilo pii odta%eni zdpadkového vystupku 45
od néstavce 46 vykyvnuti orgénu 19 pro vklédéni niti. T¥sn¥ za koncem 3ikmé plochy
67 nachdzejlc{ se ve sm¥ru dopravy, zadind druhd vodici kiivka §8 (obr. 2 a 8) upevnind
na 1li3t¥ 66 (obr. 2) se Sikmou plochou 69 stoupajici smirem dold, kterd pisobi na ¥{dici
péku 40, tuto stla¥{ a tim vykyvne pi{sludny orgén pro vkléddéni niti do nepracovni
polohy. Za Sikmou plochou 69 za¥ind dalsf Sikmé plocha JO vodicl kiivky 63, stoupajict
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smirem nghoru, kterd zplisobuje to, %e #idici péke 44, ne kterou plsobi taind pruZina 4],
se pozvolnd a tndi} tlumen¥ vykyvuje zpst do své polohy, zfejmé z obr. 3 a2 5a8,9a
tudi¥ zépadkovy vjistupek 35 zapadne za néstavec 46 (obr. 5). Nitové svérky 50 se nachdzeji
b¥hem této operace v oteviené poloze, zndzornsné v obr, 5. Jestli-Ze neni zdpedka 42
usporddand (obr. 2), pak je uspoiddand Jen vodici kiivka £8.

V disledku vykyvnuti orgénu 19 pro vklddéni niti nachéz{ se nyni dolni konec otvoru
38 (viz obr. 9) t3snd pred nitovymi svérkemi 5Q, resp. t&snd pfed svéracimi prvky 2l
otevitenych nilovych avérek 5Q. Proto%e v tomto okamfiku Je nit 16 jest¥ driena posledni
pletaci jehlou lla, nachézi se tudi ¥dst nit¥ bezprostfednd pod a pFibliZnd ve stiedu
mezi dolnimi konei svdracfch prvki 51. Jestli-%e se tudif bezprostfednd po vykfvnutl
orgénu 19 pro vklédéni niti posunou loZiskové t¥leso 24 a s nim ni't'.ovd svérka 20 pisobenim
Qalsi vodfel k¥ivky Il (obr. 2) upevn¥né rovndi na 1i3td 66 a pﬁsobici ne ¥{dici pdku 35
@ kterd mé smdrem dold probihajici &ikmou plochu 12, do uzaviené polohy, zndzorngné
v obr. 3, nit 1§ Je pritom uchopena obd¥ma svéracimi prvky 3] a pevnd seviena. Nato se miZe
nit 16 st¥ihacim dstrojim 35 ust¥ihnout v misté mesi nifovou svérkou 50 a koncem Vpletu
definovanfm jehlou 1ja. StFihect dstrodfl J3 Je zndzorn¥no jen v obr. 1.

KaZdy vodil 18, _‘Lﬁ' resp. _|_§" se dopravi po sevitenf pFfsludného konce nit¥ p¥i
del8{m transportu pomoci vratngch kol 26 a 27 o Useku 24 obd%¥né dréhy k za¥dtku dpletu, de-
finovanému prvn{ pletaci jehlou 13b (obr. 2). T&sn¥ pled saldtkem ;jehelnich 1ldZek 12 Je
uspolddéna vodic{ kiivka 75 (obr. 2) upevndnd na 1i¥té 66g a prilemi uvedend vodici
kitivka I3 mé stoupajfci ¥ikmou plochu J4. Tato, vodici kiivka 15 pusobf na ¥idicf pdku
40 ka%dého vystupujiciho orgénu 19 pro vklddéni niti a vykyvne ho zpst do pracovni polohy.
Dolni konec otvoru 39 je tak veden podle obr. 3 t&snd nad jehlovym ki*iZem 16 tvorenym
Jehlami 13 a v ddsledku toho Jje nit 1§ vedena napPi% ke sm¥ru dopravy a v podstatd
vodorovnd. '

P¥i dalsim trensportu vodiZe 18, 18° resp. 18°° ulo¥f se piisludné nepf{% napnutd -
nit 16 pfibli¥nd ve vy¥i hlavy a ned kfijem J§ za stvol prvni pletact jehly 13b predniho
jehelnfho 1l8%ke 12 znézorniného v obr. 2, ¥m¥ se vych¥l{ a usporddd se pfibliZné ve
sméru-dopravy. Tim se nit 16 vlio%{ Jjek do prvni pletouci jehly 13b tek také do ndsleédu-
Jici vysunuté jehly, resp. vysunutych jehel 13 a t&mito miZe byt zapletena. U mista,
nachdzejici se ve smdru doprawiy za vklédacim mfstem pro prvanl pletoucf jehlu ]13b ne-
chéz{ se dald{ vodici kfivka JZ. Tato vodief k¥ivka J7 mé Sikmou plochu J8 stoupajici
smérem nghoru (obr. 2), kterd spolupracuje s Fidici pdkou 23 a slouZfi k tomu, aby se
lo¥iskové t3leso 54 a 8 nim nifovéd svirka 50 zvedly do pelohy, resp. do oteviené polohy,
znézorndné v obr. 4. Tim se vZas uvolni konec niti, nachdzejic{ se na konci upletu.

Aby nebyl volny konec nitd pfi vatupu ndsledujicich vodid¥u 18, _LQ' _]_” do pracovni
oblasti rovm&% uchopen pletacimi jehlami, Je podle vyndlezu uspoifddén ve smdru doprevy
pred prvni pletac{, resp. pletouci jehlou 13b svdraci orgén 79 (obr. 2 a 3) se dvéma
. proti sobd pruZnd tlefenymi svéracimi &eliastmi. Oba volné konce t¥chto obou svdracich
Yeliat{ smdPujlei proti smiru dopravy, tvoii vstupni St¥rbinu 80 (obr. 2 a 3) ve vyii
naptfi% nepnuté niti 16. Do této vatupni Std¥rbiny 80 se vklédaji konce niti dopravovené
n¥kterym vodilem a tim se sevfou a jsou drZieny mimo oblast, resp. jsou vyneseny 2 oblastl
prvni pletouci jehly. V ddsledku odtahu zbo%{, pisobiciho na tvo¥eny uplet, se tekto
seviené konce niti v pribshu delsi funkce stroje op3t pozvolna ze svdraciho orgdnu J9
vytéhnou, ani¥ by pfitom vzniklo nebezpeff, e se konce niti zapletou. Svéraci orgén
79 Je oatatn¥, jak vyplyvé z obr. 3, uspoiddén mezi orgénem 19 pro vkléddni niti e
p¥isludnou nilovou svidrkou 39Q. '
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Proto¥e podle obr. 2 a 3 mife byt nepP{& naprnuté nit 16 uchopena jen prvni pletouct
jehlou jehelniho lidZka, zde prvnfho, resp. piedniho'jehelniho 1l4%ke, predpoklddd se ddle
podle vynédlezu, zachytit orgédny 19 pro vkldddni niti a nifovymi svidrkemi 50 nepr{¥ napnuté
niti nikoliv vZdy prvni pletouci jehlou, nybrZ poldtedni Jjehlou 3¢ nezilastndnou na
pletacim procesu a tim Je naepinat ve smdru, resp. v podélném sméru jehelnich liZek 12
a uvddét tak do poZadovené polohy pro vklédéni. Poldtednf jehla nachdz{ se v pfednim
‘jehelnim 18Zku J2 a sice pribliZn& dvd nebo tFi jehly pied prvni pletoucf jehlou }3b,
a8 Je pomoc{ zndmych vzorovacich zaerizeni tak daleko vysunuta, Ze spolehliv& uchopf nap®{id
napnuté niti 1@. Jak lze seznat zejména z obr. 2, je u tohoto zplsobu préce nerozhodujici
zda prvni pletouc! jehla 13h je z pPednfho nebo zadnfho jehelniho ld%ka, nebof nit 16
Je kaZdou jehlou 13b spolehlivd zmchycena a zapletena.

Vodici kiivka J1 a svdraci orgdn 19 jsou uleln& uspofddédny na spoledném dridku 81,
ktery je posuvn® upraven na vodorovné 1i3t& 82 rovnobd%né s horni hranou jehelniho li%ka
a je upraven aretovatelnd v ka¥dé libovolné poloze pomoci upevnovaciho &roubu 83, kobr. 2).
Prestavenim dr¥dku 8] dd se m¥nit mfsto, na kterych se otev¥ou niiové svirky 50, tekZe
otevienou polohu lze vidy presn¥ pfizplsobit poloze v jednotlivém pripedu zvolené prvni
pletouct jehly J3b. Timto jednoduchym zplsobem se mife jednoduchymi prostfedky provésti
zm@dna 8{¥ky dpletu v oblasti jeho zaddtku, nebol Jje pouze tieba, stanovit pomoci vzorove-
ciho za¥fzeni prvni pletouci Jehlu ]3h a tomu odpovidajici také pifisludnou poldtedni
Jehlu. Zm¥na 3i¥ky \dpletu v oblasti jeho konce je moZnd tim, %e se odpovidajicim zpl-
sobem posunou vodici kiivky 63, 68 a Il a v pfipadd pot¥eby také stFihaci dstrojli 25.

Popsané zarfzeni{ je také vhodné bez daldich opat¥enfi pro plynulé zmendovédni a/nebo
zvétdovdnl 3{¥ky uUpletu, jestli-Ze se usporddaji pPfdavn® Fiditelné krokové motory
nebo podobn#, aby se uvedené vodicf kiivky mohli posunovat podle vzoru automaticky rovno-
bd%ng s horn{ hrenou jehelnfho li%ka a Jjestli-%e se zvoli jehly 13 odpovidajici v jedno-
tlivém pPipadu provedenému posunuti.

Vyndlez neni omezen na popsané . priklady provedenf. Vodici kfivka 75 miZe byt také
napfiklad upevndna na 1ist3 §6g prestavitelnd a nap¥{kled pomoci elekiromasgnetu nebo
wechanického ¥idiciho dst%oji mi¥%e byt vytvoPena zasunovatelns nebo vysunovateln&, Pro
pripad, Ze vodfci kifivka J3 je vysunuta, pak neplsobi na ¥{dici pdky 40 orgdéni 19
pro vklédéni niti, tekZe tato zistdvej{ mimo bracovni oblast a b&hem pohybu podél
Jehelnich 1liZek 12 nemohou vloZit Zddnou nit. Pro tento pfipad je tieba pomoci odbovidaf
Jiletho #{diciho Ustroj{ postarat se o to, aby se také Ffdic{ kifivka J7 vysunula a
v disledku toho zidstala nilové svirka 50 prfslusného vodile 18, 18°, resp. lé" uzavirena.

Déle je 1¥elné, upevnit cely vodi¥ 18, 18", 18°° niti pomoci Zepu vykyvnd na nosili,
spojendm s pdsem 25 tak, %e se miZe rudnd vykyvnout do pracovni polohy, pfipadn¥ mimo
pracovni polohu, & v obou polohdch se mife aretovat pomoci zépadky, tla¥ftka, nebo
podobnd. Pritom je osa uvedeného ¥epu usporddand u¥eln¥ kolmo ke sm¥ru dopravy. Tim
_se préce na stiroji podstatn¥ zjedhoduéi, nebol ka2dy libovolny sektor jehel se vykyvnu-
tim vodide niti, nachédzejfcim se nad nim, miZe kdykoliv uvolnit.

Misto svéractho orgdnu J9 mohou se uspofddat jiné orgény s podobnou funkel, na-
pFiklad kertdde, zeJména drdtové kartd¥e, nebo dva proti sobd postavené ploché nebo
okrouhlé kartdée. :
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Kone#nd nenf zefi{zen{ omezeno na to, Ze nilovéd svirka v pohledu podle obr. 3 Jje
uspofddand vlievo od p¥islusného orgénu 19 pro vklddéni nit¥ a/nebo Ze mezi ni a orgénem
pro vkldddn{ nit% Je upraven piidrZovany konec niti. Naopak, nifové svirka 5Q miZe byt
také usporddand vpravo od orgénu 19 pro vkldddni nitd, v kterémito ptipadé by poldtedni
jenla 13¢ byla v zadnim jehelnim 1ld3ku 12, a drZeny konec niti byl by drZen 3ikmo k ho-
rizontdle a/nebo ke smiru dopravy. Tim by bylo zajiZtino, %e by byl spolehlivd zachycen
poddtedni jehlou 13¢ resp. prvani pletouct jghlou 13k,

Zvlé¥tni pPednosti vyndlezu spoéivaj{ v tom, e vodil 18, 18° resp. 18°’ navzdory
nepatrné konstrukini délce umozﬁuje vit31 polet funkci a nit¥ se spolehlivd vklddaji
mechanickymi prostfedky misto vzduchovymi. Déle je délka \pletu mdnitelnd jednoduchymi
prostiedky jek na zaddtku tak i konci jehelnfch li¥ek. Kone¥nd je jak vym¥na vadné
nilové svérky 50 tek i vykyvnutl celého vodile 18, 18°, resp. 18°" niti z pracoval polohy
proveditelnd n¥kolika pohyby, coZ je velmi pohodlné pro obsluhu. '

PREDMET VINALEZU

1. Pletaci stroj pro vyrobu zdteZngch upletd s pevnym zaldtkem a koncem, s nejuménd
jednim jehelnim li%kem, ve kterém jsou vysunovatelnd a zatehovatelnd ulofeny pletact
jehly, s vice vodi¥i niti, obsehujfcimi vidy Jeden orgén pro vklédéni niti a s rozestu-
pem od tohoto orgénu nifovou svirku, které jsou vedeny navzédjem za sebou na nekone¥né
dréze, s pracovnim Usekem pro vklddéni niti do vysunutych jehel, s nejmén¥ jednim st¥i~
hac{m dstroj{m niti pro st¥fhéni nitf po jejich zapracovéni posledni pletaci jehlou
a po jejim sevieni v pfislulné nifové svirce a s ridicim Ustrojim pro F{zen{ vklédacich
a vyjimacich operac{ vodiZd niti vzhledem k po¥adovené ¥i¥ce upletu, vyznafujici se tim,
%e navzdjem p¥i¥ezené orgdny (19) pro vklddéni niti a nifové svarky (50) vodidd niti
jsou alespon p¥i prichodu kolem pevného za¥étku upletu ve smdru, odchylujlicim se od smdru
pohybu vodid¥d (18) niti, od sebe vzddleny.

2. Pletaci stroj podle bodu 1, yyzna¥ujicl se tim, Ze orgény (19) pro vklddéni
riti jsou uloZeny na vodi¥fech (18, 18°, 18°°) niti vgkyvn$ kolmo ke smdru pohybu t¥chto
vodiza (18, 18°, 18°°) nitd. )

3. Pletac! stroj podle bodu 2, vygna¥ujflci se tim, %e orgény (19) pro vkldédéni
niti jsou usporddédny obousmérnd vyikyvnd mezi pracovni polohou, umoﬁnudici vkldddni niti
a mezi nepracovni polohou, nachdzejici se ve shiru pohybu vodidd (18, 18°, 18°°) nitd
pred prislusnymi nilovymi svérkemi (50).

4. Pletaci stroj podle bodd 1 ai 3, vyznaéudici se tim, Ze niiovd svérky (50) jsou
ulofeny vykyvns ne vodi¥fch (18, 18°, 18°°) niti.

5. Pletacf stroj podle bodu 4, vysnafujici se tim, %e pro Fizeni oteviraciho a zavi~
reciho procesu nifové svérky (50) pfi jejim posunut! je na kedém vodi¥i (18, 187, 18°")
niti tuze upevnén #{dfcf kolfk (59), prochésejict nilovou svirkou (50).

6., Pletact ltroj podle n¥kterého z bodd 2 a% 5, vyznalujici’ se tim, %e pro vylgvautil
orgénd (19) pro vklédédni niti jasou v podélném sm¥ru - jehelniho ldZke (12), ne 3oho saddtku
resp. konci, uspofédené vodféf k¥ivky (68, 75).

7. Pletaci stroj podle ndkterého gz bodd 4 n§ 6, vysnadujici se tim, Ze pro posunut{
nilovich avérek (50) jspu v podélném sméru jehelntho ldkka (12) se roszprostirajici,
uspofdddny ne zaddtku, resp. konci jehelntho ldika vodici k¥ivky (71, 75).
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8., Pletaci stroj podle ndkterého z bodd | af 7, vyznalujici se tim, %e kaidd nilove
svirka (50) sestdvd ze dvou prvkd ve tvaru pismena U se dvéme prufnymi rameny, tvoficimi
sviraci prvky (51), na jejichZ spojovac{ch mistech Jjsou upravena upeviovaci olka (52).

9. Pletecf stroj podle bodu B, vyzna¥ujici se tim, Ze ob& ramens jsou ve své norwdlnf
poloze prun& tlaZena navzdjem proti sobd a ve st¥ednim Useku vykezuji dvd rogdiFfent
(60, 61) ve tvaru odek pro Fidfef kolfk (59).

10. Pletaci stroj podle bodu 9, vyznadujici se tim, %e jedno rozdf¥eni (60) md
prirez, odpovidajfci prifezu Ffdfcfho koliku (59), druhé roz3{¥eni (561) mé meni prifez
ne¥-1i #fdici kolfk (59), vodid (18, 18°, 18°°) niti mé loZiskové tileso (54) uloZené
posuvn na ose (56) v jejim podélném smdru, pFilem# lLoZiskové t¥leso je opeatifeno loZisko-
vym Zepem (53) zasshujicim do upevhovactho o¥ke (52) a loZiskové t¥leso (54) je upraveno
posunovatelns mezi ob&ma polohemi, definovanymi zapadnutim ¥fdicfho kolfku (58) do roz-
3ireni (60, 61).

11. Pletacf stroj podle nékterého z bodd 1 a¥% 10, vyznadujfci se tim, Ze loZiskové
téleso (54) je pPes blokovéni tvoFené rozifrenim (61) posuvné do tietf polohy, ve kterd
je za delem vyjmut{ lo%iskového Sepu (53) z upeviovactho oZka (52) & uvolnéni nilové
svérky (50) oto¥né na ose (56).

12. Pletacf stroj podle ndkterého z bodd 1 a% 11, vyzna¥ujlci se tim, %e pfi pduﬁiti
jazytkovych jehel je ve smiru dopravy pfed orgény pro vnéden{ nit{ uspofdddn vidy Jjeden
otevirad (85) jazy¥kd pletacfich jehel upevndny na vodi&ich niti.

13. Pletaci stroj podle n¥kterého z bodld 1 .e% 12, vyznafujici se tim, Ze kaZdy vodil
(18°°) niti mé krom$ orgénu (19) pro vklddéni niti, pfed timto orgénem (19), uspoPédanou
ve sméru dopravy piidriovaci &ést (88) jezy¥kd upevnsnou tuze na vodidi (18) niti pro
udrZovénl jezfdkl v otevieném stavu, kterdfto pridrioveci &dst (88) bezprostiedn¥ navazuje
na otevira® (85) jazyikd pletacich jehel nebo 3dstelnd Je Jjim prekryvén.

14, Pleteci stroj podle bodu 13, vyznadujfci se tim, Ze kaZdy orgén (19) pro vklddéni
niti je na pPisludném vodidi (18°°) niti vykyvnd upevni¥n tak, Ze v nepracovni poéloze
je mezi orgénem (19) pro vkléddni niti a pridriovaci ¥dsti (88) jazfikld usporddané me-
zera dovolujfc{ prichod vysunutych jehel, zatim co orgén (19) pro vklddéni niti ve své
pracovni poloze tvo¥i pokradovéni pridrfovaci &&sti (88) jazy¥ki.

15. Pletac{ atroj podle nikterého z bodld 6 a% 14, vyznadujici se tim, Ze nifové
svérce (50) prifazend vodici k¥ivka (77) pro jeji otevirén{ a vodici kPivka (75) pro
vykyvnut{ orgénu (19) pro vklddéni niti do pracovai polohy Jsou spojeny 8 dstrojim pro
vysunovén{ a zasunovéni vodicich kiivek (75, 77) podle vzoru. '

16. Pletacf stroj podle nskterého z bodd 1 a% 15, vyznadujici se tim, ¥e na strand
pevného zaldtku upletu Jje usporédén svirac{ orgdén (79) se dvéma pruin& navzdjem proti sobd
tlaenymi svéracimi delistmi, pfifem¥ je tento svdracl orgdn (79) upraven posuvné podél
jehelnfho ld%ka a oba volné konce svéracich &elisti tvod{ wstupni mezeru (80) pro nitd
(16), jeji¥% vstupni otvor je upraven proti smiru dopravy a v Urovni ¥dsifi nit{, privéddnych
od nifovych svérek (50) a orgént (19) pro vklddéni niti.

17. Pletaci stroj podle ni¥kterého z bodd | e 16, vyzna¥ujici se tim, %e pro stano-
veni pevného zaddétku dpletu je uspoiddéno vzorovaci ustroji pro vysouvédni, podle vzoru,
prval pletouci jehly (13b), tvotfc{ pevny zaddtek \pletu a potdte¥ni jehly (13c),
nachézejici se pred prvni pletouc{ jehiou (13b).
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18. Pletaci stroj podle ndkterého z boddl 6 a% 17, vyznadujici se tim, %e vodici kiivka
(68) pro vykyvnuti orgéni (19) pro vklddéni niti.do nepracovni polohy Je uspofdddna pied
vodici k¥ivkou (71) pro posunuti svérek (50) do uzaviené polohy.

19. Pletaci stroj podle nédkterého 2 bodl 2 a% 18, vyznadujici se tim, %e vodile (18)
niti jsou vidy jeko celek vykyvnd upevndny vidy na jednom nosili prostfednictvim epu,
uspofédenym kolmo ke smdru dopravy.

26. Pletaci stroj podle n3kterého z bodl 6 a% 19, vyznadujlci se tim, %e pracovni
poloha vykyvného orgdénu (19) pro vkldddni niti je zaji¥téna zdpadkou (42), masahujici
ze ndstavec (46) tohoto orgdnu (19) pro vklédéni niti a pFedepnutou v blokovac{ poloze
prufinou (47) a Ze v oblasti vodfci kPivky (68) usporddané pro vykyvnuti orgénu (19)
pro vklédéni niti do nepracovn{ polohy, Je uspofddand kiivka (65) zdpadky (42).

21. Pletac{ stroj podle ndkterého z bodt 2 a% 20, vyzna¥ujici se tim, %e ob& polony
vykyvoutl orgénd (19) pro vklédénf niti jsou na vodiZfch (18, 18, 18°’) niti stanoveny
dorazy, na které dosedajf orgdny (19) pro vkldddnf niti v obou polohdch vykyvnuti plsobenim
sily prutiny (47).

22. Pletac! stroj podle bodu 20 nebo 21, vyzna¥ujici se tim, %e kaZdy vodid (18, 18°
18°°) niti mé osu (41) uspofddanou rovnobd¥n¥ se smérem dopravy pro vykyvné uloZeni
p¥islusného orgénu (19) pro vkldddnf niti a pru¥iny (47) je jednim svym koncem upevndne
na ghpadce (42) a druhym svym koncem ne orgénu (19) pro vkldddnf niti.

23. Pletaci stroj podle bodu 22, vyznadujici se tim, Ze zdpadka (42) sestévd z dvou-
remennd péky uloZené vykyvnd ne ose (43) rovnobdZné se smirem dopravy vodiZe (18, 18°,
18°°), Jeji% jedno rameno je urdeno pro spoluprdci s vodict k¥ivkou (65) a Jedi% druné
rameno nese vystupek (45), ktery v pravovni poloze orgdnu (19) pro vklédéni niti zasahuje
z jedné streny za ndstavec (46) a v nepracovni poloze orgénu (19) pro vklddéni niti
zasehuje z druhé strany za ndstavec (46) a orgén (19) pro vklddéni niti v obou téchto
polohéch aretuje, a %e jeden konec ta%né pruiny (47) je upevnin na tomto ramenu péky,
nesoucim vystupek (45).

24, Pletaci stroj podle ndkterého z bodd 7 a% 23, vyzna¥ujici se tim, ¥e pro zvitient
a/nebo zmenSen{ 3¥{¥ky Upletu je alespon vodici k¥ivka (77) plsobfcf na nilovou svérku
(50) a usporddané ne zaddtku jehelnfho ld¥ke a/nebo vodic{ k¥ivky (71, resp. 68) pisobfct
na vodfci svirku (50) resp. ne orgén (19) pro vklddénf niti, jsou posuvng usporddény
podél jehelnfho liZka (12).
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