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(54) Zatizeni k automatickému vyhleddni konce nité

Zatizeni k automatickému vyhledavéni
konce nité pii navijeni ni%ovjch tdles,
zejména kiizZovych civek, které vyuziva
rotujiciho zédsobniku bubinku jako mezidlenu
mezi piedlohou a navijenym nitovym t8lesem
spodivd v tom, Ze je u povrchu rozujiciho
zasobniho bubinku, na ktery se nit naviji
od predlohy pies brzdidku nits&, distid
nité a zaraZku ustavend uzkd odsivaci hubi-
ce, kterd nasavad nit z povrchu tohoto* bu-
binku v mist& okrajové plochy tohoto bubin-
ku urdené pro uloZeni podatednich ovinu
nité a zavadi ji bshem zpdtného atéleni
tohoto bubinku k gpojovacimu zabizeni pretr-
Zenych niti.

ZpUsob a zarizeni je vyuZitelné v textil-
nim primyslu.
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Vyndlez ge tykd zarizeni automatického vyhleddni a spojeni
p¥etriené nité p¥i navijeni nifovych t€les, zejména kiiZovych
civek.

VSechna zndmd zaPfizeni, podle kterych se provadi automa-
tické vyhleddni a spojeni p¥etrZené nité p¥i navijeni nifovych
téles, zejména k¥iZovych cive@,se vyznaduji automatickym~vyhle-
ddvanim nité na k¥iZové civce pomoci Siroké hubice p¥es celou
8i¥ku civky, kterou v dobé vyhleddvdni nité po pFetrhu nebo po
odsoukédni potdde proudi podtlakovy vzduch, ktery nasdvd nit do
hubice p#i zpétném otddeni civky, tedy p¥i otddeni civkou proti
sméru jejiho navijeni., Znadénou nevyhodou vSeobecné pouZivané |
firoké vyhleddvaci hubice je velkd potFeba podtlakového vzduchu,

tedy velka spotfeba enmergie,

Zaiizeni, kterd pouZivala hubici uZ5i neZ je 8ifka civky
nebyla v praxi Uspésnd, protoZe pokud se uzZsi hubice pohybovala
podél k¥iZové civky ve sméru jeji osy tam a zpét, nezastihla
v8t8inou nit v jeji néhodné poloze a doSlo k nevyhleddni nebo
zaklegnuti konce nité v ndvinu k¥iZové civky.

Jind za¥izeni a zpisoby automatického vyhleddni a spojeni
pfetrfené nité p¥i navijeni nitovych téleg zejména k¥iZovich
civek, které zatim rovnéZ nedoznaly primyslového vyuZiti, spo-
divaji v tom, Ze ge nit pFichdzejici od potdde ukléddéd do néjakého
zégobniku (komirky nebo smylky), ze kterého se odviji béhem
procesu spojovéni nité po pFetrhu nebo dosoukdni potdde. Tento
p¥etrh musel byt vyvoldn semozPejmé p¥ed zdsobnikem. Konec
nité, kterd bylé pFetriena nebo dosoukdna, musel byt' velmi
rychle zachycen pfed zdsobnikem (komirkou) & potom priveden
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k spojovacimu za¥izeni tim Ze se nit nap¥. vytahovala zpét

z komirky nebo bylo vyusito zdsoby ve tvaru smyéky p¥i ply-
nulém navijeni nitd na k¥iZovou civku, a na miikové se nepo-
hybujici nit v dobd jejiho odsoukdvédni ze smydky se uvdzala
piipravend nit z ndsledujiciho potde., Prvni p¥ipad téchio
zptisobli &l nejvétdi nedostatek v tom, Ye nit z komirky, kde
byla volné uloZens, se neodvinovala bez smySek, které &asto
zavinily pFetrh za komirkou, a tim i nutnost provddét radu
dkond ruénd., Druhy piipad mél rovnéZi nékolik
nedostatki. Zejména to byla velka slozitost v mechanickém
provedeni celého zafizeni, které m8lo ¥ddové v nékolike mili-
sekunddch provést cely dvaz nité, tedy uzel mezi niti od nového
potdde s niti od k¥iZové civky, a ddle zde vyvstdvala znadnd
nevyhoda spoéivajici v tom, %e ge pii pFetrhu nemohla nit

z pretrZfeného potdde uvézat k niti od k¥iZové civky, ale na
tento konec od k¥iZ¥ové civky se uvézala nit od potédde ndsle-
dujiciho. Tim musel by} prdvé pFetrieny pot4d¢ vyhozen ze
goukaci jednotky a pokud nebyl odvinut, znovu nasazen do zé-
gobniku soukeci jednotky. Tim nastaly problémy ve spolehlivosti
jeho nového nasazeni na trn soukaci jednotky, ale zejména se
pod&tatné snifila produktivita sukafky.

Uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni pro automatické
vyhledéni konce nité od navijemého nifového tdlesa, nap¥. kii-
%ové civky, které vyuZivd pri previjeni této nité vloZeného
rotujiciho zésobniho bubinku jako mezidlénu mezi p¥edlohovym
t8lesem & navijenym nifovym t&lesem. Zafizeni k vyhledédvéni
nité ge vyznaduje tzkou odgdvaci hubici, jejiZ udsti je
orientovdno na okrajovou plochu rotujiciho zésobniho bubinku
urdenou pro poddtedni oviny navijené zésobni nité.

Nit se tedy timto za¥izenim nagévd na povrchu zpétné se
otddejiciho bubinku, v migté navijeni prvaniho ovinu, do ﬁst{
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této Uzké odsdvaci bubice kterou. ge pFi jejim pohybu piendSi
k spojovacim prostiedkim konce nité od navijeného nifového
t3lesa s koncem nit& od piedlohy. |

Vihodou tohoto za¥izeni je, Ze pouziti dzké odsédvaci
hubice p¥ind3i podstatnou usporu podtlakového vzduchu. DalSi
vihodou je dosaZeni v podstaté nulové tahové sily v niti
vystupujici z zésobniho bubinky, a tim moZnost jeji Siroké
regulace pro optimdlni pot¥eby civek, pro barveni nebo
jiné ddely, zajidfujici nap¥. minimdlni zmény mechanicko=fy-
zikdlnich vlastnosti nité uloZené na takto nagoukanych k¥iZo-
vych civkdch.

Vyndlez a jeho udinky jsou bliZe vysvétleny v popisu
p¥ikladu jeho provddéni a provedeni podle p¥iloZeného vykresu,
ktery zndzornuje schematicky zabizeni k automatickému vyhleddni
a spojeni pretrZené nitd p¥i navijeni nifovych tdles, zejména
k¥iZovych civek podle vyndlezu.

Motor 1 je spojen s rotujicim zdgobnim bubinkem 2 a vedle
ného je umistdn prvni vodid 3, napi ve tvaru ndlevky, za
nim¥ je umfstdn druhy vodi& 4, brzdicka 3 a tPeti vodié nité T.
Pod rotujicim zdsobnim bubinkem 2 je uloZena zardzka 10
a 3istid 11 a brzdidka 12. Pod touto brzdidkou je spojovaci
zebizeni 13, nad nimZ je unistén p¥ivod podtlakového vaduchu 16
pro uchopeni nité 20 od p¥edlohy. Kolem spojovaciho za¥izeni 13
jsou upraveny zavddéci péky 1i'otoéné uloZené na hitideli 15.

U rotujiciho zdsobniho bubinku 2 je ustavena izkd odsdvaci
hubice 17 s Ustim 21, odsédvajici konec nité od rotujiciho
zésobniho bubinku 2., Tato Uzkd odsdvaci hubice 17 je otoéné
uloZena na ¢epu 18. Ned votujicim zésobnim bubinkem 2 a prvnim
vodidem 3 je umistén rozvadéc 8 s k¥iZovou civkou 9, Okrajovd
plocha 22 rotujiciho zdsobniho bubinku slou#i k uloZeni prvmich
ovind nité ne povrchu rotujiciho zésobniho bubinku 2.

Po pFetrhu navijené nité 7 se gigndlem od zardzky 10
nebo od Sistife 11 nit¥ 7 rychle zastavi rotujici zdsobni bubinek
2, pop¥e i k¥iZovd civika 39,event. rozvadsd 8. Potem se rotujici
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zdgobni bubinek 2 roztodi proti svému pivodnimu smdru rotace
pri navijeni, Do natéddeci uzké odsdvaci hubice 17 s podtla=~
kovym vzduchem, kterd se p¥ibli¥ila k rotujicimu bubinku 2
do polohy II, se nasdvd konec 19 nit& 7 z rotujiciho zdsobniho
bubinku 2 a je zandSen do blizkosti spojovaciho zapizeni 13 .
do polohy I. Nasévéni a presouvéni konce 19 nité 7 ke
spojovacimu za¥izeni je umoZndno tim, %e se ot43i zpdt rotuji-
cim zdsobnim bubinkem 2, Nit 20 od pot48i po pretrhu nebo po
Jejich odsoukdni se gpoji s koncem 19 a mi¥e se zahdjit daldd
proces pfevijeni, pokud bylo spojeni spésné. Pokud spojeni
Uspésné nebylo, miZe se proces i vicekrdt opakovat.

Posouvédni ovinu nité po povrchu rotujiciho zdsobniho
bubinku 2 ve sméru Sipky A v dobé navijeni na jeho povrch
a ve sméru S8ipky B p¥i vyhleddvdni nité a jeiim poddvéni
k spojovacimu za¥izeni 13 se provddi nezndzornénym znémym ze-
Fizenim,

Ddle je zde pFivod podtlakového vzduchu 16 pro pFidrZo~
véni nité od pentdle, ze kterého se bude nit odvijet po vysoukd-
ni nit&€ z potdde, ktery se prdvd odviji. Pot48e zde nejsou
Zhazrnény, protofe tato oblast je obecnd zndmd. Rovnds zaibi-
zeni a jeho funkéni popis, zajidfujici poddni spodni nit¥ od
potdde po pietrhu nebo dosoukdnf potdde, zde nejsou pro obecnou
znémost uvddény.

Vyndlez je vyuZitelny v textilnim primysilu.
PREDMET VYNLLEZU

Zarizeni k automatickémy vyhledédni konce nit& po jejim
pfetrhur nebo dosoukdni p¥edlohy na automatickych k¥i¥em
soukacich a jinych textilnich strojich, kde se nit pieviji
od potdEe nebo jiné pFedlohy na kiiZovou civku pies vloZeny
rotujici zdsobni bubinek,vyznaéujici se tim, Ze k rotujicimu
zésobnimu bubinku (2) Je pristavena pohyblivd upravens tdzkd
odsdvaci hubice (17), jejis st (21) je orientovéno pouze
na okrajovou plochu (22) rotujiciho zdsobniho bubinku (2),
urdenou pro ulofeni poddtednich ovini zdsobni nité (7).

1l vykres
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