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ReSenim je uspofadani elektrického regu-
laéniho motoru se zpé&tnovazebnim d&idlem
polohy rotoru a spodivd v tom, Ze na stator
motoru. je p¥ipevné&n stator polohového in-
duktivniho snimate s alespoil jednim dvou-
fazovym budicim vinutim. Na rotoru elek-
trického regulagniho motoru s alespoil jed-
nim dvoufdzovym snimacim vinutim je
pfipevnén rotor polohového induktivniho sni-
made. Signdl ze snimacifho vinuti je p¥eve-
den na stator polohového induktivniho sni-
mace pomoci samostatného rota&niho trans-
formétoru a zesilen v samostatném zesilo-
vadi napéti.
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Vynélez se tykd uspofaddni elektrického
regulatniho motoru se zpétnovazebnim &i-
dlem polohy rotoru.

Elektrické regulacni pohony vyZaduji pro
svoji Cinnost zp&tnovazebni &idla, ktera
hldsi regulatnimu ¢€lenu pohonu tdaje o
thlové rychlosti, p¥ipadn& poloze rotoru
motoru vii¢i jeho statoru.

U stejnosmé&rnych pohonit je motor vyba-
ven stejnosmérnym tachodynamem pro zjis-
t&ni dhlové rychlosti rotoru, pro ddely Fize-
ni polohy rotoru navic i ¢idlem thlového
nato€eni rotoru viiéi statoru.

Stfidavé elektrické regulagni pohony jsou
nejéastéji vybavovdny st¥idavymi tachody-
namy elektrické pohony tzv. synchronnim
absolutnim snimafem polohy rotoru pro
lagely Fizeni komutace motoru a elektrické
pohony asynchronnim snima&em polohy ro-
toru pro aéely ¥izeni napéajecich proudd mo-
toru. :

Existuji i zapojeni, kterd ziskdvaji infor-
mace o rychlosti otd€eni rotoru ze snimact
polohy rotoru elektronickou cestou. Pro ude-
ly fizeni polohy rotoru jsou motory navic
vybaveny i separdtnim snimafem polohy
(dhlového nato&eni rotoru). Jako snimadh
polohy se vyuZivd nejast8ji inkrement4l-
nich optickych &idel nebo snima&d typu re-
solver,

Nevyhodou uvedeného uspofaddni je nut-

nost pouZiti n&kolika snimaé&li, coZ zvySuje
cenu a zvé&tSuje rozméry pohonu. V pFipadé
ziskdvéni informace o rychlosti ze snimaé&f
polohy je nevyhodou maléd odolnost vii&i
okolnim vlivim inkrementdlnich optickych
snimafl nebo pomérn& mald pFesnost in-
formace o poloze ze snimaéi typu resolver.
Spoletnou nevyhodou 1 zde zfistdvaji po-
mérné velké rozméry téchto snimadci,
Mnohé z téchto nevyhod odstratiuje elek-
tricky reguladni motor se zp#&tnovazebnim
gidlem polohy rotoru podle vyndlezu, jehoZ
podstata spodivd v tom, Ze na stator elek-
trického reguladniho moctoru je p¥ipevndn
stator polohového induktivniho snimace, na
némZ je umisténo alespoil jedno dvoufdzo-
vé budici vinuti, Na rotoru polohového in-
duktivniho snimade, pFipevnéného na roto-
ru elektrického regula&niho motoruy, je umis-
téno alespoil jedno jednofdzové snimaci vi-
nuti. Dvoufdzové budici vinuti i jednofazové
snimaci vinuti jsou vytvofena ve tvaru plo§-
né civky, metodou ploSnych spojlt, umisténé
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v roving kolmé na osu otdfeni motoru. Vy-
stup kaZdého z jednofdzovych snimacich vi-
nuti je p¥ipojen na vstup vlastniho nezavis-
1ého rotaéniho transformétoru. Vystup kaz-
dého nezdvislého rotadniho transformaétoru
je pak pFipojen na vstup vlastniho nezévis-
1ého zesilovade napéti.

Napéjeci a vyhodnocovaci elektronické
obvody jsou stejné jako u snimadli typu re-
solver.

Vyhodou uspordddni podle vynéalezu je,
Ze snima€ md velmi malou délku a jen vel-
mi mélo zv&tSuje rozméry motoru. Dalsi vy-
hodou je snadnéd moZnost mnohopdlového
provedeni a tedy ziskdni pohonu s velmi vy-
sokym rozliSenim tdhlové polohy rotoru a
s velmi vysokou presnosti nastaveni této
polohy. Daldi vfhodou je moZnost snadného
ziskani informace jak o poloze, tak i o rych-
losti otd€eni rotoru a tim moZnosti vyloude-
ni v3ech dalsich snimaéfi na motoru.

Priklad uspofddédni podle vyndlezu je na
pfiloZeném vykresu, pfedstavujicim schema-
ticky nékres Fezu elektrickym regulagnim
motorem, vybavenym ¢&idlem polohy rotoru.

Na stator 1 elektrického regulatniho mo-
toru je pfipevnén stator 2 polohového in-
duktivniho snimade, na némZ je umistdno
jedno dvoufdzové budici vinuti 3. Na rotoru
5 polohového induktivniho snimate, pf¥ipev-
n&ného na rotoru 6 elektrického regula&ni-
ho motoru je umisténo jedno jednofdzové
snimaci vinuti 4. Dvoufdzové budici vinuti
3 i jednofdzové snimaci vinuti 5 jsou vytvo-
Fena ve tvaru plo3né civky, umist&né v ro-
ving kolmé na osu otdfeni motoru. Vystup
jednofdzového snimaciho vinuti 4 je p¥ipo-
jen na vstup rotaéniho transformétoru 7,
jehoZ vystup je pfipojen na vstup zesilovace
8 napéti.

Signédl z jednofdzového snimaciho vinuti
4 je pfeveden na stator 2 polohového induk-
tivhiho snimaCe prostfednictvim rotadniho
transformétoru 7 a zesilen v zesilovadi 8
napéti, Tento signédl je prostfednictvim ob-
vodli reguldtoru pohonu (které nejsou na
vykrese vyznafeny) preveden na ddaj o
poloze rotoru 5 polohového induktivniho
snimace, pripadn& jeho rychlosti. Tyto sig-
naly slouZi k ¥izeni &innosti pohonu.

Refeni je moZno vyuZit u elektrickych re-
gulacnich pohont pro obréabé&ci stroje, robo-
ty a jiné prlmyslové aplikace.
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PREDMET VYNALEZU

1. Flektricky regulatni motor se zpé&tno-
vazebnim ¢idlem polohy rotoru vyznadeny
tim, Ze na stator (1) elektrického regulac-
niho motoru je prfipevnén stator (2) polo-
hového induktivniho snimafe, na némZ je
umisténo alespoil jedno dvoufédzové budici
vinuti (3], na rotoru (5) polohového induk-
tivnitho snimade, pfipevn&ného na rotoru
(6) elekirického regulainiho motoru, je
umisténo alespoii jedno jednofazové snima-
ci vinuti (4), pF¥icemZ vystup kazdého z jed-

notlivych snimacich vinuti (4) je pripojen
na vstup vlastniho nezdvislého rotaéniho
transformatoru (7) a vystup kaZdého nezé-
visiého rotatniho transformétoru (7) je pfi-
pojen na vstup vlastniho nezdvislého zesilo-
vace (8) napéti. _
2. ZafFizeni podle bodu 1, vyznaCené tim,
Ze dvoufdzové budici vinuti (3} a jednofa-
zové snimaci vinuti (4) jsou vytvofena ve
tvaru ploSné civky, umisténé v roviné kol-

mé na osu otd¢eni motoru,

1 list vykresh
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