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【 手 続 補 正 書 】
【 提 出 日 】 平 成 17年 6月 15日 (2005.6.15)
【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 発 明 の 名 称
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 発 明 の 名 称 】 ロ ボ ッ ト の 動 作 速 度 決 定 方 法 及 び ロ ボ ッ ト
【 手 続 補 正 ２ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 特 許 請 求 の 範 囲
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 特 許 請 求 の 範 囲 】
【 請 求 項 １ 】
 ロ ボ ッ ト の 教 示 点 の 位 置 姿 勢 各 軸 の 動 作 方 向 動 作 速 度 に よ っ て 、 重 力 モ
ー メ ン ト 、 加 速 度 に よ る 慣 性 、 他 軸 の 動 作 に よ る 干 渉 ト ル ク 影 響 を 受 け る 駆 動 軸 に つ い
て 、 ロ ボ ッ ト の 各 軸 の 質 量 、 重 心 位 置 等 を パ ラ メ ー タ と し て 予 め 格 納 し て お き 、 教 示 デ ー
タ に 基 づ き 加 減 速 度 及 び 加 減 速 時 間 を 求 め 、 該 加 減 速 時 間 よ り 、 加 速 が 完 了 す る 加 速 到 達
位 置 減 速 を 開 始 す る 減 速 開 始 位 置 を 求 め 、 前 記 加 速 到 達 位 置 減 速 開 始 位 置 に
お け る 慣 性 行 列 重 力 モ ー メ ン ト 負 荷 状 態 と 、 教 示 デ ー タ に 各 軸 指 令 速 度 ω ｒ
ｅ ｆ か ら 、 で の 各 軸

発 生 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ 及 び 位 置 エ ネ ル ギ ー Ｐ ｉ を 求 め 、 予 め し た 許 容 停
止 エ ネ ル ギ ー Ｕ ｐ ｉ か ら 前 記 位 置 エ ネ ル ギ ー Ｐ ｉ を 差 し 引 い て 、 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー
Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ を 求 め 、 前 記 発 生 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ と 前 記 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ
ｍ ａ ｘ ｉ を 比 較 し 、 Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ＞ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ な ら ば 、 そ の 比 の 平 方 根 ［ Ｓ Ｑ Ｒ Ｔ （ Ｋ ｍ ａ
ｘ ｉ ／ Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ） ］ を 速 度 制 限 比 率 μ ｉ と し 、 Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ≦ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ な ら ば 、 速 度 制
限 比 率 μ ｉ を １ と し て 設 定 し 、 軸 毎 の 速 度 制 限 比 率 μ ｉ を 全 軸 間 で 比 較 し 、 最 も 小 さ い も
の を 、 最 小 速 度 制 限 比 率 μ ｍ ｉ ｎ と し て 求 め 、

指 令 速 度 ω ｒ ｅ ｆ に 対 し 前 記 で 制 限 し た 速 度 に 基 づ い て 指
令 生 成 を 行 な う こ と に よ り 、 非 常 停 止 時 の 惰 走 量 を 一 定 量 以 下 に 抑 え る よ う に し た こ と を
特 徴 と す る ロ ボ ッ ト の 動 作 速 度 決 定 方 法 。
【 請 求 項 ２ 】

及 び 並 び に 及 び
の

及 び 及 び 前 記
及 び の 基 づ く

前 記 加 速 到 達 位 置 及 び 前 記 減 速 開 始 位 置 （ 添 字 ｉ は 、 軸 番 号 ） に つ い
て 、 設 定

加 速 到 達 位 置 に お け る 最 小 速 度 制 限 比 率 と
減 速 開 始 位 置 に お け る 最 小 速 度 制 限 比 率 と を 比 較 し 、 小 さ い 方 を 最 終 的 な 速 度 制 限 比 率 μ
と し 、 最 終 的 な 速 度 制 限 比 率 μ



 速 度 制 限 を 行 な う 軸 を 予 め パ ラ メ ー タ に て 指 定 し て お き 、 指 定 さ れ た 軸 に つ い て 発 生
運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ を 求 め て 速 度 制 限 比 率
μ ｉ を 演 算 し 、 指 定 さ れ な い 軸 に つ い て は 速 度 制 限 比 率 μ ｉ を １ と す る こ と で 処 理 時 間 を
短 縮 す る こ と を 特 徴 と す る 請 求 項 １ に 記 載 の ロ ボ ッ ト の 動 作 速 度 決 定 方 法 。
【 請 求 項 ３ 】

【 請 求 項 ４ 】

【 手 続 補 正 ３ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ０ １
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
　 　 　 【 ０ ０ ０ １ 】
　 　 【 発 明 の 属 す る 技 術 分 野 】
　 本 発 明 は 、 ロ ボ ッ ト の 教 示 点 の 位 置 、 姿 勢 や 各 軸 の 動 作 方 向 、 動 作 速 度 に よ っ て 、 慣 性
モ ー メ ン ト や 重 力 モ ー メ ン ト 、 他 軸 の 動 作 に よ る 干 渉 ト ル ク 等 の 影 響 を 受 け る 駆 動 軸 の 動
作 速 度 決 定 方 法 に 関 す る 。
【 手 続 補 正 ４ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ０ ６
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ０ ６ 】
　 そ こ で 、 本 発 明 は 、 ロ ボ ッ ト の 非 常 停 止 時 の 惰 走 量 を 一 定 値 以 下 に 抑 え る と と も に 、 ロ
ボ ッ ト の 能 力 を 充 分 に 活 用 で き る ロ ボ ッ ト の 動 作 速 度 決 定 方 法

を 提 供 す る も の で あ る 。
【 手 続 補 正 ５ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ０ ７
【 補 正 方 法 】 変 更
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、
及 び

 ロ ボ ッ ト の 教 示 点 の 位 置 及 び 姿 勢 並 び に 各 軸 の 動 作 方 向 及 び 動 作 速 度 に よ っ て 、 重 力 モ
ー メ ン ト 、 加 速 度 に よ る 慣 性 、 他 軸 の 動 作 に よ る 干 渉 ト ル ク の 影 響 を 受 け る 駆 動 軸 に つ い
て 、 ロ ボ ッ ト の 各 軸 の 質 量 、 重 心 位 置 等 を パ ラ メ ー タ と し て 予 め 格 納 し て お き 、 教 示 デ ー
タ に 基 づ き 加 減 速 度 及 び 加 減 速 時 間 を 求 め 、 該 加 減 速 時 間 よ り 、 加 速 が 完 了 す る 加 速 到 達
位 置 及 び 減 速 を 開 始 す る 減 速 開 始 位 置 を 求 め 、 前 記 加 速 到 達 位 置 及 び 前 記 減 速 開 始 位 置 に
お け る 慣 性 行 列 及 び 重 力 モ ー メ ン ト の 負 荷 状 態 と 、 教 示 デ ー タ に 基 づ く 各 軸 指 令 速 度 ω ｒ
ｅ ｆ か ら 、 前 記 加 速 到 達 位 置 及 び 前 記 減 速 開 始 位 置 で の 各 軸 （ 添 字 ｉ は 、 軸 番 号 ） に つ い
て 、 発 生 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ 及 び 位 置 エ ネ ル ギ ー Ｐ ｉ を 求 め 、 予 め 設 定 し た 許 容 停
止 エ ネ ル ギ ー Ｕ ｐ ｉ か ら 前 記 位 置 エ ネ ル ギ ー Ｐ ｉ を 差 し 引 い て 、 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー
Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ を 求 め 、 前 記 発 生 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ と 前 記 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ
ｍ ａ ｘ ｉ を 比 較 し 、 Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ＞ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ な ら ば 、 そ の 比 の 平 方 根 ［ Ｓ Ｑ Ｒ Ｔ （ Ｋ ｍ ａ
ｘ ｉ ／ Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ） ］ を 速 度 制 限 比 率 μ ｉ と し 、 Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ≦ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ な ら ば 、 速 度 制
限 比 率 μ ｉ を １ と し て 設 定 し 、 軸 毎 の 速 度 制 限 比 率 μ ｉ を 全 軸 間 で 比 較 し 、 最 も 小 さ い も
の を 、 最 小 速 度 制 限 比 率 μ ｍ ｉ ｎ と し て 求 め 、 加 速 到 達 位 置 に お け る 最 小 速 度 制 限 比 率 と
減 速 開 始 位 置 に お け る 最 小 速 度 制 限 比 率 と を 比 較 し 、 小 さ い 方 を 最 終 的 な 速 度 制 限 比 率 μ
と し 、 指 令 速 度 ω ｒ ｅ ｆ に 対 し 前 記 最 終 的 な 速 度 制 限 比 率 μ で 制 限 し た 速 度 に 基 づ い て 指
令 生 成 を 行 な こ と を 特 徴 と す る ロ ボ ッ ト 。

 速 度 制 限 を 行 な う 軸 を 予 め パ ラ メ ー タ に て 指 定 し て お き 、 指 定 さ れ た 軸 に つ い て 、 発 生
運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ 及 び 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ を 求 め て 速 度 制 限 比 率
μ ｉ を 演 算 し 、 指 定 さ れ な い 軸 に つ い て は 速 度 制 限 比 率 μ ｉ を １ と す る こ と で 処 理 時 間 を
短 縮 す る こ と を 特 徴 と す る 請 求 項 ３ に 記 載 の ロ ボ ッ ト 。

及 び こ の 方 法 で 制 御 さ れ る ロ ボ ッ ト

及 び こ の 方 法 で 制 御 さ れ る
ロ ボ ッ ト



【 補 正 の 内 容 】
　 　 　 【 ０ ０ ０ ７ 】
　 　 【 課 題 を 解 決 す る た め の 手 段 】
　 上 記 問 題 を 解 決 す る た め 、 本 発 明 は 、 ロ ボ ッ ト の 教 示 点 の 位 置 姿 勢 各 軸 の 動
作 方 向 動 作 速 度 に よ っ て 、 重 力 モ ー メ ン ト 、 加 速 度 に よ る 慣 性 、 他 軸 の 動 作 に よ る 干
渉 ト ル ク 影 響 を 受 け る 駆 動 軸 に つ い て 、 ロ ボ ッ ト の 各 軸 の 質 量 、 重 心 位 置 等 を パ ラ メ ー
タ と し て 予 め 格 納 し て お き 、 教 示 デ ー タ に 基 づ き 加 減 速 度 及 び 加 減 速 時 間 を 求 め 、 該 加 減
速 時 間 よ り 、 加 速 が 完 了 す る 加 速 到 達 位 置 減 速 を 開 始 す る 減 速 開 始 位 置 を 求 め 、 前 記
加 速 到 達 位 置 減 速 開 始 位 置 に お け る 慣 性 行 列 重 力 モ ー メ ン ト 負 荷 状 態 と 、
教 示 デ ー タ に 各 軸 指 令 速 度 ω ｒ ｅ ｆ か ら 、
で の 各 軸 発 生 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ 及 び 位 置 エ ネ ル
ギ ー Ｐ ｉ を 求 め 、 予 め し た 許 容 停 止 エ ネ ル ギ ー Ｕ ｐ ｉ か ら 前 記 位 置 エ ネ ル ギ ー Ｐ ｉ を
差 し 引 い て 、 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ を 求 め 、 前 記 発 生 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｒ ｅ
ｆ ｉ と 前 記 許 容 最 大 運 動 エ ネ ル ギ ー Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ を 比 較 し 、 Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ＞ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ な ら ば
、 そ の 比 の 平 方 根 ［ Ｓ Ｑ Ｒ Ｔ （ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ ／ Ｋ ｒ ｅ ｆ ｉ ） ］ を 速 度 制 限 比 率 μ ｉ と し 、 Ｋ
ｒ ｅ ｆ ｉ ≦ Ｋ ｍ ａ ｘ ｉ な ら ば 、 速 度 制 限 比 率 μ ｉ を １ と し て 設 定 し 、 軸 毎 の 速 度 制 限 比 率
μ ｉ を 全 軸 間 で 比 較 し 、 最 も 小 さ い も の を 、 最 小 速 度 制 限 比 率 μ ｍ ｉ ｎ と し て 求 め 、

指 令 速 度 ω ｒ ｅ ｆ に 対 し 前 記
で 制 限 し た 速 度 に 基 づ い て 指 令 生 成 を 行 な う こ と に よ り 、 非 常 停 止 時 の 惰 走 量 を

一 定 量 以 下 に 抑 え る よ う に し た こ と を 特 徴 と す る も の で あ る 。
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及 び 並 び に
及 び

の

及 び
及 び 前 記 及 び の
基 づ く 前 記 加 速 到 達 位 置 及 び 前 記 減 速 開 始 位 置

（ 添 字 ｉ は 、 軸 番 号 ） に つ い て 、
設 定

加 速
到 達 位 置 に お け る 最 小 速 度 制 限 比 率 と 減 速 開 始 位 置 に お け る 最 小 速 度 制 限 比 率 と を 比 較 し
、 小 さ い 方 を 最 終 的 な 速 度 制 限 比 率 μ と し 、 最 終 的 な 速 度 制
限 比 率 μ
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