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Patentanspriiche:

1. Anordnung zur automatischen Kompensation der Stehachsenschiefe bei Vermessungsgeraten mit
optoelektronischer Winkelauswertung mit einem vor einem Vertikalcodekreis angeordneten
Héhenindex, wobei der Hohenindex auf einem beweglichen Kompensationselement angeordnet ist
und das bewegliche Kompensationselement auf einem Pendel angeordnet ist und das Pendel sich
selbsttétig auf das Lot einstellt, wodurch das Kompensationselement den Héhenindex je nach
Stehachsenschiefe verstellt und damit die Stehachsenschiefe in einer Richtung kompensiert,
gekennzeichnet dadurch, daf3 das Kompensationselement zvvischen der Vertikalkreisebene und
einer optoelektronischen Empféangeranordnung angeardnet ist und wobsi das
Kompensationselement eine Apertur in einem undu:chsichtigen Material in Form und GréRRe des
Index ist.

2, Anordnung zur automatischen Kompensation der Stehachsenschiefe bei Vermessungsgeriten mit
optoelektronischer Winkelmessung nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daR das
undurchsichtige Material ein diinnes, antimagnetisches Metallblech ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Anordnung, bei der als automatischer Héhenindex ein von einem Pendel getragenes, sich selbsttitig
auf das Lot einstellendes, bewegliches Kompensationselsment zur automatischen Kompensation des bei
Héhenwinkelmessungen fehlerverursachenden Einflusses der Stehachsenschiefe bei Theodoliten und Tachymetern auf die
MeRergebnisse des Vertikalkreises, vorgesehen ist.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Es ist bekannt, dall bei Hohenwinkelmessungen mit Vermessungsgeriten, die auf die Stehachsenschiefe zuriickzufihrenden
MeBfehler in der Weise ausgeschaltet werden, dafd entweder eine mit der Ubertragungsoptik oder mit dem Index fest
verbundene Koilimationslibelle von Hand entsprechend eingestellt, oder die Stehachsenschiefe automatischen mit der zum
Ablesen des Vertikalkreises benutzten Ablesemarke, dem Héhenindex kompensiert wird. In optischen Theodoliten werden fir
den autematischen Hohenindex frei schwingende Pendel, Pendel mit erzwungenen Schwingungen und

Flissigk -itskompensatoren verwendet, indem an dem Pendel als Kompensationsglied Prismen, Objektive, brechend wirkende
Flissigkeitskeile oder reflektierende Fliissigkeitsoberflachen angeordnet sind, um den Strahlengang in der Ablescoptik so zu
beeinflussen, daR das Bild der Kreisstelle bei gleicher Fernrohrneigung unabhingig von der Stehachsenschiefe immer in
dieselbe Lage aufden Ableseindex fallt. Bei elektronischen Theodoliten und Tachymetera sind die Neigungskompensatorer ais
Pendel- oder Flissigkeitssensoren ausgebildet. Der Nachteil der bekannten technischen Losungen bestehtin der Notwendigkeit
eines optischen Ubertragungssystems.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist eine Anordnung zur automatischen Kompensation der Stehachsenschiefe bei Vermessungsgeraten mit
optoelektronischer Erfassung der Winkelwerte ohne ein optisches Uhertragungssystem.

Darlegung des Wesens der Erfindung

DerErfindungliegt die Aufgabe zugrunde, eine Anordnung zur automatischen Kompensation der Stahachsenschiefe mitiels der
zum Ablesen des Vertikalkreises benutzten Ablesemarke, wobei ein Kempensationsglied an einem Pendei befestigt ist so zu
gestalten, daB diese pendelnde Ablesemarke ohne ein optisches Ubertragungssystem in einem Spalt < 0,3mm angeordnet
werden kann. GemaR der Erfindung, wird diese Aufgabe mit einem Héhenindex, der als ein ven rinem Pendel getragenes, sich
selbsttitiy auf das Lot einstellendes, b vegliches Kompensationselement vorgesehen ist und die Stehachsenschiefe in einer
Richtung kompensiert, dadurch gelist, da das Kompensationselement eine Apertur in einem undurchsichtigen Maierial in
Formund GréBe des Index, vorzugsweise aus einem dinnen, antimagnetischen Metallblech mit eingearbeitetem Index zwischen
Vertikalcodekreisebene und einer optoelektronischen Empféangeranordnung vorgesehen ist, zur direkten Kompensation der
Stehachsenschiefe.
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Ausfihrungsbeisplel

Fig. 1 und Fig.2 zeigen eine erfindungsgemahe Ausfihrungsform einer Arordnung zur automatischen Kompensation der
Stehachsenschiefe mittels der zum Ablesen des Vertikalkreises benutzten Ablesemarke, wobei ein Kompensaticnsglied an
einem Punkt befestigtistin einem Vermessungsgerdit mit optoelektronischer Erfassung der Winkelwerte.

Fig.2 ist eine Schnittdarstellung von Fig.1.

Fig. 1 und 2 zeigen die erfindungsgemiBe Ausfihrung ciner Anordnung zur automatischen Kompensation der
Stehachsenschiofe mit einer gerdtefesten Basis, die mit einem Ferergelenk (Kreuzband- oder Blattfeder) 2 verbunden ist. An
diesem Federgelenk 2 hingt ein Pendelkérper 3, mit dem eine Apertur in einem undurchsichtigem Material in Form und GroRe
des Index 4 fest verbunden ist. Die Apertur in einem undurchsichtigem Material in Form und GroBe des Index 4 besieht
vorzugsweise aus einem diinnen, antimagnetischen Metallblach mitin die Legierung eingearbeiteten Index und schwingt
awischen der Codekreisebene eines Vertikalki cises 6 und einem Empfinger 7. Der Abstand zwischen Codekreisebens 5und dem
Empfinger 7 betrigt <0,3mm und liegt damit in dem Tiefenscharfenbereich der nicht dargesteliten Empfangerelektronik.
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