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Reseni se tyka pakového aretadniho
mechanismu pro pojizdny kontejner uiva-
ny k zajisSténi kontejneru proti neZadou~
cimu pojezdu béhem jeho nakladky, vyklad-
ky nebo plepravy na loZné ploSe vozidla.

. Mechanismus je tvofen horni pakou v bliz-
kosti svého horniho konce otodn& na mos-
ném &epu uchyceném ke kontejneru a dolni
pakou spojenou na hornim konci otodné&
spojovacim Cepem s hornim koncem horni
paky, pridemZ k dolni pace je unddecim
depem otocénd upevnéno sviglé tahlo a uni-
Seci fep je v dolni pace uloZen tak, Ze
"je bliZe spojovacihe Cepu ne% nosny &ep.
ﬂeéeni Je modno vyuZit u vSech pojizdnych
kontejnerld, které je treba v Zadané poloze
zajistit proti pojezdu.
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Vyndlez se tykd pdkového aretadniho mechanismu pro po-
Jizdny kontejner uZfvany k zajiiténi kontejneru proti neZddou-~
cimu pojezdu blhem jeho naklédky, vyklédky nebo prepravy na
- loZné ploSe vozidla.

U dosud zndmych zplisobl aretace se u%ivé bud blokovént
pojezdovych kol, co% je reSeni pomérnd sloZité a ne vidy spo-
lehlivé, a nebo jsou uZivany zpisoby hydraulické, které jsou
v8ak vyrobn€ zna¥n® ndkladné. Je té% zndm zpdsob mechanické
aretace, kdy pojizdny kontejner je na podvozku opatien vykyvny=-
mi opérami, prostiednictvim kterych se v aretovans poloze opi-
réd o podlahu, Vykyvné op&ry jsou prestavovédny pékou umistinou
na télese kontejneru, piidem# pfi jednom zdvihu pédky dochdzi
Jak k pribliZenf vykyvnych opér k podlaze, tak k vlastnimu nad-
zdviZeni kontejneru, které probihd za t&chZe silovych pomérg
- na pace jako pri pribliZovédni vykyvnych opér k podlaze, takZe
~sila, kterou je nutno vyvinout k prekondni hmotnosti konteJneru,
Je znadné.

Tyto nevyhody jsou odstranény pékovym aretadnim mechani-
smem podle vyndlezu, ktery je tvoren horni pdkou uloZenou
v blizkosti svého hornfho konce oto&n& na nosném depu uchyce-
ném ke kontejneru a dolnf pékou spojenou na hornim konci oto&né
prostrednlctvim spojovaciho ¢epu s hornfim koncem horni péky,
prifemZz k dolnf pdce je unsdecim Cepem otodné upevn&no svislé
- téhlo a undSeci ¢ep je v dolni péce uloZen tak, Ze je blize
spojovaciho &epu ne%¥ nosny Gep. Na kontejneru je ddle v bliz-
kosti horniho konce horni péky upevnéna horni uzamykaci zdpadka
a v blizkosti dolnfho konce dolnf péky pak dolni uzamykaci z4-
padka, pridemZ pod horni uzamykaci zépadkou je na horni péce
umf sténa spojovaci objimka s odpruZemou z4padkou.
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Timto uspofadédnim podle vynélezu je dosazeno toho, Ze pri
spoudténi vykyvaych opér smérem k podlaze je zajidtén velky
zdvih tim, %e dolni paka pii prestavovéni do horni polohy unési
unédeci ep se svislym téhlem na vétdim rameni, JjehoZ velikost
je dana vzddlenosti unddeciho &epu od spojovaciho Cepu, zatimco
pri vlastnim zdvihu konte jneru, kdy dochdzi k prekondvéni jeho
hmotnosti, je pri piestavovéani spojené dolni a horni péky do
dolnf polohy, kdy se tyto péky otédeji kolem nosného ¢epu, una-
Seci Gep se svislym tdhlem undsen na kratdim rameni, Jjehoi veli-
kost je déna vzddlenosti unddeciho depu od nosného &epu. To mé
- za nasledek, %e i sila pot¥ebnd k vlastnimu nadzdviZeni kontejne-
ru je mendi. Kromé toho je i hmotnost takto vytvoreného pékové-
ho aretadniho mechanismu mendi neZ u dosud zndmych mechanismi.

Ne. pripojenych vykresech je zndzornén priklad provedeni
podle vyndlezu, kde na obr. 1l je pohled na poJjizdny kontejner
s pékovym aretadnim gsarizenim v nezajisténé poloze Vv naryse,
ne obr. 2 je pékovy aretalni mechanismus v nezajisténé poloze
v bokoryse, na obr. 3 je pékovy aretaini mechanismus v poloze,
kdy vykyvné op&ry Jjsou spudteny t&sné nad podlahu v bokoryse,
na obr. 4 je pékovy aretadni mechanismus v aretované poloze
v bokoryse, na obr. 5 je detail postaveni pék pédkového aretacéniho
mechanismu v nezajisténé poloze V bokoryse ve zvétSeném meritku,
na obr. 6 je detail postaveni pak pékového aretagniho mechanismu
v poloze, kdy vykyvné opéry Jjsou spudtény tésné nad podlahu |
v bokoryse ve zv&iSeném m&ditku, na obr. 7 Jje detail postaveni
pék pédkového aretadniho mechanismu V aretované poloze v boko-
ryse ve zv&tSeném mé&bitku, na obr. 8 je detail postaveni predni
vykyvné opéry v aretované poloze V naryse ve zvéiSeném méritku
a pa obr. 9 je detail spojovaci objimky v fezu ve zvétdendm
mErLitkue

74kladni 8asti pékového apetadniho mechanismu Jje horni
pdka 1 ulo¥end v blizkosti svého horniho konce oto&né na nosném
depu 3 uchyceném prostfednictvim patky 4 ke kontejneru 5 a dol-
ni péka 2 spojenda na hornim konci otolné prostrednictvim spojo-
vaciho Gepu 6 s hornim koncem norni pdky 1. K dolnf pdce 2 Jje
upédecim Gepem 7 otoln@ upevnéno svislé téhlo 8, pricemi unédseci
tep 7 je v dolni péce 2 ulozen tak, %e jeho vzddlenost od spojo-
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vactho fepu € Jje men3{ ne% vzddlenost nosného Gepu 3. Na kon-
tejneru 5 je v blizkosti horniho konce horni péky 1 upevnZna
horni uzamykaci zdpadka 9 a v blfzkosti dolnfho konce dolni péky
2 pak dolni uzamykaci zépadka 10. Pod horni uzamykaci zdpadkou 9
Je na hornf péce 1 ddle umist€na spojovaci objimka 11 s odprufe-
nou zdpadkou 12. Na dolnim konci Jje svislé tdhlo 8 opat¥eno
Sroubenim 13 a ustavovaci matici 14 spojenou s vidlici 15. Vidli-
ce 15 je uchytnym Cepem 16 spojena s uhlovou pdkou 17, jejiz
druhy konec je z4vésnym Cepem 18 zavéSen na podvozku 19 kon-
tejneru 5. Uprostred je k udhlové pdce 17 stiednim Cepem 20 pri-
pojeno spojovaci téhlo 21,pifipojené druhym koncem prostrednictvim
upeviovaciho epu 22 k dolnimu konci pFedni vikyvné opéry 23,

k jejimuZ hornimu konci je prednim Cepem 24 pPipojeno vodorovné
tahlo 25, pripojené druhym koncem prostrednictvim zadnfho epu 26
k hornimu konci zadni vykyvné opéry 27. Predni vykyvnd opéra 23

i zadni vykyvnd opéra 27 Jjsou prostfednictvim spojovacich tysi

28 spojeny se shodnym pérem nezndzornénjch vykyvnych opér umfsté-
nych na protilehlé bo&ni strané kontejneru 5. V nezajiSténé polo-
ze se kontejner 5 opird pojezdovymi koly 29 o podlahu a hornf
péka 1 je ve své hornf poloze drZena horni uzamykaci zdpadkou Se
Dolni péka 2 volné visi v dolni poloze /obr. 2/. Prestavenim
dolni paky 2 do horni polohy natéfenim kolem spojovaciho &epu 6
dochdzi i k unéSeni svislého tdhla 8 smérem vzhiru, d&im¥ dojde}

k natdeni uhlové péky 17 kolem zdvEésného Cepu 18 po sméru po-
hybu hodinovych rudisek. Uhlova pdka 17 s sebou unédi i spojo-
vaci tdhlo 21, které natdli predni vykyvnou opéru &3 rovnéZ po
sméry pohybu hodinovych ruéidek, Zim%Z se tato piibliZuje k podla-
ze. Vodorovnym téhlem 25 je tento pohyb prendden i na zadni vy-
cyvnou opiru 27. Prestavenim dolni péky ¢ do horni polohy sé pre-
misti undSeci Cep 7 se svislym tédhlem 8 smérem vzhiru o dvoj-
néisobek prestavovaci osové vzddlenosti Rl mezi spojovacim &epem
6 a undSecim Cepem 7 a tento pohyb je vySe popsanym mechanismem
pienesen i na predni vykyvnou opéru 23 a zadni vykyvnou opéru 27,
které se priblizi k podlaze o prestavovaci vzddlenost Ve Zavérem
tohoto pohybu vklouzne dolni pdka 2 do spojovaci objimky 11, kde
je pak zajidténa odpruZenou zdpadkou 12 /obr. 3/. Tim dojde ke -
spojeni hornf paky 1l s dolni pdékou 2 a po odjisténi horni uza-
mykaci zdpadky 9 se horni péka 1 spolefné€ s dolni pdkou 2 natodi
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kolem nosného &epu 3 smérem dold /obr. 4/. Und3eci ¥ep 7 ulo-
%eny v dolni péce 2 pititom obfhd nosny Cep 3 na poloméru rovné-
m aretadni osové vzddlenosti R, mezi undSecim depem 7 a nosnym
Sepem 3 a undd{ s sebou svislé téhlo 8, které presune smérem
vzhiru o dvojndsobek aretalni osové vzddlenosti R,. Tento po-
hyb je uhlovou pékou 17 a spojovacim téhlem 21 prénesen na pied-
n{ vykyvnou opéru 23 a vodorovnym téhlem 25 i na zadnl vykyvnou
opéru 27, které vykyvnou smérem doli o aretalni vzdélenost Voo
PPi prestavovdani dolni pdky 2 do horni polohy dochdzi pouze ke
spousténi prednf vykyvné opéry 23 a zadni vykyvné opéry 27 & nen:
piritom piekondvéna hmotnost kontejneru, takze pfestavovact 0s0vé
vzddlenost Rl mezi spojovacim &epem 6 a undSecim Sepem 7 Jje vole-
na tak, aby byla dostadujici k natoleni predni vykyvné optry 23
a zadni vykyvné opéry 27 do polohy tésné nad podlahou.

Po spojeni horni pdky 1 s dolni pdkou 2 dochdzi pak béhem
jejich natédeni do spodni polohy k vlastnimu pracovonimu zdvihu,
xdy predni vykyvnd opéra 23 a zadni vykyvné opéra 27 se oplou
o podlahu a jejich dal¥fim natodenim ve sméru pohybu hodinovych
rudidek dojde k nadzdvihnuti kontejneru 5,a tim k jeho aretaci.
Aretalni osové vzddlenost R, mezi undSecim Yepem 7 & nosnym Ce-
pem 3 v poloze, kdy horni Ddka 1 je spojena s dolni pékou &, Je
volena tak, e je mendi ne% piestavovaci osovéd vzddlenost R, me z1
spojovacim &epem 6 a unddecim depem 7, takZe i sila potfeBﬁE
k nadzdvi¥eni kontejneru 5 je mendf nez sila, kterou by bylo
nutno vyvinout, kdyby hmotnost kontejneru 3 byla prekondvéna na
rameni rovnajicimu se prestavovaci osové vzddlenosti Ry mezi

———

spojovacim &epem 6 a undSecim &epem 7. -
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l. Pékovy aretadni mechanismus pro pojizdny kontejner spo-
jeny s vykyvnymi opérami uloZenymi na podvozku kontejneru,vyzna-
¢ujici se tim, Ze Jje tvolen horni pdkou /1/ uloZenou v blizkosti
svého hornfho konce otolné na nosném depu /3/ uchyceném ke kon-
tejneru /5/ a dolni pdékou /2/ spojenou na hornim konci otodné
prostrednictvim spojovaciho ¢epu /6/ s hornim koncem horni péky
/1/, prilem% k dolni péce /2/ je unédecim Zepem /7/ otolnd
upevnéno svislé tdhlo /8/ a unéSeci &ep /7/ Jje v dolni pace /2/
uloZen bliZe spojovaciho &epu /6/ neZ nosny dep /3/.

2. Pékovy aretac¢ni mechanismus podle bodu 1y vyznadujici se
tim, Ze na kontejneru /5/ je v blizkosti horniho konce horni péky
/1/ upevnéna horni uzamykaci zdépadka /9/ a v blizkosti dolniho
konce dolnf pdky /2/ pak dolnf uzamykaci 2dpadka /10/, piridem#
pod hornf uzamykaci zépadkou /9/ je na horni péce /1/ umfisténa
spojovaci objimka /11/ s odpruZenou zépadkou /12/.

6 vykresd
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