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SAMMENDRAG 3470-83

En mekanisme, der er beregnet, til regulering af en udligger-
arms (20A,B) forskydning, og som er beregnet til brug i et borehulis-
varktgj (10) har mindst en radial ud.strakkelig og tilbagetrakkelig
udliggerarm’ (20A,B). N3r udliggerarmene i et borehulsioggingvaerktgj
(10) bgjes indad og udad i overensstemmeise med diameteren for
borehullets (26) 3bning, hvorigennem de passerer, vil de tilsvarende
aksiale forskydninger af armenes ender (30U, 30L) blive reguleret for
s3ledes at bestemme armenes (20A,B) aksiale stillinger i forhold til
varkigjet (10). Mekanismen er sdledes indrettet, at armenderne (30U,
30L), efterhdnden som de forskydes, tvinges til at dreje ved hjalp af
en knastmekanisme (40, 45). Armenes stivhed f3r armenderne til at
dreje sig i faellesskab, og armenes ngjagtige stillinger pd vaerktpjet
bliver derefter reguleret ved hjalp af armendernes forskellige bevagel-
ser i knastsporene (45U, 45L).

. Ved den sdledes tilvejebragte mekanisme bliver det muligt at
danne en pracis defineret aksial forskydning af armene i forhoid til
selve varktgjets legeme. Der kan foreksempel vare placeret magneter



(22) pd armene, og en spole (15) vil da kunne placeres pracis i selve
varktgjets (10) legeme, sdledes at, det bliver muligt at tilvejebringe
pracise mdlinger.



3470-83




	BIBLIOGRAPHY

