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Urzadzenie do kompensacji sztywnosci elementéw sprezystych,
zwlaszcza przyrzadow pomiarowych
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do trzpieniem pomiarowym i utwierdzong na koncu
kompensacji sztywnoséci elementow sprezystych, tak, aby jej dtugos¢ byla mniejsza od jej dtugo-

zwlaszcza przyrzadéw pomiarowych do pomiaru
dlugoéci‘, w ktérych wymagany jest staly nacisk
pomiarowy w calym zakresie wskazan.

Opis metod kompensacji mechanicznych elemen-
téow sprezystych przedstawiony jest w opubliko-
wanej w 1971 r. rozprawie doktorskiej E. Sukien-
nika pt. ,,Analiza mozliwosci realizacji mechanicz-
nej kompensacji przyrostu naciskow w przyrza-
dach pomiarowych”. .

W znanych urzadzeniach do kompensacji sztyw-
nosci elementoéw sprezystych stosowane s3 po-
wszechnie uklady mechaniczne charakteryzujgce
sic ujemng sztywnoscig co. jest uzyskiwane przez
wprowadzenie elementéw sprezystych rozpreznyci
osadzonych prostopadle do kierunku przesuwu

trzpienia pomiarowego zwigzanego kinematycznie .

z elenﬁéntem sprezystym, ktorego sztywnos$¢ na-
lezy skompensowad.
Przy wychyleniu trzpienia z polozenia réwnowa-

gi chwiejnej wystgpi sila od elementé6w kompen- -

sacyjnych zgodna .z kierunkiem przesuwu trzpie-
nia a przeciwnie skierowana do kierunku sily od
celementu  sprezystego. Przez zmiane napiecia
wstepnego elementow sprezystych rozprginych u-
zyskuje si¢ skompensowanie
pomiarowego. Znane si rowniez- urzgdzenia wy-
posazone w sprezyne plasky zwigzang w $rodku z

przyrostu nacisku-
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$ci w stanie swobodnym cto powoduje, ze sprezyna
posiada potozenie réwnowagi chwiejnej. Przy wy-
chyleniu z tego polozenia sprezyna ma ujemng
sztywnoscig, ktdéra kompensuje sztywnos$é pozo-
stalych elementoéw sprezystych.

Wadg pierwszego rozwigzania jest koniecznosé

przegubowego lozyskowania kompensacyjnych ele- .

mentéw sprezystych co ze wzgledu na wystepujg-
ce znaczne sily jest trudne do realizacji w spo-
sob beztarciowy, a ponadto komplikuje konstruk-
cje i montaz przyrzadu. W drugim rozwigzaniu

klopotliwy jest dobér punktu pracy tak, aby nie *

nastepowalo obcigzanie sitami bocznym1 irzpienia
pomiarowego. -

-

Istota wynalazku polega na tym, ze urzadzer_lie
wyposazone w trzpiea pomiarowy zwigzany kine-
matycznie z elementami sprezystymi posiada zwo-
re polaczong sztywno z trzpieniem pomiarowym
osadzonym pomigdzy elementami sprezystymi, ko-
rzystnie membranami, p_rowadzacy"mi gb prostoli-
niowo, stanowigcg czes¢ ruchnmg stalego obwodu

- magnetycznego zwiazanego z korpusem urzgdze-

nia 1 dzielgcg przesirzenn miedzy elementami tego

obwodu przynajmniej na dwie szczeliny ktérych

zmienna wielko$¢ rezlizuje kompensacje magne-

tyczna. Stalyhbwéd magnetyczny—utworzony jest
}
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przez magnesy stale zamocowane w korpusié urzg-
dzenia. ' '
. Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedsta-

wia w ujeciu schematycznym konstrukeje urzg- .

dzenia,
Urzgdzenie zawiera trzpieh pomiarowy 1 osa-

dzonym miedzy membranami 2. Do trzypienia po- - -

miarowego, przymocowana jest zwora 3 wykona-

na z materialu magnetycznie miekkiego. Zwora 3 -
porusza sie¢ migedzy dwoma magnesami trwalymi 4.

przymocowanymi.. trwale do korpusu urzgdzenia.
Pomiedzy zworg 3 i magnesami 4 istniejg dwie
szczeliny 5 i 6. W potozeniu $rodkowym trzpie-
nia pomiarowego 1 sily wytwarzane w szczelinach
5 i1 6 rownowazg sie. Zaklécenie stanu ré6wnowagi
spowodowane przesunieciem trzpienia pomiarowe-
go powoduje jednoczesng zmiane wielkosci szcze-
lin, przy czym jedna maleje a druga®wzrasta, co
powoduje zmniejszenie sily oddziatywania magne-
tycznego w szczelinie wigkszej a wzrost w szcze-
linie mniejszej. R6znica tych sil kompensuje przy-
rost sil od sztywnosci elementéw sprezystych w
tym roéwniez i membran 2. Przyrost réznicy tych
sit ma zwrot zgodny z- kierunkiem ruchu trzpie-
nia 1 a wiec przeciwny do zwrotu przyrostu sil
od elementéw sprezystych. W wyniku

regulacji

- 5 i
wielkodci szczelin 5 i 6 mozna osiagnaé skompéiis
sowanie przyrostow sily od-elementéw sprezy-
stych réwnych co do wartoSci lecz przec1wme
skierowanych niz przyrosty sil oddmalywama ma-
gnetycznedo w szczelinach 51 6.

Zastrzezenia patentowe

1.' Urzadzenie do kompensacji sztywnosci ele-
mentéw sprezystych zwlaszeza przyrzgdé6w pomia-
rowych wyposazone
zany kinematycznie z elementami sprezystymi,
znamienne tym, ze posiada zwore (3) polaczong
sztywno z trzpieniem pomiarowym (1) osadzonym
pomiedzy elementami sprezystymi, korzystnie
membranami (2), prowadzacymi go prostoliniowo,
stanowigca ruchomg czes$é stalego obwodu magne-
tycznego zwigzanego z korpusem urzadzenia i
dzielgcg przestrzen miedzy elementami tego ob-
wodu (1) przynajmniej na dwie szczeliny po-
wietrzne (5, 6) ktéorych zmienna wielkogéé reahzuje
kompensacje magnetyczng.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne. tym,
ze staly obwéd magnetyczny utworzony jest przez
magnesy stale (4) zamocowane w korpusie urzg-
dzenia. )

w trzpien pomiarowy zwig-.
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