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Zatizeni pro uklédéni ndstrojového rému na kolejnicé
koleje

Oblast techniky

Vynélez se tykd za¥izeni pro uklédani néstrojového
rému na kolejnice koleje, kieré Jje opailenc dotykovym

vetrojim pro sniménd kolejnice, pPilemZ ndsirejevy rim,
opatleny koly s ckelkv, Je prostrednictvim pohond pii-
kKlouben na rému sircje pc koleji pojizdného stroje pro

stavbu koleje & Jje aretcvaetelny v mimoprovezni poleoze.

Doessvaedni stav techniky

Z DE-0S 29 27 729 je znémé zarizeni pro uklédéni,
piipadnd vyst¥edovani nastrojového rému stroje pro stav-
bu koleje, ktery Jje na rému stroje priklouben vySkové
prestavitelnd prost¥ednictvim vySkovych prestavnych pcho=-
nl. ProstPednictvim vedeni je néstrojovy rém ve své
vzhiru nadzdviZené mimoprovozni poloze samcdinné vysife-
dovén vzhledem ke stPfedu stroje. ZaPfizeni pro ukladéni
néstrojového rému, které je nezdvisle na néstrojovém ra-
mu rovn&Z prfikloubeno na rému stroje, sestévd v podstatd
z dvoJjice pék, kterd plsobi jako dotykové ustroji a kte-
ré je upevndna na samostatném, na rédmu stroje prikloubeném
rdmu tak, Ze je moZné vykyvovaei pédky ve svislé rovine
pfiéné ke sméru koleje. Osy vykyvu pék, pripadné dotyko-
vych dstroji jsou p¥itom uspoiddény ve vodorovné rovinéd
v podstaté v rozchodu koleje. Pdky Jsou dédle navzdjem
spfaZeny prostifednictvim synchronizadni tyée tak, Ze po-
hyb Jjedné z pék vyvolany vykyvnym pohybem zpisobuje zrca-
dlové soumé&rny pohyb druhé péky. Volné spodni konce pék
Jsou vytvoreny Jjako dotykové dorazy pro desednuti na



vnit¥ni strany hlav kolejnic. V klidové poloze zarizen{
Jsou dotykovéd udstrojf vykyvnuta vzhiru ve sméru ke stie-

du stroje. P¥i nasazeni je vykyvny pohon uveden v &innost
a dochdzi k synchronnimu rozp&rnému pohybu dotykovych

ustroji ve sm&ru k vnit¥nim strandm hlav kolejnic. Pokud
neni zarizenl pro ukl4ddni vystifeddno presné nad- stifedem
koleje, nap¥ikled pokud je stroj v kolejovém oblouku, po-

e 2

tom nutné dochdzi nejprve k dosednuti Jjednoho z dotykovych

7

dstroji na prirazené hlavi kolejnice. P¥i pokradujicim
} n

uJ
rozpirdni pék se posune rém zabizeni pro uklédini ve smée-
ru ke stfedu koleje, a to tak, Ze i druhé dotykové
dosedne na k nému pPirszencu hlavu kolejnice a tak se za-
Fi{zen{ presn& vyst¥edl vzhledem ke stfedu koleje. V této
poloze slouZi potom rém zarizeni pro uklédéni k tomu, sby
¥1dil néstrojovy rém v prib&hu jeho spoultdni na kolej
piesné do polohy uprostred koleje., K tomu déelu jsou na
nadstirojovém ramu upevndny prstové smdrové podpéry, které
Jsou vychylovény vedicimi rampami uspofiddanymi na ramu
zafizeni pro uklédéni, aZ se dostanocu kola s okolky né-
strojového rému do zdbdru s kolejnicemi a tim je néstro-
Jovy rém uloZen na koleji. Toto zafizeni pro uklédéni mé
relativné komplikovanou konstrukei a mlZe mit pfi pouZitf
v oblastech koleje s nestejnou vy3kou kolejnic za urditych

okolnosti sklon k nepresnosten.

Podstaté vynélezu

Vynélez si klade za kol vytvorit zabizeni pro uklé-
déni na kolejnice koleje uvedeného typu; prostfednictvim
kterého by bylo zajiSténo bezproblémové a spolehlivé ulo=-
Zeni nédstrojového rimu.

Vytéeny kel se Fedi zaPizenim podle vyndlezu, jehoZ




podstata spo&ivé v tom, %e s ndstrojovym rémem spojené
dotykové ustroji je uspofddéno nejmén& p¥i procesu uklé-
déni na kolej v radidlni rovind nejmén& jednoho kola s
okolkem a je spojeno s hydraulickym ¥i{zenim pro prerudeni
pisobeni na p¥f&ny piestavny pohon, piikloubeny mezi ré-
mem stroje a néstrojovym rémem, a pripadng nebc pro vy-
déni akustického, pPipadnd optického signélu. Takové, kon-
strukind zvl4std jedncdude vytvoPené zaPizeni pro ukléda-
- ni na kolej mé tu velkou vyhodu, Ze Je uskutefnitelné
vzhledem ke spojeni nédstrojového ramu a dotykového ustro-
ji & Ze umoZni uklédat nastrojovy rém na kolejnice koleje
jednoduchym zplisobem jen prostfednictvim Jjednoho prilného
posuvného pohonu. Tim se néstrojovy rém pFiéné prescuvé
tak dlouhc, a% reakce dotykového ustroji ozndmf presnou
polohu kol s okolky nad kolejnicemi a obsluha tento prid-
ny posuv zastavi, pPipadné je pieruSen automaticky plso-
benim dotykového ustroji. Potom je tieba provést jiZ jen
spudtdni néstrojového rému na kolej. ProtoZe ve vétding
pPipadd je p¥i&ny posuvny pohon pro pracovni nasazeni né-
strojového rému ji% k dispozici, je pro nejjednodus3i pro-
vedeni zaPfzeni pro uklédsni néstrojového rému podle vyné-
lezu tfeba uspoXddat jenom dotykové dstroji.

Dealdi vyhodné vytvoreni zaPizeni podle vynédlezu po-
dle néroku 2 mé tu vyhodu, Ze jiZ po prvni &4stl procesu
ukléddni pii spust&ni néstrojového rému na podklad® kluz-
né 1idty, kteréd dosedé na kolej je moZné zejména v kolejo-
vych dsecich s p¥{¥nym sklonem dosdhnout automatického
nasmdrovani népravy s koly s okolky rovnob&Zné& k rovin&
koleje. Jako druhé ¥dst procesu uklédéni néstrojového ramu
je potom t¥eba jen uvést v &innost piidny prestavny pchon,
¢{m% se zajisti potPebné posunutf kluzné 1lidty v priéném




sméru koleje; pFifemZ piscbenim dotykového udstroji lze

rychle a pfesné vyvolat pifesnou polohu kolejnic. Prostied-
nictvim zmin&ného prvniho stupnd procesu uklsddéni néstro-
Jového rému ne kolej se jako disledek uloZeni kluzné 1is-
ty na ob& kolejnice dosghne té zvla3tni vyhody, Ze pred
zévérelnym spudténim kol s ckolky na kelej Jjsou tyto vidy
ve stejné vySkové vzddlencsti od odpovidaiici kclejnice.
Z toho vyplyvd zvldStid g olehlivy, bezporuchevy a rychle
uskutelnitelny proces ukléddni na koleJ.

UspoFddéni pedle néroxu 3 zajidfuje, Ze dotykové
ustroji, které vytvafi €dst kluzné 1i3ty, spolehlivd reagu-
je v oblasti jedné hlavy kolejnice, co? umcifuje doséhnout.

<

plesného vyst¥ed&ni kol s okolky nad hlaveu kolejnice pro
spolehlivé a dokonalé uloZeni néstrojovéhe rému.,

ProstPednictvim del¥iho, v nércku 4 popsaného prove-
deni vyndlezu se doséhne, Ze kluznd 1i%ta dosedne i pri
nasazeni v kolejovych obloucich s velmi malym polom¥rem
pri poldtednim spuSténi kluzné 1i¥ty, kdy je¥td neni ng-
strojovy rém vystfedén vzhledem ke st¥edu koleje, spoleh-
1ivé na kolejnici.

Usporddéni uvedené v néroku 5 vyhodnd zajidfuje ome-
zeni pfiZného posuvného pohybu kiuzné 1lidty, prifemZ do-
sednutim hlavy kolejnice ne svisly doraz se ve spolupri-
ci se zablokovénim pridnych posuvnych pohont, vybavenym
dotgkovym dstrojim, zajisti néstrojovy rém presné a ne-~
zvratné v poZadované poloze.,

Daldi vyhodné vytvedeni za¥izeni podle vyndlezu ool
dle néroku 6 spolehlivé zabranuje vyivoreni zkratu mezi
obéma keolejnicemi a tim i ne¥sddouciho ovlivndni signeli-




zalniho zaPizeni.

Vihodné vytvoreni vyndlezu podle néroku 7 umcZnuje
zajistit bezprostiedné pfed procesem uklédéni rychlé spus-
+8n{ kluzné 1idty do spodni dotykové polohy. Po provede-
rém uklédéni je moZné kluznou li¥tu stejng jedncd@ule opit
vykyvnout vzhlru do horni klidové polohy, kdy neni funkce
néstrojového rému nijek nepPiznivé ovlivicvéna.

Vyzneky podle ngroku 8 zajidtuji, %Ze kluznd 1idta Je
ve své dotykové pcloze pPi zablokovéni vikyvného pohonu
zaji&téna pfesnd v té poloze, ve které se v oblasti kluz-
né 1i¥ty uspofédané dotykové ustroji nalézé presné€ ped
pPirazenym kolem s okolkem nésirojového rému.

Uspotdddni zarizeni podle néroku 9 mé tu vyhodu, Ze
kluzné li%ta je bez konstruk®nd pon&kud ndkladn&jSiho vy-
kyvného p¥ikloubeni pevn& spojena s ndstrojovym rémem,
priem? kola s okolky jsou v prib&hu snimaciho procesu
kluzné 1idty nad jejich dosedacimi plochami.

Varianta zafizeni podle vyndlezu, kteréd je popséna
v néroku 10, poskytuje mo¥nost p¥idavného konstrukiniho
zjednoduleni p¥i zachovéni podstatné ¥&sti aZ dosud po-
psanych vyhod vyndlezu. '

Uspotdddni funkiné se podporujicich dorazid a dotyko-
vych ustroji, které je uvedeno v néroku 11, zvy3uje spo-
lehlivost zafizeni pro uklédéni na kolejnice koleje a je-
ho bezporuchové a zejména také rychlé nasazeni.

Prehled obrizkd na vykresech

Vynélez je v daldim podrobn&ji vysvdtilen na p¥ikla-




dech provedeni ve spojeni s vykresovou &asti.

Na obr. 1 je schematicky zndzorné&n bokorys siroje
pro stavbu koleje, ktery je opatfen zaFizenim pro uklé-
ddni na kolejnice koleje'podle vynélezu. Na obr. 2 Jje zné-
zorndn ve vEt8im méPfitku detailni pohled na zaPizeni ve
sméru $ipky II z cobr. 1. Na obr. 3 Jje zndzornén priény rez
zalizenim pro ukl&déni v roviné podie Céry III - III z
cbr. 2

*

Na obr. 4 je zndzerndn zjednodudeny pchled na daldi
pPiklad provedeni vynédlezu v podélném sméru stroje.

Na obr. 5 Jje znézorn&n dald3i priklad provedeni za-
Yizeni pro ukléddni na kolejnice koleje s dotykovym ustro-
jim, pPipadné snimacim dstrojim, které snimid kolejnici
bez dotyku.

Priklady provedeni vynaélezu

Pojfzdny stroj 1 pro stavbu koleje, ktery je znézor-
nén na obr. 1, mé mostovity rém 4 siroje, ktery je na kon-
cich uloZen prostfednictvim podvozk® 2 na koleji 3. Na
tomto rému 4 stroje jsou pro.provad&ni stavebnich kolejo-
vych praci uspoPféddény dva vySkové a bolnd plrestavitel né
podbijeci agregédty 5, agregét 6 pro nadzdvihovdni a vy-
rovnévéni koleje 3, ktery mé& zdvihaci a vyrovnévaci poho-
ny, JjakoZ 1 tyto .agregdty ridici niveladni a vyrovnivaci
vztainy systém 7. Energetickd centrdla 8 slouZi pro napé-
jeni vSech pohonl, uspoféddanych na stroji 1 pro stavbu ko~
leje. Pro zjistovén{ skuteZné polohy koleje 3 je upreven
po koleji 3 pojfzdny méPfici viz 9, ktery je mezi od sebe
ve znalné vzddlenosti upravenymi podvozky 2 prostfednict~
vim pohond vySkové a prilné prestavitelnd spojen s rémem 4




stroje a pro vyst¥edovéni p¥i procesu ukl4ddni Jje opatlen
Vynﬁik%idacim dstrojim 10. Pyro Fizeni v3ech pohoni je v
pracovii kabin® uspofddéno centrdlni ¥idici dstroji 46.

Uklddaci udstroji 10, které je znézornno na obry 2
a 3, sestdvéa ze dvou &dsii, které jsou ve své spodni sni-
maci poloze upraveny vidy nad jednou kelejnici & jsou ne-
vzéjem usporédény zreedlovd soumdrnd, pfifemiZ pro Jjedno-
kleré ¥g-

je ned lewu
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spojen 8 néstrojovym rémem 12 me?iciha Vo-

9. Néstrojovy rém 12 Jje sém o sobé priklouben, pripad-

né je prestavitelny vzhledem k rému 4 str oje 1 pro stavbu
l’)

koleje prostfednictvim vySkovych prestavnych pohond 13

pPidnych prestavnych pohonl 14.
s okolky, ktera jsou urlenaz pro
16 koleje 3. Nap¥i& k pcdélnému
vikyvny rém 17 Jje pF¥iklouben na

Déle Je opatfen koly 15
uloZeni na kolejnicich
sméru stroje upraveny

nosném rédmu 11 prostfed-

nictvim paralelogramového pPikloubeni, které je vytivoreno
ze dvou pék 18. Mimoto je prostfednictvim rovn€Z na nosném
rimu ;l usporddaného a jako pruZinovy akumuladni vélec
vytvoFeného vykyvného pohonu 19 prestavitelny v rovin& vy-
kyvu, kteréd je kolmé na rovinu koleje 3 a je upravena v
p¥i%ném smdru stroje, jak je to patrno ze vzhiru vykyvnu-
té polohy, kteréd je zndzorn&na Cerchovanymi Carami na le-
vé strand obr. 2. Ve své spodni koncové poloze, piipadné
snimaci poloze nebo dotykové poloze pro provéddni uklé-
daciho procesu dosedéd vykyvny rém 17 pro omezenf svého
vykyvného pohybu pevné na svisly doraz gg na nosném ré-
ma 1l. ‘

Spodni koncové oblast vykyvného rému 17, kterd Je




rovnob&Zné s rovinou koleje 3, pPfipadn& s osou 50 kola

15 s okolkem, je vytvolena jako kluznd liSta 21, kterd
sestévd ze dvou navzdjem vySkov& pPesazenych listovych
Usekld 22, -pfifemZ niZe uloZeny 1liStovy usek 22 mé svisly
doraz 23 pro uloZeni na bo&ni plochu hlavy 24 kolejnice
1€. Délka liZtového udseku 22 vyplyvd ze vzepdti kruhového
oblouku opisovaného koleji 3 pfi minimdlnim kolejovém ob-
lcuku v zévislosti na délce t&tivy oblouku vytvérené pod-
vozky 2, uspoPfédanymi ve vzdjemnd rozteli. Pro uloZeni

na hlavé 24 kolejnice 16 je kluznd 1iSta 21 opatfena dloi-
nou plochou 25 2z elekirického idzolalniho materidlu 26.
Uprostled mezi obéma napfié k podélnému sméru stroje upra-
venymi liStovymi udseky 22 je usporédédno detykové ustroji
27, které miZe byt vytvorenc i jeko snimaci udstroji a kte-
ré Je uspofadéno jako sklédp&ei pdka 28, rovn&i povrstvend
elektrickym izoladnim materidbem 26, pFilemZ tato sklépéci
péka 28 ovlédd ve své horni koncové poloze koncovy spinad
29. Tento koncovy spina& 29 je prost¥ednictvim vedeni 30
spojen s hydraulickym Fizenim 51 pro Pizeni ovlddéni p¥ié-
ného prestavného pohonu 1l4. Hydraulické fizenf 51 je tvo-
Feno ventilem 52, ktery je vytvoren jako rozvaddci ventil
se &tyfmi ovladanymi pFipojkami a t¥emi rozvaddcimi polo-
hami, ktery m& nulovou ob&hovou polohu a dv& pritolné po-
.lohy, JekoZ i rozvddécim ventilem 53 se &tyPmi ovlédanymi
pripojkami a dvéma rozvédécimi polohami, ktery méd nuloveu
ob&hovou polohu a jednu pritodncu polohu. Koncovy spinsd
29 Je mimoto spojen s optickym a/nebo akustickym navéstnim
Ustrojim 54.

Pred zehdjenim uklédaciho procesu je md¥ici viz 9
ve své od koleje 3 nadzdviZené mimoprovozni poloze. P¥i
uvedeni pFisludnych vykyvnych pohont 19 se nejprve vy-




kyvne vykyvny rém 17 do své spodni, p¥ipadnd snimaci ne-
bo dotykové polohy, a%i dosedne na doraz 20. V této poloze
je na kluzné 1i3t¥ 21 uspofédané dotykové dstrojf 27 pod
kolem 15 s okolkem ve své radidlni rovin& 33, upravené
kolme k ose 50. Potom se spusti ndstrojovy rém 12 pro-
strednictvim vydkovych prestavnyeh pohonl 13 teky Ze kluz-
né 1ista 21 dosedne na hlavu 24 kolejnice 16. PIi néasled-
ném uvedeni pridnych plestsvnych pohend 14 do &innosti
dojde k pP{Enému poscuvéni, piipadné ke snimacimu pohytu
néstrcjového rému 12 a tim i k pohybu pripojeného ukléda-
ciho ustroji 10, piipednd kluzné 1isty 21 v pT{itném sméru
stroje. Jakmile dosedne hlava 24 kolejnice 16 na doraz 23,
je kolo 15 s okolkem v poZadované poloze ned kolejnict 16,
pripadng v uvedené radiélni roviné 35 a tate radiélni ro-
vina 55 Jje zhruba shodné s rovinou soumdrnesti kelejnice
16. Hlava 24 kolejnice 16 soulasnd plsobi na sklépéci pé-
ku 28 a tladfl ji jejim volnym koncem proti koncovému spi-
nali 29. Tekto vybaveny impuls zplsobi elektromagnetické
posunut#f ventilu 53 do nulevé polohy, &im%Z se zablokuje
pii¥ny prestavny pohon 14 a snimaci pohyb je ukongen.
Sou¥asn¥ obdrZi obsluha opticky a/nebo skusticky signdl

o presné poloze kol 15 s okolkem nad kolejnicemi 16.

Potom, co byl plsobenim vykyvného pohonu 19 vykyvny
rém 17 spolu s kluznou liStou 21 premistén opét vzhiru
do své polohy mimo provoz, je moZné uskutelnit prostied-
nictvim vy3kovych pFestavnfch pohond 13 konelné spusténi
néstrojového rému 12, pripadn& m&ficiho vozu 9 do pracov-
ni polohy, ve které dosedajl kola 15 s okolkem na kolej-
nice 16. Ventil 53 Jje plsobenim vratné pruZiny presunut
do pritokové polohy, tekZe je moZné pou¥it prilny prestav-
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ny pohon 14 v rémci pracovniho nasazeni stroje 1 pro stav-
bu koleje bez prekéZek pro boéni pritladeni méFiciho vozu
9 na Jjednu z obou kolejnic 16.

Na obr. 4 Jje znédzornén daldi priklad provedeni vyné-
lezu. Stroj 21 pro stavbu koleje mé rém 32 stroje, na kte-
rém Je prostfednicivim vyiikovych pPestavnych pohoni 33
a2 prostrednictvim pfilného pPestavnéhe pohonu ?4 pFiklou-

D

2

~

ben vyskevé a piiénd
Jje opatfen bliZe nezndzornénymi pracovnim

s

priklad zdvihacimi kladkami
véni koleje, a ddle Je spoj Q
Je upravena v podeb& nosniku 37 ned obéma kolejnicemi 3

’

40, pPfipadn® snimeci dstroji, kterd jsou usporadana ve
vzdjemné vzdélenosti odpovidajici rozchodu. Cba koncové
useky 41 nosniku 37 Jsou usporddény, Jjak je to vyznaZeno
levou 8ipkecu, vzhledem ke stPedni Z4sti mezi dotykovymi
Ustrojimi 40 vy8kové plesazend a vytvélejl tak stupnovité
dorazy 42, které jsou upraveny pro uloZeni na hlavu 43
kolejnice 38. Délka t&chto koncovych usekd 41 odpovids
nejvdt8imu poZadovanému bo&nimu vykyvnuti ndstrojovéhe ri-
mu 35 ze stredu stroje v kolejovych obloucich, a to v z&-
vislosti na vzdélenosti mezi podvozky stroje 31 pro stav-
bu koleje. Néstrojovy rém 35 je déle opat¥en koly 44 s
okolkem, kteréd jsou prostfednictvim vlastnich piestavnych
pohond 45 uloZena vy8kov& posuvnd ve svislych vedenich

na néstrojovém rému 35. Ve své horni koncové poloze jsou
kola 44 s okolkem nad dotykovymi dstrojimi 40, p¥ipadni
snimacimi dstrojimi, usporiddanymi nad. kluznou listou 36,
JakoZ 1 ned dloZnou plochou kluzné 1isdty 36.




Ukl&daci, pPipednd vystredovaci proces zatina spus-
t&nim néstro jového rému 35 prostiednictvim vy&kovych pFe-
stavnych pohond 33 a% kluzné li%ta 36 dosedne na ob& hla-
vy 43 kolejnic 38, phidemZ tato poloha je znéZOrnéna na
obr. 4. Prost¥ednictvim pfi&ného prestavného ponoru 34 se
potem uskutedfuje posouvani néstrojového rému 3% v pii¥ném

sméru stroje, které se uken¥i pri zapadnuti hlav 43 ko-
1e3ni 38 na dorazech ig a,pPipadnd nebo s tim spojenym

» ra ~ v 1
signél pro pPilny ples tavny pom n 24, V tom okam¥iku Jeou
“ ~ w - - . . . -
kola 44 s ckelken vyatrﬁdcna pPesng naé xclejnicenl 28

€ e
s isou pusctenim piestavnych pchond 45 spuSténe tak, Ze

(O]
m o

S0
ce dostanou 8o zéb8ru s hlavami 43 kolejnic . Navazuji-

cim daiim plsobenim pPestevnyich pohoni 43 2 teztlakovym
pizenim vy.kovych pPestavnjch pohond 33 dojde k vytlaleni
néstrojového rému 35 sm¥rem vzhliru spolu € na n&a uspolé-
danou kluznou liftou 36, kterd se dostane z koleje 39 @
t{m se zrudi vzédjemny z&b¥r kluzné 1i3ty 36 s keledi 39.
Ndstrojovy rém 35 se miZe nyni volnd pohybovat po kole-
Jji 38. Je semozie jmé rovné% mo¥né, aby snimaci nebo doty~
kové ustroji ukléddaciho dstroji vydalo jen akusticky a/ne-
bo opticky signél, ktery by byl pokynem pro obsluhu, aby
okam#itd ukondila snimaci pohyb probihajici v pif{¥ném
sméru stroje.

Dotykové ustroji 56, které je zndzornno na obr. 5,
je vytvoFeno jako indukéni pribliZovaci spine& pro bezdo-
tykové sniméni kolejnice 16 a je upevnéno na nosném r&mu
11 uprostied vzhledem k radidlni roving 55 kola 15 s okol-
kem. Uklédaci proces se zshajuje vykyvnutim vykyvného ré-
mu 17 smérem dold do snimaci polchy. Po spudténi ukléda-
ciho tstroji 10 spolu s ndstrojovym rémem, ktery Je s nim




spojen, a po uloZeni kluzné 1i3ty 21 na obou kolejnicich
16 koleje nésleduje pri&ny posuv celé jednotky, ktery pro-
bghé pokud dotykové ustroji 56 ve své presné poloze nad
xolejnici 16 neprerudi pfilny prestavny pohon a, pfipadné
nebo riev;ybavi akusticky nebo opticky signsl. |
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Zabizeni pro uklédéni néstrojového rému na kole jnice{ ko~ '
leje, které Jje opatfeno dotykovym ustrojim pro snim %56 SRA
kxolejnice, pFifemi néstrojovy rém, opatfeny koly s © olky,

- ~ - - - . y o‘ﬁ . -lf 'Q
je prostednictvim pohond pPiklouben na rému stroje po ko='% _

leii polfzdného stroje pro sievbu koleje & je aretcvatelny

y S .y ard e y x7 = "N X 3 -i i g el t 1’ jos
v mMIneps ovoanli TOLCGEE, vy zZnac ugic £ im,
R T4 . & -~ - o RORE PR { S oaylemar s oA PRSP
3¢ e néstrol-vim révem /12; 35/ SpOgEne Gotykové dstro)-
/278 40 : & pt klédéant

~,

€ é
ring /55/ nejménd jednoho kola /15

ed

44/ 5 ckolkex & gojeno s hydraulickym ¥{zenim /31/
pro pherudeni plscbeni na pPilny pfestavny pohen /i4; 34/,
o¥iklouben; mezi rémem /4; 32/ stroje a néstrodovym ramen

/123 33/, s, pPfipedng nebo pro vydéni ekustickénce, piipad-

nd optického signélu.

Za¥izeni pedle ndrcku 1, vy zna tujici se

1 {2, Ze dotykové ustreji /27; 40; 56/ Jje uspolédéno

v ¥luzné 1i%t& /21; 36/, které je upravena napf{t k po-
délndému smiru stroje /1/ pro stavbu kokeje a ktera mé vo-
dorovnou, na hlavu /24; 43/ kolejnice /16; 38/ priloZi-
telnou ulofnou plochu /25/, prilem% kluzné 1ista /21; 36/

a s rémem /12; 35/ strcje spojend kola /15; 44/ s okolky
jsou vytvoFena navzéjemw k sob® pohyblivé ve svislém sméru
prost¥ednictvim pohoru /19; 45/.

zabizend podle néroku 1 nebo 2, v yznatu Jiecd
se tim, Zze dotykové dstroji /27/ Je vytvofenc Jjakc
sklopnd pdka /28/, které vytvari Z4st dloZné plochy /25/
¥luzné lisdty /21/ a jeji? délka odpevidd Sifce hlavy /24/
xolejnice /16/, pridemZ je vykyvnutelnd kolem ¥ jedné své
koncové oblasti v podélném smdru stroje upravené csy, za-




4.
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timco v jeji protilehlé koncové oblasti je na té strani,

z

kterd Je odvrécend od dloZné plochy /25/, uspoldddn kon-
covy spinad /29/.

Zg¥izeni podle Jedncho 2z ndrckd 1, 2 nebo 3, vy zn s =-
wjgledi se tim, Ze ke kaZdému kolu /15/ s ckel-

&

kem Je f;fazena samostatnd kluznd 1ists /21 2

im /27/, které je uspoiéddanc zhrubas
. _

:

u‘

$ g b4 ) YaM o £ 2
centralnd vehleden ¥ 34€2ce kKlozndéd 1

Zedizeni podle néroku 4, vy znaeduldic
Ze 1idtovy tsek /22/ Xluzné 1iSty /21/, navazujf-

na cotykevé ustreli /27/, Je uspoPddén viBkovd piesaze-
ledem ke druhému liStovému useku /22/ a vyivali svise

Zarizeni podle jedncho z nérokd 1 82 5, vyznadum
Jici se tim, Ze kluznd li3ta /21/ je na uloZ-
né ploZe /25/, upravené pro ulcZeni na hlavé /24/ kolej-
nice /16/, opatfena elektrickym izoladnim materidlem /26/.
Za¥izeni podle jedncho z ndrokh 1 a2 6, vy znadu-
Jicid s e t im, Ze kluznd 1iSta /21/ Jje pro-
stfednictvim paralelogramovéno prikloubenf piikloubena

na nosném rému /11/, spojeném s néstrojovym rdmem /i2/,

a Jje prostrednictvim vykyenéhe pohonu /19/ vykyvnuteldns
ze snimaci polohy, ktersd je vzhledem ke kolim /15/ s okol-
ky upravena niZe, do vySe poloZené mimoprovozni polohy a
opadné,.

Zarizen{ poedle ndroku 7, vyznadujici se
t im, Ze nosny rém /11/ je opatPen dorazem /20/ pro
cmezeni dréhy vykyvu kKluzné 1isty /21/ pii dosaZeni hlou=
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b&ji poloZené snimaci polohy.

zabizeni podle jednoho z néreckd 1 a2 8, vyznatu-
jici se tim, Zekola /44/ s okolky jsou uloZe-
na na nastrojovém rému /35/ vySkové pFestavitelnd a jsou
prostfednictvim prestavného pohonu /45/ prestavitelné z
nmimoprovozni polohy, upravené nad udloinou plochou kluzné
l=§ty /36/, 8¢ prevezni polchy, upravené pod dloZnou plo-

ohicl.

ZaPizeni podie Jednohc o néreokd 1 8 © vV 2o &Y -
o H

ci se tim, Zekluznd lista /267 e vytvolena
Q

1
iako pres obd kolejnice /38/ kol eje /39/ upraveny nosnix
7 g

J

/J./ e dvna ve vrdédlenostl rozchodu u upravenymi dotykevy-
mi dsirojimi /40/, pPifemi oba uuﬁk} nosnika /37/, které
jeou upraveny vzhledem k pP{&nému sméru strcje na konecich

a které navazujf na prisluing dotykové dstroji /40/ maji
v#dy délku nejmén® zhruba 25 cm.

Za¥izeni podle néroku 10, vy z=na Eujici s e

t { m , Z%e nosnik /37/ Je VytVQren se stupnovitymi dore-
zy /42/ pro dosednuti na boéni plochu hlavy /43/ kolej-
nice, z nichZ kaZdy je prirazen k jednomu ‘dotykovému udstro-
JL /40/.
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