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(54) Zapojeni kompenzatniho obvodu se rtutovym potenciometrem pro
regulaci stejnosmérnyeh motorit
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Predmé&tem vynédlezu je elektricky obvod,
vyuZivajici nizkoohmovy rtutovy potencio-
metr ve spojeni s operanim zesilovafem a
obvodem prio fazové ¥Fizeni triaku, pro Ii-
zeni budiciho proudu stejnosmérného elek-
trického motoru. Jedinym typem tohoto ob-
vodu lze nahradit vdechny typy silovych
vicewatovych dratovych potenciometrd, kte-
ré se pouZivaji pro zajisténi synchrionniho
chodu vé&tsihio podtu pohonnych motord za-
Fazenych v pracovni lince (mapf. textilni a
papirenské).
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Vynélez se tykd zapojeni kompenza&niho
obviodu se rtutovym potenciometrem prio re-
gulaci stejnosmérnych motora.

Dosud se u kompenzacnich zarizeni po-
uZiva jakio akéni Clen dratovy odporovy pio-
tenciometr riznych hodnot, ktery slouZi na-
priklad k doregulovdni buzeni stejnosmér-
nych motort. Nedostatkem tohoto FeSeni je
mald Zivotnost téchto potenciometrd a di-
le za tdelem SirSiho pouZiti pro jakykioliv
typ stejnosmérného motoru velky sortiment
hodnot téchto potenciometri.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zapojeni
kompenzaénihlo obviodu podle vynélezu, je-
hoZz podstatou je, Ze paralelné filtracnimu
kiondenzdtoru je pfipojen jednak regulaéni
potenciometr, jednak rtutovy potenciometr,
jednak operacni zesilovat a jednak obvod
prio fazové Fizeni, pficemZ béZec rtutového
potenciometru je prfipojen na invertujici
vstup operaénihio zesilovade, héZec regulac-
nihio potenciometru je p¥ipojen na neinver-
tujici vstup operacniho zesilovace, kde in-
vertujici vstup operaénihio zesilovade je pii-
pojen. ke vstupu obviodu pro fdzové Fizeni,
ktery je pfipojen svym prvnim owlddacim
vystupem na jednu hlavni elektrodu triaku
a svym druhym ovlddacim vystupem pies
vazebni ¢len na Fidici elektrodu triaku, kte-
ry. je svoji druhou hlavni elektrodou p¥ipo-
jen na druhou napéjeci svorku, p¥ifem¥Z
prvni napdjeci svorka je pfipojena na prvni
hlavni elektrodu triaku p¥es stiidavé svor-
ky diodového miistkového usmériiovade, je-
hoZ stejnosmérny vystup je pfipojen k prv-
ni a druhé stejnosmérné vystupni sviorce.

Kompenzadni obviod podle vynéalezu obsa-:

huje operacni zesilovac¢ v integrovaném: pro-
vedeni se dvEma nastavovacimi prvky, ob-
viod pro fazové Fizeni triakfi, triak a diodo-
vy usmériiova¢. Nastavovaci prvky umoZ-
fuji prizplisobeni obvodu k libovolnému stej-
nosmérnému motoru a téZ prizplisobeni za
riiznych pracovnich podminek.

Zapojeni kiompenzacéniho obviodu obsahu-
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jiciho rtutovy potenciometr je zndzornén
na pfipojeném vykresu. »

Paraleln& filtranimu kondenzétoru 12 je
piipojen reguladni potenciometr 2, rtutovy
potenciometr 1, opera¢ni zesilova¢ 3 a ob-
vod prio fdzové fizeni 4. B&Zec rthutového
potenciometru 1 je pfipojen na invertujici
vstup operalniho zesilovace 3, b&Zec regu-
laéniho potenciometru 2 je pfipojen na ne-
invertujici vstup operacniho zesilovate 3.
Invertujici vstup opera¢niho zesilovate 3
je pfipojen pres proménny odpor 7 na jeho
vystup, ktery je dale pfipojen ke vstupu ob-
vodu pro fazové Fizeni 4, ktery je pi¥ipojen
svym prvnim ovlddacim vystupem na prvni
hlavni elektrodu triaku 5 a svym druhym
ovlddacim vystupem pies vazebni ¢len 13
na Fidici elektrodu triaku 5, pfi¢emZ mezi
prvni a druhou napéjeci svorku 10, 11 je
pfipojen sériovy obvod, sestivajici z triaku
5 a stiidavych vstupnich svorek diodového
mflistkového usmértiovae 6, jehoZ stejno-
smérny vystup je pfipojen k prvni a druhé
stejnosmé&rné vystupni svorce 8, 9. ' ‘

Reguladni potenciometr 2 slouZi pric na-
staveni pocdéatecniho rozsahu regulace, pfi-
¢emZ proménny odpor 7 umoZiiuej nastave-
ni celkového reZimu regulace kompenzaéni-
ho obvodu podle pouZitého stejniosmérného
miotoru. Operaéni zesilovat 3 idi obvod prio
fazové Fizeni 4, priCemZ napédjeci napéti pro
operacéni zesilova¢ 3 je odebirdno z obviodu
pro fazové Fizeni 4.

Viazebni ¢len 13 méZe byt napfiklad odpo-
rovy, klapacitni nebo mitiZe byt tviofen pa-
ralelni ¢i sérioparalelni kombinaci odpord
a kapacit. Ze stejnosmérnych vystupnich svo-
rek 8, 9 je odebirdnip stejnosm&rné napéje-
¢ napéti pro buzeni stejnosm&rného moto-
ru. Napéjeci napéti operatniho zesilovacde 3
je bud kiomstantni, p¥i peouZiti kapacity jako
vazebniho Clenu 13, nebo p¥i pouZiti odpo-
ru jako vazebniho ¢lenu 13 mé napédjeei na-
péti pulsujici charakter.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni kiompenzac¢niho wobviodu se rtu-
tovym potenciometrem prio regulaci stejno-
smérnych motorti vyznacené tim, Ze para-
lelng k filtraénimu - kiondenzatoru (12) je
pfipojen jednak reguladni potenciometr (2),
jednak rtutovy potenciometr (1), jednak o-
peratni zesilova¢ (3} a jednak obvpod prio
fazové Fizeni (4), pFfiemZ b&Zec rtutového
potenciometru (1} je pfipojen na invertu-
jici vstup opera¢niho zesiliovace (3), béZec
regulaéniho potenciometru (2) je p¥ipojen
na neinvertujici vstup operaéniho zesilova-
¢e (3), jehoZ invertujici vstup je pfipojen
pres proménny.-odpor -(7), na jeho vystup,

ktery je dale pripojen ke vstupu obviodu prio
fazové fizeni (4), ktery je pfipojen svym
prvnim ovlddacim vystupem na jednu hlav-
n{ elektriodu triaku (5) a svym druhym o-
vlddacim vystupem pres vazebni Clen (13)
na ¥idici elektrodu triaku (5), ktery je svo-
ji druhou hlavni elektrodu pfipojen na dru-
hou napdjeci svorku (11), pfiCemZ prvnil
napdjeci svorka (10) je pfipojena na prvni
hlavni elektrodu itriaku (5) pFes stfidavé
svorky diodového mistkového usmériiova-
¢e (6), jehoZ stejnosmérny vystup je pFipo-
jen k prvni a druhé stejnosmérné vystupni
svorce (8, 9).
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