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(54) Mouvement horloger comprenant un mécanisme de correction d'un affichage

(57) L'invention concerne un mouvement horloger comprenant
une tige de commande (1), un mécanisme de remontage du
mouvement, un mécanisme d'affichage de la date et un méca-
nisme daffichage de I'heure, le mouvement horloger compre-
nant une premiere bascule (10) portant une roue d'entraine-
ment (11) susceptible d'étre liée cinématiquement a la tige de
commande (1), et portant au moins une roue de mise a I'heure
(12) agencée pour coopérer avec le mécanisme d'affichage de
I'heure et susceptible d'étre liée cinématiquement a la roue d'en-
trainement (11), et une deuxieme bascule (20) portant un mé-
canisme de correction de la date susceptible d'étre lié cinémati-
quement a la roue d'entrainement (11) ainsi qu'au mécanisme
d'affichage de la date, la deuxiéme bascule (20) étant montée
pivotante sur la premiére bascule (10) et agencée pour évoluer
entre une position d'engrénement selon lagquelle le mécanisme
de correction de la date coopére avec le mécanisme d'affichage
de la date et une position de retrait selon laquelle le mécanisme
de correction de la date est déconnecté du mécanisme d'affi-
chage de la date, et la tige de commande (1) et les premiere (10)
et deuxiéme (20) bascules sont agencées pour occuper trois po-
sitions.

En position de mise a I'heure, une troisieme bascule (30)
bloque la deuxieme bascule (20) pour empécher la correction
de la date.
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Description

Domaine technique de I'invention

[0001] L'invention se rapporte au domaine de I'horlogerie mécanique. Elle concerne, plus particuliérement, un mouvement
horloger comprenant une tige de commande, un mécanisme de remontage du mouvement, un mécanisme d'affichage de
la date et un mécanisme d'affichage de I'heure.

[0002] Plus particulierement, l'invention concerne un mécanisme de correction de I'heure et/ou de la date.

Arriére-plan technologique

[0003] De nombreuses montres mécaniques comprennent de maniére classique une tige de commande, disposée a 3h,
et susceptible d'occuper deux positions, a savoir une position de remontage manuel, et une position de mise a I'heure.
Ces montres peuvent comprendre également un mécanisme de correction de la date actionné via cette méme tige de
commande.

[0004] Il est connu du brevet EP 2 707 778 un mécanisme permettant de réaliser la correction de la date au moyen de
la tige de commande, agencée pour occuper une troisiéme position. Toutefois, dans ce mécanisme, l'organe correcteur
de la date est fixe et donc en engrénement permanent avec I'anneau de quantiéme et la correction de la date s'effectue
dans les deux sens. Le risque est de casser un bras entraineur de quantiéme si l'utilisateur effectue une correction de
la date aux alentours de minuit.

[0005] On connait également du brevet EP 3 144 743 un mouvement horloger comprenant une premiére bascule portant
une premiére roue d'entrainement susceptible d'étre liée cinématiquement a la tige de commande, une deuxiéme bascule
portant une deuxiéme roue de mise a I'heure agencée pour coopérer avec le mécanisme d'affichage de I'heure et sus-
ceptible d'étre liée cinématiquement a la premiére roue d'entrainement, et une troisiéme bascule portant un mécanisme
de correction de la date susceptible d'étre lié cinématiquement a la premiére roue d'entrainement ainsi qu'au mécanisme
d'affichage de la date, la troisiéme bascule étant montée pivotante sur la deuxiéme bascule et agencée pour évoluer entre
une position d'engrénement selon laquelle le mécanisme de correction de la date coopére avec le mécanisme d'affichage
de la date et une position de retrait selon laquelle le mécanisme de correction de la date est déconnecté du mécanisme
d'affichage de la date, et la tige de commande et les premiére et deuxiéme bascules sont agencées pour occuper trois
positions.

[0006] Toutefois, dans ce mécanisme, lorsque le porteur effectue une correction de I'heure ce dernier modifie également la
date. Une modification involontaire de la date n'est pas forcément souhaitée par le porteur et ce dernier doit alors corriger
le quantiéme aprés avoir corrigé I'heure.

Résumé de l'invention
[0007] L'invention a notamment pour objectif de pallier les différents inconvénients des mécanismes connus.

[0008] Plus précisément, un objectif de l'invention est de fournir un mouvement horloger permettant une correction rapide
de I'heure ou de |la date par la tige de commande.

[0009] A cet effet, la présente invention concerne un mouvement horloger comprenant une tige de commande, un mé-
canisme de remontage du mouvement, un mécanisme d'affichage de la date et un mécanisme d'affichage de I'heure,
le mouvement horloger comprenant une premiére bascule portant une roue d'entrainement susceptible d'étre liée ciné-
matiquement a la tige de commande, et portant au moins une roue de mise a I'heure agencée pour coopérer avec le
mécanisme d'affichage de I'heure et susceptible d'étre liée cinématiquement a la roue d'entrainement, et une deuxiéme
bascule portant un mécanisme de correction de la date susceptible d'étre lié cinématiquement a la roue d'entrainement
ainsi qu'au mécanisme d'affichage de la date, la deuxiéme bascule étant montée pivotante sur la premiére bascule et
agencée pour évoluer entre une position d'engrénement selon laquelle le mécanisme de correction de la date coopére
avec le mécanisme d'affichage de la date et une position de retrait selon laquelle le mécanisme de correction de la date
est déconnecté du mécanisme d'affichage de la date, et en ce que la tige de commande et les premiére et deuxiéme
bascules sont agencées pour occuper trois positions :

— une position de remontage, selon laquelle la tige de commande est liée cinématiquement au mécanisme de re-
montage du mouvement et n'est pas liée cinématiquement a la roue d'entrainement,

— une position de correction de la date selon laquelle la tige de commande est liée cinématiquement a la roue d'en-
trainement, et les premiére et deuxiéme bascules sont positionnées de sorte que la premiére roue d'entrainement
est liée cinématiquement au mécanisme de correction de la date et n'est pas liée cinématiquement au mécanisme
d'affichage de I'heure ;

— et une position de mise a 'heure selon laquelle la tige de commande est liée cinématiquement a la premiére roue
d'entrainement et les premiére et deuxiéme bascules sont positionnées de sorte que la premiére roue d'entraine-
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ment est liée cinématiquement au mécanisme d'affichage de I'heure via I'au moins une roue de mise a I'heure et
n'est pas liée cinématiquement au mécanisme de correction de la date,

[0010] Selon l'invention, le mouvement horloger comprend une troisiéme bascule agencée pour coopérer avec la
deuxiéme bascule, la troisiéme bascule étant agencée pour bloquer la deuxiéme bascule en position de mise a I'heure
lorsque la tige de commande est en position de mise a I'heure et empécher la correction de la date lors de la correction
de l'heure.

[0011] Conformément & d'autres variantes avantageuses de l'invention :

— la deuxiéme bascule comprend des moyens de limitation de la course angulaire ;

— les moyens de limitation de la course angulaire comprennent une ouverture formée dans la deuxiéme bascule,
l'ouverture étant agencée pour coopérer avec un pion, les extrémités de I'ouverture définissant la longueur de
course de la deuxiéme bascule ;

— le mouvement horloger comprend un pignon de remontoir, un pignon coulant, la mise en position du pignon cou-
lant étant assurée par une tirette et une bascule, la troisieme bascule comprenant une rainure de guidage coudée
qui définit la position angulaire de la troisiéme bascule en fonction de la position dans laquelle est immobilisée la
tirette ;

— latroisiéme bascule coopére indirectement avec un sautoir via la tirette, le sautoir comprenant un bras flexible pré-
sentant trois encoche formant trois positions correspondant aux positions de remontage, de correction de la date
et de correction de 'heure ;

— latroisiéme bascule présente une premiére extrémité libre sur laquelle est monté un pion agencé pour reposer
contre la deuxiéme bascule lorsque la tige de remontoir est en position de mise a I'heure, et une deuxiéme extré-
mité comprenant la rainure de guidage coopérant avec un pion solidaire de la tirette ;

— le pion est agencé dans la rainure de guidage pour entrainer le basculement de la troisiéme bascule de sa position
de repos vers sa position de mise a 'heure, de sorte a bloquer le déplacement la deuxiéme bascule au moins en
direction du mécanisme d'affichage de la date, ou de bloquer complétement |la deuxiéme bascule

— la deuxiéme bascule comprend des moyens de friction ;

— les moyens de friction se présentent sous la forme d'une rondelle.

[0012] L'invention concerne aussi une piéce d'horlogerie comprenant un mouvement conforme a l'invention.

Bréve description des figures

[0013] D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront a la lecture de la description détaillée suivante
donnée a titre d'exemple nullement limitatif, en référence aux dessins annexés dans lesquels :

— lafigure 1 représente une vue en perspective de dessus d'un mécanisme de correction d'un mouvement selon l'in-
vention ;

— lafigure 2 représente une vue en perspective de dessous d'un mécanisme de correction d'un mouvement selon
l'invention ;
— lafigure 3 représente une vue partielle de dessus d'un mouvement horloger selon l'invention ;

— les figures 4a a 4d représentent des vues de dessus d'un mécanisme de correction dans différentes positions d'un
mouvement horloger selon l'invention ;

— lafigure 5 est une vue éclatée d'un mécanisme de correction d'un mouvement horloger selon l'invention.

Description détaillée de I'invention

[0014] En référence a la figure 3, il est représenté une partie d'un mouvement horloger comprenant notamment une tige
de commande 1, un mécanisme de remontage, un mécanisme de correction de la date et un mécanisme de correction
de I'heure.

[0015] D'une maniére classique, la tige de commande 1 ou tige de remontoir est actionnable depuis I'extérieur de la boite
de la montre et est mobile en rotation autour de son axe de révolution C d'une part et en translation le long de son axe
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de révolution C d'autre part pour occuper ses différentes positions. Il est également prévu un pignon de remontoir 2, un
pignon coulant 4, la mise en position du pignon coulant 4 étant assurée par une tirette 6 et une bascule 8.

[0016] D'une maniére classique, le pignon de remontoir 2 engréne avec le mécanisme de remontage (non représenté)
pour procéder au remontage manuel du mouvement lorsque la tige de commande occupe sa position de remontage (en
général sa position non tirée) et que le pignon coulant 4 coopére avec le pignon de remontoir 2, comme représenté sur
la figure 1.

[0017] Le mécanisme d'affichage de la date comprend classiquement un disque ou un anneau de quantiéme 3 présentant
une denture intérieure 5 actionnable par un mécanisme de correction de la date.

[0018] Le mécanisme de correction de I'heure peut comprendre un ensemble de renvois engrenant avec une roue de
minuterie qui coopére avec une chaussée.

[0019] Tous ces éléments et leurs fonctionnements sont connus de I'homme du métier et ne nécessitent pas de description
plus détaillée.

[0020] Selon linvention, il est prévu une premiére bascule 10 montée pivotante sur une platine et portant une premiére
roue d'entrainement 11 montée libre en rotation autour d'un axe. La roue d'entrainement 11 est apte a étre engrenée par
le pignon coulant 4 de la tige de commande 1 lorsque la tige de commande est en position de correction du quantiéme
ou de mise a I'heure (positions tirées).

[0021] Il est également prévu une deuxiéme bascule 20 montée pivotante sur la premiére bascule 10. En référence a la
figure 5, la deuxiéme bascule 20 comprend une premiére portion 20a muni d'un premier trou pour le passage d'un premier
arbre A, constituant I'axe de pivotement de la deuxiéme bascule 20 sur la premiére bascule 10. La deuxiéme bascule
20 comprend également une seconde portion 20b présentant un deuxiéme trou pour le passage d'un second arbre B,
constituant I'axe de pivotement des moyens de correction du quantiéme.

[0022] La deuxiéme bascule 20 porte un mécanisme de correction de la date susceptible d'étre lié cinématiquement a la
roue d'entrainement 11 ainsi qu'a l'anneau de quantiéme 3. En référence plus particuliérement a la figure 3, le mécanisme
de correction de la date comprend un organe correcteur 15 susceptible d'étre liée cinématiquement a la roue d'entraine-
ment 11 via un pignon de liaison 16, l'organe correcteur 15 comprenant des doigts de correction 17 susceptibles de co-
opérer avec la denture 5 de 'anneau de quantiéme 3. L'organe correcteur 15 est monté afriction via une rondelle de friction
18 sur la deuxiéme bascule 20 par l'intermédiaire de I'arbre B solidaire de I'organe correcteur 15. L'organe correcteur 15 et
le pignon de liaison 16 sont solidaires, I'ensemble étant monté mobile en rotation sur la deuxiéme bascule 20.

[0023] Dans l'exemple représenté, les doigts de correction 17 coopérent directement avec le disque de quantiéme 3 mais
il est bien évident que des rouages ou autres mécanismes intermédiaires peuvent étre prévus entre l'organe correcteur
15 et le mécanisme d'affichage du quantiéme.

[0024] La deuxiéme bascule 20 est montée pivotante sur la premiére bascule 10 et est agencée pour évoluer entre une
position d'engrénement selon laquelle le mécanisme de correction de la date coopére avec I'anneau de quantiéme 3 et
une position de retrait selon laquelle le mécanisme de correction de la date est déconnecté de I'anneau de quantiéme 3.

[0025] La deuxiéme bascule 20 comprend également un élément de butée, I'élément de butée se présentant sous la
forme d'une ouverture 20c¢ de sorte que la deuxiéme bascule circule entre les deux butées définies par les extrémités de
l'ouverture 20c, les extrémités de I'ouverture 20c permettant ainsi de délimiter la course angulaire de la deuxiéme bascule
20 et de définir deux positions distinctes pour la deuxiéme bascule 20.

[0026] Il est par ailleurs prévu sur la platine une goupille (non représentée sur les figures) agencée pour coopérer avec
l'ouverture 20c de la deuxiéme bascule 20. La goupille forme, en coopération avec l'ouverture 20c, des moyens de limitation
de la course de la deuxiéme bascule 20 lorsque cette derniére pivote. Ainsi, la position engrenée entre le correcteur et
I'anneau de quantiéme est définie par la premiére extrémité de l'ouverture, lorsqu'elle vient en contact avec la goupille.

[0027] Le contact entre la goupille et la seconde extrémité de l'ouverture définit la position de dégagement.

[0028] Selon l'invention, il est prévu une troisiéme bascule 30 montée pivotante sur la platine et portant une rainure de
guidage 34 agencée pour coopérer avec la tirette 6. La troisiéme bascule 30 est agencée pour coopérer avec la deuxiéme
bascule 20 et bloquer cette derniére lorsque la tige de remontoir est en position de mise a I'heure et ainsi empécher
la correction de la date lors de la correction de I'heure. Comme on peut I'observer a la figure 4b, la troisiéme bascule
présente une premiére extrémité libre 31 sur laquelle est monté un pion 32 agencé pour reposer contre la deuxiéme
bascule 20 lorsque la tige de remontoir 1 est en position de mise a 'heure, et une deuxiéme extrémité 33 comprenant la
rainure de guidage 34 coopérant avec un pion 35 solidaire de la tirette 6.

[0029] La rainure de guidage 34 présente une forme coudée qui permet de définir trois positions angulaires de la bascule
correspondant aux positions de remontage, de correction de la date et de correction de I'heure de la tige de commande
1. Selon l'invention, la bascule 30 coopére indirectement avec un sautoir 9 via la tirette 6. Le sautoir 9 comprend un bras
flexible 90 présentant trois encoche 9a, 9b, 9c.

[0030] La tirette 6 comprend un pion 36 qui coopére avec I'une des encoches 9a, 9b, 9¢c en fonction de la position de la
tige. La tirette 6 coopére également avec la tige de remontoir 1 au moyen d'un pion 37 agencé pour reposer dans une
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rainure 38 de la tige de remontoir 1. Ainsi, en tirant la tige de remontoir 1, la tirette 6 pivote et pousse le bras flexible 90 et le
pion se positionne 36 se place dans |'une des encoches 9a, 9b, 9¢ en fonction de la position qu'occupe la tige de remontoir
1. Untel agencement permet notamment de créer des ,crans” pour les différentes positions de tige de remontoir 1 et donc
de faciliter l'identification de la position de la tige de remontoir 1 par le porteur lorsqu'il souhaite effectuer une correction.

[0031] Le fonctionnement du mouvement selon l'invention est le suivant : en position de remontage manuel, telle que
représentée sur la figure 4a, le pignon coulant 4 engréne avec le pignon de remontoir 2 qui engréne avec le mécanisme de
remontage (non représenté) pour procéder au remontage manuel du mouvement. Ainsi, la tige de commande 1 occupant
sa position de remontage est liée cinématiquement au mécanisme de remontage du mouvement et n'est pas liée cinéma-
tiquement a la roue d'entrainement 11, ni par conséquence aux autres mécanismes de correction de I'heure ou de la date.

[0032] En référence & la figure 4d, lorsque la tige de commande 1 est tirée dans sa position de correction de la date,
le pignon coulant 4 effectue une translation vers la roue d'entrainement 11 et engréne alors avec celle-ci. La troisiéme
bascule 30 est également déplacée lorsque la tige de commande 1 est tirée et permet a la deuxiéme bascule 20 de pivoter
en position de correction de la date. Dans cette position de correction de |la date, la tige de commande 1 est donc liée
cinématiquement a la roue d'entrainement 11 et les premiére 10 et deuxiéme 20 bascules sont positionnées de sorte
que la premiére roue d'entrainement 11 est liée cinématiquement au mécanisme de correction de la date porté par la
deuxiéme bascule 20 et n'est pas liée cinématiquement a la roue de minuterie. Plus précisément, la deuxiéme bascule
20 est positionnée de sorte que la roue d'entrainement 11 engréne avec le pignon de liaison 16 portée par la deuxiéme
bascule 20. Le pignon de liaison 16, solidaire de I'organe correcteur 15 entraine alors ce dernier et la rondelle de friction
18 en rotation de sorte a faire pivoter la deuxiéme bascule 20 puis que I'un des doigts de correction 17 coopére avec une
dent 5 de l'anneau de quantiéme 3 et actionne ce dernier pour corriger la date. La premiére bascule 10 est positionnée
de sorte que la roue d'entrainement 11 ne coopére pas avec la minuterie. Ainsi la fonction de correction rapide de la date
est isolée des fonctions de mise a I'heure et de remontage.

[0033] Dans cette position, la rotation de la tige de commande 1 dans un sens entraine la rotation du pignon de liaison
16 et de la rondelle de friction 18 dans un sens, et donc le pivotement de la deuxiéme bascule 20 dans le méme sens, ce
sens de pivotement par exemple amenant l'organe correcteur 15 vers l'anneau de quantiéme 5, comme représenté sur la
figure 4d. La troisiéme bascule 30 occupe alors sa position de correction de la date et il est alors possible de procéder
a la correction de la date.

[0034] Lorsque la tige de commande 1 est tournée dans le sens inverse, celle-ci entraine la rotation du pignon de liaison
et de I'axe B dans le sens inverse, et donc le pivotement de la deuxiéme bascule 20 dans le méme sens inverse, ce sens
inverse de pivotement éloignant le mécanisme de correction de la date de I'anneau de quantiéme 5, comme représenté
sur la figure 4c. Le déplacement du mécanisme de correction de la date de I'anneau de quantiéme 5 est limité par la
coopération de la goupille avec les extrémités de l'ouverture 20c prévue dans la deuxiéme bascule 20. Ainsi, le mécanisme
selon l'invention permet une correction unidirectionnelle de la date au moyen de la tige de commande. La correction d'une
autre fonction peut étre envisagée lorsque la tige de commande est tournée dans le sens inverse.

[0035] En référence a la figure 4b, lorsque la tige de commande 1 est tirée dans sa position de mise a I'heure, le pignon
coulant 4 effectue une translation en direction de la premiére bascule 10. La tige de commande 1 coopére alors avec la
premiére bascule 10 pour que cette derniére pivote de sorte que la roue d'entrainement 11 engréne avec les roues de mise
a I'heure 12, le pignon coulant 4 restant engrené avec la premiére roue d'entrainement 11. Dans cette position de mise
a l'heure, la tige de commande 1 est donc liée cinématiquement & la roue d'entrainement 11 et la premiére bascule est
positionnée de sorte que la premiére roue d'entrainement 11 et les roues de mise a I'heure 12 permettent la mise a I'heure.
Plus précisément, lors de la translation de la tige de commande 1, la tirette agit sur la troisieme bascule 30 et la déplace
en position de blocage de la deuxiéme bascule 20, la coopération du pion 35 dans la rainure de guidage 34 entraine le
basculement de la troisiéme bascule 30 qui évolue de sa position de repos a sa position de mise a I'heure, de sorte a
bloquer le déplacement la deuxiéme bascule, au moins en direction du quantiéme, voire bloquer la bascule complétement
pas se déplacer en direction de l'anneau de quantiéme. Ainsi la fonction de mise a I'heure est isolée des fonctions de
correction rapide de la date et de remontage.

[0036] Dans le mouvement selon l'invention, I'engrénement entre la premiére roue d'entrainement et les mécanismes
d'affichage de la date ou de mise & I'heure n'est pas permanent, de sorte que les dentures des différentes piéces ne
nécessitent pas de taillage spécifique.

[0037] L'invention concerne également une piéce d'horlogerie comprenant un mouvement horloger conforme a l'invention.

[0038] Bien entendu, la présente invention ne se limite pas a I'exemple illustré et est susceptible de diverses variantes et
modifications qui apparaitront & 'homme de l'art, sans sortir du cadre de l'invention tel que définie par les revendications.

Revendications

1. Mouvement horloger comprenant une tige de commande (1), un mécanisme de remontage du mouvement, un mé-
canisme d'affichage de la date (3) et un mécanisme d'affichage de I'heure, le mouvement horloger comprenant une
premiére bascule (10) portant une roue d'entrainement (11) susceptible d'étre liée cinématiquement a la tige de com-
mande (1), et portant au moins une roue de mise a I'heure (12) agencée pour coopérer avec le mécanisme d'affichage
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de l'heure et susceptible d'étre liée cinématiquement & la roue d'entrainement (11), et une deuxiéme bascule (20)
portant un mécanisme de correction de la date susceptible d'étre lié cinématiquement & la roue d'entrainement (11)
ainsi qu'au mécanisme d'affichage de la date (3), la deuxiéme bascule (20) étant montée pivotante sur la premiére
bascule (10) et agencée pour évoluer entre une position d'engrénement selon laquelle le mécanisme de correction
de la date coopére avec le mécanisme d'affichage de la date et une position de retrait selon laquelle le mécanisme
de correction de la date est déconnecté du mécanisme d'affichage de la date, et en ce que la tige de commande (1)
et les premiére (10) et deuxiéme (20) bascules sont agencées pour occuper trois positions :

— une position de remontage, selon laquelle la tige de commande (1) est liée cinématiquement au mécanisme de
remontage du mouvement et n'est pas liée cinématiquement a la roue d'entrainement (11),

— une position de correction de la date selon laquelle la tige de commande (1) est liée cinématiquement a la roue
d'entrainement (11), et les premiére (10) et deuxiéme (20) bascules sont positionnées de sorte que la premiére roue
d'entrainement (11) est liée cinématiquement au mécanisme de correction de la date et n'est pas liée cinématiquement
au mécanisme d'affichage de I'heure,

— et une position de mise a I'heure selon laquelle la tige de commande (1) est liée cinématiquement a la premiére
roue d'entrainement (11) et les premiére (10) et deuxiéme (20) bascules sont positionnées de sorte que la premiére
roue d'entrainement (11) est liée cinématiquement au mécanisme d'affichage de I'heure via I'au moins une roue de
mise & 'heure (12) et n'est pas liée cinématiquement au mécanisme de correction de la date,

caractérisé en ce que le mouvement horloger comprend une troisiéme bascule (30) agencée pour coopérer avec la
deuxiéme bascule (20), la troisiéme bascule (30) étant agencée pour bloquer la deuxiéme bascule (20) en position
de mise a I'heure lorsque la tige de commande (1) est en position de mise a I'heure et empécher la correction de
la date lors de la correction de I'heure.

Mouvement horloger selon la revendication 1, caractérisée en ce que la deuxiéme bascule (20) comprend des moyens
de limitation de la course angulaire.

Mouvement horloger selon la revendication 1 ou 2, dans lequel les moyens de limitation de la course angulaire com-
prennent une ouverture (20c) formée dans la deuxiéme bascule (20), I'ouverture étant agencée pour coopérer avec
un pion, les extrémités de |'ouverture définissant la longueur de course de la deuxiéme bascule (20).

Mouvement horloger selon I'une des revendications 1 & 3, caractérisé en ce qu'il comprend un pignon de remontoir
(2), un pignon coulant (4), la mise en position du pignon coulant (4) étant assurée par une tirette (6) et une bascule
(8), la troisiéme bascule (30) comprenant une rainure de guidage coudée (34) qui définit la position angulaire de la
troisiéme bascule (30) en fonction de la position dans laquelle est immobilisée la tirette (6).

Mouvement horloger selon la revendication 4, dans lequel la troisiéme bascule (30) coopére indirectement avec un
sautoir (9) via la tirette (6), le sautoir (9) comprenant un bras flexible (90) présentant trois encoche (9a, 9b, 9¢) formant
trois positions correspondant aux positions de remontage, de correction de la date et de correction de I'heure.

Mouvement horloger selon la revendication 4, dans lequel la troisiéme bascule (30) présente une premiére extrémité
libre (31) sur laquelle est monté un pion (32) agencé pour reposer contre la deuxiéme bascule (20) lorsque la tige
de remontoir (1) est en position de mise a I'heure, et une deuxiéme extrémité (33) comprenant la rainure de guidage
(34) coopérant avec un pion (35) solidaire de la tirette 6.

Mouvement horloger selon la revendication 6, dans lequel le pion (35) est agencé dans la rainure de guidage (34)
pour entrainer le basculement de la troisiéme bascule (30) de sa position de repos vers sa position de mise a I'heure,
de sorte a bloquer le déplacement la deuxiéme bascule (20) au moins en direction du mécanisme d'affichage de la
date (3), ou de bloquer complétement la deuxiéme bascule (20).

Mouvement horloger selon 'une des revendications 1 & 7, dans lequel la deuxiéme bascule comprend des moyens
de friction.

Mouvement horloger selon l'une des revendications 1 & 8, dans lequel les moyens de friction se présentent sous la
forme d'une rondelle.

10. Piéce d'horlogerie comprenant un mouvement horloger selon l'une des revendications 1 a 9.
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