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Gebhard Weigele, Am Schénblick la, 8901 Tdfertingen, Lansi-Saksa

Leite akselinsa ympidri pydrivin, telanmuoctoisen pesuharjan, erityisesti
vaakapuuntaisen pesuharjan, liikkeiden ohjaamiseksi ajoneuvejen pesulait-
teigtoissa ~ Anordning for styrning av rérelserna hos en runt sin axel
roterande, valsformig tviattborste, speciellt en horisontal tvittborste vid

tvittanléiggningar for fordon

Kekginnon kohteena on laite akpelinsa ympéEri pydrivin, telanmuotoisen
pesuharjan, erityisesti vaakasuuntaisen pesuharjan, liikkeiden ohjaamiseksi
ajoneuvojen pesulaitteistoissa, joissa pestdvid ajoneuve voi liikkua kehyk-
seen nihden, johon pesuharja on laakeroitu ajoneuvoon nidhden#korkeus- tai
glvusuunnassa liikkuvaksi, jota puolestaan voidaan liikuttaa kuljetusketjul-
la tai sentapaisells kdytiopyoristdin ja kaytitdrullan vdlitykselld vaikutta-
van, valhtosuuntaisen sidhkdasetusmoottorin asvulla kahteen vastakkaiseen
suuntaan gjoneuvosta poispidin tal tihin pdin ja johon on yhdistetty kuor-
mituksenpeoisto- tal kuormituslaite, joka sallii sen, etti pesuharja painaa
ajoneuvoa vasten likimain samana pysyvBlld puristusvoimalla, jollein lait-
teessa on edelleen ohjauslaite, joka normaalia puristusveoimaa ylitettdessi

antaa niin kauan ohjausimpulsseja ja kytkee asetusmoottorin ensimmiiseen,




pesuharjaa ajoneuvosta poispiin liikuttavaan kiertosuuntaan, kunnes normaa-
1i puristusvoima on jAlleen saavutettu.

Ajonsuvojen pesulaitteissa liikutetaan ajoneuvoa pesulaitteistoon
ndhden. Ajoneuvo joko vedetddn kuljetushihnalla pesulaitteiston lidpi tai
pesuharjoja kannattavaa porttimaista kehysti liikutetaan paikallaan olevaan
ajoneuveon nihden, Vaakasuuntaisen pesuharjan, jonka akseli on sovitettu
poikittain suhteelliseen liikesuuntaan ndhden, t&ytyy tdlloin nousta katon
korkeudelle syvimmiestid asemastaan, jossa se pesee ajoneuven etupuolen pus-
kureiden korkeudella. Yleensi on pesuharjan paino niiden ohjauskelkat mu-
kaanluettuna tasautettu vetokdysien ja vastapainojen avulla niin, etty
pesuharja nojaa 2 - 10 kgin pystysuuntaisella puristusvoimalla ajoneuvon
vagkasuoria pintoja vasten. Jotta pesuharja kohoaa myds jyrkidsti nouseville
ajoneuvon pinnocille, kuten esimerkiksi jéddhdyttimen sHleikdlle tai yhdia-~
telmdvaunujen jyrkdstl nouseville pinnoille, on laitteesea yleensi ase-
tusmoottori, joka kiyttépybridstén ja kdyttorullan vilitykselld vaikutisa
kuljetusktyteen, kuljetuskegtjuun tai sentapaiseen, joka on yhdistetty pesu-
harjan ohjauskelkkaan. Kuitenkin on erittdin vaikeaa ohjata asetusmootteria
¥keinkertaisin keinoin siten, ettid vaakasuuntainen pesuharja nousee tai
lagkee jHlleen tarpeeksi nopeasti ja seuraa samana pysyvdlld puristuwmvei-

malla ajoneuvon &d#riviivoja.

Keksinnon tarkoituksena on sen vuoksi saada aikaan laite akselinse
ympdri pydrivin, telanmuotolisen pesuharjan, erityisesti vaakasuuntaisen
pesuharjan, liikkeiden ohjaamiseksi alussa mainitunlaisissa ajoneuvojen
pesulaitteigtoissa, joille on tunnusomalsta yksinkertaistettu ja varmakiyt-
toinen rakenne ja joissa pesuharja nojaasa vakiolla ja yksinkertaisesti sai-
dettdvdlld puristusvoimalla ajoneuvoa vasten

Timid saadaan keksinndn mukalisesti aikaan siten, etti kiyttopydristén
Ja kdyttorullan vdliin on sovitettu vapaan kidynnin mekanismi, joka sdhko-
moottorin ensimmiisesséd kiertosuunnassa on lukitsevassa tilassa ja vas-
talkkaisessa, toisessa kiertosuunnassa vapauttas kidyttopySrieton ja kiyt-
torullan vilisen kidyttoyhteyden, ja ettd sdhktmoottoria nermaalisti kEy-
tetddn jatkuvasti toisessa kiertosuunnassa ja ainoastaan ohjausimpulssien
eglintyessi se palautetaan ensimmiiseen kiertosuuntaansa.

Uudessa laltteessa voidaan pesuharjan puristusvoimaa tarkkaillas eri-
laigilla tunnetuilla ohjauslaitteilla. Jos puristusvoima ylittdi edeltyi
midrdtyn normaalin puristusvoiman, niin voidaan pesuharjaa k¥intidmills
laukaisunokan avulla vaikuttaa rajakatkaisimeen, joka sillein kytkee ape-
tusmoottorin ensimmiiseen kiertosuuntmansa. T8116in 1liikkuu kelkka ja sen

mukana pesvharja ajoneuvosta poispdin niin kauan, kunnes liiallinen puristus-




voima on lakannut ja tdmi voima on jdlleen saavuttanut lihes normaalin
arvonea. Timdn seurauksena voi harja kdintyd takaisin lihtéasentoonsa
eikd rajakatkalsin ole en#dd alaspainettuna. Samanaikaisesti kytkeytyy nidin
ollen kuitenkin myds asetusmoottori toiseen kiertosuuntaansa ja pydrii
sen jdlkeen jatkuvasti tdhdn toiseen kiertosuuntaan. Jos pesuharja etédin-
tyy liian voimakkaastli ajoneuvosta, niin se voi ldhetd ajoneuvoa ja nojata
sen jélkeen ajoneuvoon kuormituksenpoisto- tai kuormituslaitteen avulla
ennalta mddrdtylld normaslilla puristusvoimalla. Koska vapaan kdynnin
mekanismi asetusmoottorin toisessa kiertosuunnassa, Jonka aikana pesuharja
ldhenee ajoneuvoa, vapauttaa kiyttépydristdn ja kidytttrullan vidlisen kiyt-
téyhteyden, ei vaskasuuntaisen harjan korkeuden tai vastaavasti pystysuo-
ran harjan sivusuuntaisen aseman sﬁatﬁmiéeksi tarvita lis&d ohjauselement-
te]i eikd niiden siHtdmisti. Asetusmoottoria ei mydskiin tarvitse kytked
pois toiminnagta, kun pesuharja saavuttas tietyn korkeuden tai sivusuun-
taisen aseman, Niin collen yksginkertsistuu koko laitteen rakenne oleelli-
sesti. Yksittdisten osien lukumdirid on pienentynyt, joten valmistuskus-
tannukset alenevat ja hdiridkohtien vdhentyesséi kiyttdévarmuus kasvaa.
Laitteen s83t5 yksinkeritaistuu hnomattavasti, koska kulloinkin tarvitsee
sditd8 aincastaan se kytkentdkohta, jossa puristusvoimas ylitettZessid pesu-
harjan tulee liikkua ajoneuvesta poispidin. Vaakasuuntaisen harjan liikku-
essa alaspiin tal pyst¥ysuorien harjojen sivuttaisen liikkeen aikarna ei
ajoneuve voi vahingoittua, koska asetusmoottorilla ei cle volmavaikutusta.
Tunnetuissa jdrjestelmissé, joissa on rajoitusgkatkaisimet tail koskettimet
lasku- tal sivuttaisliikkeen lopettamiseksi, voi ajoneuvo vahingoittua
tdllaisen katkaisimen rikkoutuessa, ellei laitteessa ole lisdksl hdtikat-
kaisinlaitetta., Pesuharjan normaslia puristusvoilmaa voidaan samoin ykein-
kertaisesti saﬁtaé,.silla se on riippuvainen yksinomaan kuormitus- tai
kuormituksenpoistolaitteesta. Kuormituksenpoistolaitetta, joka wvoi tun-
netulla tavalla mucdestua ohjausrullien kautta kulkevasta kdydeati sekd
vaetapainoista, kdytetdidn vaakasuuntaisten harjojen yhteydesed, TE118in
tasataan pesuharjan sekd sitd kannattavan kelkan painc siten, etid Jjdljelle
jdd ainoastaan vihiinen pesuharjan ylipaino, noin 2 - 10 kg, Jjoka saa
tdlléin aikaan halutun puristusvoiman., Vastapainoa vihentidmdlld tei enen-
tdmdlld voidaan tdtd puristusvoimaa sddtH58 yksinkertaisesti. Pystysuorien
harjojen yhiteydessd veoidaan samoin k#yttidi tunnetulla tavalla kdysirullien
kautta kulkevaa, vastapainella varustettua koéyttd, jolloin vastapaino
vetdd pesuharjaa kannattavan kelkan ajoneuvon suuntaan, st. kuormittasa
siti. Myds tdssd tapauksessa voldaan vastapainoa suurentamalla tai pie-
nentimdlld sditid puristusvoimaa yksinkertaisella tavalla.

Keksinnon muita edullisia suoritusmuotoja on selitetty tunnusmerk-

keineen alipatenttivaatimuksissa.




Keksintsd selistetdidn seuraavassa lihemmin kahden piirustuksessa esi-
tetyn suoritusesimerkin yhteydessi.

Kuvio 1 esittdi pitkittdisleikkausta ajoneuvon pesulaitteistosta,
jossa on vaaskasuuntainen harja.

Kuvie 2 esittiid poikkileikkausta ajoneuvon pesulaitteistosta, jossa
on kaksi pystysuuntaista harjaa.

Piirustuksessa on viitenumerclla 1 merkitty porttimainen kehys,
johon nihden ajoneuvo 2 liikkuu suunnassa A, TAtd tarkoitusta varten voi-
daan ajoneuvoa liikuttaa tunnetulla tavalla kuljetushihnan avulla tai
ajoneuvo voi myds olla paikellaan ja kehysta 1 slirretdian ajoneuveon nih-
den. Kehys 1 kidsittiid kaksi pystysuoras pylvistd 3, joista ainoastaan toi-
nen voidaan néhdi piirustuksessa. Niiden molempien pylvididen vdlissid 1ii-
kutetaan ajoneuvoa 2. Kummassakin pylvidssd on pysiysuora chjain 4, jolle
kelkka 5 on sovitettu pystysuoraan siirrettdvidksi. Kelkkaan 5 on akselille
6 ripustettu heiluvasti kehys 7, johon telanmuotoisen pesuharjan 9 vaaka-
guuntainen kiertoakseli 8 on laakeroitu. Samoin kehykseen sovitettu, ei-
esitetty kiiyttémoeottori pybrittid pesuharjaa suuntaan D. Kelkkasan on kiin-
nitetty tsipuisa kuljetuselin, e¢simerkiksi hammeshihna 10 tai ketju, joka
kulkee kidyttdrullan 1l kauntta. Hammeshihnan toisessa plissé riippuu vasta-
paine 12. Vastaavanlainen jErjestely on ei-esitetyssi toisessa pylvidssd 3.
Molempien vastapainojen 12 avulla pidetdlin kelkka 5 ja pesuharja 9 yhdessé
kehyksen 7 ja kaikkien muiden kelkan kanssa yhteydessi olevien osien kanssaa
likimain tasapainossa. JiArjestely on kuitenkin sellainen, ettd pesuhar-
Jjassa on tietty 2 - 10 kgin ylipaino, joka painaa pesuharjaa alaspidin suun-
taan P, Voima P vaptaa haluttua puristusvoimaa. Kehykseen 1 on edelleen
laskercitu asetusmoottori 13, joka kiyttdpyérin 14, hihnapytrdn 15 ja kiila-
hihnan 16 avulla kdyttdid hihnapyordid 17. Hihnapyordn 17 ja akselin 18 vidliin,
joka skseli on yhdistetty kdyttdorullaan 11, on sovitettu vapean k&ynnin
mekanismi 19. Timid mekanismi on rakennetiu sellaiseksi, ettid se aikaansaa
hihnapyérdn 17 ja akselin 18 vdlilli kdyttoyhteyden, joka nostaa kelkkaa
5 ja pesuharjaa 9 suunnassa H, kun asetusmoottori 13 pydrii ensimmiiseen
kiertosuuntaanss ja siten liikuttaa kiilahihnaa 16 suuntaan h. Tissi en-
simmiisessd kiertosuunnassa on vapaan kdynnin mekanismi 1% lukitsevassas
tilassa., Normaalisti kdytetdidn asetusmoottoria 13 kuitenkin piinvastai-~
sessa, toisessa kiettosuunnassa ja siten se kiyttdd kiilahihnaa 16 jatku-
vasti suunnassa s. Tidssd kiertosuunnassa vapauttaa mekanismi 19 hihnapyo-
rdn 17 ja akselin 18 vdlisgen kdyttdyhteyden.

Kehykseen 7 on edelleen yhdistetty laukaisunokka 20, joka on yhteig-

toiminnasgsa kelkkaan 5 kiinnitetyn rajakatkaisimern 21 kanssa, Timd rajakat-




kaisin 21 on yhteydessi asetusmoottoriin 13, Niin kauan kuin laukaisu-
nokke 20 painaa rajakatkaisinta 21, pytrii asetusmoottori 13 ensimmdiseen
kiertosuuntaansa ja kidyttdi siten kiilahihnaa 16 ja myds hammashihnaa 10
suunnassa h ja vastaavasti H,

Tdmin uuden laitteen toimintatapa on seuraavs.

Normaalisti py®rii asetusmoottori 13 jatkuvasti toiseen kiertosuun-
taan, joka kdyttdi kiilahihnaa 16 suunnassa . Kogka tdssd kiertosuunnassa
ei kuitenkaan ole hihnapydrian 17 ja akselin 18 vdlistd kédyttdyhteyttd,
voi kHyttérulla 11 pydrid vapaasti molempiin kiertosuuntiin. Pesuharjan 9
ylipainon vaikutuksesta laskeutuu timi alimpaan asemaansa. Jog ajoneuvo 2
liikkuu pesuharjaa vastaan, niin pesuharja 9 Jja sen kehys 7 kddntyvdt suun-
taan B, Kun tietty kididntékulma = on saavutetin, joka vastaa myds pesuhar-
jan tiettyd puristusvoimaa ajoneuvon 2 pystysuocraa etusivua vasten, kosket-
taa laukaisunokkas 20 rajakatkaisinta 21. TH1l16in kytkeytyy asetusmoottori
13 ensimmiiseen kiertosuuntaansa ja nyt se liikuttaa kiilahihnaa 16 suun-
taan H. Koska tdssi kiertosuunnassa vapaan k#iynnin mekanismi 19 on lukit-
sevasga tilassa, pydrii nyt kiytitérulla 11 suuntaan C. Se nostaa tdlldin
hammashihnan 10.avulla kelkkaa 5 ja pesuharjaa 9 yléspdin suuntaan H.
Agetusmoottori 13 pysyy niin kavan ensimmiiisessd kiertosuunnassaan, kuin
laukaisunekka 20 vaikuttaaz rajakatkaisimeen 21. Jos pesubharja on kuitenkin
nouassut ajoneuvon etusivun péddlle, niin se k#intyy omalla veimallaan vd-
hitellen takaisin lihttasentoonsa. Laukaisunckka 20 poistuu siten rajakat-
kaisimen 21 alueelta ja setusmoottori 13 kytkeytyy heti toiseen kierto-
suuntaansa.

Pesuharja lepdi nyt alnocastaan ylipainollean P ajoneuvolla. Ainocas-
taan vastapainoihin 12 verrattuna oleva ylipaino m#&r#d tdlldin puristus-
voiman. Asetusmoottori 13 pydrii Jatkuvasti toiseen kiertosuuntaansa, kun-
nes harjan uusi kddntyminen suuntaan B vaihtaa Jjdlleen sen kiertosuunnan
miki tapahtun esimerkiksi silloin, kun harja pdisee tuulilasin kohdalle.
Kun harja on pessyt tuulilasin, niin se kdidntyy takaisin pystysuoraan lih-
téasentoonsa, ja sen jidlkeen pestdiin katto, samalla kun asetusmocttori
py6rii jilleen itociseen kiertosuuntaansa. Takapeltid ja ajoneuvon perdd
pestiegsd pytrii asetusmoottori 13 jatkuvastl toiseen kiertosuuniaansa,
niin ettd pesuhaxrja 9 voi ylipainonea seurauksena laskeutua alaspdin ja
seurata ajonsuvon Hiriviivoja.

Kuviossa 2 on kehykseen 22 laakeroitu vaakasuuntainen poikittaiskiske
23 gamoin vahkkasuuntaisen skselin 24a ympdrille k#dntyvisti. Tdlle poikit-
taiskiskolle 23 on laakeroitu molemmat kelkat 24 poikittaissuunnagsa aiir-

tyviksi, ts. kohtisuoraan ajoneuvon pesulaitteistoon nihden tapahtuvaan




suhteelliseen sgiirtymissuuntaan ndhden. Molemmat kelkat 24 kannattavat pe-
suharjoja 25, jotka voivat pydrii pystyakselin ympidri. Viitenumerolla 26
on merkitty pesuharjojen kidyttomoottereita. Oikeaan kelkkaan 24 on kiinni-
tetty kGysi 27, joka kulkee ohjausrullan 28 kautta ja on yhdistetty vasta-
painoon 29, Vasempaan kelkkaan 24 on kiinnitetty vastaavalla tavalla k&ysi
30, Jjoka kulkee ohjausrullan 31 kautta Ja on yhdistetty vastapainoen 32.
Vastapainot aikaansaavat molemmissa kelkoisss ajoneuvon keskikohdan suun-
nassa valkuitavan puristusvoiman P. Kdysien 27, 30 seki niiden wvastapaino-
Jen 29,32 asemegta voisi mahdellisegsti olla mySs pistekatkoviivalla mer-
kitty jousi 53. Koydet 27,30 vastapainoineen 29,32 tail vamtasavasti jousi 53
muodestavat kuormituslaitteen joka ajoneuvon givuja pestiessi salliin pe-
suharjojen nojaamisen ajoneuvoa vasten likimain samana pysyvdlld puristus-
voimalla P.

Jotta pesuharjat, joita tavallisesti liikutetaan kuormituslaititeiston
avulla ajoneuvon keskikohdan suunnasga, piidsevdt pestivin ajoneuvon suu-
rimpien esteiden, esimerkiksi etuosan, ohi, on laitieeseen sovitettu asetus-
moottori 33, joka kiAyttdépyoridston 34 avulla kidyttdd kidyttdakselia 35.
Kiyttoakseli 35 on vapaan kidynnin mekanismin 36 vdlitykselld yhdistetty kah-
teen koakeisaliseeti sovitettuun kidAyttsrullaan 37, jotka puolestaan on
tdssd tapauksessa tehty kiilahihnapydriksi. Nédiden kiilahihnapydrien kautta
kulkee kaksi pddtontd kiilahihnas 38 Jja %9, jotke kulkevat edelleen oh-
jauspytrien 40 ja 41 ympdri. EKiilahihnan 38 yldosa on liittimen 42 vili-
tykselld yhdistetty oikeaan kelkkaan, kun taas kiilahihnan 39 alaosa on
sinkilén 43 avulla yhdistetty vasempaan kelkkaan. ¥apaan kulun mekanismi
36 on tehty sellaiseksi, etti se asetusmoottorin 33 pydriessi ensimmiiseen
suuntaan, jossa tidmd alkaansaa akselin 3% pydrimisen mydtipdivddn U, luki-
ten yhdiptdd akselin 35 kidyttSrulliin 37, Kdyttdérullien 3T pyoriessd t&hEn
guuntaan liikkuvat kelkat 24 vastakkaisgen suuntaan e ulospidin. Agetus-
moottorin 33 pydriessi toiseen, vastakkaiseen suuntaan vapauttaa vapaan
kdynnin mekanismi 36 kiyttdakselin 35 ja kdyttsrullien 37 vidlisen kidytto-
yhteyden.

Euten on jo mainittu, on poikittaiskisko 23 laakeroitu kddntyvasti
akeelille 24a. Se kannattaa lavkaisunekkaa 44, joka harjojen akseleiden
poiketessa tietyssid miidrin pystyasennostaan on yhteistoiminnassa rajakat-
kaigimen 45 kaﬁssa. Rajakatkaisin 45 vaikuttaa puclestaan asetusmoottoriin
3%, Niin kauan kuin rajskatkaisin 45 on alaspalnettuna, pydrii meottori 33
eneimmdiseen kiertosuuntaansa, jota vastoin se normaalisti rajakatkaisimen
ollessa ylhi#dlld pydrii jatkuvasti toisemkiertosuuntaansa.

Jos ajoneuve liikkuu kohtisuoraan piirustuksen tasoon ndhden pysty-

suoria harjeja 25 vastaan, niin kiske 23 k#Hintyy akselinsa 24 ympiri. Xun




edeltd midrdtty kéintokulma on saavutettu, painaa nckka 44 katkaisinta 45.
Siten kytketdin asetusmoottori 33 ensimméiseen kiertosuuniaansa. Koska
vapaan kiynnin mekanismi 36 tidssi kilertosuunnassa on lukitsevassa tilasea,
liikkuvat molemmat kelkat 24 kiilahihnojen 38 ja 39 avulla sunnnassa e
ulospdin. Niin pian kuin pesuharjat 26 ovat saavuttaneet ajoneuvon ulkosi-
vut, hellittdd puristuspaine, Ne kiidntyvit jAlleen takaisin pystyasentoonsa
ja laukaisunokkas 44 vapauttaz siten myds rajakatkaisimen 45. Agetusmoot-
tori 33 kytkeytyy heti toiseen kiertosuuntaansa ja pytrii nyt jatkuvasti
tdasd toisessa kiertosuunnasea. Mutta koska tdessi toisessa kiertosuunnassa
vapaan kdynnin mekaniemi 36 el endid toimi lukiten, eivdt kiilahihnat 38

ja 39 seuraa mukana akeelin 35 pydrimisestd huolimatta. Harjat veivat kuor-
mituelaitteen voiman P vaikutuksesta liikkua vapaasti suuntaan ¥ ajoneuvoa
kohti ja mukautua ajoneuvon #iriviivojen mukaan. Samoin ne veivat ajoneu-
von takasivulla liikkua toisiaan kohtl ja ndin pestid ajoneuven perin.
Puristusvoima miirdytyy tdlloin yksistdidn kuormituslaitteiden 27 - 29 tai
vagtaavasti 30 - 32 tai 3% mukaan.

TEhdin asti selitetyissi suoritusesimerkeissi on ohjauslaitteena kul-
loinkin mekaaninen ohjauslaite, joka laukaisunokan Jja rajakatkaisimen avul-
la shjaa asetusmocottorin 33 ensimmiiseen kiertosuuntaansa, sillein kun
pesuharjojen ennalta mi#firitty poikkeaminen niiden normaalista tydasennosta
¥litetddn, Laitteessa vol 0lla mybs muita tunnettuja ohjauslaltteita, Jjotka
toimivat pesuharjojen puristusvoimasts riippuvaisesti. Ndmd ohjauslaitteet
voidaan kuitenkin tehdd hyvin yksinkertaisiksi tunnettuihin ohjauslaittei-
siin verrattuna, koska niiden tarvitsee kulloinkin aincastaan edelti mdi-
ridttyd puristuspainetta ylitettdessid antaa ohjausimpulsseja elkd normaalia
puristuspsinetta tai liian viZhiietd puristuspainetia saavutettaessa.

Siten on esimerkiksi mahdollista laakeroida pesuharjojen kidyttomeootte-
ri kiertyvidsti siti kannattavaan kelkkaan. Kiyttbmoottori tuetaan ennalta
mirdtylld voimalla, esimerkiksi jousella, kelkalle tiZhin néhden tapahtu-
vaa kiertymisti vastaan. Kdyttdmoottoriin on yhdistetty laukaisunokka,
joka kidyttdmoottorin ennalta midrdiityn pybrimisen jilkeen on yhteistoimin-
nassa kelkassa olevan katkaisimen kanssa, joka puolestaan kytkee asetus-~
moottorin sen engimmiiseen kiertosuuntaan. Vastakohtana tunnetulle ohjaus-
laitteelle tarvitaan ainocastaan ykei asinca laukaisunokka je yksi ainosa
rajakatkaisin elikd mitdin vaikeuksia aiheudu rajakatkaisinta sididdettdessi,
kegka pesuharjaa puristetaan normaalisti ajoneuvea vasten aincastaan kuor-
mitus- tai kvormituksenpoistolaitteen voimalla.

On myds ajateltavissa, etti pesuharjan kiyttdmoottori, on saksalagi-~
sessa hakemusjulkaisussa 2 200 932 ja 2 052 547 selitetylld, sindnsi tun-
netulla tavalla liitetty tehonmittauslaitteeseen, joka edelti midridttyd




moottorin tehoa ylitettdessi luovuttam ohjaussignaaleja ja vaihtaa asetus-
moottorin sen ensimmdiseen kiertosuuntaan. MytGs tdssi tapauksessa on tun-
nettuun laitteeseen verratiuna yksinkertaistetin sekd sdhkdokytkentd ettd
myds sen sHidtd. Vastaavalla tavalla voidaan tehonmittauksen asemesta
mitata my&s virranveimaskkuus, jonka pesubarjan moottori saa verkosta.
Kun tietty virranveimakkuus ylitetdin, ohjataan asetusmcoottori ensimmii-
seen kdyntisuuntaansa, kun sitid taas aina normaalisti k&ytetd&n tolsessa
kiertosuunnassaan.

Kekgintisd voidaan kdyttdi myds sellaisis pesulaitteits varten, joissa
kulleinkin ainoastaan yksi pysiysuoran kiertcakselin omaava pesuharja on

laakercoitu kddntyvidsti kiskoon.



Patenttivaatimukeet:

1, Laite akselinsa ympiri pydrividn, telanmuotoisen pesuharjan, eri-
tyisesti vaakasuuntaisgen pesuharjan, Tiikkeiden ohjaamiseksi ajoneuvojen
pesulaitteistoissa, joissa pestidvi ajoneuve liikkuu kehykseen ndhden, johon
pesuharja on laakeroitu ajoneuvoon nihden korkeus- tail sivusuunnassa 1liik-
kuvaksi, jota puolestaan voidaan liikuttaa kuljetusketjulla tai sentapai-
sella kdyttopybridstdon ja kiyttbrullan vdlitykselld vaikuttavan vaihteosuun-
taisen sihkdasetusmoottorin avulla kahteen vastakkaiseen suuntaan ajoneu-
vesta poispidin ja vastaavasti tdhdn pdin ja Johon on yhdistetiy kuermituk-
genpoisto~ tai kuormituslaite, joka esallii sen, etti pesuharja painasa ajo-
neuvea vasten likimain samana pysyvidllid puristusvoimalla, jolleoin lait-
teesea on edelleen chjauslaite, joka normamlis puristusvoimas ylitettéesed
antaa niin kauan ohjausimpulsseja ja kytkee asetusmcottorin ensimmiiseen,
pesuharjas ajoneuvosgta peispiin liikuttavaan kiertosuunitaan, kunnes normaa-
1i puristusvoima on jdlleen maavutettu, t un ne t t u gpiitd, etti kiytts-
pyoristén ja kdyttsrullan (11,37) vdlissi on vapean kdynnin mekanismi
(19,36), joka on lukitsevassa tilassa asetusmoottorin (13,33) ensimmdi-
sesgi kiertosuunnassa ja Joka vastakkaisessa, toisessa kiertésuunnassa
vapauttaa kiyttopyoréston ja kidyttorullan (11,37) vidlisen kiyttSyhteyden,
ja ettE asetuamocettoria normaalisti kdytetéidn jatkuvasti toisessa kierto-
suunnassa ja aineastaan ohjausimpulssien esiintyessd se palautetaan ensim-
midiseen kiertosuuntaansa.

2., Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnet tu gsiitd, ettid
vaakasuuntaisen pesuharjan (9) yhteydessi kuormituksenpoistolaite muodos-
tuu ohjausrullan (11) kautta kulkevasta kiydesti tei sentapaisesta (10),
jossa on vastapeino (12), joka paino tasauttaa pesubarjan (9) ja kelkan
(5) painon halutuksi puristusvoimaksi P.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un ne t t u giitid, ettd
pysitysuoran pesuharjan {(24) yhteydessi kuormituslaite muocdostun ohjausrul-
lan (28,31) kautta kulkevasta kiéydestd (27,30), jossa on vastapaino
(29,32), jonka suuruus vastaa haluttua puristusvoimaa P.

4, Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunnet tu siiti,
vaakasuuntaisen pesuharjan (9) kiertoakseli (8) on laakeroitu kidntskehyk-
seen (7), joka puolestaan on ripustetiu yhdensuuntaisesti kiertoakseliin (8)
ndhden sovitetulle kdéintdakselille (6) heiluvasti kahteen kelkkaan (5)
ja ettd kddntokehykseen (7) on yhdistetty lasukaisunokka (20), joka kiints-
kehyksen poiketessa ennalta mddrdiyn verran on yhteistoiminnassa toisessa

kelkassa (5) olevan katkaisimen (21) kanssa, joka puolestaan vaihtaa asetus-
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moottorin (13) sen ensimmiiseen kiertosuuntaan.

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen laite, tunnet -
t u siitd, ettdi pesuharjan kiyttomoottori on laakerocitu kiertyvidsti sitd
kannattavaan kelkkaan ja tuettu tdlle ennalta miiritylld voimalla kelkkaan
nihden tapahtuvaa kiertymistd vastean, ja ettd kdyttémoottoriin on yhdis-
tetty laukaisunokka, joka kdAyttSmoottorin ennalta midrityn pydrimisen
jdlkeen on yhteigtociminnassa kelkassa olevan katkaisimen kanssa, Jjoka
puolestaan vaihtaa asetusmoottorin kdynnin sen ensimmfiseen kiertosuuntaan.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen laite, t unne t -
t u siitd, ettd pesuharjan kiytitmoottoriin on liitetty tehenmittauslaite,
joks ennalta midrittyd moottorintehoa ylitettiessi luovuttaa ohjaussignaa-
leja ja kytkee agetusmoottorin sen ensimmédiseen kiertosuuntaan,

7. Yhden tai useamman edelli olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu giiti, etti poikittain ajoneuvon ja pesulaitteiston suh-
teelliseen liikesuuntaan (A) nZhden sovitetulla poikittaiskiskella (23)
voidaan kahta pystysuoran kiertoakselin omaavaa pesuharjaa (25) siirtéi
kahden kelkan (24) avulla poikittain suhteelliseen liikesuuntaan nihden ja
ne on laakeroitu suhteellisessa liikesuunnassa k#intyviksi, etti jokaiseen
kelkkaan (24) kuuluu kuormituslaite (27, 28, 29; 30, 31, 32 tai 53), ettd
jokaista kelkkaa varten on yhdensuuntaisesti polkittaiskiskoon n#hden
sovitettu kiilahihnan kidyttolaite (37, 38, 40; 37, 39, 41), ettd kiila-
hihnan kiytislaitteen kidyttsrullaa (37) kidyttdd yhteinen asetusmoocttori
(33) vapaan kiynnin mekanismin vdlitykselli ja etti laitteessa on asetus-
moottorin kiertosuuntaa ohjaave katksisin (45), jota pesuharjojen (25)

ollessa ennalta miéirityssi vinossa asennossa kiyttdd laukaisunokka (44).
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Patentkrav: |

1. Anordning f&r styrande av rbrelsefdrloppet hos en kring en axel
roterande, valsaptad tvittborste, sérskilt en horisontell tvdttborste, i
fordonstvédttanlaggningar, i vilka fordonet som skall tvdéttas kan riras
i forhdllande till en ram, p& vilken tvidttborsten i fdrhillande till for-
donet lagrats rdrlig i hdjd- och sidled, och vilken sjdlv medelst en pd
en transportkedja eller dyl., under mellankoppling av ett drev och en driv-
rulle, inverkande reversibel, elektrisk omstillningsmotor kan roras i tvé

motstdende riktningar bort frdn resp. mot fordonet och med vilken forbun-

dits en avlastningss eller belastningsanordn ng, som tilldter att tvatt-
borsten fortgldende med i dett nérmaste samma kraft anligger fordonet, var-
vid ytterligare anordnats en styranordning, vilken d& den normala anligg-
ningskraften fverskrids, ger styrsignaler och kopplar omstdllningsmotorn

i en féreta, tvidttborsten bort fridn fordonet rérande rotationeriktning sé&
lénge att den normala anliggningskraften Ater uppndtts, k i nneteck-~
n ad dirav, att meilan drevet och drivrullen (11,37) ancrdnats ett frihjul
(19,36), vilket spérrar i cmstdllningsmotorns (13,33) férsta rotationsrikt-
ning och i den motsatta, apdra rotatiomariktningen friger drivftrbindelsen
mellan drevet och drivrullen (11,37), och att omstdllningsmotorn normalt
drivs i den andra rotationsriktningen och omkastas i den fdrsta rotations-
riktningen endast d& styrimpulser upptrider.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k @&4nnetecknad dirav,
att avliastningsanordningen vid horisontell tvittborste (9) bestér av Sver
en brytskiva (11) dragen lina eller dyl, (10) med en wotvikt (12), vilken
utjdmpar vikten av tviittborsten (9) och vagnen (5) fram till den &nskade an-
liggningskraften (P).

3. Anordning enligt patentkravet 1, k annetecknad dirav,
att belastningsanordningen vid vertikal tvidttborste (24) besidr av en over
en brytskiva (28,31) dragen lina (27,30) med en motvikt, vars storlek mot-
svarar den dnskade anliggningskraften (P).

4. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, k Ennetecknaid
dédrav, att vridaxeln (8) i en horisontell tvdttborste (9) lagrats i en sving-
ram (7), vilken igen upphéngts pendlande p& en parallellt med vrideln (8) an-
ordnad svidngaxel (6) pd tvd vagnar (5), och att med sviéngramen (7) forenats
en kopplingsnock (20), vilken vid p& fsrhand bestimt utslag av svingramen

samverkar med en pd de bigge vagnarna (5) anordnad strémstdllare (21), vil-
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ken omkopplar omsétllningsmotorn (1l3) i dess f¥rsta rotationsriktning.

5. Anordning enligt patentkravet 1, 2 eller 3, k dnneteck-~-
nad dirav, att tviattborstens drivmotor lagrats vridbar pd den borsten
uppbérande vagnen och st8ttats mot ett vridande i férhdllande till vagnen
péd densamma med pd fHrhand bestdmd kraft, och att drivmotorn firbundite med
en kopplingsnock, som vid pd forhand bestiimd vridning av drivmotorn samver-
kar med en pA vagnen anordnad strdmstdllare, vilken & sin sida omkopplar
omatdllningsmoteorn i dess {8rsta rotationsriktning.

6. Anordning enligt patentkravet 1, 2 eller 3, k innetecknad
ddrav, att till tvittborstens drivmotor anslutits en effektmitare, som di
en pd forhand beetimd motoreffekt &verskrids avger styrsignaler och om-
kopplar omstéllningsmotorn i deess fdrsta rotatiomsriktning.

7. Anordning enligt ett eller flera av foregiende patentkrav, k 4 n -
netecknad didrav, att pd en tvidrs mot den relativa rérelseriktnin-
gen (A) hos fordonet och tvittanléggningen anordnad tvéirskena (23) har lag-
rats tvd med vertikala retationsaxlar férsedda tvdttborstar (25), vilka i
forhdllande till némnda relativa rdrelseriktning kan forskjutas i tvidrled
tver tvd vagnar (24) och #ven svidngas i némnda relativa rorelseriktning,
att vardera vagnen (24) koordinerats med en belastningsanordning (27,28,29;
30,31,32 resp. 53), att for vardera vagnen anordnats ett med tvirskenan gi-
ende kilremsdrev (37,38,40; 37,39,41), att drivrullen (37) i kilremsdrevet
driva av en gemensam omstidllningsmotox (33) via ett frihjul och att en strém-
stdllare (45), som omkastar rotationsriktningen hos omstidllningsmotorn,
anordnats, varvid stromstdillaren vid en pd forhand bestiémd lutande stédll-
ning hos tvattborsten (25) mansvreras av en kopplingsnock (44).
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