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(57) Формула изобретения
Способформирования динамических усилий в механизме экскаватора, включающий

задание рабочей и возможно максимальной скоростей привода, измерение текущего
усилия и сравнения его с заданным, отличающийся тем, что, используя высокоточное
позиционирование ковша экскаватора и фактические параметры буровзрывных работ
по блоку в процессе отработки блока постоянно уточняют закономерности
расположения зон с трудными условиями экскавации, в которых переходят с
максимальной скорости привода на рабочую.
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