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(54) Zatizeni pro manipulaci s tyéovym materidlem p¥i kovéni na vodorovnych
kovacich strojich

Refeni se tykad oboru tvéfeci techniky,
konkrétn& pro kovérensky provoz a Yesi
problém automatizace pro manipulaci mezi vy-
robnimi operacemi p¥i kovén{ tyového ma-
teri&lu na vodorovnych kovacich strojich. .
zarizeni sestdvd z prub&iné oh¥ivaci
pece s krokovym dopravnikem, bubnového za-
sobniku, prismat, kolejnic, ovlddacich
védlct, kovaciho stroje s kovacim ndstrojem
a dopravniku. Podstata spo&¢ivd v tom, Ze
pfed vstupem do pribé&iné€ ohtivaci pece je
uspotf&ddn bubnovy zdsobnik s tFfetim ovlada-
cim vélcem, jehoZ vystup navazuje na krokovy
dopravnik priob&zné oh¥ivaci pece, na jejimi
vystupu je uspo¥édéno vyklopné prisma s dru-
hym ovlddacim vdlcem, které je kolejnicemi
pfipojeno s pevnym prismatem s t¥etim ovlada-
cim valcem, uspotddanym pred vstupem do ko-
vaciho néstroje, na jehoZ vystupu je uspofé-
d4n pésovy dopravnik.

790

Zl
{

Ll
A

-]
-]

il

3N
oL |
gl

:

o]

SR 1

N N
w | w
b 2

w

~
w A

254360




254360 2

Vynélez se tykd zafizen{ pro manipulaci s tydovym materidlem pfi kovani na vodorovnych
kovacich strojfch,

Manipulace s tyfovym materidlem mezi jednotlivymi vyrobnimi operacemi se p¥i kovéani
na vodorovnych kovacich strojich provadi ru&n&. Pracovnik si nejd¥fve materi&l ulo?{
do oh¥ivaci pece. Po ohfevu jej vytéhne ru&n& kle¥témi, uloZi do kovacfho stroje a provede
prvni operaci, tvé¥eni s vyronkem. Ve druhé operaci se provede ost¥i¥eni vyronku. B&hem
té&chto operaci drZ{i pracovnik materidl kleStémi. Po ukondenf operac! odlo%f materiél
do manipuladni bedny.

Ru¢ni manipulace zpisobuje nep¥esnosti p¥i zaklddénf{ do kovaciho néstroje a proto
je pro dodrieni{ rozm&rd nutné kovéni s vyronkem, cof zap¥ilinuje zvyZeni spotieby materidlu.
P¥i ruén{i manipulaci je nizkd& produktivita prdce a zvySena fyzick& némaha.

Cilem vyndlezu je za¥izenif, které umoZfiuje automatickou manipulaci s tydovym materidlem

mezi jednotlivymi vyrobnimi operacemi p¥i kovdni na vodorovnych kovacfch strojich.

Za¥izeni pro manipulaci s ty&ovym materidlem p¥fi kovadni na vodorovnych kovacich
strojich sestdvd z prub&Zné oh¥ivaci pece s krokovym dopravnikem, bubnového zdsobniku,
prizmatu, kolejnice, ovléddacich vélcl, kovaciho stroje,s kovacim néstrojem a dopravniku.
Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze p¥ed vstupem do pribé&Zné oh¥ivaci pece je uspo¥édén
bubnovy zésobnik s prvnim ovl&dacim vdlcem, jehoZ vy¢stup navazuje na krokovy dopravnik
prubézné oh¥ivaci pece, na jejimZ vystupu je uspo¥ddé&no vyklopné prisma s druhym ovladacim
vdlcem, které je kolejnicemi propojeno s pevnym prismatem se t¥etim ovlddacim vélcem,
uspo¥Adanym pf¥ed vstupem do kovaciho ndstroje, na jehoZ vystupu je uspofddidn pasovy doprav-
nik. Kovaci ndstroj je na pevné &elisti opat¥en pruZné ulo%enymi upinkami a na posuvné

Celisti dvém@ vyklopn& uloZenymi zardZkami.

Za¥izenim se doci{l{ automatizace p¥i manipulaci s tylovym materidlem mezi jednotlivymi
vyrobnimi operacemi, tim se zvy${i produktivita préce, odstrani se nepfesnosti p¥i vklddani
materidlu do kovaciho ndstroje. Tim je umoZnéno tvd¥eni bez vyronku a docili se tak sniZenf

materidlové ndroénosti p¥i vyrob&. Odstrani se fyzickd ndmaha a zlep8i se pracovni podminky.

Priklad za¥izeni podle vyndlezu je zndzorndn na vykresech, kde obr. 1 zndzorfuje
schematicky za¥fzeni{ v celkovém uspo¥ddéni, obr. 2 pohled na pevnou &elist s dutinou
a pevné prisma s druhym ovléddacim vélcem, obr. 3 detail zardZky, obr. 4 detail upinky
v pevné Celisti,a obr. 5 seviené Celisti kovacfho ndstroje s upinkou p¥idrzujici ty&ovy

materidl a dopravnik uloZeny ve spodnf 84sti Selisti.

Za¥izeni podle vyndlezu sestdvd z pribéZné oh¥ivaci pece 1 s krokovym dopravnikem
2, bubnového zasobniku 3,s prvnim ovlddacim vadlcem 4, vyklopného prismatu 5 s druhym
ovlddacim vdlcem 6, pevného prismatu 7 s t¥etim ovlddacim vélcem 8, kolejnic 9, kovaciho
stroje 10 s kovacim nastrojem 11 a pasového dopravniku 12 s manipula&ni bednou 13.

P¥ed vstupem do prib&Zné oh¥ivaci pece 1 je na jeji konstrukci uloZen bubnovy zésobnik
3 se sk¥fnf pohonu 31, na jehoZ obvodu jsou vytvo¥ena neznidzorn&na vybrdni pro uloZeni
ty8ového materidlu. K ot&&eni bubnového zdsobniku 3 slouZf prvni ovlddaci vélec 4, uloZeny
na sk¥ini 31 pohonu, ktery ovl4d4 rohatku 32, uloZenou na h¥fdeli 33. Vystup z bubnového
zédsobnfku 3 navazuje na krokovy dopravnik 2 prtb&Zn& ohfivaci pece 1, na jejimZ vystupu

je uloZfeno vyklopné prisma 5 s druhym ovlddacim védlcem 6.

Ulo%eni je provedeno prostfednictvim nezndzornéné konzoly na konstrukci prib&iné
oh¥ivaci pece 1. Vyklopné prisma 5 je dvéma kolejnicemi 9 propojeno s pevnym prismatem
7 usporddanym spolu se t¥etim ovliddacim vélcem 8 p¥ed vstupem do kovaciho ndstroje 11
kovacfho stroje 10. Pevné prisma 7 je prost¥ednictvim nezndzornéné konzoly 14 upevnéno
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k ramu kovacfho stroje 10. Ke konzole 14 je uchycena pfivafenim podp&ra 15 na ni%¥ je

ulozen tY¥eti ovlddaci vélec 8.

Kovaci néstroj 11 sestdvd z pevné Celisti 16, posuvné Celisti 17 a razniku 18. V obou

¢elistech 16 a 17 jsou vytvoreny pfidrZovaci dutiny 19 a 20 pro uloZeni tyfového materidlu
21

a posuvnéd Celist 17 dvéma vyklopn& uloZenymi zardZkami 23. Upinka 22 ty&ového materidlu

. Pevnd elist 16 je opat¥ena dvéma pruZné uloZenymi upinkami 22 ty&ového materidlu

je uloZena v dloZném vybrdni 24 pevné Celisti 16, proti némuZ je v posuvné Zelisti 17
vytvofeno kryci vybrdni 25. Upinka 22 tyfového materidlu sestdvd z opé&rného koliku 26,
je uloZen v vWloiném vybr&ni 24, o ktery se jednou stranou opird pfiloZka 27, kterou prochézi
§roub 28, upevnény do dloZného vybrdni 24, mezi jehoZ hlavou a pfilofkou 27 je uloZena

pruZina 29.

Druhd strana p¥ilofky 27 se opird o tydovy materidl, ktery p¥itladuje do p¥idrZované
dutiny 19 pevné &elisti. ZardZka 23 je jednim koncem ulofena vyklopné& kolem Eepu 30
v GlozZném vybrdni 34 posuvné Celisti 17, proti némuf je v pevné Zelisti 16 vytvo¥eno
zajisfovaci vybréni 35, do kterého zasahuje druhy konec zardiky 23. Ve spodni C4sti &elisti
16 a 17 pod p¥idrZovacimi dutinami 19 pevné gelisti a 20 posuvné celisti pro uloZeni
tyCového materidlu 21, je vytvofeno v pevné Celisti 16 upevhovaci vybrdni 36 a v posuvné
¢elisti 17 kryci vybrdni 37, ve kterych je uloZen spddovy dopravnik 38 upevnény Srouby
39 v upevnovacim vybrdni 36 pevné Celisti. Spddovy dopravnik 38 navazuje na pdsovy dopravnik

12, ktery usti do manipulaéni bedny 13.

Ty¢ovy materidl 21, kup¥ikladu Srouby s hlavou, se uklddaji do bubnového zdsobnfku
3. Ukl4d&ni je moZno provddét ruéné nebo mechanicky. Bubnovy zdsobnik 3 se otdl{ pisobenim
prvniho ovladaciho vdlce 4, jehoZ pistnice ovlééé rohatku 32 a tim h¥idel 33. TyCovy
materidl 21 se pfemistuje z bubnového zdsobniku 3 na krokovy dopravnik 2, jeho% pohybem
se posouvd pres pribé&Znou oh¥ivaci pec 1 a na jejim vystupu je vytaZen plsobenim druhého
ovlddaciho vdlce 6 na vyklopné prisma,5, které jej kyvavym pohybem vyklopi na dvé kolejnice
9, po nich%? se odvalovénim p¥esune na pevné prisma 7, do polohy p¥ed kovaci stroj 10,
pfed vstup do kovaciho ndstroje 11. Celisti 16 a 17 kovaciho ndstroje 1l jsou rozevfeny.
Pisobenim t¥etriho ovlddaciho vdlce 8 je tylovy materidl 21 pF¥esunut z pevného prismatu
7 do pridrZovaci dutiny 19 pevné Celisti 16 kovaciho néstroje 11.

P¥i prichodu tydového materidlu 21 p¥idrZovaci dutinou 19 pevné Celisti 16 je jeho
poloha jiSté&na pusobenim pruzZné& uloZenych upinek 22 tyCového materid&lu. Po zasunuti je
k pevné ¢elisti 16 sev¥en plsobenim posuvné &elisti 17. T¥et{ ovladdaci vdlec 8 stéle
dotladuje tylovy materidl 21 do sevienych Celisti 16 a 17. Ndslednym plsobenim razniku
18 se provede roz$ifeni &&sti ty%ového materidlu 21. Po jejim ukonleni se posuvnéd Celist
17 odd4li od pevné Celisti 16 a prostfednictvim zardZek 23 vysune tyCovy materidl 21
-z ptidrZovaci dutiny 19 pevné Celisti na spédovy dopravni 38, po kterém se p¥esune na

3

padsovy dopravnik 12, ktery dopravi tyfovy materidl 21 do manipulaéni bedny 13.

PREDMET®T VYNALEGSZU

1. za¥izen{ pro man.:ulaci s tyCovym materidlem p¥i kov&ni na vodorovnych kovacich
strojich, sestdvajici z p. :bé&Zné oh¥ivaci pece s krokovym dopravnikem, bubnového z&sobniku,
prismat, kolejnic, ovl&dacic: vélcld, kovaciho stroje s kovacim ndstrojem a dopravniku,
vyznadujici se tim, Ze pfed vstupem do p¥dibéiné oh¥ivaci pece (1} je uspof&dan bubnovy
zdsobnik (3) s prvnim ovlddacim vdlcem (4), jehoZ vystup navazuje na krokovy dopravnik
(2) prubé&Zné oh¥ivaci pece (1), na jejimZ vystupu je uspordddno vyklopné prisma (5)

s druhym ovlddacim vdlcem (6), které je kolejnicemi (9) popojeno s pevnym prismatem (7)
se tfetim ovlddacim vdlcem (8), uspofddanym pfed vstupem do kovaciho ndstroje (11), na
jehoZ vystupu je uspofddan pdsovy dopravnik (12).
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2. Za¥fzeni pro manipulaci podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze kovaci ndstroj (11)
je na pevné elisti (16) opatfen pruZné uloZenymi upinkami (22) a na posuvné Celisti

(17) dvéma vyklopné& uloZenymi zardikami (23).

3 vykresy
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