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Sterownicze urzadzenie pneumatyczne o zmiennym skoku
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Przedmiotem wynalazku  jest sterownicze urza-
dzenie pneumatyczne o zmiennym skoku, z blo-
kowaniem potozenia tloka i tloczyska w dowolnie
wybranym miejscu na dlugo$ci skoku oraz ze
sterowaniem zdalnym z pulpitu sterowniczego
i kontrolg wskaZnikowag polozenia tloka w kaz-
dej chwili czasu pracy tloka.

Urzadzenie to stuzy do przestawiania zespoléw
dozujacych, np. w nowoczesnych agregatach prze-
robu mas odlewni do przymykania i otwierania
zasuwy dozownikéw tas$mowych rozchylania lub
zaciskania ramion zgarniaczy masy formierskiej
(lub innej) umieszczonych na przeno$nikach, we
wszelkich urzadzeniach podajgcych i przepycha-
jacych, jak i przy zamykaniu i uchylaniu zam-
koéw szczekowych i zaworow zbiornikow.

W dotychczas znanych rozwigzaniach konstruk-
cyjnych czynno$ci te wykonuje sie recznie za po-
mocg zwyklych cylindré6w pneumatycznych nad-
zorowanych przez czlowieka, lub motoreduktora
umozliwiajgcego wybranie kilku polozen przy
uzyciu wylacznik6w krancowych. Znane takie
urzadzenia wykazuja powazne wady i niedogod-
no$ci, nie mogg byé réwnowazne z sterowniczym
urzadzeniem pneumatycznym o zmiennym skoku
— wymagaja duzego wysilku ze strony obslugu-
jacego, sa pracochlonne, wymagajg sterowania
recznego oraz nie zapewniaja pewnego dzialania.

Sterownicze urzgdzenie, wedlug wynalazku
umozliwia wyeliminowanie niedogodno$ci zna-
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nych podobnych rozwigzan konstrukcyjnych. Po-

~zwala na calkowite zastgpienie pracy recznej —

mechaniczng oraz na wykonywanie pracy ttoka
roboczego sterowniczego urzadzenia z jednoczes-
na mozliwoScig zdalnej kontroli tych czynnoSci
na pulpicie, jak réwniez na uzyskanie ewentual-
nych korekcji dzialania tloka, w celu zoriento-
wania w kazdej chwili w jakim stopniu praca
ttoka zostala juz wykonana. Samoczynna bloka-
da dowolnego polozenia tloka umozliwi jego za-
trzymanie i zablokowanie go nawet w przypadku
awarii, np. przy przerwie doplywu sprezonego
powietrza roboczego. Dostawienie w pulpicie ste-
rowniczym do wskaznjka zegarowego, wskazujg-
cego polozenie tloka w czasie, znanego selsyno-
wego przetgcznika bezstykowego, umozliwia wig-
czenie sterowniczego urzadzenia w automatyczny
cykl pracy agregatu lub zespolu, w ktérym pra-
cuje, a zatym czynnoéci wykonywane przez urzg-
dzenie moga by¢é programowane.

Uklad przekaznikowy wskazan zlozony z zespo-
lu dwéch selsynéw zapewnia bezbledne dzialanie
nawet w przypadku silnych drgain zespolu na
ktérym sterownicze urzgdzenie jest osadzone.

Sterownicze urzgadzenie pneumatyczne o zmien-
nym skoku wedlug wynalazku umozliwia wyko-
nywanie pracy przez tloczysko w zakresie calego
skoku lub dowolnej jego cze$ci, zatrzymanie w
dowolnie wybranym polozeniu na dlugo$ci skoku,
z blokowaniem sztywnym danego polozenia.
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Wszystkie czynnoSci sterowania odbywajg sie
zdalnie z pulpitu, a dowolne chwile polozenia
ttoka pokazuje wskazéwka wskaznika zegarowe-
go. Ponadto dolaczenie przystawki znanego sel-
synowego przelacznika bezstykowego do wskazni-
ka zegarowego umozliwia wlgczenie urzgdzenia
do programowanego cyklu samoczynnego stero-
wania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladach wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia sterownicze urzadzenie pneu-
matyczne o zmiennym skoku w przekroju
wzdiuznym, fig. 2 — sprzeglo cierne urzadzenia
w czeSciowym przekroju, fig. 3 — sterownicze
urzgdzenie wraz z osprzetem w widoku z boku.
a fig. 4 — wskaznik zegarowy 2z przystawka
znanego selsynowego przelacznika bezstykowego.

Sterownicze urzgdzenie pneumatyczne o zmien-
nym skoku sklada sie z tulei cylindrowej 1,
uszczelniajgcej pokrywy przedniej 2 i tylnej 3,
ttoczyska 4, tloka 5 wraz z nakretka 6 (osadzong
wahliwie wzgledem tloka) i Sruby pociagowej 7
(fozyskowanej wahliwie w pokrywie 3). Na koncu
§ruby 7, przy pomocy elementu sprezystego 8,
osadzone jest sprzeglo cierne 9, z cylindrem prze-
ponowym 10, selsynem nadawczym 11, i przekiad-
nia 12 napedzajaca selsyn.

W odmianie urzgdzenia sprzeglo cierne 9 moze
byé zastapione luzownikiem elektromagnetycz-
nym.

Cylinder roboczy ma wlot powietrza 13, a cylin-
der sprzegia wlot 14.

Sprzeglo cierne (fig. 2) sklada sie z wewnetrz-
nej obudowy sprzegla 15, napedzanej od Sruby
pociggowej, zewnetrznej odbudowy sprzegla 16,
cylindra powietrznego z przepong 17 i koncowka
wlotu powietrza 14, kompletu plytek sprzeglo-
wych 19, sprezyn dociskajgcych 20, tarczy docis-
kajgcych ze sworzniami 21, walka 22, zakonczo-
nego kolem pasowym do przenoszenia obrotéw
sprzegla na selsyn.

Sterownicze urzgdzenie pneumatyczne o zmien-
nym skoku wraz z osprzetem jest przedstawione
na fig. 3 w widoku z boku. Zawiera ono elektro-
zawory cylindra przeponowego 23 i cylindra ro-
boczego 24, zawér dlawigcy 25, zawér odcinajacy
26, przewody powietrzne 27, selsyn odbiorczy 28
i wskaznik zegarowy 29, kontrolujacy polozenie
ttoka.

Wskaznik zegarowy, pokazany na fig. 4, wypo-
sazony jest w dodatkowe zestyki przystawki
znanego selsynowego przelgcznika bezstykowego
30.

Sterownicze urzgdzenie pneumatyczne o zmien-
nym skoku wedlug wynalazku dziala w sposéb
nastepujgcy: pod wplywem impulsu powietrze
z pulpitu sterowniczego dostaje sie poprzez jeden
z elektrozawor6éw 24 do przestrzeni cylindrowej.
Jednocze$nie ten sam impuls powoduje doprowa-
dzenie powietrza przez elektrozawér 23 do cylin-
dra przeponowego sprzegla. Sprezone powietrze
dzialajgc na tlok 5 przesuwa tlok wraz ze zwig-
zanym z nim na state tloczyskiem 4, np. w prawo,
wykonujgc praf:e. '

Nakretka 6 powoduje przy przesuwaniu tloka
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obrét §ruby pociggowej 7, a ta z kolei poprzéz
sprzeglo podatne 8 obraca wewnegtrzng obudowe
sprzggla 15. Powietrze doprowadzone do cylindra
przeponowego sprzegla powoduje wybrzuszenie
przepony 17, ktéra naciska na sworznie tarczy
dociskajacej 21, powodujgc luzowanie plytek
sprzeglowych 19 zaklinowanych nieobrotowo w
obudowie zewnetrznej 16. W ten - spos6b ptytki
19 nie hamujg obrotéw obudowy 15, ktéra dzieki
temu okraca si¢ wraz z watkiem 22 i kétkiem na-
pedowym selsyna. Ruch obrotowy $§ruby pociggo-
wej T bez poS$lizgu jest przenoszony za pomoca
przekladni redukcyjnej 12 na selsyn nadawczy 11.
Obroty Sruby na dlugo$ci calego skoku sg zredu-
kowane za pomoca przekladni tak, aby odpowia-
daly jedhemu obrotowi selsyna.

Obrét selsyna nadawczego 11 jest przenoszony
na wskazéwke zegarowego wskaznika 29 przez
selsyn odbiorczy 28. Tlok przesuwa si¢ w prawo,
a wskazéwka obraca sie, pokazujac w kazdej
chwili potozenie tloka.

Wskazéwka zegarowego wskaznika 29 w pew-
nej chwili podczas obracania sie natrafia na ze-
styk przystawki znanego selsynowego przelgczni-
ka bezstykowego 30. PrzejScie wskazéwki nad
zestykiem daje impuls na elektrozawory 23 i 24,
ktéore odcinaja doptyw powietrza z instalacji
i laczg przestrzenie cylindrowe tloka i sprzegla
z atmosferya. Sprezyny dociskajgce 20 nie natra-
fiaja na opér przepony 17 i za pomocg tarczy ze
sworzniami 21 dociskajg ptytki 19, powodujac.
zahamowanie wewnetrznej odbudowy sprzegla 15
(aczac ja z nieruchoma obudowa). Zahamowana
wewnetrzna obudowa sprzegla. 15 zatrzymuje
obrét Sruby pociggowej 7 i tym samym uniemo-
zliwia przesuwanie tloka 5. Tlok zostaje zablo-
kowany w tym pofozeniu nawet je§li ttoczysko 4
jest obcigzone silg poosiows.

Przy takim rozwigzaniu konstrukcyjnym mo-
ment obrotowy Sruby pociggowej 7 i nakretki 6
przenoszony jest na tloczysko 4. Zatem tloczysko
musi byé zabezpieczone przed obrotem diwignig
na ktérg dziala, albo za pomocg dodatkowej kon-
strukeji prowadzacej tloczysko.

Sterownicze urzgdzenie pneumatyczne o zmien-
nym skoku wedlug wynalazku wykazuje znaczne
zalety w stosunku dorozwigzan dotychczasowych.
Pozwala na wykonywanie pracy w dowolnie wy-
branym zakresie skoku tloka z blokowaniem
sztywnym kazdego polozenia tloka oraz pozwala
na zdalne jego sterowanie z pulpitu sterujacego,
przy jednoczesnej stalej kontroli polozenia tloka.
Zainstalowany znany selsynowy przelgcznik bez-
stykowy pozwala na prace urzgdzenia - sterowni-
czego w automatycznym, programowanym cyklu

pracy.
Zastrzezenia patentowe

1. Sterownicze urzadzenie pneumatyczne o zmien-
nym skoku, skladajgce sie z: cylindra pneu-
matycznego, tloka, Sruby pociagowej, sprzegla
ciernego z przeponowym cylindrem powie-
trznym, selsynéw z wskaZnikiem zegarowym
i znanym selsynowym przelacznikiem bezsty-
kowym, znamienne tym, Ze posiada nakretke



2. Sterownicze

4
tloka (6), umieszczong na S§rubie pociggowej
(7), obydwie ulozyskowane wahliwie, przy
czym nakretka zabezpieczona jest przed obro-
tem i sluzy do zamiany ruchu posuwisto-
zwrotnego tloka (5) na ruch obrotowy S§ruby
pociggowej. )
urzadzenie wedlug zastrz. 1,
znamienne tym, Zze posiada sprzeglo cierne-
hamulec (9), stuzgce do blokowania polozenia
tloka przy odcietym doptywie powietrza do
cylindra pneumatycznego, napedzane od §ruby
pociagowej (7).

3. Odmiana urzadzenia wedlug zastrzezenia 1 —
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2, znamienna tym, ze posiada luzownik
elektromagnetyczny zamiast ciernego sprzegla
). )

. Sterownicze urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,

znamienne tym, Ze posiada znany uklad selsy-
néw ze znanym selsynowym przelgcznikiem

" bezstykowym, przy czym przesuw tloka jest

zamieniony na obré6t selsyna nadawczego (11),
ktéry za pomocg selsyna odbiorczego (28),
obraca wskazéwke zegarowego wskaznika (29),
zawierajqcego zestyki (30) selsynowego prze-
Iacznika bezstykowego, dzieki czemu sterowa-
nie odbywa sie w automatycznym cyklu pracy.
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