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(57) Dévkova& Je urden pro beztlakové ddv-
kovédni samospédem predevdim k desinfekci
pitné vody. V zdsobnfku (1) je na hladin
tekutiny unfst&n plovék (6), ktery nese
kyvnd uloZené rameno (4) na jeho% konci
(16) je na z&v&su (14) zavilen vytokovy
konec (15) poddajného potrubf (3) a druhy
vtokovy konec (5) je vydstdn v dolnf ¥és-.
ti zdsobniku (1). Kywvné rameno (4) je spo-
jeno téhlem (24) s ovliddacim &lenem (30)
pFipojenym vedenim (27) na Fff{dfc{ &len
(28). Ovlddacim &lenem (30) miZe byt na-
piiklad elektromagnet.




1 €S 271 603 Bl

Vynédlez se tfké automatického dévkovade tekutin pro dékovéni do beztlakového pro-
st¥ed! samospéddem.

Pro dévkovén{ tekutin se pou¥fvaji za¥f{zen{ s injektory, kterd vy%adujf pohonné
tlakové médium a Zasto se zandSejf. Ddle jsou to dévkovacf Zerpadla, u kterfch dochd-
z{ k zardstdn{ ventild, prifem% i drobné nelistoty zpfisobuj{ poruchy. Pro dévkovéni
do beztlakového prost¥ed! jsou proto ddvkovacf erpadla zbyte¥nym prepychem. P¥i de-
zinfekci vody ve studni, kdy je zarufen rovnomdrny odbdr vody, lze poufft i dévkoval
kontinuglnf, viz nap¥. és. autorské osviden{ &. 243 036, = n&ho¥ vychdz{ popisované
feSeni, aviak misto kyvnZ ulofeného ramene je pou¥ito ramene pevného, pfi&em¥ vytoko-
vy konec poddajného potrubi nenf ovldddn. Vzhledem k tomu, %e v praxi se ¢asteJi vys-
kytuje pr{pad, kdy k odbdru vody dochézi nepravideln¥, bylo t¥eba uvedenou nevyhodu
odstranit,

VySe uvedené nedostatky jsou odstrandny automatickyum ddvkovadem tekutin, u n&hoi
je v zdsobnfku dévkované tekutiny na Jejf hladin¥ umist¥n plovék, jenZ nese kyvné ra-
meno se zévésem, na jeho¥ dolnim konci Je zavi3en vytokovy konec poddajného potrudi,
druhy vtokovy konec poddajného potrubi je vyustdn v dolni ¥ésti zésobniku s dévkova-
nou tekutinou, jeho¥ podstata spodf{vé v tom, fe kyvné rameno je kyvn& uloZeno na plo-
vdku, a to na %epu, a téhlem uchycenym v otvoru vytvofenym v kyvném ramen¥ je kyvné
rameno spojeno s ovlddacim &lenem, sklddajfc{m se nap¥iklad z kotvy spojené s tdéhlem,
kterd je souldst{ elektromagnetu napojeného vedenim na ¥idic{ za¥f{zeni.

V kxlidové poloze, kdy nedochdz{ k vjtoku tekufiny, je kyvné remeno zvednuto a vy~
tokovy konec poddajného potrubf zaujimd vysdl polohu, ne¥ je hladina ddvkované tekuti-
ny v zdsobniku. PFivedenim signdlu do ovlddacfho &lenu elektrického proudu do elektiro-
magnetu zaujme kyvné rameno dolnfi polohu a z v¥tokového otvoru poddajného potrubl zad-
ne vytékat tekutina konstantnf rychlostf dokud nepfestane pisobit signdl.

Prednost{ uvedeného redenl ddvkovale podle vynélezu Je jeho jednoduchost, funkéni
spolehlivost, nendrodnost na obsluhu a ddrZbu a pouZitelnost pro agresivni, horké i
znedist¥né tekutiny. Dévkova¥ neobsahuje %4dné ventily a pisty, které byvajl Zastou
p¥{&inou poruch.

Na vykresu Je znézorn¥n p¥iklad provedeni automatického ddvkovaZe tekutin podle
vyndlezu, vhodného pro ddvkovéni dezinfek¥nfho roztoku do pitné vody ve studni.

Za¥izeni podle vyndlezu se sklddd ze zdsobniku ) ddvkované tekutiny opat¥eného
ve dn& otvorem 2, v n¥m%Z je uchycen a t¥sn& vydist®n dolni vitokovy konec $ hadilky 3.
Hornf vytokovy konec 15 hadi&ky 3 je pomocf zdévEsu 14 zav&Sen na prvém konci 16 kyv-
n% ulofeného ramene 4, pFfifemZ na druhém konci 17 ramene 4 Je pomoci zdv¥su 13 zavé-
8eno protizdvafi 7. Horni konec zdv&su 14 Jje provlefen otvorem 18 vytvorenym na pr-
vém konci 16 ramene 4 a Je zajJist¥n pomoci #&roubu 19. Rameno 4 je opatf¥eno otvoreum
20, prostfednictvim ndho%¥ Je kyvn& uloZeno na &epu 21, ktery je uchycen v horni Zds-
ti plovdku 6, opatfendm v horni ¥dsti podélnym vertikdlnim otvorem 22, jim¥ prochéz{
kyvwn& na &epu 21 uloZené rameno 4. Kyvny pohyb ramene 4 je omezen dolnimi vodorovnymi
useky podélného vertikdlnfho otvoru 22 v hornf{ &dsti plovdku 6, ktery je umfatin v
zdsobniku 1 na hladin¥ ddvkované tekutiny. Rameno 4 jJe ddle opatieno otvorem 23, v
n&m¥ je uchyceno téhlo 24 spojené s kotvou 25 elektromagnetu 29, ktery je pomoci ob-
Jiuky 26 uchycen na plovdku 6 a elektirickym zaFfzenfm 27 p#ipojen na ¥fdici za¥fzenf
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28 nap¥. programové relé, kterym je elektromagnet 29 ovldddn v poZadovanych interva-
lech. Téhlo 24, kotva 25 elektromagnetu 29 a elektromagnet 29 tvoi{ dohromady ovldda-
e¢f &len 30 ovlddajic{ kyvné rameno 4, ktery je moZno v p¥ipad¥ potieby realizovat i
jinym za¥izenin, nap¥. pneumatickym, hydraulickym apod. Zdsobnik } Je v horni Zdsti
uchycen na dvou svislych ty&fich 8 a 3, které Jsou hornimi konci spojeny s vodorovnou
ty¥1i 10 uprostifed opatienou vodic{m otvorem 11, jim¥ prochdz{ vodic{ tyZka 12, upev-
nind dolnim koncem uprost¥ed hornf ¥4sti plovdku 6. Ddvkova¥ lze zavdsit do studny
prostiednictvim zév¥su s kalibrovanou prufinou - pruZinovou vahou - umfsténou nad po-
klopem studny, na které lze odedftat mnoistvi zbyvajfc{ ddvkované tekutiny b&hem pro-
vozu, Dopliiovdn! zdsobniku )1 lze provdd&t pomoci nédoby s hadilkou, uufstiné nad po-
klopem studny.

Plovék 6 umfstény v zdsobnfku ] na hladin¥ ddvkovené tekutiny zaji¥fuje prostrednic-
tvim kywn& ulofeného ramene 4 a zdv&su 14 klesdnf v¥tokového konce 15 hadilky 3 sou-
&asn¥ s klesdnim hladiny ddvkované tekutiny v zdsobnfku 1. Délka zdvEsu 14 Je volena
tak, aby v klidové poloze ramene 4, kdy jeho konec 16 je v horn{ poloze, byl vytokovy
konec 15 hadidky 3 ve vys3f poloze neZ hladina ddvkované tekutiny v zésobnfku 1, p¥i-
ZemZ nedochdzf k vytékdn{ tekutiny. Pfivedenim impulsu elektrického proudu pres ¥F{di-
c{ za¥{zen{ 28 do elektromagnetu 29 dojde k p¥itafenf kotvy 25 elektromagnetu 29 a
prostfednictvim tdhla 24 k vykyvu kyﬁné uloZeného ramene 4 do pracovni polohy, pii-
Zem% konec 16 ramene 4 se posune do dolni polohy, ndsledkem Zeho¥ vytokovy konec 15
hadidky J zaujme niZ3{ vys3kovou polohu, ne¥ mé hladina ddvkované tekutiny v zdsobnfku
1l a dojde k vytékdn{ ddvkované tekutiny konstantni rychlostf, kterd je urfena vyiko-
v¥m rozdilem mezi hladinou tekutiny v zdsobnfku ) a v§tokovym koncem 15 hadilky 3.

Po skon¥enf{ umpulsu elektrického proudu dojde k navrécen{ ramene 4 do klidové polohy
déinkem protizdva%{ 7 a k prerusien{ vytoku tekutiny a% do doby p¥fchodu dal¥fho im-
pulsu elektrického proudu do elektromagnetu 29,

Automaticky ddvkoval tekutin je mo¥no pou%ft i v upravnictvi, v potravindistvi,
chemickém primyslu, p¥i distribuci n¥kterfch tekutin, v laboratofich apod. Dévkovand
tekutina pfichdz{ do styku pouze s dolnf &dst{ plovdku zésobnfkem a poddajnym potru-
bim, a tak lze snadno vyhovZt poZfadavku odolnosti materidlu p¥i ddvkovéni agresivaich
nebo horkych tekutin. P¥i pou¥itf d4vkovaZe pro dezinfekci pitné vody ve studni je p¥i-
pojen elektromagnet ovlddajfcf kyvné rameno na styka& Serpadla vody, tak¥e dochdz{ k
proporciondlnimu ddvkovéni v zdvislosti na odb¥ru vody. V pripad¥, Ze by to podminky
vyZadovaly, Je mo¥no kyvné rameno ovlddat i jinym szpdsobem, nap¥. hydraulicky, pneu-
maticky apod. Dévkovad lze dopliovat tekutinou bez potfeby pFerusent Jeho &innosti e
bez Jakékoliv manipulace vlastnim dédvkovaden,

PREDMET VYNALEZU

Automaticky ddvkova¥ tekutin, u n¥ho% je v zdsobniku dévkované tekutiny na Jed{ hladi-
n& umistén plovék, jen¥ nese rameno se zdvisem, na jeho% dolnfm konci Je zaviZen vyj-
tokovy konec poddajného potrubf, piiem¥ druhy vtokovy konec poddajného potrubf je vy-
Ust¥n v doln{ &4sti zdsobniku s ddvkovanou tekutinou, vyznaleny tim, %e rameno (4) je
kyvn& uloZeno na plovéku (6) prostiednictvim Zepu (21) a ddle téhlem (24) uchycenjm v
otvoru (23) vytvorenyu v kyvném ramen¥ (4) Jje spojenc s ovlddacim &lenem (30), skléda-
Jic{m se napriklad z kotvy (25) spojené s tédhlem (24), kterd jJe souldst{ elektromagne-
tu (29) napojeného vedenim (27) na ¥fdic{ za¥fzenf (28).

1 vykres
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