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Kassetten-Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegeriit.

@ Dieses Geridt umfasst eine Bandladevorrichtung, zum

Herausziehen des Bandes (4) aus einer Kassette (1)
und Bewegen desselben entlang einem bestimmten Weg,
um dieses wenigstens um einen Teil des Umfangs einer
Magnetkopftrommel (13) schraubenlinienférmig herum-
zuschlingen. Diese Bandladevorrichtung besteht aus ei-
ner Bandfiilhrung zur Bewegung des Bandes (4) auf einem
nach oben geneigten Weg mit einem Antriebsglied, das
rotiert wird und einem Verbindungsglied zur Verbindung
des parallel zur Ladefliche der Kassette (1) bewegten An-
triebsgliedes mit einem nach oben gleitenden Fithrungs-
glied, damit das letztere durch das erste angetrieben wer-
den kann. Ferner ist noch eine zweite Bandfithrung vor-
handen, um die andere Seite des Bandes (4) in Gegenrich-
tung zu bewegen, so dass die Magnetkopftrommel (13)
zwischen diesen beiden Bandfithrungen liegt. Ein Antriebs-
motor (216) dient mit einem Getriebe (36) zum synchro-
nen Antrieb der beiden Bandfithrungen.




656 016

PATENTANSPRUCHE

" 1. Kassetten-Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit mit
einer Bandfiihrungstrommel, mit wenigstens einem Magnet-
kopfwandler, der auf einem kreisférmigen Weg rotiert wird,
der wenigstens angendhert mit dem Trommelumfang iiberein-
stimmt, gekennzeichnet durch Haltemittel (234, 235, 236) im
Abstand von der Bandfiihrungstrommel (13) zur Aufnahme ei-
ner Kassette (1) in Betriebslage, von welchem eine Ebene durch
die Kassette mit einer Rotationsebene des rotierenden Magnet-
kopfwandlers einen Winkel einschliesst, Bandfiihrungsmittel
(16-19) zum Herauszichen des Bandes (4) aus der Kassette (1) in
der Betriebslage und zum Umwickeln der Bandfiihrungstrom-
mel (13) auf wenigstens einem Teil ihres Umfanges, Mittel zum
Fithren der Bandfiihrungsmittel (16-19) auf einem Weg von ei-
ner ersten Stelle nahe bei der Kassette (1) in Betriebslage bis zu
einer zweiten Stelle im Abstand von der genannten ersten Stelle,
und bei der das gefangene Band (4) um die Bandfiihrungs-
trommel (13) gewickelt ist, wobei wenigstens eine Partie des
Weges zur genannten Rotationsebene geneigt verlduft, damit
das auf die Bandfiihrungstrommel (13) gewickelte Band (4) bei
der zweiten Stelle der Bandfiihrungsmittel (16-19) im wesentli-

chen schraubenlinienférmig um die Bandfiihrungstrommel (13) -

gewickelt ist, Antriebsmittel (51-54) zur Bewegung der Band-
fithrungsmittel (16-19) zwischen erster und zweiter Stelle, wel-
che Antriebsmittel (51-54) in einer Ebene parallel zur genannten
Ebene, die durch die Kassette gelegt ist, bewegbar sind, und
durch Verbindungsmittel (89) zwischen den Antriebsmitteln
(51-54) und den Bandfiithrungsmitteln (16-19).

2. Gerét nach Patentanspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Antriebsmittel fiir die Bewegung der Bandfiihrungsmit-
tel (16-19) ein Ringelement (51) mit einer Zahnstange (53), die
sich auf einer dem Weg zwischen erster und zweiter Stelle ent-
sprechenden Strecke erstreckt, umfasst, und dass die Bandfang-
mittel ein auf dem Ringelement (51) gleitend gefiihrtes Basisele-
ment (54) mit wenigstens einem aufrecht auf diesem stehenden
Bandfiihrungselement (18, 19) umfassen. )

3. Gerét nach Patentanspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass das Ringelement (51) eine Partie zwischen der ersten und
der zweiten Stelle aufweist, die in einer Ebene parallel zur ge-
nannten Ebene durch die eingesetzte Kassette liegt.

4. Gerit nach Patentanspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass das Bandfiihrungsmittel eine aufrechtstehende Welle (63),
Mittel (56) zum Kippen der Welle (63) auf dem Basiselement
(54), eine auf der Welle (63) rotierbar gefiihrte Bandfiihrungs-
walze (16) sowie Mittel (68-71) zum Einstellen der axialen Lage
der Bandfiihrungswalze (16) auf der Welle (63) umfasst.

5. Gerit nach Patentanspruch 2, gekennzeichnet durch
Klemmittel (87) auf dem Basiselement (54) zur Stabilisierung
der Bandfiithrungsmittel (16-19) bei der zweiten Stelle.

6. Gerdt nach Patentanspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass das Basiselement (56) eine obere Partie (59), eine untere
Partie (61) und eine dazwischenliegende schmilere Zwischen-
partie (62) aufweist, dass eine gekriimmte Fiihrungsplatte (47)
mit einer Fithrungsnut (46, 49) versehen ist, und dass die Zwi-
schenpartie (62) in der Fithrungsnut (46, 49) durch die breitere
obere und untere Partie gleitbar gefiihrt ist.

7. Gerét nach den Patentanspriichen 5 und 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Fithrungsplatte (47) in Bewegungsrich-
tung des Basiselementes (56) entlang der Fiihrungsnut (46, 49)
geneigt angeordnet ist, und dass die Klemmittel (87) eine Kipp-
anordnung (85, 86) umfassen, um mit einer Rampenfliche des
Basiselements (56) an der zweiten Sielle das Basiselement gegen
die Fiihrungsplatte (47) zu kippen.

8. Gerit nach Patentanspruch 7, dadurch ‘gekennzeichnet,
dass die untere Partie (61) des Basiselements (56) Vorspriinge
(84a, 84b) beidseits der Zwischenpartie (62) aufweist, die auf
dem Gleitweg auf der Fiihrungsplatte (47) einen Abstand von
deren Unterseite haben, dass die Rampenfliche (85) an der un-

teren Partie (61) angeformt ist und dass sich das Kippelement

(86) der Kippanordnung unterhalb der unteren Partie (61) be-

findet, damit die Rampenfliche (85) darauf auflaufen und

durch das Kippen die Vorspriinge (84a, 84b) gegen die Untersei-
s te der Fiihrungsplatte (47) driicken kann.

9. Geriit nach Patentanspruch 7, dadurch gekennzeichnet,
dass ein Verbindungsmittel (89) zwischen dem Ring (51) und
dem Basiselement (56) angeordnet ist, um die Antriebskraft
vom Ring (51) zum Basiselement (56) zu iibertragen, damit die-

10 se von der ersten zur zweiten Stelle bewegt und an der zweiten
Stelle den Kippzustand beizubehalten, solange das Basiselement
(56) an der zweiten Stelle ist.
10. Gerét nach Patentanspruch 9, dadurch gekennzeichnet,
dass das Verbindungsmittel (89) relativ zueinander bewegliche
15 Teile (90, 91) umfasst, die einerseits am Basiselement (56) und
andererseits am Ring (51) drehbar gelagert sind, um die Ande-
rung des Abstandes zwischen dem Weg der Bandfiihrungsmittel
(16-19) und der Ebene der Antriebsmittel aufzunehmen, und
dass ein Federmittel (97) zwischen den beiden Teilen (90, 91)
20 zur Ubertragung der Antriebskraft vorhanden ist.

11. Gerdt nach Patentanspruch 10, dadurch gekennzeich-
net, dass die beiden zueinander beweglichen Teile (90, 91) ein
Iédnglicher Zylinder (90) und ein axialbeweglich im Zylinder (90)
gefiihrter Stab (91) sind und dass das Federmittel (97) zwischen
25 Zylinder (90) und Stab (91) eingesetzt ist, um ein Zurtickgleiten

des Stabes in den Zylinder zu verhindern.

12. Gerit nach Patentanspruch 11, dadurch gekennzeich-
net, dass das Verbindungsmittel (89) Mittel (93, 94) umfasst,
um ein Auseinanderfallen zu verhindern, wenn eine Antriebs-

30 kraft zur Riickkehr von der zweiten Stelle zur ersten Stelle aus-
geiibt wird.

13. Gerit nach Patentanspruch 1, gekennzeichnet durch
mehrere Bandfiihrungselemente (17, 18, 19) an verschiedenen
Orten auf dem Ring (51) zur Ausfiihrung einer Bewegung zwi-

35 schen einer Ausgangsstellung bei der ersten Stelle und einer Be-
triebsstellung bei der zweiten Stelle des Bandfiihrungselementes
(17, 18, 19), dass jedes dieser Bandfiihrungselemente (17, 18,
19) einzeln zwischen einer ausgedrehten Stellung und einer auf-
gestellten Stellung beziiglich des Rings (51) bewegbar gehaltert

40 sind, und dass mit dem Ring (51) Fiihrungsmittel (54) verbun-
den sind, um jedes dieser Bandfiihrungselemente (17, 18, 19) in
der ausgedrehten Stellung zu halten und zur Bewegung dersel-
ben in die aufgestelite Stellung.

14. Gerit nach Patentanspruch 13, gekennzeichnet durch

45 Feststellmittel (33-35) bei der zweiten Stelle, zu deren Stabilisie-
rung in der aufgestellten Stellung.

15. Gerdt nach Patentanspruch 14, dadurch gekennzeich-
net, dass jedes Bandfiihrungselement (17, 18, 19) ein linglicher
Stift ist, der am einen Ende auf dem Ring (51) drehbar gelagert

so ist und dass die Feststellmittel fiir jeden Stift (17, 18, 19) eine
feststehende Platte (33, 34, 35) im Abstand vom Ring (51) mit
einer Ausnehmung (118, 128, 129) zur Aufnahme einer oberen
Partie des zugehorigen Stiftes in der aufgestellten Stellung um-

- fasst.

s5 16. Gerit nach Patentanspruch 15, gekennzeichnet durch
Federelemente (111) zum Aufstellen der Bandfiihrungselemente
(18, 19) und durch einen elastischen Anschlag (112) zur Begren-
zung des Schwenkwinkels jedes Bandfiihrungselementes (18, 19)
bei der aufgestellten Stellung, ferner dadurch gekennzeichnet,

60 dass jede feststehende Platte (33, 34) mit einem Anschlag fiir

den zugehdrigen Stift (18, 19) versehen ist, um diesen vor Errei-
chen der zweiten Stelle anzuhalten, derart, dass jeder Stift iiber
die aufgestellte Stellung hinaus gedreht und gegen den elasti- -

schen Anschlag (112) gepresst wird.

17. Gerit nach Patentanspruch 14, dadurch gekennzeich-
net, dass der Ring (51) mit dem Zentrum in der Bewegungsebe-
ne liegt und dass die Bandfiihrungselemente (18, 19) in der aus-
gedrehten Stellung tangential zum Ring angeordnet sind.
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18. Gerdt nach Patentanspruch 17 mit einer Kassette (1) mit
einer frontseitigen Offnung (1a) und mit einem bodenseitigen
Ausschnitt (10), der mit der frontseitigen Offnung (1a) kommu-
niziert, ferner mit einem Deckel (9), der zum Verschliessen der
frontseitigen Offnung (12) drehbar gelagert ist und mit einem
Band (4), das quer iiber die frontseitige Offnung gespannt ist,
dadurch gekennzeichnet, dass die Bandfiihrungselemente (18,
19) an der ersten Stelle im genannten Ausschnitt (10) aufgestellt
sind und sich hinter dem Band befinden, und dass die Bandfiih-
rungselemente durch die frontseitige Offnung bewegt werden,
wenn sie von der ersten Stelle zur zweiten Stelle gelangen.

19. Gerét nach Patentanspruch 18, gekennzeichnet durch
eine Anhebefiithrung (33), die zum Eingriff in den Ausschnitt
(10) der Kassette (1) eingerichtet und im Weg der Bandfiih-
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Gleitplatte (158, 159) angeordnet ist, um die Antriebskraft von
der oberen Gleitplatte (159) auf die untere Gleitplatte (158) zu
iibertragen.

26. Gerit nach Patentanspruch 25, gekennzeichnet durch

s eine Einrastvorrichtung (184) zum Feststellen des Bandfiih-

rungselementes (20) an der zweiten Stelle des Weges des zweiten
Bandfiihrungsmittels (20).

27. Gerét nach Patentanspruch 26, dadurch gekennzeich-
net, dass die genannte Einrastvorrichtung (184) eine fixierte

10 Platte (181) iiber der beweglichen Basis (157) umfasst, die eine

geneigte Oberfldchenpartie (183) aufweist, dass ferner ein Ele-
ment (161) auf der unteren Gleitplatte (158) angeordnet ist, das
gegen die fixierte Platte (181) verschieblich gehaltert ist, um als
Keil die Stabilisierung des Bandfiihrungselementes (20) zu be-

rungselemente (18, 19) angeordnet ist, um die Aufstellbewegung 15 wirken, und dass das Federmittel (166) eine Kraft aufweist, die

dieser Bandfiihrungselemente von der ausgedrehten Stellung in
die aufgerichtete Stellung zum Herauszichen des Bandes (4) aus
der Kassette zu steuern.

20. Gerét nach Patentanspruch 19, gekennzeichnet durch
eine gebogene Pressplatte (54) entlang des Weges des Rings
(51), um auf die Bandfithrungselemente (18, 19) nacheinander
auf dem Weg zur Betriebslage einzuwirken zwecks Erzeugung
einer gesteuerten Schwenkbewegung der Bandfiihrungselemente
(18, 19) gegen die aufgestellte Stellung hin und von dieser weg.

21. Gerit.nach Patentanspruch 1, gekennzeichnet durch ei-
ne Antriebswelle (23) fiir das Band (4) und durch zweite Band-
fiihrungsmittel (20) zum Herausziehen des Bandes (4) aus der
Kassette (1) und Anlegen an die Antriebswelle (23), und durch
Mittel (160) zum Fiihren dieser zweiten Bandfiihrungsmittel

geniigt, um die fixierte Platte (181) gegen das Element (161) zu
pressen, solange der Antrieb die bewegliche Basis (157) an der
zweiten Stelle hiilt.-

28. Gerit nach Patentanspruch 25, dadurch gekennzeich-

20 net, dass der Antrieb (36) einen kreisférmigen Ring (51) um-

fasst, der um dessen Zentrum und in der Bewegungsebene der

beweglichen Basen (51, 157) drehbar gehaltert ist, dass ein Ver-
bindungsmittel (211-215) mit dem Ring (51) und mit der oberen
Platte (159) der beweglichen Basis (157), die dem zweiten Band-

25 flihrungsmittel (20) zugeordnet ist, vorhanden ist, und dass zur

Erzeugung der Antriebskraft ein reversierbarer elektrischer Mo-
tor (216) mit dem genannten Verbindungsmittel (211-215) ge-
koppelt ist.

29. Gerit nach Patentanspruch 28, dadurch gekennzeich-

(20), die in einer parallelen Ebene zur Bewegungsebene der An- 3o net, dass Mittel (135, 142) zum Blockieren des Rings (51) vor-

triebsmitte] fiir die Bandfiihrungsmittel liegt, von einer ersten
Stelle nahe bei der Kassette bis zu einer zweiten Stelle im Ab-

stand von der genannten ersten Stelle, bei welcher zweiten Stelle

das Band nahe zur Antriebswelle gebracht ist, ferner dadurch
gekennzeichnet, dass ein Antriebsmittel (36) zur Bewegung des
zweiten Bandfiithrungsmittels (20) vorhanden ist, und dass das
genannte Antriebsmittel (36) mit dem Antriebsmittel (51-54) fiir
das erste Bandfiihrungsmittel (16-19) fiir Ausfithrung synchro-
ner Bewegungen verbunden ist.

22. Geriét nach Patentanspruch 21, dadurch gekennzeich-
net, dass das zweite Bandfiihrungsmittel (20) auf einer bewegli-
chen Basis (157) aufrechtstehend gehaltert ist, dass sich ferner
eine Anpresswalze (21) auf der beweglichen Basis (157) befin-
det, um das Band (4) gegen die Antriebswelle (23) zu pressen,
und dass Anpressmittel (37) fiir die Anpresswalze (21) vorhan-
den sind, um diese gegen die Antriebswelle (23) zu pressen.

23. Gerdt nach Patentanspruch 22, dadurch gekennzeich-
net, dass die Anpresswalze (21) zwischen einem unterem Arm
(174b) und einem oberen Arm (174a) eines auf der beweglichen
Basis (158) drehbar gelagerten Hebels (174) rotierbar gelagert
ist, und dass die Anpressmittel (37) obere und untere Anpress-
walzen (189, 190) aufweisen, die gegen die genannten Arme
(174a, 174b) pressen, um eine gleichmissige Pressung auf der
gesamten Lange der Anpresswalze (21) zu bewirken.

24. Gerét nach Patentanspruch 23, dadurch gekennzeich-
net, dass die Anpressmittel (37) eine Magnetspule (202) umfas-
sen, um einen Anpressdruck auf die Anpresswalzen (189, 190)
auszuiiben, und dass ein Kniegelenk (192, 193) vorhanden ist,
um einen grossen Druck der Walzen gegen den Hebel (174) zu
bewirken.

25. Gerét nach Patentanspruch 22, dadurch gekennzeich-
net, dass die bewegliche Basis (157) eine obere Gleitplatte (159)
und eine untere Gleitplatte (158) umfasst, die gegeneinander um
einen bestimmten Betrag verschiebbar sind, dass das Bandfiih-
rungsmitte] (20) und die Anpresswalze (21) auf der genannten
unteren Gleitplatte (158) angeordnet sind und der Antrieb (36)
mit der oberen Gleitplatte (159) in Verbindung steht, und dass
ein Federmittel (166) zwischen der unteren und der oberen

handen sind, um diesen an der zweiten Stelle zu blockieren und
dass Mittel (137) zam Feststellen des Einrastens des Rings (51)
vorhanden sind, um die Komplettierung des Ladevorganges an-
zugeben.

30. Gerit nach Patentanspruch 28, gekennzeichnet durch
einen Bandspannungsfiihler (30) zur Feststellung der richtigen
Bandspannung im geladenen Zustand des Bandes zwischen der
Kassette (1) und der Magnetkopftrommel (13).

31. Gerét nach Patentanspruch 28, gekennzeichnet durch

40 Mittel (147) zur Feststellung der vollstindigen Riickkehr der

Bandfiihrungsmittel (16-69) der ersten Bandladeeinheit (14) in
die Ausgangslage.

32. Gerit nach Patentanspruch 22, dadurch gekennzeich-
net, dass der Kassettenhalter (258) nach unten bewegbar ist, um

45 die Kassette (1) in Betriebslage zu bringen und in eine obere La-

ge bringbar ist, um die Kassette (1) auszuwerfen, dass ferner
Einrastmittel (41) zur Fixierung des Kassettenhalters (258) in
der Betriebslage vorhanden sind, und dass Ausldsemittel (265,
269) an einer Stelle des Weges der beweglichen Basis (51) ange-

s0 ordnet sind, um nach der Riickkehr der beweglichen Basis (51)

zur ersten Stelle den Kassettenhalter freizugeben.

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Gerit gemiss dem
Oberbegriff des unabhingigen Patentanspruchs 1.

In der Beschreibung der japanischen Patentanmeldung Nr.
67790/1979 wurde eine Bandladevorrichtung vorgeschglagen, -
bei der eine abgabeseitige Fiihrung zum schraubenlinienférmi-

60 gen Umwickeln einer rotierenden Magnettrommel und eine auf-

nahmeseitige Fiihrung, die in Gegenrichtung zur abgabeseitigen
Fiihrung bewegt wird und mit der Trommel zwischen diesen
beiden Fiihrungen vorgeschlagen. Gemiss dieser bekannten
Veroffentlichung kann die gesamte Konstruktion kleiner und

65 diinner gemacht werden, wenn die meisten Merkmale des iibli-

chen U-Ladesystems verwendet wurden.
Die genannte Veroffentlichung zeigt jedoch Nachteile beim
Fiihren auf der Zufiihrseite, weil die Antriebe dazu aufwendig
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sind und eine gleichférmige Bewegung kaum erhalten werden
kann sowie indem der Fiihrungsweg durch verschiedene Fakto-
ren eingeschrankt wird.

Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, die genann-
ten Nachteile zu beheben und ein Kassetten- Aufzeichnungs-
und/oder Wiedergabegerit zu schaffen, bei dem die Bandein-
fiihrung und Bandherausnahme ohne Anwendung von Kraft in
einer gleichméssigen Art und mit einfachen Mitteln durchfiihr-
bar ist und die gesamte Konstruktion noch kleiner hergestellt
werden kann.

Erfindungsgemiss wird dies durch die Merkmale im kenn-
zeichnenden Teil des unabhingigen Patentanspruchs 1 erreicht.
Nachfolgend wird anhand der Zeichnungen ein Ausfiih-

rungsbeispiel der Erfindung erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 einen Grundriss einer Ladevorrichtung wiihrend des
Ladevorgangs,

Fig. 2 einen Seitenriss von der Zufiihrseite her betrachtet,

Fig. 3 einen Seitenriss von der Aufwickelseite her betrachtet,

Fig. 4 einen Aufriss von der Riickseite betrachtet,

Fig. 5 einen Grundriss mit teilweise geschnittenen Teilen der
vollstdndigen Ladevorrichtung,

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht des Fiihrungsblocks,

Fig. 7 einen Grundriss des Fithrungsblocks,

Fig. 8 einen Grundriss einer Ringpartie unterhalb des Fiih-
rungsblocks,

Fig. 9 eine Schnittansicht der Ladevorrichtung auf der Zu-
fiihrseite bei vollstdndig geladenem Band,

Fig. 10 eine Schnittansicht von der Ladevorrichtung auf der
Zufiihrseite bei entferntem Band,

Fig. 11 eine gedehnt dargestellie perspektivische Ansicht ei-
ner beweglichen Basis der Ladevorrichtung auf der Zufiihrseite,

Fig. 12 eine perspektivische Ansicht der beweglichen Basis,
die nahe zu ibrer Betriebsstellung bewegt ist,

Fig. 13 einen Grundriss der beweglichen Basis, die bis zur
Betriebsstellung bewegt wurde,

Fig. 14 eine Schnittansicht nach der Schnittlinie XIV-XIV in
Fig. 13,

Fig. 15 eine Schnittansicht geméiss der Schnittlinie XIV-XIV
in Fig. 13,

Fig. 16 einen Grundriss eines Verbindungsstabs der Ladeein-
richtung auf der Zufiihrseite,

Fig. 17 eine Schnittansicht gemiss der Schnittlinie X VII-
XVII in Fig. 16, ,

Fig. 18 eine perspektivische Ansicht eines Bandanhebefiih-
rungsteils der Ladevorrichtung auf der Zufiihrseite,

Fig. 19 einen Grundriss der Vorrichtung gemiss Fig. 18,

Fig. 20 eine Schnittansicht gemdiss der Schnittlinie XX-XX
in Fig. 19,

Fig. 21 eine perspektivische Ansicht eines Bandanhebeteils
der Ladevorrichtung auf der Zufiihrseite,

Fig. 22 einen zum Teil geschnittenen Grundriss der Vorrich-
tung nach Fig. 21,

Fig. 23 eine Schnittansicht nach der Schnittlinie XXIII-
XXIII in Fig. 22,

Fig. 24 eine Schnittansicht gemiss der Schnittlinie XXIV-
XXIV in Fig. 22, -

Fig. 25 eine perspektivische Ansicht einer Positionierplatte
der Fiihrung zum Anheben des Bandes auf der Zufiihrseite,

Fig. 26 eine im Schnitt dargestellte Abwicklung davon,

Fig. 27 einen Grundriss des Detektors zur Feststellung des
Ladeendes,

Fig. 28 einen Grundriss eines Detektors zur Feststellung der
Entladung,

Fig. 29 eine perspektivische Ansicht einer beweglichen Basis
der Ladeeinrichtung auf der Aufwickelseite,

Fig. 30 einen Grundriss der Anordnung nach Fig. 29,

Fig. 31 eine Schnittansicht gemiss der Schnittlinie XXXI-
XXXI in Fig. 30,

Fig. 32 einen Grundriss eines Hauptteils der beweglichen
Basis auf der Aufwickelseite, wobei die bewegliche Basis bis zu
ihrer Betriebsstellung bewegt wurde,

Fig. 33 eine Schnittansicht gemass der Schnittlinie XXXIII-

s XXXIII in Fig. 32,

Fig. 36 bis 38 je einen zum Teil geschnittenen Grundriss ei-
ner Anpresswalzenanordnung in verschiedenen Betriebsstellun-
gen,

Fig. 39 eine zum Teil geschnittene perspektivische Ansicht

10 der Antriebseinheit,

Fig. 40 einen Grundriss eines wichtigen Teils der Einheit
nach Fig. 39,

Fig. 41 einen Grundriss einer Bandgleitfiithrungseinheit,

Fig. 42 einen Aufriss der Einheit nach Fig. 41,

Fig. 43 und 44 zum Teil geschnittene Seitenrisse zur Darstel-
lung des Betriebs der Bandgleitfithrung beim Einsetzen der Kas-
sette,

Fig. 45 eine perspektivische Ansicht eines Spannungsdetek-
tors,

Fig. 46 und 47 Grundrisse zur Darstellung des Betriebs des
Spannungsdetektors,

Fig. 48 eine perspektivische Ansicht einer Einrasteinrichtung
fiir den Kassettenhalter,

Fig. 49 und 50 zum Teil geschnittene Seitenrisse zur Darstel-
25 lung des Einrastens und Ausrastens des Kassettenhalters,

Fig. 51 einen Grundriss eines Bandpressers,

Fig. 52 einen Aufriss des Bandpressers nach Fig. 51,

Fig. 53 eine Schnittansicht nach der Schnittlinie LIII-LIII
von Fig. 52,

Fig. 54 einen Grundriss zur Darstellung einer Winkelsteue-
rung der Bandhebefiihrung,

Fig. 55 eine Schnittansicht geméss der Schnittlinie LV-LV in
Fig. 54, und

Fig. 56 eine Schnittansicht nach der Schnittlinie LVI-LVI in
3s Fig. 54.

Anhand der Fig. 1 bis 4 wird nachfolgend eine Bandeinfiihr-
vorrichtung bei einem Kassetten- Aufnahme- und/oder Wieder-
gabegerit erldutert.

Die Referenzzahl 1 bezeichnet eine Bandkassette (nachfol-
gend einfach als Kassette bezeichnet), in der ein Zufiihrhaspel 2
und ein Aufnahmehaspel 3 parallel zueinander angeordnet sind,
und ein Magnetband (nachfolgend einfach als Band bezeichnet)
4 ist auf den beiden Haspeln aufgewickelt. Wie bisher bekannt,
wird die Kassette mit einer Kassettenladevorrichtung, die nach
oben und unten drehbar ist, geladen und auf einem horizonta-
len Chassis 5 auf dem Videobandrecorder horizontal angeord-
net und die Haspel 2 und 3 sind im Eingriff mit einer Haspel-
fihrung 6 fiir die Abgabeseite und einer Haspelfiihrung 7 fiir
die Aufnahmeseite, die auf dem Chassis 5 angeordnet sind.
Beim Laden der Kassette 1 wird ein Frontdeckel 9, der eine
Frontoffnung 8 in der Frontseite 1a der Kassette 1 ge6ffnet. An
der Unterseite 1b frontseitig der Kassette 1 befindet sich eine
trapezférmige untere Offnung 10.

Die Referenzzahl 13 bezeichnet eine rotierbare Magnetkopf-
trommel (nachfolgend nur als Trommel bezeichnet), an der ein
Magnetkopf befestigt ist, wobei die Trommel 13 in geneigter
Weise auf dem Chassis 5 vor der geladenen Kassette 1 angeord-
net ist.

Die Referenzzahl 14 bezeichnet eine zufiihrseitige Ladevor-
richtung zum Laden des Bandes 14 auf der Zufiihrseite des
Bandes 4 beziiglich der Trommel 13, wihrend die Referenzzahl
15 die aufwickelseitige Ladeeinheit zum Laden des Bandes 4
auf der Aufwickelseite des Bandes beziiglich der Trommel 13
bezeichnet. Die zufiihrseitige Ladeeinheit 14 hat 4 bewegliche
Bandfithrungen 16, 17, 18 und 19 wihrend die aufnahmeseitige
Ladeeinheit 15 eine bewegliche Bandfiihrung 20 aufweist. Die
aufnahmeseitige Ladeeinheit 15 besitzt ausserdem noch eine
Anpressrolle 21, die durch die Bandfiihrung 20 bewegt wird.
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Unter den 4 Bandfithrungen der zufiihrseitigen Ladeeinheit 14
sind die sich folgenden Bandfiihrungen 18 und 19 zwischen ei-
ner nahezu horizontalen abgefallenen Lage in eine angehobene
Lage unter einem vorbestimmten Winkel umstellbar.

Auf der oberen Partie des Chassis 5 befinden sich eine An-
triebswelle 23, feststehende Bandfiihrungen 24a, 24b, festste-
hende Fiihrungen, wie die Trommeleingabefithrung 25 und die
Trommelausgabefiithrung 26, wie auch Magnetképfe und ein
Loschkopf 27 mit voller Bandbreite, ein Sprachléschkopf 28
und ein kombinierter Sprachaufnahme- und Wiedergabekopf
29. Die Referenzzahl 30 steht fiir einen Spannungsregulierstift.

Im Zustand der vollstindigen Entladung der Bandladevor-
richtung befinden sich die Bandfiihrungen 15 bis 20 und die
Anpresswalze 21 beider Ladeeinheiten 14 und 15 in ihren Aus-
gangsstellungen, die in Fig. 1 strichliert eingezeichnet sind, uad
die Bandfiihrungen 18 und 19 befinden sich in nahezu horizon-
taler abgefallener Lage.

In diesem vollstédndig entladenen Zustand wird die Kassette
1 horizontal von oben eingefiihrt, worauf die drei Bandfiihrun-
gen 16, 17, 18 und die Anpresswalze 21 in die Kassette 1 durch
die unterseitige Offnung 10 eingefiithrt werden, so dass sie in-
nenseitig des Bandes 4 angeordnet sind, wie durch strichlierte
Linien dargestellt ist.

Nach dem beschriebenen Kassettenladevorgang werden die
Bandfiihrungen 16 bis 19 der zufiihrseitigten Ladeeinheit 14 im
Uhrzeigersinn in Fig. 1 entlang der dusseren Peripherie der
Trommel 13 bewegt und synchron dazu bewegen sich die Band-
fiihrung 20 und die Anpresswalze 21 der aufnahmeseitigen La-
deeinheit 15 im Gegenuhrzeigersinn in Fig. 1, wodurch das La-
den des Bandes 4 anfdngt. D.h., das Band 4 in der Kassette 1
wird zur Beriihrung mit den Bandfiihrungen 16 bis 20 gebracht
und wird dadurch sukzessive beidseits in Fig. 1 aus der Front-
offnung 8 der Kassette 1 herausgezogen und damit wird der La-
devorgang gestartet. Gleichzeitig mit diesen Bewegungen wer-
den die Bandfiihrungen 18 und 19 in der Kassette angehoben
und werden zur Beriihrung mit dem Band 4 gebracht.

Anderseits werden die Bandfiihrungen 16 bis 19 der zufiihr-
seitigen Ladevorrichtung 14 aus der Frontoffnung 8 der Kasset-
te 1 in horizontaler Richtung parallel zur Unterseite 1b der Kas-
sette 1 herausgezogen und werden dann entlang dem Umfang
der Trommel 13 nach oben gepresst und als Folge davon wird
die Zufiibrseite 4a des Bandes 4 horizontal aus der Frontoff-
nung 8 der Kassette 1 herausgezogen und wird dann zunehmend
um die Peripherie der Trommel 13 gewickelt wahrenddem es
schrittweise angehoben wird. Anderseits wird die Bandfiihrung
20 der aufnahmeseitigen Ladeeinheit 15 in horizontaler Rich-
tung aus der Front6ffnung 8 der Kassette 1 herausgezogen und
als Resultat davon wird die Aufnahmeseite 4b des Bandes 4 -
hauptséichlich in horizontaler Richtung aus der Front6ffnung 8
der Kassette 1 herausgezogen.

Wenn die Bandfiihrungen 16 bis 20 und die Anpresswalze
21 ihre Betriebslage erreicht haben, die mit ausgezogenen Li-
nien in Fig. 1 dargestellt sind, ist die Einfiihrung des Bandes 4
vervollstdndigt und die Bandfiithrungen 16 bis 20 und die An-
pressrolle 21 beenden ihre Bewegung. Die Zufiihrseite 4a des
Bandes 4 ist schraubenférmig um den Umfang der Trommel 13
gewickelt und weist einen Umschlingungswinkel von 180° + «
auf und ist am Loschkopf 27 fiir die gesamte Bandbreite vor-
beigefiihrt, wihrenddem die Aufnahmeseite 4b horizontal beim
Tonldschkopf 28 und am Steuerkopf 29 und an der Antriebs-
welle 23 vorbeifiihrt. Nach Vervolistindigung des Einfiihrens
wird der Spannungssteuerstift 30 von der strichliert gezeichne-
ten Stellung in die ausgezogen gezeichnete Stellung in Fig. 1 ge-
bracht und beriihrt dadurch das Band 4, um von jetzt an die
Spannung im Band 4 festzustellen.

Wird eine Aufzeichnungsdrucktaste oder eine Wiedergabe-
drucktaste in diesem Zustand der vollstdndigen Ladung ge-
driickt, wird die Anpresswalze 21 gegen die Antriebsachse 23
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gedriickt, wie dies mit einer strichlierten Linie in Fig. 1 darge-
stellt ist, wodurch das Laufen des Bandes 4 gestartet wird und
das Band 4 aus dem Abgabehaspel 2 herausgezogen wird, dann
iiber den Loschkopf 27 weiter um die Trommel 13 herum und

s im Aufnahmehaspel 3 nach dem Vorbeilaufen beim Tonldsch-
kopf 28 und beim Steuerkopf 29 aufgewickelt wird. Auf diese
Weise kann die gewiinschte Wiedergabe oder Aufzeichnung
durchgefiihrt werden. Wenn eine Auswerfdrucktaste nach der
Aufzeichnung oder Wiedergabe gedriickt wird, werden die

10 Bandfiihrungen 16 bis 20 und die Anpresswalze 21 in ihre Aus-
gangslage zuriickbewegt, so dass das Band 4 entladen werden
kann und nach Vollendung dieser Entladeoperation wird die
Kassette 1 ausgeworfen.

Bei dieser Ladevorrichtung ist der Spalt h; zwischen der Un-

15 terseite 1b der geladenen Kassette 1 und dem Chassis 5 sehr
klein. Als Folge davon ist die Hohe hs, die fiir das Laden der
Kassette 1 auf dem Chassis 5 zusammen mit der Hohe hy, die
fiir den Frontdeckel 9 notwendig ist, damit dieser gedffnet und
von der Frontseite 1a der Kassette 1 nach oben absteht, sehr

20 klein. Dazu ist die Ladevorrichtung derart ausgebildet, dass die
maximale Hohe hy auf dem Chassis 5 (die maximale Hohe wird
erhalten, wenn die Bandfiihrung 16 in Betriebsstellung ist) un-
geféhr der oben genannten Hohe h; entspricht, und damit ist es
moglich, einen Videobandrecorder mit sehr geringer Hohe zu

25 konstruieren (ein sogenannter diinner Videobandrecorder).

Zudem ist die Linge 1; dieser Bandladevorrichtung sehr

klein und der Spalt 1, zwischen der Frontseite 1a der Kassette 1
und der Trommel 13 ist extrem klein und als Folge davon kann
ein Videobandrecorder mit einer sehr geringen Breite gebaut

30 werden.

Zusdtzlich ist diese Bandladevorrichtung so ausgebildet,
dass die Breite w; innerhalb der Abmessung w, der Kassette 1
liegt und damit wird wiederum ermdglicht, einen Videobandre-
corder zu bauen, dessen Breite sehr gering ist.

Gemidss dieser beschriebenen Ladevorrichtung ist es mog-
lich, einen sehr kompakten Videobandrecorder mit geringer
Hohe, Breite und Tiefe zu bauen.

Jede Komponente dieser Bandladeeinheit wird nachfolgend
im Detail beschrieben. Fig. 5 zeigt einen Grundriss der vollstin-
digen Ladevorrichtung bei geladenem Band 4 und es sind ver-
schiedene Komponenten auf dem Chassis 5 aufgebaut. Zwi-
schen der Kassette 1 und der Trommel 13 befindet sich eine An-
hebefiihrung 33, die in die unterseitige Offnung 10 der Kassette
1 eingefiihrt wird, um die Anhebebewegung der beiden Band-
fithrungen 18 und 20 zu fiihren, und in den diesbeziiglichen Be-
triebslagen dieser beiden Bandfiihrungen 18 und 19 befindet
sich ein Paar von Ladeplatten 34 und 35 zur Festlegung der ge-
neigten Stellung der beiden Bandfiihrungen.

Auf einer Seite der Trommel 13 befindet sich eine Antriebs-
einheit 36 zum gemeinsamen Antrieb der Ladeeinheiten 14 und
15 und auf einer Seite der Antriebseinheit 36 befindet sich eine
Andriickeinheit 37 fiir die Anpressrolle. Ein Paar Bandgleitfiih-
rungen 38 und 39 befinden sich tiber den Kopfen 28, 29 und der
Trommelausgangsfithrung 26. Neben dem Bewegungspfad der
zufiihrseitigen Ladeeinheit 14 befindet sich ein Spannungsde-
tektor 40 und in der Kassettenladestellung ist dort eine Kasset-
tenhalterverriegelung 41 angeordnet.

Die zufiihrseitige Ladeeinheit 14 und zugehorige Aufbauten
werden nachfolgend anhand von Fig. 6 bis 28 erldutert.

Gemiss Fig. 6 und 7 ist ein Fithrungsblock 24 aus Kunst-
harz oder anderem Material auf dem Chassis 5 befestigt. Der
Fiihrungsblock 44 mit einem U-formigen Querschnitt zeigt eine
Kriimmung im Uhrzeigersinn von einer Stelle unterhalb der un-
terseitigen Offnung 10 der geladenen Kassette 1 entlang der
dusseren Peripherie der Trommel 13. Wie Fig. 9 zeigt, ist eine
kassettenseitige Endpartie 45a des Fiihrungsblockes 44 horizon-
- tal und parallel zur Unterseite 1b der Kassette 1 und befindet

sich extrem nahe beim Chassis 5 wiahrend eine trommelseitige
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Endpartie 45b des Fiihrungsblocks 44 um einen vorbestimmten
Betrag iiber das Chassis 5 angehoben ist. Eine mittlere Partie

45c der oberen Seite 45 ist leicht geneigt, und eine Fiihrungsnut
46 befindet sich in der mittleren Partie der oberen Platte 45.

Die Fiithrungsnut 46 ist in einer solchen Weise ausgebildet, dass s
sie horizontal aus einer Lage unter der unterseitigen Offnung 10
der Kassette 1 anfingt und sich dann im Uhrzeigersinn erstreckt
und sich zunehmend um die Trommel 13 herum in die Hohe
schraubt. Nahe bei der trommelseitigen Endpartie 45b der obe-
ren Platte 45 des Fiihrungsblocks 44 befindet sich eine Fiih- 1
rungsplatte 47, bestehend aus einer metallischen Platite, die
eben in die obere Platte 45 eingesetzt ist, und die Fithrungsplat-
te 47 ist in einer vorbestimmten Héhe und um einen vorbe-
stimmten Winkel beziiglich des Chassis 5 geneigt und in der
Fiihrungsplatte 47 befindet sich eine mit der Fiihrungsnut 46
verbundene Fithrungsnut 49.

Gemiiss Fig. 8 und 9 ist ein Ring 51 exzentrisch beziiglich
der Trommel 13 auf der oberen Seite des Chassis 5 und unter-
halb dem Fithrungsblock 44 angeordnet. Der Ring 51 ist hori-
zontal rotierbar auf der Oberfldche des Chassis 5 mittels 3 Fiih-
rungswalzen 52 gehaltert, welche Fiihrungsrollen einen Flansch
aufweisen und auf dem Chassis 5 drehbar gehaltert sind. Auf
der andern Peripherie des Ringes 51 ist eine periphere Zahnung
53 iiber einem bestimmten Bereich angeordnet. Geméss Fig. 7
und 10 befindet sich gegeniiberliegend zum Fiihrungsblock 44 2
eine diinne Fithrungsdruckplatte 54, die bogenférmig ge-
kriimmt ist und nahe bei der Platte 45 und entlang der oberen
Partie des Rings 51 horizontal ist.

Wie Fig. 1 bis 15 zeigen, sind die Bandfiihrungen 16 und 17
auf einer beweglichen Basis 56 befestigt, die ihrerseits durch die
Fiihrungsnut 46 auf der oberen Platte 45 des Fiihrungsblocks
44 gefiihrt ist. Die bewegliche Basis 56 besteht aus einem obe-
ren Block 59, der auf der oberen Platte 45 gleitet und ist mit ei-
ner einstiickig daran befestigten, gekriimmten Lasche 58 verse-
hen, die angenghert in einer mittleren Partie der unteren Fliche 3
angeordnet ist. Die Lasche 58 ist mittels der Fiihrungsnuten 46
und 49 gefiihrt. Ein untenliegender Block befindet sich auf der
oberen Partie der oberen Platte 45 und ist mit zwei Schrauben
60 an der unteren Seite der Lasche 58 des oberen Blocks 59 be-
festigt, und eine Fithrungstrigerplatte 62 mit elastischen Eigen-
schaften besteht aus einer relativ dicken Metallplatte, von der
das eine Ende zwischen der Lasche 58 und dem unteren Block
61 gelegt ist und mittels der Schrauben 60 befestigt ist.

Eine Tragachse 63 ist senkrecht durch das Ende der Fiih-
rungstrigerplatte 62 der beweglichen Basis 56 befestigt und eine
Druckfeder 64 ist iiber das untere Ende der Tragwelle 63 ge-
steckt und iiber der Druckfeder 64 befindet sich ein unterer
Flansch 65 und eine Hiilse 66, die damit in vertikaler Richtung
auf der Trégerwelle 63 beweglich sind. Am oberen Ende der
Tragwelle 63 befindet sich ein angeschraubter oberer Flansch
67. Mit andern Worten hat der obere Flansch 67 eine Offnung
68 mit Gewinde und eine Partie 69 am obern Ende der Triger-
welle 63 und ist in dieses Gewinde eingeschraubt, derart, dass
der Flansch 67 auf der Hiilse 66 aufsteht. Auf der oberen Seite
des oberen Flanschs 67 befindet sich ein Gewindeloch 70 mit
kleinerem Durchmesser, das mit dem Gewindeloch 68 kommuni-
ziert, und eine Halteschraube 71 ist in dieses Gewindeloch 70 ein-
geschraubt und driickt gegen das obere Ende der Trigerwelle 63.

Die Bandfiihrung 16 besteht aus einer umlaufenden Walze
72, die iiber die Aussenseite der Hiilse 66 gelegt ist und sich
zwischen dem unteren und dem oberen Flansch 67 und 65 be-
findet. Mit anderen Worten ist eine zylindrische Partie 63, die
um ein Weniges kiirzer ist als die Hiilse 66 einstiickig mit der
inneren Seite der Drehwalze 72 verbunden, und die Drehwalze
72 ist drehbar iiber die Aussenfléiche der Hiilse 66 gestossen,
derart, dass die oberen und unteren Flichen der zylindrischen
Partie 73 den oberen und unteren Flichen der zylindrischen
Partien 67a und 65a der oberen und unteren Flansche 67 und 65
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gegeniiberstehen. In der oberen Fliche des oberen Flansches 67
befindet sich ein Schraubenschlitz 74.

Durch diese Konstruktion wird eine Hoheneinstelleinheit 75
fiir die Bandfiihrung 16 gebildet, d.h. der obere Flansch 67
wird in vertikaler Richtung beziiglich der Trigerwelle 63 bewegt
und durch Einstellen des oberen Flansches 67 der mit Gewinde
versehenen Partie 69 eingestellt, wodurch zusammen mit der
Feder 64, die normalerweise den unteren Flansch 65 und die
Hiilse 66 nach oben driickt, die Bandfiithrung 16 in vertikaler
Richtung entlang der Trigerwelle 63 bewegt und eingestellt wird
(in Richtung des Pfeiles A in Fig. 14). Nach dieser Einstellung
durch Anziehen der Schraube 71 und Ausiiben eines Drucks ge-
gen die Trigerwelle 63 wird der obere Flansch 63 fixiert und die
Bandfiihrung 16 wird in dieser eingestellten Héhe festgehalten.

Ein Gewindeloch 77 befindet sich zentral in der Spitze des
oberen Blocks 59 und eine Einstellschraube 78 ist von oben
durch das Gewindeloch 77 eingeschraubt und deren unteres En-
de steht auf der oberen Fliche der Fiihrungstrigerplatte 62 auf.
Hinter der Einstellschraube 78 ist die untere Seite der Lasche 58
des oberen Blocks 59 abgeschriigt, um eine nach oben geneigte
Fliche 79 zu bilden und ein Nocken 80 befindet sich an der
spitzen Seite des unteren Blocks 61, von welchem Nocken 80
die obere Seite des geschlossenen Endes geneigt ist, um eine
nach unten abfallende Fliche 81 zu bilden, die der geneigten
Fléche 79 gegeniibergestellt ist.

Durch diese Konstruktion wird eine Kippeinstelleinheit 82
fiir die Bandfiihrung 16 gebildet und durch Bewegen der Ein-
stellschraube 78 wird die Spitze der Fiihrungstrigerplatte 62 in
vertikaler Richtung beziiglich ihrer Elastizitéit zwischen der obe-
ren und unteren geneigten Fldche 79 und 81 ausgelenkt, so dass
ein dreieckgeformter Zwischenraum in vertikaler Richtung ent-
steht, wodurch die Kippeinstellung fiir die Bandfiihrung 16 in
Richtung des Pfeiles B in Fig. 16 durchgefiihrt wird.

Die Bandfiihrung 17 besteht aus einem Fiithrungsstift, der
sich am hintern Ende und unter einem bestimmten Neigungs-
winkel geneigt, befindet. .

An der Oberflédche des unteren Blocks 61 sind drei halb-
kreisférmige Vorspriinge 84a bis 84c sowohl auf der rechten als
auch auf der linken Seite der Lasche 58 des oberen Blocks 59
und an beiden Enden in Ldngsrichtung angeordnet. Die untere
Fléche der rechten und linken Frontpartien des unteren Blocks
61 sind geneigt, um ein Paar nach oben geneigter Flidchen 85 zu
bilden. Auf der unteren Seite der Fithrungsplatte 47 befindet
sich ein Feststellstift 86, der sich unterhalb der Fithrungsnut 89
befindet, derart, dass er dieselbe in senkrechter Richtung durch-
quert.

Diese Konstruktion ergibt eine Einrastvorrichtung 87 zum
Einrasten der Bandfiihrungen 16 und 17 in den jeweiligen Be-
triebsstellungen gemdss Fig. 1. Wenn die bewegliche Basis 56 in
Richtung des Pfeils C in Fig. 13 entlang der Fiihrungsnut 49
mittels der Antriebseinheit bewegt wird, wie nachfolgend be-
schrieben wird, und die Betriebsstellung gemiss Fig. 1 erreicht
hat, liegen beide geneigten Flichen 85 des unteren Blocks 61
auf dem Einraststift 86 auf, wie Fig. 15 zeigt, so dass der Kan-
teneffekt durch die geneigten Fldchen 85 und den Einraststift
86 erzeugt wird, der untere Block 61, die Schriige in Richtung
des Pfeils D in Fig. 15 nach oben gestossen wird, so dass die
drei Vorspriinge 84a bis 84c gegen die untere Fliche der Fiih-
rungsplatte 47 beidseits der Fithrungsnut 49 pressen, so dass
diese Vorspriinge 84a bis 84c in diese untere Fliche einstechen.
Wenn die Bandfiihrungen 16 und 17 die entsprechenden Be-
triebsstellungen gemdss Fig. 1 erreicht haben, wird die bewegli-
che Basis 56 infolge des genannten Kanteneffekts stabil fixiert
und es kann kein Spiel in diesem Zustand ausgebildet werden.

Gemiss Fig. 16 und 17 sind der Ring 51 und die hintere
Partie der beweglichen Basis 56 durch einen Verbindungsstab
89 miteinander befestigt, der in geneigter Weise dazwischen-
liegt. Der Verbindungsstab 89 besteht aus einem Stift 90, einem
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Rohr 91, die beide aus einem Kunststoff oder anderem Material  der Bandfiihrung 18 eingeschriinkt wird. Eine Stellschraube 115
bestehen, wobei das freie Ende des Stifts 90 in eine hohle Partie  ist durch die Blattfeder 112 in den Halter 107 eingeschraubt

92 des Rohrs 91 eingesteckt ist, so dass dieser in axialer Rich- und durch Bewegen dieser Einstellschraube 115 wird die

tung gleitbar gehaltert ist. Beidseits des freien Endes des Stifts Schwenkbewegung des Endes 112a der Blattfeder 112 in verti-
90 befinden sich einstiickig daran angeformte Paare von drei- s kaler Richtung beziiglich ihrer Riickstellkraft eingestellt. Durch

eckigen Vorspriingen 93 zur Verhinderung des Herausfallens, diese Einstellung kann der Neigungswinkel der Bandfithrung 18 .
welche Vorspriinge 93 lose in einem Paar von ldnglichen Off- in der angehobenen Stellung geméss den ausgezogenen Linien
nungen 94 in beiden Seitenpartien des Rohrs 91 eingesetzt sind.  in Fig. 20 eingestellt werden.

In einer Endpartie des Rohrs 91 befinden sich ein Paar Schlitze Wenn die Bandfiihrungen 18 und 19 in ihrer Ausgangslage

95, die nahezu um 90° gegeniiber den langen Offnungen 94 ver- 10 gemiss Fig. 1 sind, werden sie unter die Pressplatte 54 gezogen
setzt sind. Durch diese Schlitze 95 wird eine Elastizitédt in Rich-  und durch die letztere unten gehalten und liegen dadurch fast

tung des Durchmessers auf das freie Ende des Rohrs 91 be- horizontal auf der Feder 111, wie Fig. 10 zeigt. Dann wird mit
wirkt, und durch diese Elastizitdt konnen die Vorspriinge 93 in dem Beginn der Ladeoperation des Bandes 4 der Ring 51 im
das Rohr 91 und weiter in die langlichen Offnungen 94 einge- Uhrzeigersinn gemiss Fig. 8 gedreht, wodurch die Bandfiihrun-
setzt werden. Am anderen Ende des Stifts 90 befindet sich eine 15 gen 18 und 19 in derselben Richtung bewegt werden und indem
einstiickig damit verbundene Flanschpartie 96 und zwischen sie nachfolgend aus dem Anschiagsende 54a der Pressplatte 54
dieser Flanschpartie 96 und der Endpartie des Rohrs 91 befin- herauskommen, werden die Bandfiihrungen 18 und 19 zuneh-

det sich eine Druckfeder 97, die auf die Aussenfldche des Stifts  mend in die angehobene Lage gemiss den ausgezogenen Linien
90 aufgesetzt ist, wodurch der Stift 90 und das Rohr 91 vonein-  in Fig. 20 angehoben.

ander weggepresst werden, aber infolge der Vorspriinge 93 20 Gemdss Fig. 21 bis 24 ist die Anhebefiihrung 33, die aus

nicht auseinanderfallen konnen. Beidseits des andern Endes des ~ Kunsiharz oder anderem Material geformt ist und im wesentli-
Stifts 90 befinden sich ein Paar einstiickige daran angeformte chen eine dreieckige Fldche und einen U-formigen Querschnitt
ovale Vorspriinge 98, rechtwinklig zur Achse des Stifts 90, wel-  aufweist, in ihrem Inneren mit einem Fiithrungsdurchgang 117
che ovalen Vorspriinge 98 drehbar in einem Paar von C-férmi- versehen. Auf der oberen Fliche des Fiihrungsdurchgangs 117

gen Ausnehmungen in einer Halterung 99 eingesetzt ist, welche 25 befindet sich eine gebogene Fiihrungsnut 118 zur Fiihrung von
Halterung 99 auf dem Ring 51 befestigt ist. An der Oberseite Enden 18a und 19a der Bandfiihrungen 18 und 19, und am ei-

der C-formigen Ausnehmung 100 befindet sich eine Offnung nen Ende der Fithrungsnut 118 befindet sich eine elastische An-
1002, deren lichte Weite t; grosser ist als die Dicke t; der fla- schlagplatte 119, wie beispielsweise eine Kunstharzplatte.

chen Seite der Vorspriinge 98 und als Resultat davon, wie dies Wenn die Kassette 1 in der vorgenannten Weise geladen

in strichlierten Linien in Fig. 17 angedeutet ist, kénnen die ova- 30 wird, wird die Anhebefiihrung 33 in die Kassette 1 von ihrer

len Vorspriinge 98 in die Offnung 1002 in die C-férmigen Aus- unterseitigen Offnung 10 eingefiihrt und wird innenseitig des
nehmungen 100 senkrecht von oben eingesetzt werden, und Bandes 4 geméss Fig. 22 und 23 angeordnet. In diesem Zustand
wenn der Stift 90 um einen vorbestimmten Winkel oder mehr wird der vorgenannte Ladebetrieb fiir das Band 4 gestartet, und
gekippt wird, kénnen diese ovalen Vorspriinge nicht mehr aus mit einer Drehung des Rings 51 im Uhrzeigersinn in Fig. 8 wer-

der C-férmigen Ausnehmung 100 herausfallen. Als Folge davon 35 den die Bandfiihrungen 18 und 19 von ihrer urspriinglichen La-
ist ein Ende des Stifts 90 oder des Verbindungsstabs 89 frei be- ge gemdss Fig. 1 in Richtung des Pfeils E in Fig. 22 bewegt und
weglich in der C-formigen Ausnehmung 100 eingehéngt. Ander-  gelangen sukzessive unter das Band 4 und durch die unterseitige
seits befindet sich am andern Ende des Rohrs 91 eine einstiickig  Offnung 10 der Kassette 1 in die Kassette 1 hinein. Dann wer-

damit verbundene Kugel 101, die in eine Kugelpfanne 102 am den die Bandfiihrungen 18 und 19 innenseitig des Bandes 4 in
hintern Ende des unteren Blocks 61 der beweglichen Basis 56 40 der Kassette 1 angehoben, kommen in Beriihrung mit dem
angeordnet ist, wodurch eine Kugelverbindung 103 gebildet Band 4 und werden dann aus der Kassette 1 durch die frontsei-
wird. Wie Fig. 11 zeigt, besteht die Kugelpfanne 102 aus zwei tige Offnung 8 der Kassette 1 herausgezogen.
voneinander trennbaren Partien mit einem Trennstiick 104, das Bis die freien Enden 18a und 19a der Bandfiihrungen 18
am unteren Block 61 mit einer Schraube 105 befestigt ist. und 19 unter dem Band 4 durchgefiihrt wurden, werden die
Gemiss Fig. 18 bis 20 bestehen die beiden Bandfiihrungen s Bandfiihrungen 18 und 19 durch die Pressplatte 54 in der un-
18 und 19 je aus einem Fiihrungsstift und sind am Ring 51 in teren Lage gehalten, wie Fig. 10 zeigt. Nachdem die freien En-
entsprechenden Halterungen gehaltert. Eine Erlduterung wird den 18a und 19a der Bandfiihrungen 18 und 19 sukzessive unter
nachfolgend mit Bezug auf die Bandfiihrung 18 gegeben. dem Band 4 durchbewegt wurden, gelangen die Bandfiihrungen
Die Bandfiihrung 18 ist auf einem Tréger 107 aufgebaut, 18 und 19 nach und nach aus dem freien Ende 54a der Press-
der auf dem Ring 51 befestigt ist, so dass die Bandfiihrung 18 50 platte 54 heraus und innenseitig des Bands 4 innerhalb der Kas-
in senkrechter Richtung um einen horizontalen Drehstift 108 sette 1 werden sie in der vorbeschriebenen Weise infolge der Fe-
drehbar ist. Auf einer Seitenpartie des drehbaren Endes der der 111 angehoben. Wiahrend dieser Anhebebewegung stossen
Bandfiihrung 18 befindet sich eine einstiickig damit verbundene  zuerst die freien Enden 18a und 19a der Bandfiihrungen 18 und
Stiitze 109 und eine weitere Stiitze 110 befindet sich auf dem 19 auf der unteren Seite der Anschlagplatte 119 an, wobei der
Ring 51, und eine Zugfeder 111 ist zwischen die beiden Stiitzen ss Schlag absorbiert wird und gelangen dann in die Fiihrungsnut
109 und 110 eingesetzt, wodurch die Bandfiihrung 18 im Uhr- 118 hinein. Spéter kommen die freien Enden 18a und 19a der
zeigersinn in Fig. 20 vorgespannt ist, d.h., sie wird nach oben Bandfiihrungen 18 und 19 aus der Fiihrungsnut 118 heraus
gezogen. Anderseits befindet sich auf der Halterung 107 eine wihrend ihre Hohe und Bewegungsstellung begrenzt sind, bis

Blattfeder 112, die an ihrem einen Ende mit einer Schraube 113 sie aus der Fithrungsnut 118 herauskommen, worauf die Band-
befestigt ist und ein freies Ende 112a erstreckt sich von der hin- ¢0 fithrungen 18 und 19 sukzessive bis zur angehobenen Lage ge-
teren Seite bis nahe zum drehgelagerten Ende der Bandfithrung  méss den ausgezogenen Linien in Fig. 20 angehoben werden

18. Wenn die Bandfiihrung 18 von ihrer abgefallenen Lage ge- und damit das Band 4 auf dessen Innenseite beriihren. In die-
miss den strichlierten Linien in die angehobene Lage gemaiss sem Fall ist die Lage, wo die freien Enden 18a und 19a der
den ausgezogenen Linien in Fig. 20 angehoben wurde, d.h., Bandfiihrungen 18 und 19 aus der Fiihrungsnut 118 herauskom-

wenn sie mittels der Feder 111 im Uhrzeigersinn gedreht wurde, s men und dann angehoben werden, in der Front6ffnung 8 der
stOsst eine Stopplasche 114, die einstiickig mit dem drehbar ge- Kassette 1 und deswegen kénnen die freien Enden 18a und 192
lagerten Ende der Bandfiihrung 18 verbunden ist, an der oberen  der Bandfiihrungen sicher unter der unteren Kante 9a des
Seite 112a der Blattfeder 112 auf, wodurch die Drehbewegung Frontdeckels 9 der Kassette 1 hindurchgelangen, ohne zufilli-
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gerweise an der unteren Kante 9a anzuhéingen, wenn sie sich wenn die freien Enden 18a und 19a die geschlossenen Enden
aufrichten. ‘ 128a und 1292 erreichen, werden die Bandfithrungen 18 und 19
Kurz gesagt, steuert die Anhebefiihrung 33 die angehobene weiter im Uhrzejgersinn geméss Fig. 20 gedreht, und in diesem
Lage der Bandfiihrungen 18 und 19, wenn diese Bandfiihrungen =~ Moment pressen die Laschen 114 der Bandfiihrungen 18 und 19
sich nach und nach auf der Innenseite des Bands 4 aufrichten, s auf das freie Ende 112a der Blattfeder 112, so dass die Blattfe-
nachdem sie unter dem Band 4 hindurchgefiihrt und die Innen-  der 112, wie mit unterbrockener Linie in Fig. 20 angedeutet,
seite des Bandes 4 in der Kassette 1 erreicht haben, wodurch die entgegen der Riickstellkraft gebogen wird und die Bandfiihrun-
Bandfithrungen 18 und 19 das Band herausnehmen konnen, oh-  gen 18 und 19 werden bis zu einem bestimmten Winkel gemiss

ne dass die freien Enden 18a und 19a der Bandfiithrungen 18 den unterbrochenen Linien in Fig. 20 entgegen der Blattfeder

und 19 gegen die Innenseite des Frontdeckels 9 der Kassette 1 10 112 angehoben. Nach dem Anhalten der Bewegung des Rings

anschlagen kénnen und dadurch Schwierigkeiten erzeugen. 51 sind die Bandfiihrungen 18 und 19 im Gegenuhrzeigersinn in
Gemdss Fig. 25 und 26 sind die Lageplatten 34 und 35 in Fig. 26 durch die Riickstellkraft der Feder 112 gedreht, bis de-

der in Fig. 1 dargestellten Betriebslage mit den Bandfiihrungen ren freie Enden 18a und 19a in den geschlossenen Enden 128a
18 und 19 dargestellt. Die Lageplatten 34 und 35 sind horizon- und 129a der Ausnehmungen 128 und 129 der Lageplatten 34
tal am oberen Ende eines Montageblocks 121 mittels Schrauben 15 und 35 eingefangen sind. Dadurch sind die Bandfiihrungen 18
122 und 123 befestigt, und der Montageblock 121 befindet sich und 19 extrem stabil gehaltert, indem sie sowohl am oberen wie

auf dem Chassis 5 und die Lageplatten 34 und 35 sind durch auch am unteren Ende unterstiitzt sind.

Eingreifen in die Locher 125 und 126 mittels Stiften 124 und Gemdss Fig. 27 ist ein Einrast- und Ladeendedetektionshe-

125, die einstiickig am oberen Ende des Montageblocks 121 be-  bel 132 drehbar um einen Drehstift 133 in bestimmter Lage na-

festigt sind, in Stellung gebracht. 20 he der Peripherie des Rings 51 auf dem Chassis 5 gelagert. Der
In der angehobenen Lage der Bandfithrungen 18 und 19, Detektionshebel 132 ist drehbar im Uhrzeigersinn durch eine

wie mit ausgezogenen Linien in Fig. 20 und durch unterbroche-  Feder 134 vorgespannt, die zwischen diesem Hebel 132 und

ne Linien in Fig. 26 dargestellt ist, ist die Hohe hyo zwischen der  dem Chassis gespannt ist, und eine Walze 135 am einen Ende
Endfl4che des freien Endes 18a der vorlaufenden Bandfiihrung des Detektionshebels 132 ist dauernd gegen die Peripherie 136
18 und dem Chassis 5 geringer als die Hohe hy; zwischen der 25 des Rings 51 gepresst. Ausserdem befindet sich ein Ladeendede-
Fléche des freien Endes 19a der folgenden Bandfithrung 19 und  tektionsschalter 137 auf dem Chassis 5 nahe beim Detektionshe-

dem Chassis 5, so dass eine Hohendifferenz h;» besteht. Eine bel 132 und ein Betitigungshebel 138 fiir einen Schalterbetitiger
Lageplatte 34 befindet sich horizontal auf dem Chassis 5 auf ei-  127a ist um einen Drehpunkt 139 am Chassis drehbar gelagert.
ner Hahe hys, die etwas geringer ist als die gesamte Héhe hyo Der Betitigungshebel 138 ist im Gegenuhrzeigersinn durch eine
der angehobenen vorlaufenden Bandfiihrung 18 wihrend die 30 Feder 140 vorgespannt, die zwischen diesem Hebel 138 und
andere Lageplatte 35 horizontal auf dem Chassis 5 auf einer dem Chassis 5 eingespannt ist, wodurch das Ende 138a des He-
Hohe hys angeordnet ist, die etwas geringer ist als die Hohe hy, bels 138 auf einer Lasche 141 am Detektionshebel 132 aufliegt.
der angehobenen folgenden Bandfiihrung 19 und etwas grésser Anderseits ist an der Peripherie 136 des Rings 51 eine Ein- -
ist als die Hohe hyo der angehobenen vorlaufenden Bandfiih- rastausnehmung 142 fiir die Walze 135 ausgebildet. Im Zustand
rung 18. Die Lageplatten 34 und 35 sind je mit Einkerbungen 35 der vollstindigen Entladung des Bandes 4 wird die Walze 135
128 und 129 zur Fiihrung und Lagebestimmung der freien En- auf die Peripherie 136 des Rings 51 gestossen, wie durch eine
den 18a und 19a der Bandfiihrungen 18 und 19 versehen. unterbrochene Linie in Fig. 27 angegeben ist.

Zur Zeit der Ladeoperation des Bandes 4 mit einer Rotation Damit wird zu dieser Zeit der Detektorhebel 132 im Gegen-
des Rings 51 im Uhrzeigersinn in Fig. 8 werden die Bandfiih- uhrzeigersinn entgegen der Federkraft 134 gedreht und seine
rungen 18 und 19 in angehobener Stellung gemiss der unterbro- 40 Lasche 141 dreht den Betétigungshebel 138 im Uhrzeigersinn
chenen Linie in Fig. 26 horizontal in Richtung des Pfeils F in entgegen der Kraft der Feder 140 und der Detektionsschalter
ihre Betriebsstellungen bewegt. Die Bandfiihrungen 18 und 19 137 schaltet aus. Nachdem die vorbeschriebene Ladeoperation
wurden iiber die Fiihrungsnut 46 des Fiithrungsblocks 44 ange- fiir das Band 4 angefangen ist, wird der Ring 51 in Richtung
hoben, wenn diese innerhalb der Kassette 1 in der vorbeschrie- des Pfeils G gedreht und wenn die Ladeoperation beendet ist,

benen Weise angehoben werden, und die vorlaufende Bandfiih- ss erreicht die Ausnehmung 142 die Lage, die durch eine ausgezo-
rung 18 liegt unter der Lageplatte 35 bevor sie ihre Betriebslage  gene Linie in Fig. 27 dargestellt ist, worauf, wie mit einer aus-
erreicht. gezogenen Linie in Fig. 27 dargestellt ist, der Detektionshebel
Bevor die Bandfiihrungen 18 und 19 die Betriebslagen errei- 132 durch die Feder 134 im Uhrzeigersinn gedreht wird, wo-
chen, werden ihre freien Enden 18a und 19a in die Ausnehmun-  durch die Walze 134 in die Ausnehmung 142 fallen kann, wo-
gen 128 und 129 der Lageplatten 34 und 35 gefiihrt, und nach  so durch der Ring 51 in der Ladeendelage eingerastet ist. Nach ei-

&

dem Erreichen der Betriebslage stossen die freien Enden 18a ner Drehung im Uhrzeigersinn des Hebels 132 kommt die La-
und 19a der Bandfiithrungen 18 und 19 an den geschlossenen sche 141 vom freien Ende 138a des Betitigungshebels 138 frei,
Enden 128a und 129a der Ausnehmungen 128 und 129 an, wie und als Resultat davon wird der Betitigungshebel 138 durch die
dies mit strichlierten Linien in Fig. 26 dargestellt ist. Feder 140 im Gegenuhrzeigersinn bewegt und driickt auf den
Danach bewegt sich der Ring 51 leicht in Richtung des s5 Betdtiger 137a des Detektionsschalters 137, wodurch der Detek-
Pfeils F in Fig. 26 und hélt an. Durch diese Bewegung des tionsschalter 137 eingeschaltet wird, um das Ende des Ladevor-
Rings 51 werden die freien Enden 18a und 19a der Bandfiihrun-  gangs des Bandes 4 festzustellen.
gen 18 und 19 in entgegengesetzter Richtung zum Pfeil F durch Nachdem der Entladevorgang fiir das Band 4 gestartet wur-

die Lageplatten 34 und 35 bewegt und als Folge davon werden de und der Ring 51 gegen die urspriingliche Lage entgegen der
die Bandfiihrungen 18 und 19 im Uhrzeigersinn in Fig. 26 um 0 Richtung des Pfeiles G bewegt wird, wird die Walze 135 aus der
die Drehstifte 108 gedreht, und wenn die Bewegung des Rings Ausnehmung 142 befreit und gelangt dann entlang der ange-

51 angehalten ist, befinden sie sich in vorbestimmter Winkella- schrégten Seite 142a auf die Peripheriefliche 136 des Rings 51,
ge, wie dies durch ausgezogene Linien in Fig. 26 gezeigt ist. So-  und damit wird der Detektionshebel 132 und der Betétigungshe-
mit werden die Bandfiihrungen 18 und 19 in angehobener Lage bel 138 in die durch strichlierte Linien angezeigte Lage gescho-
gemiiss der ausgezogenen Linie in Fig. 20 bewegt, bis die freien s ben, wodurch der Detektionsschalter 137 ausgeschaltet wird.
Enden 18a und 19a der Bandfiihrungen 18 und 19 in den ge- Wie Fig. 28 zeigt, befindet sich ein Entladeendedetektions-
schlossenen Enden 1282 und 129a der Ausnehmungen 128 und hebel 144 nahe dem Weg der beweglichen Basis 56 an einer Stel-
129 der Lageplatten 34 und 35 anschlagen und zum Zeitpunkt, le nahe der Ausgangslage der Bandfiihrungen 16 und 17 gemdss



Fig. 1. Der Detektionshebel 144 ist mittels eines Stifts 150 auf
der Oberseite des Fiihrungsblocks 47 befestigt und wird mittels
einer Feder 146 im Uhrzeigersinn vorgespannt, die zwischen
diesem Hebel 144 und dem Fiihrungsblock 44 gespannt ist. Un-
ter dem Detektionshebel 144 befindet sich auf dem Chassis 5
ein Entladedetektionsschalter 147, und ein Hebel 148 zur Beti-
tigung eines Schalterbetitigers 147a des Schalters 147 ist um ei-
nen Hebeldrehpunkt 149 auf dem Chassis 5 drehbar gehaltert.
Der Betétigungshebel 148 wird mittels einer Feder 150 zwischen
diesem Hebel 144 und dem Chassis 5 im Gegenuhrzeigersinn ge-
driickt, so dass sein freies Ende 148a auf einen Stift 151 zu lie-
gen kommt, der einstiickig am einen Ende des Detektionshebels
144 befestigt ist. An der Unterseite des freien Endes 144a des
Detektionshebels 144 befindet sich ein Stift 152, der in eine
Offnung 152 im Fiihrungsblock 44 eingreift, wodurch der Rota-
tionsweg des Detektionshebels 144 im Uhrzeigersinn begrenzt ist.

Anderseits befindet sich ein Vorsprung 154 auf einer Seite
des oberen Blocks 49 der beweglichen Basis 56. Wenn die vor-
beschriebene Entladeoperation des Bandes 4 durchgefiihrt wird,
wodurch die Bandfiibrungen 16 und 17 in ihre urspriingliche
Lage zuriickbewegt werden und die bewegliche Basis 56 die mit
ausgezogenen Linien dargestellte Lage in Fig. 28 erreicht,
schlégt der Vorsprung 154 gegen das freie Ende 144a des Detek-
tionshebels 144 und als Resultat davon wird der Detektionshe-
bel 144 gemadss der ausgezogenen Linie in Fig. 28 entgegen der
Kraft der Feder 146 im Gegenuhrzeigersinn gedreht, so dass der
Stift 151 vom Betétigungshebel 148 freikommt, wobei der He-

- bel 148 durch die Feder 150 im Gegenuhrzeigersinn gedreht
wird und den Schalterbetitiger 147a des Detektionsschalters 147
stdsst, wodurch das Ende der Entladephase des Bandes festge-
stellt ist. Wie mittels unterbrochener und ausgezogener Linie in
Fig. 28 dargestellt ist, wird die bewegliche Basis in Richtung des
Pfeils H oder I aus ihrer Lage, die mit ausgezogenen Linien
dargestellt ist, bewegt, und der Vorsprung 154 entfernt sich
vom freien Ende 144a des Detektionshebels 144. Als Folge da-
von wird der Detektionshebel 144, wie mit strichlierten Linien
in Fig. 28 dargestellt ist, durch die Feder 146 im Uhrzeigersinn
gedreht, so dass der Stift 151 auf dem freien Ende 148a des Be-
tatigungshebels 148 anschldgt, so dass der Betitigungshebel 148
durch die Feder 150 im Uhrzeigersinn gedreht wird und damit
den Detektionsschalter 147 ausschaltet.

Gemass der zufiihrseitigen Ladeeinheit 14 mit einem Aufbau
gemiss der obigen Beschreibung, wird wihrend der vorgenann-
ten Ladeoperation des Bandes 4 der Ring 51 im Uhrzeigersinn
gemiss Fig. 8 gedreht, und mit dieser Rotation des Rings 51
wird die bewegliche Basis 56 durch den Verbindungsstab 89 ge-
stossen und bewegt sich bei gleichzeitiger Fithrung durch die .
Fithrungsnut 46 im Fiihrungsblock 44 auf die obere Platte 45,
wodurch die Bandfiihrungen 16 und 17 aus der urspriinglichen
Lage in die Betriebslage gemiss Fig. 1 bewegt werden, wodurch
die Ladung auf der Zufiihrseite 4a des Bandes 4 durchgefiihrt
wird. Bei diesem Ladevorgang gelangen die Bandfiihrungen 18
und 19 mit der vorbeschriebenen Rotation des Rings 51 aus ih-
rem umgelegten Zustand geméss Fig. 10 unterhalb des Bandes 4
in der Kassette 1 hindurch und werden sukzessive aufgestellt
und greifen innenseitig des Bandes 4 innerhalb der Kassette 1
am Band 4 an und werden durch die Anhebefiihrung 33 in die
entsprechende Betriebsstellung geméss Fig. 1 bewegt.

Durch den Verbindungsstab 89 wird die Antriebskraft des
Rings 51 von der Halterung 99 iiber die ovalen Vorspriinge 98,
den Stift 90, die Flanschpartie 96, die Feder 97, das Rohr 91,
die Kugel 101 und die Kugelpfanne 103 zur beweglichen Basis
56 iibertragen, wonach die Feder 97 gemiiss der Belastung auf
der Basis 56 komprimiert wird, die ihrerseits durch die Riick-
stellkraft der Feder 97 zuriickgestossen wird.

Der Ring 51 wird auf dem Chassis 5 horizontal rotiert und
beschreibt einen kreisférmigen Weg wihrend die bewegliche
Basis 56 entlang einem gekriimmten Weg, der nicht mit dem
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oben genannten kreisférmigen Weg iibereinstimmt, bewegt
wird, der durch die Fithrungsnut 46 des Fiithrungsblocks 44 be-
stimmt ist und gleichmdssig entlang der Neigung oder Kriim-
mung der oberen Flache 45 des Fiihrungsblocks 44 angehoben
wird. Ein Ende des Verbindungsstabs 89 ist durch die ovalen
Vorspriinge 98 innerhalb des C-férmigen Lochs 100 in der Hal-
terung 99 des Rings 51 drehbar gehaltert, und das andere Ende
ist in der beweglichen Basis 56 mittels des Kugelgelenks 103
drehbar gehaltert, wodurch mit der beschriebenen Bewegung
der beweglichen Platte 56 der Verbindungsstab die bewegliche
Platte 56 extrem gleichmissig stossen kann wihrenddem diese
angehoben wird.

Der Ring 51 und die bewegliche Basis 56 sind mittels des
Verbindungsstabs 89 miteinander verbunden und die bewegliche
Basis 56, die vollstandig vom Weg des Rings 51 getrennt ist,
wird entlang eines vorbestimmten Wegs bewegt, der durch die
Fiihrungsnut 46 des Fiithrungsblocks 44 und die geneigte oder
gekriimmte Fliche der oberen Platte 45 bestimmt ist, und des-
halb kann der Bewegungsweg der beweglichen Basis 56 wahl-
weise und frei eingestellt werden. Insbesondere ist die kassetten-
seitige Endpartie 45a der oberen Platte 46 des Fiihrungsblocks
44 horizontal und die bewegliche Basis 56 kann in dieser Partie
horizontal laufen, so dass die Bandfiihrung 16 das Band 4 in
der Kassette 1 unter einem rechten Winkel zum Zentrum des
Bandes 4 und parallel zur Fliche des Bandes 4 beriihrt und das
Band 4 von innerhalb der Kassette 1 extrem sicher und gleich-
méssig ohne eine {iberh6hte Kraft auf das Band, wie ein Ver-
drehen des Bandes, auszuiiben, herausziehen kann. Wenn die
Bandfithrungen 16 und 17 jhre Betriebsstellungen gemiss Fig. 1
erreichen, hat sich die bewegliche Basis 56 schon vom Fiih-
rungsblock 44 zur Fithrungsplatte 47 verschoben und die ge-
neigten Flichen 85 der beweglichen Platte 56 werden durch die
Riickstellkraft der Feder 97 des Verbindungsstabs 89 gegen den
Sperrstift 86 der Einrastvorrichtung 87 gedriickt. Infolge des
vorgenannten Kanteneffekts werden die drei Vorspriinge 84a
bis 84c gegen die untere Seite der Fiihrungsplatte 47 gedriickt,
wodurch die bewegliche Basis 56 extrem stabil in drei Punkten
unterstiitzt ist.

Anderseits erreichen die Bandfiihrungen 18 und 19 ihre Be-
triebsstellung geméss Fig. 1 zusammen mit den Bandfiihrungen
16 und 17 und sind unter vorbestimmten Winkeln durch die Po-
sitionierungsplatten 34 und 35 gehaltert und damit ist die Ein-
fithrung auf der Zufiihrseite 4a des Bandes 4 vervollstdndigt.

Nach Vervollstdndigung der Ladeoperation fillt die Walze
135 des Ladeendedetektionshebels 132 in die Ausnehmung 142
des Rings 51, wodurch der Ring 51 in dieser Lage arretiert wird
und gleichzeitig wird die Vervollstdndigung der Ladung durch
den Ladeendedetektionsschalter 137 festgestellt.

In diesem Ladezustand wird die Bandfiihrung 16 in einem
vorbestimmten Winkel senkrecht zum Bandzentrum und paral-
lel zur Bandflidche der Zufiihrseite 4a des Bandes 4 gestellt, das
tiber den Loschkopf 27 und die Trommeleingangsfiihrung 25
und weiter zur Umfangsfldche der Trommel 13 gelangt. Insbe-
sondere kann in diesem Ladeendezustand, d.h. mit dem um-
wickelten Band 4 die Hoheneinstellung und die Kippeinstellung
der Bandfiihrung 16 frei und extrem leicht durch die voranbe-
schriebene Hoheneinstelleinheit 75 und Kippeinstelleinheit 82
eingestellt werden.

Bei der Entladung des Bandes 4 wird der Ring 51 im Gegen-
uhrzeigersinn geméss Fig. 8 gedreht und mit dieser Rotation des
Rings 51 wird die bewegliche Basis 56 durch den Verbindungs-
stab 89 zuriickbewegt und gelangt von der Fiihrungsplatte 47
zum Fiithrungsblock 44 und wird entgegen der Laderichtung bis
zu seiner Ursprungslage geméss Fig. 1 bewegt, und das Entla-
den auf der Zufiihrseite 4a des Bandes 4 ist durchgefiihrt. Zu-
sammen mit der genannten Rotation des Rings 51 werden die
Bandfiihrungen 18 und 19 ebenfalls entgegen der Laderichtung
zuriick in die urspriingliche Lage gemiss Fig. 1 bewegt.
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In der Partie des Verbindungsstabs 89 werden die Vorspriin-
ge 93 des Stifts 90 in einer der langen Offnungen 94 des Rohrs
91 gefangen, und das Rohr wird durch den Stift 90 starr gezo-
gen. Im Gegensatz zum Ladebetrieb wird der Verbindungsstab
89 gleichmiissig zusammen mit der Riickkehrbewegung der be-
weglichen Basis 56 langsam in die horizontale Lage gebracht.

Die Bandfiihrungen 18 und 19 werden im Gegensatz zom
Ladebetrieb sukzessive durch die Anhebefiihrung 33 gefiihrt
und dann durch die Pressplatte 54 nach unten gepresst, wo-
durch diese angenihert horizontal gegen die Feder 111 driicken
und dann unter dem Band und unter der Pressplatte 54 hin-
durchgelangen.

Wenn die Bandfithrungen 16 bis 19 die entsprechende Aus-
gangslage gemiss Fig. 1 erreicht haben, ist auch die Entladung
der Zufiihrseite 4a des Bandes 4 vervollstindigt, worauf der
Entladeendedetektionshebel 144 durch die bewegliche Basis 56
betitigt wird und die Vervollstdndigung der Entladung durch
den Entladeendedetektionsschalter 147 festgestellt wird.

Die aufnahmeseitige Ladeeinheit 15 und die damit verbun-
denen Einheiten werden nachfolgend anhand der Fig. 29 bis 38
erldutert.

Gemiss Fig. 29 bis 31 sind die Bandfiithrung 20 und die An-
presswalze 21 auf einer beweglichen Basis 157 montiert, die auf
dem Chassis horizontal bewegt wird. Die bewegliche Basis 157
besteht aus einem Paar unterer und oberer Gleitplatten 158 und
159, die die Form von bogenfoérmig gekriimmten bandéhnlichen
Platten haben. Die untere Gleitplatte 158 wird durch mehrere
Gleitfithrungen 160 aus Kunstharz oder dhnlichem Material ge-
fiihrt, die auf dem Chassis 5 befestigt sind und sie wird dadurch
horizontal in Lingsrichtung, bzw. in gebogener Richtung ver-
schohen. Anderseits befindet sich die obere Gleitplatte 159 iiber
der unteren Gleitplatte 158 und liegt horizontal und parallel zu
dieser und wird durch ein Paar gebogener, langer Offnungen
163 und 164 mittels zweier Fiithrungsstifte 161 und 162 auf der
unteren Gleitplatte 158 gefasst, wodurch die obere Gleitplatte
159 in der gebogenen oder léngsgerichteten Richtung auf der
unteren Gleitplatte 158 gleiten kann. Die obere Gleitplatte 159
wird in Richtung des Pfeils J mittels einer Feder 166 iiber der
unteren Gleitplatte 158 vorgespannt, welche Feder zwischen der
oberen Gleitplatte 159 und einem Stift 165 auf der unteren
Gleitplatte 158 eingespannt ist, und die Gleitbewegung der obe-
ren Gleitplatte 159 wird durch den Anschlag an einem Ende der
langen Offnungen 163 und 164 der Fiithrungsstifte 161 und 162
begrenzt. Der Stift 165 und die Feder 166 befinden sich inner-
halb einer gebogenen langen Offnung 167 in der oberen Gleit-
platte 159, und eine Zahnstange 158 befindet sich an der inne-
ren Seite der oberen Gleitplatte 159.

Anderseits besteht die Bandfiihrung 20 aus einer drehenden
Walze 170 desselben Aufbaus, wie die Bandfiihrung 16, und ist
drehbar auf einer Tragwelle 171 gelagert, welche Tragwelle 171
senkrecht auf der unteren Gleitplatte 158 und nahe von deren
hinteren Ende befestigt ist. Die Bandfiithrung 20 ist ebenfalls
mit einer Hoheneinstellvorrichtung 172 mit demselben Aufbau
wie die vorbeschriebene Hoheneinstellvorrichtung 75 versehen.

Die Anpresswalze 21 ist drehbar auf einer Tragwelle 175 be-
festigt, die senkrecht zwischen oberen und unteren Enden eines
im wesentlichen Anpresswalzenhebels 174 befestigt ist, und der
Anpresswalzenhebel 174 ist drehbar in einem Hebeldrehpunkt
176 befestigt, der sich am hinteren Ende der unteren Gleitplatte
158 befindet. Der Anpresswalzenhebel 174 ist im Uhrzeigersinn
in Fig. 30 mittels einer geraden Feder 177 vorgespannt, die um
die Drehpunktwelle 176 gewickelt ist, und die Drehbewegung
wird durch den Anschlag des unteren Endes der Tragwelle 175
an einem Anschlag 178 auf der unteren Gleitplatte 158 be-
grenzt.

Im urspriinglichen Zustand der Bandfiithrung 20 und der
Anpresswalze 21 gemdéss der urspriinglichen Stellung in Fig. 1
wird die obere Gleitplatte 159 in Richtung des Pfeils K durch ei-
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ne Antriebseinheit bewegt, wie spéter noch zu beschreiben sein
wird, wodurch die untere Gleitplatte 158 mittels der Feder 166
gezogen wird und dadurch horizontal auf dem Chassis 5 bewegt
wird wihrend sie gleichzeitig durch die Fiihrungen 160 gefiihrt
5 wird, und die Bandfiihrung 20 und die Anpresswalze 21 werden
mittels der beweglichen Basis 157 in ihre Betriebsstellung ge-
miss Fig. 1 bewegt. Wenn die bewegliche Basis 157 in Richtung
des Pfeils J zuriickkehrt, schlagen die einen Enden der langen
Offnungen 163 und 164 der oberen Gleitplatte 159 gegen die
10 Fiihrungsstifte 161 und 162, wodurch die untere Gleitplatte 158
starr gestossen und bewegt wird.
Gemdss Fig. 32 und 33 befindet sich eine konische Partie
180 am oberen Ende eines Fiihrungsstifts 161 der beweglichen
Basis 157 wihrend eine Sperrplatte 181 in der Stellung ist, wo
15 der Fiihrungsstift 161 in der Betriebsstellung der beweglichen
Basis 157 angehalten wird. Die Sperrplatte 181, die sich iiber
dem Bewegungsweg der beweglichen Basis 157 erstreckt, ist mit-
tels eines Trigers 182 horizontal auf dem Chassis 5 befestigt
und ist mit einer geneigten Seitenpartie 183 versehen.

Durch den beschriebenen Aufbau wird eine Einrastvorrich-
tung 184 zur Einrastung der Bandfiihrung 20 in der Betriebs-
stellung gemdss Fig. 1 erhalten. D.h., wenn die bewegliche Ba-
sis 157, wie schon erwihnt, in Richtung des Pfeils K bewegt
wurde und die Betriebsstellung gemiss Fig. 1 erreicht hat,
driickt die konische Partie 180 den Fiihrungsstift 161 in die un-
tere Fldche der geneigten Seitenpartie 183 der Sperrplatte 181
infolge des Kanteneffekts ein, wodurch die bewegliche Basis
157 fixiert ist. In diesem Fall wird die Antriebskraft in Rich-
tung des Pfeils K der beweglichen Basis 157 von der oberen
Gleitplatte 159 auf die untere Gleitplatte 158 mittels der Feder
166 iibertragen, und damit wird der Fiithrungsstift 161 in die
untere Flidche der geneigten Seitenpartie 183 mittels der Riick-
stellkraft der Feder 166 gedriickt.

Gemiss Fig. 34 bis 38 befindet sich die vorbeschriebene An-
presswalzeneinheit 37 in gegeniiberliegender Lage zur Antriebs-
welle 23. Dazu sind ein Paar von Anpresshebeln 186 und 187
drehbar auf dem Chassis 5 mittes eines Drehhebels 188 befe-
stigt, und obere und untere Walzen 189 und 190 werden gegen
die freien Enden der Presshebel 186 und 187 gedreht. Die Wal-
zen 189 und 190 stehen oberen und unteren Stiicken 174a und
174b des Anpresswalzenhebels 174 gegeniiber. Die freien Enden
der Presshebel 186 und 187 sind mittels einer Verbindungswelle
191 mittels einer Verbindung 192, die iiber die Verbindungswel-
Ie 191 gesteckt ist, miteinander verbunden. Die Verbindung 192
und eine weitere Verbindung 193 sind zur Durchfiihrung einer
relativen Drehung mittels eines Verbindungsstifts 194 mit dem
andern Ende der Verbindung 193 verbunden, die iiber einen
Verbindungsstift 196 mit einer mittleren Partie eines Begrenzer-
hebels 195 verbunden ist. Ein Ende des Begrenzerhebels 195 ist
so mittels eines Drehhebels 198 drehbar auf einem Triger 197, der

auf dem Chassis 5 angeordnet ist, gelagert. Der Begrenzerhebel
195 ist mittels einer Feder 200 im Gegenuhrzeigersinn geméss
Fig. 34 vorgespannt, welche Feder zwischen dem andern Ende
des Begrenzerhebels 195 und einer die Federkraft einstellenden
ss Platte 199 auf der Sperrplatte 191 gespannt ist. Die Drehbewe-
gung des Begrenzerhebels 195 ist durch den Anschlag gegen ei-
nen Anschlag 201 auf der Einstellplatte 199 begrenzt.
Anderseits befindet sich auf dem Chassis 5 eine Tauch-
magnetspule 202, die mittels mehreren Halter 203 befestigt ist.
60 Ein Verbindungshebel 206 ist einerseits mit einem Ankerstab
204 iiber einen Verbindungsstift 205 verbunden und tragt am
andern Ende einen Verbindungsstift 194, so dass er eine gewisse
Rotation durchfiihren kann. Die Referenzzahl 207 bezeichnet
eine Schraubenfeder zur Riickstellung des Ankerstabs 204.
6s  Entsprechend der Anpresswalzeneinheit 37 ist gemdss Fig.
- 36 bei beweglicher Basis 157 in Ausgangslage die untere Walze
190 in Anpressstellung gegen die dussere, der Zahnstange 168
der oberen Gleitplatte 159 entgegengesetzte Seite und der obere
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und der untere Presshebel 187 werden im Uhrzeigersinn in Fig.
36 gedriickt. Wenn die bewegliche Basis 157 in ihre Betriebsstel-
lung gemdss Fig. 17 bewegt wird, 16st sich die untere Walze 190
von der oberen Gleitplatte 181, und gleichzeitig werden die obe-
re und die untere Walze 189 und 190 gegen die Seiten der obe-
ren und unteren Stiicke 174a und 174b des Anpresswalzenhebels
174 gefiihrt. In diesem Zustand ist die Magnetspule 202 erregt,
wodurch der Ankerstab 204 entgegen der Kraft der Feder 207
angezogen wird, so dass der Verbindungsstift 194 durch den
Verbindungshebel 206 in Richtung des Pfeils L in Fig. 34 gezo-
gen wird. Die Verbindungen 192 und 193 werden dadurch in
Richtung der Pfeile M und N gestossen, wodurch der obere und
der untere Presshebel 186, 187 und der Begrenzerhebel 195 in
Richtung der Pfeile O und P gedreht werden. Als Folge davon
wird gemdss Fig. 34 und 38 die Feder 200 gezogen und infolge
der Riickstellkraft wird das obere und das untere Stiick 174a
und 174b des Anpresswalzenhebels 174 durch die obere und die
untere Walze 189 und 190 des oberen und unteren Presshebels
186 und 187 gedriickt, so dass der Anpresswalzenhebel 174 ent-
gegen der Feder 177 in Richtung des Pfeils QU gedreht wird,
und die Anpresswalze 21 wird gegen die Antriebswelle 23 ge-
presst. .

Wenn die Magnetspule 202 entregt wird, werden der Anker-
stab 204 und der Verbindungshebel 206 mittels der Feder 204
entgegen der Richtung des Pfeils L zuriickbewegt und der An-
presswalzenhebel 174 wird entgegen der Richtung des Pfeils QU
Zuriickbewegt, so dass die Anpresswalze 21 von der Antriebs-
welle 23 freikommt. Danach wird die bewegliche Basis 157 in
ihre Ausgangslage zuriickbewegt, wodurch die obere Walze 190
wieder auf die Seiten der oberen Gleitplatte 159 gestossen wird,
wodurch die obere und die untere Walze 189, 190 vom Anpress-
walzenhebel 174 getrennt werden.

Entsprechend der Anpresswalzenpresseinheit 37 mit der
oben beschriebenen Ausfiihrungsform besteht ein Kippmecha-
nismus aus einem Paar Verbindungen 192, 193 und dem Ver-
bindungshebel 206, wodurch die Anpresswalze 21 stark gegen
die Antriebswelle 23 gedriickt werden kann, auch wenn nur eine
kleine Magnetspule 202 mit relativ geringer Anziehungskraft
auf die Ankerstange 204 verwendet ist. Obwohl der obere und
der untere Presshebel 186 und 187 auf dem gemeinsamen Dreh-
hebel 188 befestigt sind, weisen beide einen voneinander ver-
schiedenen Aufbau auf, d.h. die oberen und unteren Stiicke
174a und 174b des Anpresswalzenhebels 174 werden durch die
obere und untere Walze 189 und 190 gepresst. Dabei sind die
obere und die untere Walze 189 und 190 an dem oberen und
unteren Presshebel 186 und 187 drehbar gelagert, wodurch die
Anpresswalze 21 gegen die Antriebswelle 23 gedriickt wird. Als
Folge davon wird ein einheitlicher Druck gegen die oberen und
unteren Enden der Anpresswalzen 21 angelegt, d.h., dass die
Anpresswalze 21 in absolut paralleler Weise gegen die Antriebs-
welle 23 gedriickt wird.

Gemdss der aufnahmeseitigen Ladeeinheit 15 mit dem oben
beschriebenen Aufbau wird bei der Ladeoperation des Bandes 4
die obere Gleitplatte 159 auf der beweglichen Basis 157 in Rich-
tung des Pfeils K bewegt, und die untere Gleitplatte 158 wird
durch die obere Gleitplatte 159 mittels der Feder 166 gezogen
und in diesem Zustand wird die bewegliche Basis 157 auf dem
Chassis 5 in Richtung des Pfeils K bewegt, wodurch die Band-
fiihrung 20 und die Anpresswalze 21 horizontal von ihrer ersten
Ausgangslage zur Betriebslage bewegt werden. Dadurch wird
die Ladung der Aufnahmeseite 4b des Bandes 4 durchgefiihrt.
Wenn die Bandfiihrung 20 und die Anpresswalze 21 ihre Be-
triebslage gemaéss Fig. 1 erreicht haben, wird die konische Par-
tie 180 des Fiihrungsstifts 161 gegen die untere Seite der geneig-
ten Seitenpartie 183 der Sperrplatte 181 mittels der Riickstell-
kraft der Feder 166 gedriickt, und infolge des resultierenden
Kanteneffekts ist die bewegliche Basis 157 fixiert, und die La-
dung der Aufnahmeseite 4b des Bandes ist voriiber.
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Im oben beschriebenen Ladezustand wird die Bandfiihrung
20 unter einem vorbestimmten Winkel senkrecht zum Bandzen-
trum und parallel zur Bandfldche der Aufnahmeseite 4b des
Bandes 4 gesetzt, das um die periphere Fldche der Trommel 13
via die Bandfiihrung 24a, den Steuerkopf 29, den Tonléschkopf
28 und die Trommelausgangsfiihrung 26 gefiihrt ist. In diesem
Zustand der vollstindigen Ladung kann die Hohe der Bandfiih-
rung 20 frei und extrem leicht durch die vorerwihnte Héhen-
einstelleinheit eingestellt werden.

Nach Vervollstindigung der Ladung, wie sie oben beschrie-
ben wurde, wird die Anpresswalze 21 in ihre Ausgangslage an
einer Seitenpartie der Antriebswelle 23 zuriickbewegt und da-
nach wird durch Erregung der Magnetspule 202 die Anpress-
walze 20 mit einem vorbestimmten Druck und durch die An-
presswalzenpresseinheit 23 in vollstdndig paralleler Weise gegen
die Antriebswelle 23 gepresst. Als néchstes wird bei der Entla-
deoperation des Bandes 4 die obere Gleitplatte 159 der bewegli-
chen Basis 157 in Richtung des Pfeiles J bewegt, wodurch die
untere Gleitplatte 158 starr gestossen wird, und die bewegliche

20 Basis 157 wird horizontal auf dem Chassis 5 zuriickbewegt, so
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dass die Bandfiihrung 20 und die Anpresswalze 21 in ihre Aus-
gangslage gemiss Fig. 1 bewegt wird. Dadurch ist die Entla-
dung des Bandes durchgefiihrt.

Die Vervollstindigung der Ladung und der Entladung der
aufnahmeseitigen Ladeeinheit 15 werden durch den Ladeende-
detektorschalter 137 und den Entladeendedetektorschalter 147
festgestellt. Die Antriebseinheit 36 fiir den gemeinsamen An-
trieb beider Ladeeinheiten 14 und 15 wird nachfolgend anhand
der Fig. 39 und 40 erldutert.

Auf dem Chassis 5 und zwischen dem Ring 51 und der be-
weglichen Basis 157 befindet sich ein Antriebszahnrad 211, das
mit der peripheren Zahnung 53 des Rings 51 im Eingriff steht,

" und ein -Antriebszahnrad 212, das mit der Zahnstange 168 der
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oberen Gleitplatte 159 im Eingriff steht und diese antreibt, wer-
den drehend bewegt. Das Antriebszahnrad 212 ist iiber ein
Ubersetzungsgetriebe 213, 214 und 215 mit dem Antriebszahn-
rad 211 in Verbindung. Ein reversierbarer Motor 212 befindet
sich auf dem Chassis 5 hinter den genannten Zahnrddern. Eine
Motorwelle 217 des Motors 216 und ein Zahnrad 218, das auf
dem Chassis 5 drehbar gelagert ist, und welches Zahnrad 218
mit dem Antriebszahnrad 211 im Eingriff steht, sind {iber einen
Riemenantrieb 219 miteinander gekoppelt, der Riemenscheiben
und einen Riemen sowie eine Zahnradiibersetzung 220 aus meh-
reren Zahnrédern auf einer Antriebswelle umfasst.

Nach dem Anschalten des Motors 216 wird das Zahnrad 218
iiber die Riementransmission 219 und die Zahnradiibersetzung
220 angetrieben, wodurch ein Zahnrad 211 getrieben wird, und
das mit dem Zahnrad 211 verbundene Zahnrad 212 wird mit
verminderter Geschwindigkeit angetrieben. Durch Vorwirtsdre-
hung des Motors 216 werden beide Zahnrader 211 und 212 in
Richtung des Pfeiles R in Fig. 40 gedreht, und der Ring 51 wird
im Uhrzeigersinn in Fig. 8 gedreht. Gleichzeitig wird die obere
Gleitplatte 159 der beweglichen Basis 157 bewegt, wodurch die
bewegliche Basis 157 in Richtung des Pfeils K in Fig. 30 bewegt
wird, und damit wird die vorbeschriebene Ladeoperation fiir
das Band 4 durch die Ladeeinheiten 14 und 15 durchgefiihrt.
Nachdem der vollstindige Ladevorgang mittels des Ladeende-
detektorschalters 137 festgestellt wird, wird der Motor 216 ab-
geschaltet. Im oben beschriebenen Betrieb wird das Uberset-
zungsverhdltnis zwischen dem Antriebszahnrad 212 zum An-
triebszahnrad 211 auf 4 : 1 eingestellt, und damit wird der Ring
51 mit einer viermal héheren Geschwindigkeit als die bewegli-
che Basis 157 bewegt. Die zufiihrseitige Bandfiithrung 16 und
die aufnahmeseitige Bandfiihrung 20 erreichen gleichzeitig ihre
Betriebsstellung gemiss Fig. 1. Durch Riickwértsdrehung des
Motors 216 werden die Antriebszahnrdder 211 und 212 in Rich-
tung des Pfeiles S in Fig. 40 gedreht, und der Ring 51 wird im
Gegenuhrzeigersinn in Fig. 8 rotiert. Gleichzeitig wird die obere



656 016

Gleitplatte 159 der beweglichen Basis 157 bewegt, wodurch die
bewegliche Basis 157 in Richtung des Pfeils J in Fig. 30 bewegt
wird. Damit wird der beschriebene Entladevorgang fiir das
Band 4 durch die Ladeeinheiten 14 und 15 durchgefiihrt.

Nachdem die Beendigung der Entladung durch den Entla-
deendedetektionsschalter 147 festgestellt wurde, wird der Motor
216 ausgeschaltet. Wie Fig. 28 zeigt, driickt die zufiihrseitige
bewegliche Basis 56, die in Richtung des Pfeils H zuriickbewegt
wurde, den Detektionshebel 144 mittels ihrer Vorspriinge 154 in
die mit ausgezogenen Linien dargestellte Lage, und der Detek-
tionsschalter 147 wird angeschaltet. Erst danach lduft der Mo-
tor 216 im umgekehrten Drehsinn. Nachdem die bewegliche Ba-
sis 56 noch weiter in Richtung des Pfeils H bewegt wurde und
die durch eine unterbrochene Linie dargestellte Position erreicht
hat, wird die Drehrichtung des Motors 216 vom umgekehrten
Lauf in die Vorwirtsrichtung umgeschaltet, so dass die bewegli-
che Basis 56 in Richtung des Pfeils I bewegt wird und wieder
die Stellung gemiss den ausgezogenen Linien erreicht, wo die
Vorspriinge 154 wieder gegen den Detektionshebel 144 driicken
und dadurch den Detektionsschalter 147 wieder einschalten.
Das ist dann der Moment, bei dem der Motor 216 ausgeschaltet
wird. Es wird damit kein Detektionsschalter oder dgl. benétigt,
um die Drehrichtung des Motors 216 vom Riickwértslauf zum
Vorwirislauf umzuschalten, wenn die bewegliche Basis 56 die
durch strichlierte Linien dargestellte Stellung erreicht hat, son-
dern der Motor 216 wird durch einen Steuerkreis angetrieben,
der eine seitliche Steuerung bewirkt zwischen der Zeit, wenn der
Detektionsschalter 147 nach Vollendung der Entladung geschal-
tet wird, wodurch die oben genannte Umschaltung der Dreh-
richtung des Motors 216 durchgefiihrt wird.

Zusammen mit dem oben beschriebenen Betrieb, wenn die
aufnahmeseitige bewegliche Basis 157 einmal in ihre urspriingli-
che Lage zuriickbewegt ist, wird sie um eine geringe Distanz,
némlich etwa 3 oder 4 mm in Richtung gegen die urspriingliche
Lage bewegt und hélt dort an.

Somit besteht die Bandladevorrichtung aus der beschriebe-
nen zufiihrseitigen Ladeeinheit 14 der aufnahmeseitigen Lade-
einheit 15 und dem gemeinsamen Antrieb 36. In allen Punkten
des Ladestarts wiahrend der Ladung und dem Ladeende des
Bandes 4 konnen die Ladeeinheiten 14 und 15 die Ladung und
Entladung des Bandes 4 extrem sicher und gleichmissig iiber
den Laufweg in Fig. 1 durchfiihren, ohne eine aussergewdhnli-
che Kraft auf das Band 4, wie eine Drehung des Bandes, auszu-
iiben. Die Antriebseinheit 36 verwendet einen Motor 216 zum
Antrieb beider Ladeeinheiten 14 und 15 und durch Vorwérts-
oder Riickwirtsdrehung des Motors 216 werden beide Ladeein-
heiten 14 und 15 absolut synchron zueinander vorwirts- oder
zuriickbewegt, und damit ist der Betrieb derart einfach, dass
keine Zeitverschiebung oder andere Schwierigkeiten beim La-
den oder Entladen durch die Ladeeinheiten 14 und 15 vorkom-
men kénnen.

Bei vollstdndiger Ladung des Bandes 4 sind alle Bandfiih-
rungen 16 bis 20 beider Ladeeinheiten 14 und 15 fixiert, so dass
der Laufbetrieb des Bandes 4 sehr stabil wird und es dadurch
ermdglicht wird, die Aufzeichnung oder Wiedergabe mit sehr
hoher Genauigkeit durchzufiihren.

Im Zustand der vollstdndigen Entladung des Bandes 4 sin-
ken die beiden Bandfiihrungen 18 und 19 der zufiihrseitigen La-
deeinheit 40 fast horizontal unter die Pressplatte 54 auf dem
Chassis 5, und bei der Ladung gelangen sie unter dem Band 4
durch, gemdss der strichlierten Linie in Fig. 1, und werden
dann angehoben, um in das Band einzugreifen und deshalb ge-
niigt im geladenen Zustand der Kassette ein sehr schmaler Ab-
stand, damit beide Bandfiihrungen 18 und 19 unter dem Band
4, wie oben erwihnt, zwischen der unteren Kante des Bandes 4
in der Kassette 1 und dem Chassis 5 durchgefiihrt werden kén-
nen, wodurch die Kassette 1 sehr nahe der Oberfliche des
Chassis 5 geladen werden kann. Als Folge davon kann der
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Spalt h; zwischen der Unterseite 1b der Kassette 1 und dem
Chassis 5 gemdss Fig. 2 sehr klein gehalten werden.

Im Zustand der vollstdndigen Entladung werden dariiber
hinaus die beiden Bandfiihrungen 18 und 19 unter der Press-

s platte 54 hineingezogen, und nur die vier Glieder der drei Band-
fithrungen 16, 17, 19 und die Anpresswalze 21 werden umge-
kehrt in der der unterseitigen Offnung 10 der Kassette 1 ent-
sprechenden Lage gehalten, und deshalb kdnnen diese vier Glie-
der in dieser Lage mit einem Abstand gehalten werden, dass

10 diese beiden nahen Abstédnde nicht gegeneinander anschlagen.

Wenn die Kassette 1 geladen wird, werden nur diese vier Glie-

der von der unterseitigen Offnung 10 hinter das Band 4 in der

Kassette 1 eingefiihrt. Deshalb ist es mdglich zu verhindern,

dass das Band 4 aus ungliicklichen Umstéinden an einem der

vier Glieder anhingt, und dadurch kann das Einsetzen der Kas-
sette 1 immer sicher und leicht durchgefiihrt werden.
Mit der beweglichen Basis 56, die die beiden Bandfiihrungen

16 und 17 und den Ring 51 trégt, die miteinander durch den

Verbindungsstab 89 verbunden sind, und mit den beiden Band-

fiihrungen 18 und 19 als durch eine horizontale Rotation des

Rings 51 auf dem Chassis 5 sich anhebenden Fiihrungen, kon-

nen die Bandfiihrungen 16 und 17 auf einem vorbestimmten

Weg bewegt werden. Weil die Bandfiihrungen 18 und 19 derart

ausgebildet sind, dass sie sich an einer bestimmten Stelle erhe-

ben, geniigt es, dass der Ring eine horizontale Rotation auf
dem Chassis 5 ausfiihrt, und deshalb ist die Betriebsweise des

Rings 51 extrem einfach.

Der Betrieb der beweglichen Basis 157 auf der aufnahmesei-
tigen Ladeeinheit 15 ist auch sehr einfach, weil sie horizontal

30 auf dem Chassis 5 bewegt wird.

Zusitzlich kann die Bewegungsstrecke der beweglichen Basis

56 der zufiihrseitigen Ladeeinheit 14 nach Wunsch und frei ein-

gestellt werden, und die vorlaufende Bandfiihrung 16 wird im

Betrieb bis zu ihrer hochsten Stellung angehoben. Anderseits ist

der hin- und hergehende Hub der beweglichen Basis 157 der

aufnahmeseitigen Ladeeinheit 15 sehr klein. Als Folge davon ist
die Hohe hs der Bandladeeinheit gemdss Fig. 2 sehr klein, und
die Breite w; gemdss Fig. 4 kann auch sehr klein gehalten wer-
den.

40 Die genannten Bandgleitfiihrungen 38 und 39 werden nun
nachfolgend anhand der Fig. 41 bis 44 erldutert.

Eine Tragerplatte 224 ist horizontal angeordnet, so dass sie
sich iiber ein Paar von feststehenden Fiihrungen der Bandfiih-
rung 24a und der Trommelausgangsfiihrung 26 und auch iiber

45 einen Trégerstab 223 auf dem Chassis 5 erstreckt. Einerseits be-
findet sich auf der Trégerplatte 224 eine Magnetkopfmontage-
platte 225, derart, dass deren Bewegung in horizontaler Rich-
tung einstellbar ist und unter der Magnetkopfmontageplatte 225
befindet sich der Tonldschkopf 28 und der Steuerkopf 29 mit -

so einer Kopfeinstellplatte 226, so dass deren Hohe und Azimut
einstellbar sind.

Die Bandgleitfiihrungen 38 und 39 bestehen beispielsweise
aus Kunstharz und sind an der oberen Partie der Magnetkopf-
montageplatte 225 und an der oberen Partie auf der andern Sei-

s te der Tragerplatte 224 befestigt. Steckstifte 227 und 228 sind

einstiickig an der unteren Seite der Bandgleitfithrungen 38 und

39 befestigt und sie werden in Steckerstiftbohrungen 229 und

230 eingesteckt, die sich auf der Magnetkopfmontageplatte 225

und der Trégerplatte 224 befinden, wodurch die Bandgleitfiih-

rungen 38 und 39 positioniert sind, und in diesem Zustand wer-

den beide Bandgleitfiithrungen 38 und 39 mittels Schrauben 231

und 232 befestigt. Kassettenseitig der Bandgleitfiihrungen 38

und 39 sind geneigte Flichen 231 und 234 angeordnet, damit

das Band 4 hinuntergleiten kann, und die unteren Enden dieser
geneigten Flidchen 233 und 234 fluchten mit einer Kantenpartie
224a kassettenseitig der Tragerplatte 224 oder sind iiberhingend
angeordnet. Mehrere Lécher 235 sind in den Bandgleitfiihrun-
gen 38 und 39 zum Einsetzen eines Werkzeugs, wie ein Schrau-
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benzieher angeordnet, um verschiedene Einstellungs- und ande-
re Arbeiten fiir die Magnetkdpfe 28, 29 und der Trommelaus-
gangsfiihrung 26 in montiertem Zustand der Bandgleitfiihrun-
gen durchzufiihren.

Wenn die Kassette 1 horizontal nach unten in die Ladeposi-
tion gebracht wird, wird die untere Kante 9a einer Seite des
Frontdeckels 9 der Kassette 1 zum Anschlag mit einer Deckel-
anhebeplatte 236 gebracht, die senkrecht auf dem Chassis 4
steht, wie Fig. 43 zeigt, und mit der nach unten gerichteten Be-
wegung der Kassette 1 gemdss Fig. 44 wird der Frontdeckel 9
durch die Deckelanhebeplatte 236 ge6ffnet. Somit ist der Front-
deckel 9 gedffnet, bevor die Kassette 1 vollstdndig geladen ist,
so dass, wenn das Band 4 in der Kassette 1 lose ist, wie durch
strichlierte Linien in Fig. 1 angezeigt ist, das Band 4 infolge der
Eigenelastizitit gegen die innere Fldche des Frontdeckels 9 ge- -
presst wird, und beim Offnen des Frontdeckels bis zu einem be-
stimmten Grad springt das Band 4 durch die Front6ffnung 8
der Kassette 1 aus der Kassette heraus. Wenn das Band 4 ein-
mal wahrend des Ladevorgangs aus der Kassette 1 hinaus-
springt, kann es an den Montagepartien der Magnetkdpfe 28
und 29 oder der Trommelausgangsfithrung 26 anhédngen und
durch den Frontdeckel 9 zerknittert werden, und in diesem Fall
ist das Band 4 schwer beschidigt. ’

Infolge der geneigten Flichen 233 und 234 der Bandgleitfiih-
rungen 38 und 39 kann das Band 4, das zuféllig in der beschrie-
benen Weise aus der Kassette 1 herausgesprungen ist, sicher
nach unten gleiten, wihrend gleichzeitig das Band 4 gegen die
Kassette gestossen wird. Deshalb ist auch bei einem zufélligen
Herauspringen des Bandes dasselbe Voranhédngen an den Mon-
tagepartien der Kopfe 28, 29 oder an der Trommelausgangsfiih-
rung 26 gesichert, und als Folge davon kann das Laden der
Kassette immer extrem sicher durchgefiihrt werden. Wie be-
kannt, ist ein Bandpresser 238 mit im wesentlichen L-formigem
Querschnitt einstiickig mit dem Kassettenkdrper 237 verbunden
und befindet sich innenseitig des Frontdeckels 9, wobei das
Band 4 dazwischenliegt. Somit wird beim Ladevorgang der Kas-
sette das Band 4 gefiihrt und mittels den Bandgleitfiihrungen
38, 39 gegen die Kassette zuriickgefiihrt und liegt auf dem
Bandpresser 238 auf, wodurch verhindert ist, dass es in die Kas-
sette 1 zuriickgleiten kann.

Als Folge davon, wenn die Kassette in der beschriebenen
Weise geladen wird, wird das Band 4 sicher und weich in einen
sehr schmalen Spalt 239 zwischen der Anhebefiihrung 33 und
der Trommelauslassfithrung 26 geméss Fig. 5 eingesetzt.

Indem die Ladung der Kassette 1 mit einer Fiihrung des
Bandes durch die Bandgleitfiihrungen 38 und 39 durchgefiihrt
werden kann, kann der Spalt I, zwischen der Frontseite 1a der
Kassette 1 und der Trommel 13 geméss Fig. 2 sehr klein gehal-
ten werden, so dass die Kassette 1 in nédchster Nahe der Trom-
mel 13 geladen werden kann.

Der Spannungsdetektor 4 wird nun anhand der Fig. 45 bis
47 erldutert. Der weiter vorn genannte Spannungsregulierstift
(nachfolgend als Spannungsdetektorstift 30) ist senkrecht auf
der unteren Fliche eines Spannungsregulierhebels (nachfolgend
als Spannungsdetektorhebel) 242 befestigt. Der Spannungsde-
tektorhebel 242 ist mittels eines Drehstifts 244 drehbar auf einer
beweglichen Basis 243 befestigt. Die bewegliche Basis 243, die
mittels eines Stifts 245 drehbar auf dem Chassis befestigt ist, ist
gemiss Fig. 46 durch eine Schraubenfeder 246 zwischen der be-
weglichen Basis 243 und dem Chassis 5 im Uhrzeigersinn vorge-
spannt. Ein Anschlagvorsprung 247 auf der unteren Seite der
beweglichen Basis 243 beriihrt eine Endpartie 248 des Ladeen-
dedetektorhebels 132, so dass die bewegliche Basis infolge einer
Bewegung des Detektorhebels 132 gedreht wird. Der Span-
nungsdetektorhebel 242 ist gemdiss Fig. 46 mittels einer Schrau-
benfeder 249 zwischen diesem Detektorhebel 132 und der be-
weglichen Basis 243 beziiglich der beweglichen Basis 243 dreh-
bar im Gegenuhrzeigersinn vorgespannt. Ein Stift 250 auf dem
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Spannungsdetektorhebel 242 ist lose in ein Loch 251 in der be-
weglichen Basis 243 eingesetzt, wodurch der Spannungsdetek-
torhebel 242 auf der beweglichen Basis 243 innerhalb eines be-
stimmten Winkelbereichs drehbar ist. Die Feder 249 ist schwi-
cher als die Feder 246. Ein Magnet 252 ist am gegeniiberliegen-
den Ende des Spannungsdetektorstifts 30 am Spannungsde-
tektorhebel 242 befestigt, und nahe bei diesem Magnet 252 be-
findet sich ein Magnetwiderstandsfiihler 253, der sich auf der
andern Seite der beweglichen Basis 243 auf einer gedruckten
Schaltungsplatte 254 befindet. Am andern Ende der bewegli-
chen Basis 243 befindet sich ein Ausgleich 255 fiir den Aus-
gleich des Magnetwiderstandsfiihlers 253. Im hier dargestellten
Bandvideorecorder sind die Haspel 6 und 7 direkt durch ein
Paar unabhingiger Motoren angetrieben, derart, dass der Mo-
torschaft und die Drehwelle des Haspels einstiickig sind.

Die Spannungsdetektionseinheit 40 stellt elektrisch die
Bandspannung auf der Zufiihrseite 4a des Bandes 4 fest wih-
rend dieses mit konstanter Geschwindigkeit bei der Aufzeich-
nung oder Wiedergabe lauft und entsprechend Anderungen in
der Bandspannung wird auf elektrische Weise die Drehzahl des
Abgabehaspels 6 gesteuert, wodurch die Spannung des laufen-
den Bandes 4 konstant gehalten wird.

Die Spannungsdetektionseinheit 40 arbeitet in der folgenden
Weise. Bei vollstindig entladenem Band 4 befindet sich die
Spannungsdetektionseinheit 40 im Zustand gemdéss Fig. 46 und
wie beschrieben, ist die Walze 135 des Ladeendedetektionshe-
bels 132 auf die dussere periphere Fldche 136 des Rings 51 ge-
stossen und der Detektionshebel 132 ist im Gegenuhrzeigersinn
gedreht. Als Folge davon ist der Vorsprung 247 an der bewegli-
chen Basis 243 durch die Endpartie 248 des Detektionshebels
132 gestossen, so dass die bewegliche Basis 243 im Uhrzeiger-
sinn gegen die Schraubenfeder 246 gedreht wird, und der Span-
nungsdetektorhebel 242 befindet sich-auf der beweglichen Basis
243 in Betriebsausgangsstellung. In dieser Betriebsausgangsstel-
lung ist der Spannungsdetektorstift 30 geniigend vom Ladeweg
des Bandes 4 entfernt, und deshalb kann der beschriebene La-
debetrieb des Bandes 4 durch die zufiihrseitige Ladeeinheit 14
extrem weich durchgefiihrt werden, ohne dass dabei der Span-
nungsdetektorstift 30 im Wege stehen wiirde.

Im Zustand der vollstdndigen Ladung des Bandes 4 dndert
sich die Lage des Spannungsdetektors 40 gemiss Fig. 47. D.h.,
nach Vervollstdndigung der Lagen in der vorbeschriebenen Art
fallt die Walze 135 des Ladeendedetektorhebels 132 von der
Ausseren Fliche 136 des Rings 51 in die Ausnehmung 142 und
der Detektionshebel 132 wird durch die Feder 134 im Uhrzei-
gersinn gedreht. Als Folge der Bewegung der Endpartie 248 des
Detektionshebels 132 wird die bewegliche Basis 243 durch die
Feder 246 im Gegenuhrzeigersinn gedreht, und der Spannungs-
detektionshebel 242 wird mit der beweglichen Basis 243 in die
Betriebsstellung gemiss der ausgezogenen Linie in Fig. 47 ge-
bracht, worauf der Spannungsdetektionsstift 30 mit dem Band
4a auf der Zufiihrseite in Beriihrung gebracht wird, und dies
bewirkt eine Betriebsstellung, d.h. eine Stellung, bei der die
Spannung des Bandes 4 festgestellt werden kann.

Wenn in diesem Zustand das Band 4 mit konstanter Ge-
schwindigkeit bewegt wird, um die gewiinschte Aufzeichnung
oder Wiedergabe durchzufiihren, wird der Spannungsdetek-
tionsstift 30 innerhalb des Bereichs, der mit strichlierten Linien
in Fig. 47 angedeutet ist, bewegt, um die Spannung des Bandes
auf der Zufiihrseite des Bandes festzustellen. Genauer gesagt,
wenn die Bandspannung kleiner wird, wird der Spannungsde-
tektionshebel 242 durch die Feder 249 im Gegenuhrzeigersinn
gedreht, und der Spannungsdetektionsstift 30 wird in die mit
strichpunktierter Linie dargestellte Stellung bewegt, wogegen
bei grosserer Bandspannung der Spannungsdetektionshebel 242
durch die Feder 249 im Uhrzeigersinn bewegt wird und der
Spannungsdetektionsstift 30 dadurch in die Lage geméss der
strichlierten Linie gebracht wird. Zusammen mit der Drehbe-



656 016

wegung des Spannungsdetektionshebels 242 wird der Magnet
252 gegeniiber dem Magnetwiderstandsfithler 252 bewegt, und
der Betrag der Drehbewegung des Spannungsdetektionshebels
242, néimlich gemiss der Anderung in der Bandspannung, wird
durch den Magnetwiderstandsfiihler 253 elektrisch fetsgestellt
und gemdss dem Ausgang aus dem Magnetwiderstandsfiihler
253 wird die Drehgeschwindigkeit des Antriebsmotors fiir den
zufiihrseitigen Haspel 6 gedndert, um die Bandspannung kon-
stant zu halten.

Wenn das Band 4, wie vordem beschrieben wurde, nach
dem Start der Entladeoperation entladen wird, wird die Walze
135 auf die dussere Fliche 136 des Rings 51 geschoben, und der
Ladeendedetektionshebel 132 wird gemiss Fig. 46 im Gegen-
uhrzeigersinn gedreht, worauf der Vorsprung 247 der bewegli-
chen Basis 243 durch die Endpartie 248 des Ladeendedetek-
tionshebels 132 gestossen wird, so dass die bewegliche Basis 243
gegen die Federkraft der Feder 246 im Uhrzeigersinn gedreht
wird und der Spannungsdetektionshebel 242 eine Bereitschafts-
stellung einnimmt.

Bei dieser Spannungsdetektionseinheit 40 ist der Magnetwi-
derstandsfiihler 253 dem Magneten 252, der am Spannungsde-
tektionshebel 242 befestigt ist, gegeniibergestellt und an der be-
weglichen Basis 243 befestigt. Wenn der Spannungsdetektions-
hebel 242 von seiner Nichtbetriebsstellung geméss Fig. 46 in die
Betriebsstellung gemdss Fig. 47 bewegt wird, kann der Magnet-
widerstandsfiihler 253 eine Stellung einnehmen, die genau dem
Magnet 252 gegeniiberliegt. Folglich kann trotz des grossen We-
ges des Spannungsdetektionshebels 242 zwischen der Nichtbe-
triebsstellung und der Betriebsstellung der Magnet 252 und der
Magnetwiderstandsfiihler 253 eine genaue relative Lage einneh-
men, wenn die Bandspannung durch den Spannungsdetektions-
hebel 242 festgestellt wird, wodurch der beschriebene Span-
nungsdetektionsbetrieb fiir das Band 4 mit hoher Empfindlich-
keit bei gleichbleibender Genauigkeit festgestellt wird. Der
Magnetwiderstandsfiihler 253 ist derart empfindlich, dass,
wenn seine Lage relativ zum Magnet 252 verschoben ist, die ge-
naue Feststellung der Bewegung des Magnets 252 unméglich ge-
macht wird. Mit der beschriebenen Spannungsdetektionseinheit
40 kann sich dieser Nachteil nicht einstellen.

Als nichstes wird die Einrastvorrichtung 41 fiir den Kasset-
tenhalter anhand der Fig. 48-50 beschrieben.

Wie bekannt, wird die Kassette 1 in einen Kassettenhalter
258 eingeschoben, und mit diesem Kassettenhalter 258 wird die
Kassette horizontal von oben auf die Antriebsstifte 6 und 7 ge-
setzt. Am Kassettenhalter 258 ist dazu ein hakenférmiges Stiick
259 befestigt und beim Laden des Kassettenhalters 258 wird das
hakenférmige Stiick 259 nach unten durch eine Offnung 260 im
Chassis 5 eingefiihrt. Anderseits befindet sich auf der unteren
Seite des Chassis 5 ein drehbar gelagerter Einrasthebel 261, um
das hakenf6rmige Stiick 259 durch Drehen um die Hebelachse
262 zu haltern. Eine Einrastwalze 263 befindet sich am oberen
Ende des Einrasthebels 261, so dass diese in die Ausnehmung
264 im Hakenstiick 259 einrastet. Auf dieser gleichen Seite des
Chassis 5 befindet sich eine Gleitplatte 265, die in Lingsrich-
tung verschieblich gehaltert ist. Die Gleitplatte 265 weist eine
langliche Offnung 266 auf, in der die Drehachse 262 des Ein-
rasthebels 261 gefiihrt ist und eine gréssere Offnung 268 auf, in
die ein Fiihrungsstiick 267, das mit dem Chassis 5 einstiickig
verbunden ist, eingreift. Der Einrasthebel 261 ist im Gegenuhr-
zeigersinn in Fig. 49 durch eine Feder 269 vorgespannt, die zwi-
schen diesem Einrasthebel 261 und dem Chassis 5 eingespannt
ist. Ein Ende des Drehstifts 270 der Walze 263 liegt auf einem
Vorsprung 271 der Gleitplatte 265 auf, wodurch die oben ge-
nannte Rotation im Gegenuhrzeigersinn des Einrasthebels 261
begrenzt wird. Die Gleitbewegung nach links in Fig. 49 der
Gleitplatte 265 wird durch den Anschlag zwischen der langen
Offnung 268 und dem Fiithrungsstiick 267 begrenzt. Am Chassis
5 ist iiberdies ein Gleithebel 272 gleitbar gehaltert. Ein Ende
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272a des Gleithebels 272 erstreckt sich bis in die Ausgangslage
der beweglichen Basis 157 und wird durch ein Ende 273 der un-
teren Gleitplatte 158 der beweglichen Basis 157 gepresst. Das
andere Ende 272b des Gleithebels 272 ist mit einem Ende 275a

s einer Schaltverbindung 275 iiber einen Verbindungsstift 276
verbunden. Die Schaltverbindung 275 ist auf der Unterseite des
Chassis 5 mittels einer Hebelachse 274 drehbar gelagert, und
das andere Ende 275b der Schaltverbindung 275 ist zwischen
ein Paar Vorspriinge 277 am andern Ende der Gleitplatte 265

10 eingesetzt.

Die Kassettenhaltereinrasteinheit 41 arbeitet wie folgt: Zu-
erst mit umgeladenem Kassettenhalter 258 (d.h., wenn der Kas-
settenhalter in der Ausgangslage iiber der Ladestellung ist) be-
legt der Einrasthebel 241 die mit strichpunktierter Linie darge-

15 stellte Lage in Fig. 50. Wenn der Kassettenhalter 258 in diesem
Zustand in die Ladestellung gebracht wird, beriihrt eine geneig-
te Fldche 279 des Hakenstiicks 259 die Walze 263 und das Ha-
kenstiick 259 wird darunter eingesetzt, wihrend der Einrasthe-
bel 261 in Richtung des Pfeils C in Fig. 50 entgegen der Kraft

20 der Feder 269 gedreht wird. Wenn der Kassettenhalter 258 in
die Kassettenladestellung gebracht wurde, kehrt der Einrasthe-
bel 261 durch die Feder 269 in Richtung des Pfeils U in Fig. 50
zuriick und die Walze 263 greift in die Ausnehmung 264 des
Hakenstlicks 259 ein, wie Fig. 49 zeigt, wodurch der Kassetten-

25 halter 258 eingerastet ist.

Nach dem Laden des Kassettenhalters 258 in die geladene
Stellung wird ein Kassettenladedetektionsschalter auf dem
Chassis 5 eingeschaltet, und der Ladevorgang fiir das Band 4
wird automatisch gestartet.

Wenn anderseits der Auswerfdruckknopf nach einer Auf-
zeichnung oder Wiedergabe gedriickt wird, wird die friiher be-
schriebene Entladeoperation des Bandes 4 gestartet.

Nach dem Start der Entladeoperation wird die bewegliche
Basis 157 in Richtung des Pfeils J in Fig. 48 zuriickbewegt und
35 am Ende der Entladung, wenn nimlich die bewegliche Basis

157 die Ausgangsstellung P, erreicht hat, wird sie in Richtung
des Pfeils K bewegt und wird in einer Stopplage P, angehalten,
die etwa 3 oder 4 mm vor der Ausgangsstellung P, liegt.

Wie Fig. 48 zeigt, driickt das Ende 273 der unteren Gleit-

40 platte 148 auf das Ende 272a des Gleithebels 272 und als Folge
davon wird der Gleithebel 272 in Richtung des Pfeiles V gestos-
sen, und die Schalterverbindung 275 wird in Richtung des Pfei-
les W gedreht, wodurch die Gleitplatte 265 in Richtung des
Pfeiles X geschoben wird und als Folge davon driickt der Vor-

45 sprung 271 den Drehstift 270 in Richtung des Pfeiles X, so dass

der Einrasthebel 261 durch die Feder 269 in Richtung des Pfei-

les T in Fig. 50 gedriickt wird, und die Walze 263 von der Aus-
nehmung 264 im Hakenstiick 259 freikommt, worauf der Kas-
settenhalter 258 befreit wird.

Nach der Freigabe des Kassettenhalters 258 wird der Kasset-
tenhalter durch eine Riickkehrfeder oder dgl. nach oben bewegt
und die Kassette 1 wird dadurch ausgeworfen.

Wenn die bewegliche Basis 157 die Ausgangsstellung P; er-
reicht und in die Stoppstellung P, vorgeriickt ist, wird der Ein-
ss rasthebel 261 durch die Feder 269 in Richtung des Pfeiles U zu-

riickbewegt und kehrt in die Stellung gemiiss der mit strich-
punktierter Linie gezeichnete Stellung in Fig. 50 zuriick und ist
fiir die néchste Ladung des Kassettenhalters 258 bereit.

Mit der beschriebenen Ausfiihrungsform der Kassettenein-

60 rasteinheit 41 wird am Ende des Entladens des Bandes 4 der
Einrasthebel 261 durch die bewegliche Basis 157 in die mit aus-
gezogener Linie in Fig. 50 dargestellte Position gedreht, wo-
durch der Kassettenhalter 258 freigegeben wird, und dann wird
die bewegliche Basis 157 um eine bestimmte Distanz I;o nach

6s vorn bewegt, wodurch der Einrasthebel 261 automatisch in die
Einraststellung gemiss der strichpunktierten Linie in Fig. 50 fiir
die nichste Ladung gebracht wird. Somit kann die Einrastopera-
tion durch Einrasten des Einrasthebels 261 mit der beweglichen

30

50



Basis 157 durchgefiihrt werden, und dieser Einrastmechanismus
ist sehr einfach aufgebaut. Als Folge davon wird der Aufbau
der gesamten Kassettenhaltereinrasteinheit 41 sehr einfach.

Eine Bandpressereinheit 282 auf der Trommel 13 wird nach-
folgend anhand der Fig. 51 bis 53 beschrieben.

Wie bekannt, besteht die Trommel 13 aus einer unteren fest-
stehenden Trommel 283 und einer oberen feststehenden Trom-
mel 284 und einer dazwischen angeordneten rotierenden Trom-
mel 285, die einen Magnetkopf 286 an ihrer peripheren Ober-
flache trigt. Anderseits wird das schraubenlinienférmig um die
periphere Oberflidche der Trommel 13 gewundene Band 4 be-
wegt, wobei die untere Kante 287 durch eine Bandfiihrung 288,
die einstiickig mit der peripheren Fldche der unteren stationéren
Trommel 283 verbunden ist, gefiihrt.

Die Bandanpresseinheit 282 driickt elastisch und leicht ge-
gen die obere Kante 289 des Bandes 4, so dass die untere Kante
287 des Bandes nicht von der Bandfiihrung 288 abgehoben wer-
den kann.

Die Bandpresseinheit 282 umfasst ein Paar Bandpresserplat-
ten 290a und 290b, die aus einem synthetischen Kunststoff oder
anderem Material gebildet sind. Die Bandpresserplatten 290a
und 290b werden in einem Paar Schlitze 292a und 292b des
Halters 291 an der oberen Partie der oberen stationdren Trom-
mel 284 gehaltert und sind mit Schlitzen 294 in ihrer unteren
Kantenpartie versehen, in die Drehhebelpartien 293 am Halter
291 eingreifen, wodurch die Bandpresserplatten 290a und 290b
in vertikaler Richtung in Fig. 53 drehbar gemacht sind. Ein
Stift 295 ist am Halter 291 an einer mittleren Partie zwischen
den beiden Bandpresserplatten 290a und 290b befestigt, und ei-
ne einzelne Blattfeder 296 ist um den Stift 295 gewickelt, wobei
die Endpartien 296a und 296b der Feder 296 in Aussparungen
297 in der oberen Kantenpartie der Bandpresserplatten 290a
und 290b eingreifen, wodurch die Bandpresserplatten 290a und
290b drehbar im Gegenuhrzeigersinn in Fig. 53 vorgespannt
sind.

Gemiss dieser Anordnung der Bandpressereinheit 282 sind
die beiden Pressplatten 290a und 290b mittels einer einzelnen
Feder 296 gleicherweise vorgespannt und die obere Kante 289
des Bandes 4 wird durch diese Bandpresserplatten 290a und
290b nach unten gedriickt. Somit ist nicht nur eine einfache
Bandpressereinheit 282 vorgestelit worden, sondern diese Band-
pressereinheit arbeitet auch wirkungsvoll.

Beim Laden des Bandes 4, wie weiter vorn beschrieben wur-
de, werden die beiden Bandfiihrungen 18 und 19 zunehmend
auf der Innenseite des Bandes in der Bandkassette 1 nach oben
angehoben und werden aus der Bandkassette 1 herausgezogen,
und bis sie die vorbestimmten Lagen erreichen, wird deren An-
hebewinkel gesteuert. Diese Winkelsteuermethode wird nun
nachfolgend anhand der Fig. 54 bis 56 beschrieben. Die Erldu-
terungen werden jedoch auf die Bandfiihrung 18 beschrénkt.

Entlang dem Bewegungspfad der Bandfiithrung 18 befindet
sich eine gebogene Fiihrungsplatte 300, die gegeniiber dem
Chassis geneigt angeordnet ist, so dass sie in Richtung des Pfei-
les Z in Fig. 54 zunechmend héher wird. An vorbestimmter Stel-
le der gebogenen peripheren Fliche 301 der Fithrungsplatte 300
befindet sich eine bogenférmige Ausnehmung 302 wihrend an
einer Seitenpartie der gedrehten Seite der Bandfiihrung 18 ein
Fithrungsstift 303 nahezu senkrecht davon abstehend eingesetzt
ist.

Bei der Entlastung des Bandes 4 durch die beschriebene
Drehbewegung des Rings 51 wird die Bandfithrung 18 in Rich-
tung des Pfeiles Y in Fig. 54 zuriickbewegt. An einer vorbe-
stimmten Stelle wird der Fithrungsstift 303 aus der Ausneh-
mung 302 in der Fiihrungsplatte 300 unter die Fiihrungsplatte

15

1

=]

—_
v

N
=3

2!

G

Ly
1=

3

by

40

4

by

w
=)

w
by

60

656 016

300 gezogen, wodurch die Bandfiihrung 18 gemdss den aus-
gezogenen Linien in Fig. 54 und 56 nach unten geschwenkt
wird.

Anderseits wird bei der Ladung des Bandes 4 die Bandfiih-
rung 18 aus der Kassette 1 gezogen und wird in Richtung des
Pfeiles Z in Fig. 54 bewegt. Als Folge davon wird die Bandfiih-
rung 18 durch die Neigung der Fiithrungsplatte 300 infolge der
Feder 111 zunehmend aufgestellt, Wenn die Bandfiihrung 18 in
einer bestimmten aufgestellten Lage ist, wie beispielsweise
durch die strichlierte Linie in Fig. 56 gezeigt ist, kommt der
Fiihrungsstift 303 von unter der Fithrungsplatte 300 hervor und
dringt in die Ausnehmung 302 ein, und die Bandfithrung 18
wird bis zu einem bestimmten Winkel geméss der strichpunk-
tierten Linie in Fig. 6 angehoben und wird in dieser Stellung
weiterbewegt.

Gemiss diesem Aufbau, der durch die Platte 300 sehr ein-
fach ist, kann der Aufstellwinkel der Bandfiihrung 18 nach dem
Herausziehen aus der Kassette 1 genau gesteuert werden bis die-
se eine vorbestimmie Stelle einnimmt, und in Kombination mit
der weiter vorn beschriebenen Anhebefiihrung 33 wird ermdg-
licht, die Bandladung sicherer und weicher durchzufiihren.

Damit wurde eine Ausfiihrungsform der Erfindung be-
schrieben, aber es ist selbstverstandlich, dass die Erfindung sich
nicht auf diese Ausfiihrungsart beschrédnkt, sondern dass meh-
rere Modifikationen in der Konstruktion auf der Basis dieses
technischen Konzepts moglich sind.

Wie schon erwihnt, betrifft die Erfindung ein Kassetten-
Aufzeichnungs und/oder Wiedergabegerit bei dem eine Band-
ladeeinheit zum Herausziehen eines Bandes aus der Bandkasset-
te mittels einer Bandfiihrung, die entlang eines vorbestimmten
Weges gefiihrt wird, vorhanden ist, um das Band schraubenli-
nienférmig auf die periphere Oberfldche einer rotierenden Ma-
gnettrommel zu wickeln, die aus einem Fithrungsglied (z.B.
dem Fiihrungsblock 44) besteht, um die Bandfiithrung (z.B. die
Bandfiihrung 16) entlang des Wegs zu fithren und zu bewegen,
welcher Weg beziiglich der Ladeoberfldche der Bandkassette
(die Unterseite 1b der Bandkassette 1) geneigt ist, und es ist ein
Antriebsglied (z.B. der Ring 51) vorhanden, der parallel zur La-
defliche der Bandkassette bewegt wird, und mit einem Verbin-
dungsglied (der Verbindungsstab 89) wird die Bandfiihrung
durch das oben genannte Antriebsglied angetrieben.

Somit wird die Bandfiihrung durch ein Fithrungsglied ent-
lang einem vorbestimmten Weg bewegt, der gegeniiber der
Bandkassettenladefliche geneigt ist, wihrend das Antriebsglied
parallel zu dieser Fldche bewegt wird, wobei das Antriebsglied
und die Bandfiihrung durch ein Verbindungsglied miteinander
verbunden wird, wodurch das Band vollstdndig getrennt vom
Bewegungsweg des Antriebsgliedes gefiihrt ist und frei entlang
eines vorbestimmiten Wegs gefiihrt wird. Somit kann der Weg
der Bandfiihrung den Umstédnden entsprechend und frei ohne
jegliche Einschrankungen festgelegt werden, und die Bandfiih-
rung kann weich entlang des Wegs bewegt werden. Als Folge
davon kann das Laden des Bandes extrem sicher und weich oh-
ne eine Kraft auf das Band auszuiiben, durchgefiihrt werden.
Dariiber hinaus, weil der Weg der Bandfiihrung den Umstén-
den entsprechend und frei festgelegt werden kann, kann das ge-
samte System kleiner und diinner ausgebildet werden. Zusétz-
lich kann fiir die Fiihrung des Bandes eine Bandfiihrung be-
niitzt werden, die sehr einfach ausgebildet ist, wie der beschrie-
bene Fiihrungsblock, und das Antriebsglied kann horizontal
angetrieben werden, so dass der Betrieb sehr einfach wird. Da-
mit ist der Aufbau fiir die Fiihrung des Bandes und den Antrieb
derart einfach, dass eine weniger teure Bandladevorrichtung er-
halten werden kann.

21 Bléitter Zeichnungen



FIG. I

21 Bldtter Nr. 1 *

656 016

h3~

h2—]
h
n\ y

F1G.2




e —y

-

FIG.4

16 27 25
17

656 016
21 Blatter Nr. 2 *



656 016
21 Blitter Nr. 3 *

FIG.5
3 17 216
2 N
7 18 \ (\‘,/} /
) % -\ k36
282 /R N\ZCY (/72N
\
19 16 ( 03 }
\ N4
13 | ARtz
44 Q) 2
. 26 39 o (& CRe
k) = 0/¢%/20
&
N 5 4a_~¢ 19
O = &
E: — . :
VN :
N )‘fl ) k(‘\ /,I!,
N SNt !
N T /
\_/‘ \'\ -’
J




656 016
21 Bldtter Nr. 4 *




656 016

21 Bldtter Nr. § *

{ ) N L
WML L L L L Ll L Ll il el 2202222020020 20820l LLALLL Ll L L7777 7222222222222 22222 222708
u T T Ty -1 7 ¥
g ) )

6l 7S gl ovs’| g oy
68" LI 95 {gu | ol

6Ll

Ool'9ld ®

A

\\\“\_\\\\\\\\\\\\\\\\\ Lll il
111 A\ |

VT T T HA
ENNNOSEEIN RN INSNEN AN RANINNUREREN

VTG SOOI TT IS CTTINT IS OTITTES T
AL O I O LTI I OTTITY TICIITE L

VNI T TINOTAETOTOD.Y
T

o FN

,_
€6




656 016
21 Blatter Nr. 6 *

84a g% : - I‘\%AOA
gﬁﬁ&b 105
6

0




656 016
21 Blatter Nr. 7 *

B
I
%70, 71,67
7 st 67
N 63 82
16 72 / 56 17
66 73 / ,
gg“ j; 77 79 9
NWANNNNV D S EPLE=N LY g
47 6 A ESSSEY s € Y103
621 ==/~ V=l = had
84c 80/ A Jo1 “60” 61 102 91
851 86 101

1

81 61 84b 105 1011




656 016

21 Blitter Nr. 8 *

B

el SUL 2l Lot 8oL -
a !IrFrE—.FL ,

7] SK
E?Tﬁmﬂ
Lt ozZIL 601




e FI1G.20

21 Bldtter Nr. 9 *

r
; |
i
Hl
1
|
| 118
11
i f

B\ ||
1!
[
1

18 'Iﬂlo 111"5112 13
——" e\ -
7 ‘
SON NN ANNANSNANNSNNG

S XSSO

108 f12a 107




656 016

21 Blatter Nr. 10 *

£ S Gil otzil gol S1LLOL ZiL
VAL NN AT T T T A7 77 7
:..:—H —H—~,a_._.—_—__—__-_..-_ ~::__T—|_l_,:_______ 13] LI
150l{o ¢l 71 i 7% o1
* T DI S T t \.// —
e} N
EERCEIR NS (AN RN

//
S L1
RN gl—
. ///\J\ /. vy
)

m:\“w\\\\\/\_ﬂ\\yﬁ\\\\\wt\“
€E  8ll ~0gl

bcOld

801 1S L0t
VILLLL LTI I 777777777
P 1 / | NN
a g /._I Loy] 99
N $
N U \
K KA i\\8l Gy
N >
R * .~,
. LiL
V]




656 016

21 Blédtter Nr, I1 *

Sil ho— S m_.— N.o— 80L OlL Sl 40l Sl 2l 401
V777777 7777 X \,\\\\\\\\\\\\\\\ T7IRTT) 7D
-_.-:_-_— | ! K | LIRIRIRLL -_-_:_ _—_—_:—_-_ AT RIRIRIINNLE ] mm
T 30480L O iQf ] G..w.wl_. | " 80l 1S 801
s . . ; DT
ETEL. WAL m=\~= . .
———.: :// el | // TANAN / m:. s
; / \ 8l
6k -1y oy iy 8l \ X
L\ N A\
LT —
gzl | €
o6l o ogl™'ogzi

9¢c 914




656 016
21 Blitter Nr. 12 *




656 016
21 Blitter Nr. 13 *

F1G.30

20 170

63161 160 167 166 159

FIG. 3l

23 ; ok
L e
180/ 165 166 159 164 162
& e e L L1
5 178 17b [ 171 163161 160 167 160
158
.U
189 168, . | [N,
n 182 O
XXXII \ [ XXX
L NEY @) ——
/ =
K r/) 6 167
20 161 183 182




656 016

21 Bldtter Nr. 14 *

661

86l 6L 961 €61  SBL

9914

8sl S

NN AN NN =N

frs, S PP A | |
hwwrd W= T — 0

Yo7 i AY
65l OOISSSS SN RS &
GOL 101 M 28l "o/ §m=
€8l / ost

781

£e 914



656 016

21 Bldtter Nr. 15 *

-'
S

YO~

86

- ] —
1 v6L 961 €61 902 G6l

€ 914



656 016
21 Blétter Nr. 16 *




656 016

7//.////7/./////(//.///.;

D

i qa/ Y
%
g |
A "
/ ;v__
5 8EZ \__
4 O ;
N
n\m\vﬁN\\ \\\a
L€ 6

£t 914

21 Blatter Nr. 17 *

L

NN N L . W W N AN
)
ql /
/]
%
¢/ -
1/ \\
/
/AN
\,_ “
\l\_\\\\
—‘A XL Ll
LET

9z

cv 9ld



656 016

21 Bldtter Nr. 18 *

F1G. 46

w0 J
prd A/
—
o o
om -
&
=P
5
-~
o
o™ —
Te]
o N . o
~ ~N \ o
“ u p )
[ - ~N
..IIMIII //I i
CEr . et o
s = < —
pigla \ (V2]
1co 7NN A0
O— =t - - | | _.—l\n/ N ~N
-~ e YN N / =~ O
[a2) N\ = — Ts
- 7 ) —~ andafrananh - ~N
(1t v Ny A\l
7
1
MmN 0 o
W W0 W 3 3
NNN N ~N (]



656 016

% 992 79z £ y T
2y, me 142 o€
2y, 192 T ST 902 -
s\é N 1< 892 u(s/ GSZ
69¢ & AW/ A 06 S
/@mﬁ 042 v.ﬁ (A N
i " A 0‘“—‘ )
06470 E9¢ e LAY S506 !
9/Z: m../mmmh ZJ) A 167 672
VLN~ 77 ), 9542 NSAN=
2z \\ wz ™ / /i L
: AN
(I A
NA%/ zszf]  \ V¥t sz
oeLz —\\\-€72
I Ifrsz\Xe--
sZ'\\
_1 sl ez \\\872)
A 85z 662 \ Lz
st 642 .
\ == el
=992 .
vyt 42 fel
9l ”
/ 0 .
/ L
] { T
el zel §

21 Bldtter Nr. 19 *



21 Blétter Nr. 20 *

656 016

882 482 __ ot J
— £82
q062_ 9262 ,
) D062 8
68Z 7 26t ¢
T
W ? VW) o
7 q96z | \p96Z 162
24z 96z ¢62 |
1 —1m7
s97 79z 992
mmN n 1
S6Z 962 &6t 89z 1 -&.
@ _jJ @ o 4% __t;
/// L P “ .4 TM
vz \ {9 996TE- Ly el |
, . LT \ez2q5 L2 C\
0Z6c __. » .“ qz6ee [y ..|H| 17777, 9,
006 Z8Z 9062 d ]

1S 914 | 6t 9ld



656 016

21 Blétter Nr. 21 *

14BN

S

1
Ll LLLLL L, L LLLLLLLL L s A

AN\

| YA AL AL LS LS. )
| NN ‘
S g
e
0€ ‘€0
8 o
gl a8z 98z 8se
b _ /4
v8-N~Y
) g6z L6 N gz
. ® NN
GG 914 w W_ﬁﬂ? . /:
T Togez | vo6e
762 UNmemN
282
¢cg 9ld



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DESCRIPTION
	DRAWINGS

