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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do wyznaczania siatki miejsc dla elektrod EMG na
przedramieniu. Jest to urzgdzenie — akcesorium — pomocnicze do optymalnego i skalowalnego wyzna-
czenia siatki punktéw umieszczenia elektrod EMG na przedramieniu cziowieka, stuzgcych do badan
EMG.

Realizacja badan EMG metodg powierzchniowg za posrednictwem samoprzylepnych elektrod
zaktada przyklejanie elektrod na skdrze przykrywajgcej badang grupe miesniows.

Przyklejanie elektrod na skérze sprawia, ze w trakcie realizacji badania EMG skéra z elektrodg
moze sie przemiescié i nie znajdowac sie nad zatozong w etapie normalizacji grupg mie$niowq. Jest to
czesty problem wystepujgcy podczas badania sygnatu EMG w warunkach rzeczywistych podczas eks-
ploatacji rzeczywistych urzgdzen technicznych.

W zwigzku z tym problemem powstata koncepcja mapowania pewnego obszaru powierzchni
ciata.

Aktualnie dostepne metody zaktadajg wykorzystywanie szerokich plastréw wyposazonych w czuj-
niki EMG badajgcych pewien skonczony obszar ciata. Rozwigzanie to posiada wade w postaci braku
skalowania badanego obszaru do wymiaréw antropometrycznych. W efekcie tego u 0séb o rozmiarach
ciata z grupy centylowej C5 taki plaster moze pokrywac kilka grup mie$niowych, podczas gdy dla ciata
z grupy centylowej C95 ten sam plaster moze nie pokry¢ nawet jednej petnej grupy miesniowe;.

W stanie techniki z publikacji CN217408830U znany jest catoSciowy kombinezon stuzacy do po-
zycjonowania miesni przy badaniach elektromiograficznych, ktéry posiada wydzielone pola na najwaz-
niejszych grupach miesniowych. Wadg kombinezonu jest brak uniwersalnoéci ze wzgledu na zréznico-
wanie wymiaréw antropometrycznych. Dodatkowo badacz nie ma swobody w rozmieszczaniu elektrod,
€0 uniemozliwia mapowanie ciata cztowieka.

Z opisu CN215994011U znany jest rekaw na konczyny goérne i dolne, ktéry stuzy do detekc;ji ich
potozenia za pomocg sygnatu EMG. Ma on trwale rozmieszczone elektrody, co wyklucza uzycie urzg-
dzenia dla prac badawczych i diagnostycznych podczas mapowania sygnatu EMG przedramienia.

Z publikacji CN212066711U znany jest element umozliwiajgcy symulacje sygnatu EMG, gdzie
elementem dodatkowym jest znacznik pozostawiajgcy punkt na ciele. Réznica pomiedzy tym rozwigza-
niem a wynalazkiem polega na tym, ze stosujac znaczniki nie mozna wygenerowac sparametryzowane;j
siatki punktow poniewaz urzgdzenie jest przenosnym zestawem dwoch elektrod z tylko dwoma znacz-
nikami.

Z opisu wynalazku US2003125636A1 natomiast znany jest uktad stanowigcy potgczenie elektrod,
wzmacniacza i miejsca zaznaczania potozenia elektrod. Urzadzenie mozna przesuwaé swobodnie po
ciele zostawiajgc znaczniki umozliwiajgce ponowne utozenie znacznika w tym samym miejscu. Urzg-
dzenie nie pozwala generowac siatki punktéw o sparametryzowanych wymiarach geometrycznych.

W zwigzku z tym aktualna jest potrzeba wyznaczania powtarzalnej siatki punktéw na koriczynach
o roznych wymiarach antropometrycznych. Punkty takie wskazujg miejsce przyklejania pojedynczych
elektrod EMG.

Istotg wynalazku jest urzgdzenie do wyznaczania siatki miejsc dla elektrod EMG na przedramie-
niu. Urzadzenie sktada sie z korpusu w ksztatcie rury, w ktérej w rownych odstepach na obwodzie
i rbwnych odstepach na dtugos$ci umieszczono nieruchomo tuleje prowadzgce. Wewnatrz tulei prowa-
dzacych znajduje sie przesuwna rura punktaka zakoriczonego pisakiem dociskanym do powierzchni
konczyny gérnej. Na jednym z koncéw korpusu osadzone sg nieruchomo, w rownych odstepach na
obwodzie i rébwnych odstepach na dtugosci, co najmniej trzy tuleje stozkowe prowadzgco-zaciskowe
wraz z nakretkami zaciskowymi. Wewnatrz kazde;j tulei stozkowej prowadzgco-zaciskowej umieszczony
jest przesuwnie suwak pozycjonujacy, unieruchamiany przez zacisniecie stozka tulei stozkowej prowa-
dzgco-zaciskowej, na koncu ktérego znajduje sie stopa o ksztaicie wklestej powierzchni. Na drugim
koncu korpusu w dwéch, znajdujgcych sie naprzeciwko siebie, tulejach prowadzgcych osadzono nie-
przesuwnie rure uchwytu. Wewnatrz rury uchwytu znajduje sie pret gwintowany, wystajgcy poza tuleje
prowadzace, na koncach ktérego nakrecono nakretki.

Korzystnym jest aby materiat, z ktérego wykonano korpus byt przezroczysty, umozliwia to obser-
wacje poprawnosci nanoszonych punktéw na przedramie.

Korzystnym jest aby suwak pozycjonujgcy posiadat bezstopniowg regulacje wysuwu, umozliwia
to zastosowanie tulei stozkowych z nakretkami zaciskajgcymi, ktérych przykrecanie zaciska stozek na
bocznej powierzchni suwaka.
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Optymalnym wariantem jest zastosowanie co najmniej trzech suwakéw pozycjonujgcych na ob-
wodzie i dwoch takich samych zestawdw po trzy suwaki na dtugosci korpusu, umozliwi to wycentrowanie
korpusu wzgledem ramienia oraz unieruchomienie przedmiotu wynalazku wzgledem ciata cztowieka.

Korpus urzadzenia w celu wyznaczenia siatki punktéw EMG pozycjonowany jest wzgledem kon-
czyny gérnej poprzez zaci$niecie piesci na rurze uchwytu umieszczonej na przodzie korpusu oraz po-
przez dosuniecie suwakdéw pozycjonujgcych do powierzchni ramienia, tak aby ramie byto wy centro-
wane wzgledem przekroju korpusu. Suwaki pozycjonujgce po odkreceniu nakretki zaciskowej poruszajg
sie przesuwnie wewnatrz tulei stozkowej. Umozliwia to dosuniecie stopy do powierzchni ramienia.
W celu unieruchomienia suwaka pozycjonujgcego nalezy dokreci¢ nakretke zaciskowa w wyniku czego
odksztatcane bedzie stozkowe zakonczenie tulei stozkowej. Odksztatcenie to powoduje zaciskanie sie
tulei stozkowej na powierzchni bocznej suwaka pozycjonujgcego. Oznaczanie punktéw na przedramie-
niu jest mozliwe poprzez wsuwanie wewnatrz tulei prowadzgcej rury punktaka zakoriczonej pisakiem.
Istotnym jest, aby tuleje prowadzgce byly rozmieszczone w réwnych odstepach na obwodzie i rbwnych
odstepach na dtugosci korpusu. Taki uktad geometryczny umozliwia automatyczne nanoszenie siatki
na przedramie, skalujacej sie do roznych wymiaréw antropometrycznych przedramienia.

Przedmiot wynalazku w ujeciu catoSciowym przedstawiono na fig. 1, natomiast przyktad wykorzy-
stania urzgdzenia z kofAczyng gorng przedstawiono na fig. 2. Przekréj przez przedmiot wynalazku
W miejscu pozycjonowania na ramieniu przedstawiono na fig. 3, a przekréj przez przedmiot wynalazku
w jednym z miejsc nanoszenia punktdw siatki na przedramie przedstawiono na fig. 4. Przekr6j przez
przedmiot wynalazku w miejscu pozycjonowania na dtoni przedstawiono na fig. 5.

Urzadzenie do wyznaczania siatki miejsc dla elektrod EMG na przedramieniu wedtug wynalazku
skfada sie z korpusu 1 w ksztaicie rury, w ktérej w rownych odstepach na obwodzie i rdwnych odstepach
na dtugosci umieszczono nieruchomo tuleje prowadzgce 2. W optymalnym wariacie realizacji korpus
wykonany jest z materiatu przezroczystego np. PVC. Korpus moze by¢ elementem wymiennym zestawu
roboczego i posiadaé rézne $rednice, np. 10 cm dla przedramienia dziecka czy 15, 20 lub 30 cm dla
0s06b dorostych.

Wewnatrz dowolne;j z tulei prowadzgcych 2 znajduje sie przesuwna rura punktaka 3, zakoriczona
pisakiem 4 dociskanym to powierzchni koiczyny gérnej 9. Na jednym z koncdéw korpusu 1 umieszczono
nieruchomo, w réwnych odstepach na obwodzie i rownych odstepach na diugosci trzy zestawy po trzy
tuleje stozkowe prowadzgco-zaciskowe 5 wraz z nakretkami zaciskowymi 6. Wewnatrz kazde;j tulei stoz-
kowej prowadzaco-zaciskowej 5 umieszczono nieruchomo suwak pozycjonujgcy 7. Suwak pozycjonu-
jacy 7 moze posiadac bezstopniowg regulacje wysuwu oraz tuleje stozkowe prowadzgco-zaciskowe 5
z nakretkami zaciskajgcymi 6. Na koncu suwaka pozycjonujgcego 7 umieszczono stope 8 o ksztaicie
powierzchni wklestej. Na drugim koncu korpusu 1, w dwéch znajdujgcych sie naprzeciwko siebie
tulejach prowadzacych 2, umieszczono nieprzesuwnie rure uchwytu 10. Wewnatrz rury uchwytu
znajduje sie pret gwintowany 11, wystajgcy poza tuleje prowadzace 2, na koncach ktérego nakre-
cono nakretki 12.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wyznaczania siatki miejsc dla elektrod EMG na przedramieniu znamienne
tym, ze zawiera korpus (1) w ksztaicie rury, w ktérej w rbwnych odstepach na obwodzie i row-
nych odstepach na diugo$ci umieszczono nieruchomo tuleje prowadzgce (2), przy czym we-
wnetrzne powierzchnie tulei prowadzacych (2) wspdtpracujg przesuwnie z rurg punktaka (3)
zakornczonego pisakiem (4), nadto na jednym z kornicéw korpusu (1) osadzone sg nieruchomo,
w réwnych odstepach na obwodzie i rownych odstepach na dtugosci, co najmniej trzy tuleje
stozkowe prowadzgco-zaciskowe (5) wraz z nakretkami zaciskowymi (6), przy czym wewnatrz
tulei stozkowej prowadzgco-zaciskowej (5) osadzony jest przesuwnie, unieruchamiany przez
zacisniecie stozka tulei (5), suwak pozycjonujacy (7), na koncu ktdérego znajduje sie stopa (8)
o ksztaicie wklestej powierzchni, na drugim koricu korpusu (1), w dwéch znajdujgcych sie na-
przeciwko siebie tulejach prowadzgcych (2), osadzono nieprzesuwnie rure uchwytu (10), we-
wnatrz rury uchwytu znajduje sie pret gwintowany (11), wystajgcy poza tuleje prowadzgce (2),
na koncach ktérego nakrecono nakretki (12).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 znamienne tym, ze korpus (1) jest wykonany z materiatu prze-
zroczystego.
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3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 znamienne tym, ze suwak pozycjonujgcy (7) posiada bezstop-
niowg regulacje wysuwu oraz tuleje stozkowe prowadzaco-zaciskowe (5) z nakretkami zaci-
skajgcymi (6).

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 znamienne tym, ze posiada trzy zespoty na dtugosci kor-
pusu (1), po co najmniej trzy suwaki pozycjonujgce (7) na obwodzie.
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fig. 3






fig. 5



