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Zplisob a zatizeni k ovladani st¥idavé za-
ndSenych ttkd u tryskového tkaciho stroje,
jehoZ podstatou je, Ze zandSeny utek po u-
volnén{ je od zapoleti zanaSeni wodvadén
pfimo z 'odméFovaciho zafizeni (4A, 4B) do
prohozni trysky (74, 7B}, pfifemZ pFi u-
kontovani prcohozu se utek (2A, 2B) mezi
odméiovacim za¥izenim (4A, 4B) a prohoz-
ni tryskou (7A, 7B) opé&t uchopi. Zafizeni
se skldda z télesa {15} ovladacihio ustroji
(6) upevnéné ma rdmu (17) stroje mezi vo-
dicimi &leny (5A, 5B) odméfovacich zafize-
ni (44, 4B} a prohoznimi tryskami (7A, 7B)
upevnénymi na bidlenu (8) mimo osu pro-
hazovaného ttku (24, 2B) ve sméru pfira-
zu (2A, 2B) a je opatfeno peviou Cdelisti
(19), jejiZ protilehlé plochy (21A, 21B) jsou
variabilng spraZeny s pohyblivymi Celistmi
(224, 22B) ovlddanymi ovlddacimi zafize-
nimi.
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Vyndlez se tyka zplisobu a zafizeni k o-
viddani stiidavé zandSenych Utk u trysko-
vého tkaciho stroje odebiranych ze dvou
odméfovacich zafizeni s pevnymi wodicimi
¢leny a ovlddanych pomoci ovlddaciho u-
stroji pfi prtichodu jednoho z nich do pro-
hozni trysky upevnéné na bidle tryskového
tkaciho stroje.

Znamé tryskové tkaci stroje zanéaSejicl G-
tek ze dvou odméfovacich za¥izeni jsou vy-
baveny zatahovacim zalizenim sestdvajicim
z raminka, pomoci kterého je zatahovan ko-
nec utku po odstfiZeni zp&t do prohozni
trysky, pfiCemZ kaZdy ttek prochdzi samo-
statnymi kliStkami. KliStky ovlddaji utek
pfi jeho prlichodu do prohozni trysky a do
proslupu. VySe uvedeny postup je zndm mna-
piiklad z francouzské patentni prihlasky C.
2 247 565, podle které jsou kliStky ovladany
elektricky v zédvislosti na doletové zaréZce.
Klistkami i zatahovacim zafizenim prochgzi
utek po cely tkaci cyklus, &imZ dochézi k
opotiebeni ploch, pifes které prochézi ttek
a na nerovinych plochdach mtZe dochazet k
poskozovani Gtku, pfipadné k jeho pfetrZe-
ni. Nejvét5sim nedostatkem je nutnost velké-
ho prostoru mezi prohozni tryskou na bid-
le a odméfovacimi zafizenimi z divodu u-
mistit do tohoto prostoru klistky a zataho-
vaci zaFizeni a to tak, aby ttek prochézel
pFi prohozu Gtku konstantng brzdén.

Vyse uvedené nevyhody odstrafiuje zpi-
sob a zaiizeni podle vyndlezu, jehoZ pod-
stata spoéivd v tom, Ze po uvoln&mi je utek
od zapofeti zandSeni odvddé&n pfimo z od-
mébovaciho zarizeni do prohozni trysky,
pri¢emZ pti ukonfovani prohozu se ttek
mezi odméiovacim zafizenim a prohozni
tryskou opét uchopi. Zafizeni sestdvd z t&-
lesa ovladaciho tstroji upevn&ném na rédmu
stroje mezi vodicimi ¢leny odméfovacich za-
Fizeni a prohozni tryskou upevnénou na bid-
le mimo osu prohazovaného tutku ve sméru
plfirazu Gtku a je opatfeno pevnou delisti
jejiz protilehlé plochy jsou spfaZeny s po-
hyblivymi Celistmi ovlddanymi wovlddacimi
zafizenimi.

Vyhodou zplsobu a zafizeni je, Ze ttek
pfi prohozu prochézi p¥imo z odméFovacle
do prohozni trysky, coZ sniZuje brzdéni Gt-
ku. K zataZeni ttku dochédzi pohybem bid-
la a neni nutné instalovat na stroji zataho-
vaci zafizeni, coZ sniZuje prostorové néroky.
Utek je do ovlddaciho za¥izeni jednozna&né
zaveden a ovladdn. DrZeni dtku je pevné a
nedochazi k predfasnému uvoln&ni do pro-
Slupu. S ttkem je Setrn& zachézeno, pritem?
jednoduchost a spolehlivost je pFednosti ce-
1ého zafizeni. Dalsi vfhody a vyznaky vyné-
lezu jsou patrny z popisu pfikladného pro-
vedeni zndzorn&ného na piloZenych vykre-
sech, kde pPedstavuje obr. 1 schematické
umistdni ovlddaciho tstreji na tkacim stro-
ji, obr. 2 ovladaci Gstroji v &4stetném rezuy,
obr. 3 ovlddaci ustroji v plidorysu a wobr. 4
ovlddaci ustroji se zavddécim elementem.

Na obr. 1 je zndzornéno schematické u-
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misténi dvou pFedlohovych civek 1A a 1B,
z nichZ jsou voliteln& odtahovdny utky 2A,
2B pies brzdicky 3A, 3B do odméfovacich
zatizeni 4A, 4B. 7Z odméfovacich zafFizeni
4A, 4B jsou titky 2A, 2B vedeny vodicimi &le-
ny 5A, 5B do ovlddaciho zafizeni 6 upevné-
ného na nezndzorn&ném rdmu tkaciho stro-
je a déle do prohoznich trysek 7A, 7B. Pro-
hozni trysky 7A, 7B jsou upevné&ny na bid-
lenu 8 spolecné s pevnym paprskem 9, kte-
rym prochdzi osnovni nité 10 vytvafejici
proslup 11 a za p¥irazovym okrajem 12 tka-
ninu 13. Mezi vystupnim koncem prohozni
trysky 7A, 7B a okrajem tkaniny je umisté-
no stiihaci zafizeni 14. Obr. 2 a 3 predstavu-
je ovlddaci Gstroji 6 sestdvajici z t&lesa 15
upevndného pomoci prvniho Sroubu 16 k
ramu 17 tkaciho stroje. K t&lesu 15 je po-
moci druhého Sroubu 18 upevnéna pevné
Celist 19 vytvofend jako klinovitd &elist 20,
na jejichZ priotilehlych plochach 21A, 21B
jsou opreny pohyblivé delisti 22A, 22B o-
patfené v misté styku odpruZenymi doseda-
cimi elementy 23A, 23B upevn&nymi k po-
hyblivym Celistem 22A, 22B pomoci tfetich
S§roubll 24. OdpruZené dosedaci elementy
23A, 23B mohou byt s vyhodou zhotoveny z
pruZné vrstvy 25 napiiklad z pryZe a pfile-
pené k ¢inné ploSe 26 mapiiklad z otéru-
vzdorného materidlu jako je tepeln& upra-
vend ocel nebo karbid kovu. Pohyblivé Ce-
listi 22A, 22B jsou upevnény na Cepech 27
ototné ulcZenych pomoci loZisek 28 v téle-
se 15 ovladdaciho ustroji 6. Konce Cepa 27
jsou ovlddany podle programu stfidy tdtku
2A, 2B nezndzornénymi ovladacimi zafize-
nimi napfiklad elektricky, pneumaticky,
hydraulicky nebo mechanicky. Vrchol 29
pevné c&elisti 19 je s vyhodou skosen ve
sméru k prohiozni trysce 7, pfi¢emZ nejvy-
hodnéjsi je thel ¢ 0° aZ 75°. S vyhodou je
moZno umistit osy otdceni Ceplt 27 do pro-
dlouZené roviny protilehljch ploch  21A,
21B, klinovité &elisti 20. Na obr. 4 je zné-
zornéno wovladaci ustroji 6 dFive popsané, k
jehoZ télesu 15 je pomoci &tvrtych Sroubi
30 upevnén zavadéci element 31. Zavadéci
element 31 je opatfen zavdd&cimi hramami
32A, 32B skosenymi k pevné Celisti 19.
Funkce zafizeni je ddle popisovdna takto:

Z predlohovych civek 1A, 1B je odebirdn
tutek 2A, 2B pres brzdicky 3A, 3B do odmé-
Fovacich zarizeni 4A, 4B odkud prochédzi vo-
dicimi ¢leny 5A, 5B. V okamZiku uvolnéni
napfiklad dtku 2A do prohozni trysky 7A
v prohozni poloze uvolni z wovlddaciho -
stroji B dosud pevné& drZeny utek 2A prvni
pohybliva Zelist 22A. Utek 2A je pak volng
zand8en prohozni tryskou 7A upevnénou na
bidlenu 8 do wotevieného prio$lupu 11 osnov-
nich miti 10 mimo wovlddaci ustroji 8. PFi
pohybu bidlenu 8 s pevnym paprskem 9
smérem k prirazovému iokraji 12 tkaniny 13
je nutek 2A zavadén pod dosud otevienou
prvni pohyblivou Celist 22A. Pro lepsi za-
vedeni 1tku 2A je vfhodné upevnit na té&le-
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so 15 ovlddaciho dstroji 6 zavddéci element
31, ktery zavadéci hranocu 32A navede tutek
2A pod otevienou prvni pohyblivou Celist
22A, ktera pritlatenim odpruZeného doseda-
ciho elementu 23A a jeji Cinné plochy 26
na protilehlou plochu 21A klinovité Celisti
20 uchcpi pevné ttek 2A. Pevny paprsek 9
ptirazi prohozeny tutek 2A k prirazovému
okraji 12 tkaniny 13. Po provedeni prirazu
néasleduje odstfizeni Gtku 2A stfithacim zafi-
zenim 14. PFi zpé&tném pohybu bidlenu 8
do prohozni polohy je pfemisténa druhi
prohozni tryska 7B do pracovni polohy. Sou-
Ctasné je pohybem bidlenu 8 vtahovdn od-
stfiZzeny konec utku 2A do prvni prohozni
trysky 7A. Po zahdjeni ¢innosti druhé pro-
hozni trysky 7B uvolni druhd pohybliva Ce-
list 22B druhy Gtek 2B do proSlupu 11. Dru-
hy titek 2B probihd mimo ovlddaci ustroji
6, zatimco prvni Gtek 2A je pevnd drZen v
ovladacim ftstroji 6. Pohybem bidlenu 8 je
zavaddén druhy ttek 2B do wovladaciho -
stroji 6 pod druhou pohyblivou &elist 22B.

8

Pohyb tdtku pod pohyblivou &elist usmér-
ftuje druhd zavadécl hrana 32B zavadéciho
elementu 31. Druhé& pohybliva Celist 22B a
druhd priotilehld plocha 21B klinovité Celis-
ti 20 seviou utek 2B, ktery je pevné v ovla-
dacim ustroji sevien. Po provedeni pfirazu
druhého atku 2B k pfirazovému ckraji 12
tkaniny 13 je druhy atek 2B odstfizen stfi-
hacim zafFizenim 14. Odst¥iZeny konec dru-
hého dtku 2B je zpétnym pohybem bidlenu
8 do prohozni polohy zataZen dio druhé trys-
ky 7B. Pfemistovanim ovlddaciho zafizeni
6 v roving pohybu Utk 2A, 2B je moZno
nastavovat rlznou délku zataZeni odstfiZe-
nych koncl utk{l. Je vyhodné pirivadét do
prohozni trysky 7A, 7B v nefunkCni poloze
sniZeny tlak vzduchu, ktery vyrovnava ko-
nec utku v prohozni trysce 7A, 7B a zabra-
fiuje zapleteni koncl dtku 2A, 2B v piirazo-
vé poloze bidlenu 8.

Zatizeni lze vyuZit u tryskovych tkacich
stroji.

PREDMET VYNALEZU

1. Zptisob wovladani stifidavé zanédSenych
itk u tryskového tkaciho stroje, odebira-
nych ze dvou odméfFovacich zafizeni s pev-
nymi vodicimi ¢leny a ovladanych pomoci
ovladaciho ustroji pfi prichodu jednoho z
nich do prohozni trysky upevnéné na hidle
tryskového tkaciho stroje vyznacCeny tim, Ze
po uvolnéni se tltek od zapo€eti zandSeni
odvadi pfimo z odmébovaciho zafrizeni do
prohozni trysky, pfi¢emZ p¥i ukonovani
prohozu se ttek mezi odméfovacim zarize-
nim a prohozni tryskou opét uchopi.

2. Zaiizeni k provadéni zplsobu podle
bodu 1 vyznaCené tim, Ze téleso (15) owléa-
daciho ustroji (6) upevnéné na ramu (17)
tryskového tkaciho stroje mezi vodicimi Cle-
ny (5A, 5B) cdmérovaciho zafizeni (4A, 4B)
a prohwznimi tryskami (7A, 7B) upevnény-
mi na bidlenu (8) ve sméru pfirazu dtku
(2A, 2B) je opatfeno pevnou Celisti (19),
jejiz protilehlé plochy (21A, 21B) jsou va-

riabilng spFfazeny s pohybliviymi Celistmi
(22A, 22B).

3. Zafizeni podle bodu 2 vyznagenég iim,
7Ze pohyblivé &elisti (22A, 22B) jsou opat-
Ffeny odpruZenymi dosedacimi elementy
(234, 23B).

4. Zarizeni podle bodu 2 nebo 3 vyznace-
né tim, Ze k télesu (15} wowvladaciho ustroji
(6) je pfipevnén zavadéci element (31).

5. Zatizeni podle bodf 2, 3 nebo 4 vyzna-
¢ené tim, Ze pevna Celist (19) je vytviofena
jako klinovitd Celist (20).

6. Zatizeni podle bodd 2, 3, 4 nebo 5 vy-
znatené tim, Ze pohyblivé Celisti (224, 22B)
jsou upevnény na ¢epech (27) ctofné uloZe-
nych v télese {15) ovlddaciho ustroji (6],
pficemZ kaZdy Cep (27) je spojen s ovlada-
cim zafizenim.

7. Zatizeni podle bodu 6 vyznaCené tim,
Ze vrchol {29) pevné Celisti (19] je skosen
ve sméru k prohoznim tryskam (74, 7B).

3 listy vfkresi
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