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caso de um dispositivo motriz para um laminador, compreendendo
pelo menos um motor motriz (M), um mecanismo de transmissao
principal (HG), um mecanismo de pinhdo diferencial (KWG), uma
cadeira de laminagao (G) com cilindros de trabalho (AW), e os fusos,
acoplamentos e semelhantes que conectam esses componentes, o
mecanismo de transmissédo principal (HG) é com sé estagio um e o
eixo motriz (AN) é espagado do eixo de saida (AB) a um espagamento
vertical (vA), direcionado para cima.
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DISPOSITIVO MOTRIZ PARA LAMINADOR

A invencdo se refere a um dispositivo motriz para um
laminador, composto de pelo menos um motor motriz, um
mecanismo de transmissdo principal, um mecanismo de pinhdo
diferencial, uma cadeira de laminagdo com cilindros de
trabalho, bem como dos acoplamentos, fusos e semelhantes
que conectam esses componentes, onde um eixo motriz e um
eixo de saida possuem um espacamento horizontal no
mecanismo de transmissdo principal.

Motores motrizes, mecanismos de transmiss&o principal,
mecanismo de pinhd3o diferencial e cadeiras de laminagao
sio, neste caso, construidos e fixados a uma ou mais
fundac¢des isoladas. A construcdo e disposigdo das fundagdes
dependem, dentre outros, dos pesos dos ditos componentes,
bem como dos momentos a serem transferidos.

Através do Pedido de Patente Examinado e Publicado DE
1 252 612, é& conhecido um dispositivo motriz para duas
cadeiras de 1laminacdo dispostas de modo removivel,
operdveis em diversas linhas de laminacdo. Ligado ao motor
motriz existe ainda uma transmissdo e um mecanismo de
pinhdo diferencial estacionario, espagado dos eixos
articulados dos locais da cadeira. As duas transmissdes de
forca antes dos mecanismos de pinh3o diferencial sao
desligadveis por duas embreagens, € Se€u espagamento de
deslocamento ¢é regulado por rodas intermedidrias na
transmiss3o com manutengdo do sentido de rotagdo. Neste
caso, o 1local da cadeira possui uma distdncia de
deslocamento com relagdo ao mecanismo de pinhdo diferencial
mais prdximo da transmissdo, que excede a largura de duas

cadeiras de laminagao.
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Através do relatdério técnico sobre instalagles de
lingotamento continuo e de laminagdo “Laminadores para
Lingotamento Continuo de Pré-tiras”, Publicagédo Especial
sobre Aco e Ferro (Verlag Stahleisen, Disseldorf) 108
(1988) n° 3, pags. 25-35, autores: G. Fleming, P. Kappes,
W. Rohde e L. Vogtmann, & conhecido um trem de laminagdo
CSP. Na pag. 9, figura 25 pode ser visto um desenho de
disposigdo de uma instalagdo produtora de CSP, onde um trem
de laminacdo é identificado pelo numero 4.

Um trem de laminacdo com os componentes principais,
como motores, transmissodes, cadeiras de laminagao,
laminadores etc., & conhecido pelo relatdério técnico sobre
Producdo de Tiras Quentes e Frias “Expansdo da Usina de
Laminacdo da Alcan Aluminio do Brasil”, Publicacdo Especial
sobre Metais Leves, ano de 1999, pags. 8-13 e Tecnologia de
Planta Metaltrgica vol. 22 (1999) n° 6, pags. 38-44,
autores: R. M. Rocha, K. A. Gdovka e S. T. Kerbaugh.

Na DE 199 11 751 Cl é descrito um mecanismo motriz
para uma cadeira de laminacdo com dois cilindros de
trabalho, onde o mecanismo motriz possuli uma transmissédo
com dois cilindros denteados, onde cada um deles &
acoplavel a um cilindro de trabalho da cadeira de
laminagdo. Os cilindros.  denteados possuem um numero
distinto de dentes.

Mecanismos motrizes para laminadores, compostos de,
pelo menos, um motor e uma transmissdo, sdo, além disso,
conhecidos através das DE 699 121, DE 924 983, DE 44 08 289
Al e da DE 694 11 580 T2.

Os laminadores conhecidos sdo desenvolvidos para uma

determinada espécie (cilindros quentes / cilindros frios) e
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para propriedades previamente definidas com relagdo ao
material a ser laminado. Dito de outro modo, as instalagdes
existentes sé podem ser carregadas e aproveitadas até um
limite had tempos estabelecido.

A fim de poder elevar as quantidades de produgao,
melhorar a qualidade dos produtos, criar menores espessuras
finais, bem como produzir novos produtos (espécies de ago),
as capacidades ou os torques e as redugdes, especialmente
nas primeiras cadeiras de laminagdo, precisam  ser
visivelmente elevados.

Nas presentes instalagdes existe o problema de uma
reconstrucdo ou uma modernizagdo sbé ser possivel quando oOs
tempos de parada forem minimos. Por isso, maiores obras de
fundac3o s3o descartadas. Devido as fundag¢des ndo poderem
ser alteradas, torques consideravelmente maiores devem ser
transferidos  sobre uma mesma superficie, no caso dos
motores motrizes, mecanismos de transmissdo principal,
mecanismos de pinhdo diferencial, dos fusos denteados e dos
cilindros de trabalho. Através das presentes fundagdes, que
nao podem ser alteradas, o espagamento horizontal do eixo
motriz e do eixo de saida, que nos conhecidos mecanismos de
transmissdo principal se situem sobre um plano (veja as
figs. 2 e 3), ndo pode ser diminuido ou aumentado.

Assim, a invenc¢do tem como tarefa, melhorar de tal
modo um dispositivo motriz da espécie inicialmente
descrita, que as desvantagens / problemas acima
apresentados sejam evitados.

Essa tarefa é solucionada, de acordo com a invengao,
pelo fato do eixo motriz no mecanismo de transmisséao

principal ser construido com um so estdgio, e o eixo
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motriz, com um espagamento vertical, direcionado para cima,
com relagdo ao eixo de saida. Com isso, o espagamento
horizontal do eixo permanece inalterado, podendo, porém, o
espagamento espacial ser aumentado, para levar em conta,
por exemplo, maiores diametros de eixo, maiores didmetros
da roda denteada etc.

Em outra modalidade, o mecanismo de transmissao
principal & construido com um maior namero de estagios,
isto &, pelo menos dois estagios. Em casos de aplicagéo
especiais, modalidades com trés ou quatro estdgios sdao
também possiveis. Através de uma modalidade com um maior
namero de estagios do mecanismo de transmissdo principal é
alcancado, que o espagamento horizontal do eixo motriz e do
eixo de saida, antes e apbs a reconstrucdo, seja disposto
de modo idéntico, mesmo quando um maior torque for
transferido.

Através de uma elevagdo da translacdo com relagao ao
estado original, o motor motriz pode ser até mantido, de
acordo com as circunsténcias.

No mecanismo de pinhdo diferencial, é possivel uma
elevacdo de torque, a despeito do espago de instalagédo
disponivel principalmente ao longo do espagamento do eixo.

Nos fusos denteados podem sSer empregados maiores
didmetros, Jja& que cilindros de trabalho com um maior
didmetro sdo utilizados na cadeira de laminagdo.

A construcdo do mecanismo de transmissao principal
ocorre de tal modo, dque O espagamento horizontal do eixo
permanega constante. Um deslocamento vertical do eixo
motriz para cima & possivel, j4 que pode ocorrer, de forma

simples, um deslocamento do eixo motriz sobre a fundacgao
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existente, e sem possibilidade de ser alterada na diregao
vertical, através de uma armagdo intermediaria.

A vantagem do dispositivo motriz, de acordo com a
invencdo, consiste do fato das quantidades de produgdo
poderem ser elevadas, a qualidade do material de laminagdo
melhorada, menores espessuras finais c¢riadas, e novos
produtos (espécies de aco) poderem ser produzidas.

De acordo com a invengdo, os motores empregados no
laminador existente podem continuar a ser utilizados.
Porém, novos motores podem ser também instalados.

A orientacdo vertical do motor ocorre em uma
modalidade especial, por meio de apoio subjacente. Desta
forma, obras dispendiosas de fundacdo sdo dispensadas.

Um exemplo de execugdo da invencdo é mais bem
descrito, com base em desenhos esquematicos. S3o mostrados:

na figura 1, em vista de planta, os componentes
unitarios de um laminador;

na figura 2, em vista de elevagdo, um mecanismo de
transmissdo principal, de acordo com O estado da técnica;

na figura 3, em vista de planta em corte, um mecanismo
de transmissdo principal com um s& estdgio, conhecido;

na figura 4, em vista de elevagdo, um mecanismo de
transmissdo principal com diversos estagios, de acordo com
a invengao;

na figura 5, em vista de planta em corte, um mecanismo
de transmissdo principal com dois estagios, e

na figura 6, uma vista de elevacdo de um mecanismo de
transmissdo principal com um sé estagio, de acordo com a
invengao.

Na figura 1 sao mostrados, em vista de planta, oOsS
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componentes de um laminador W. Um motor M transmite um
torque ao mecanismo de transmissdo principal HG. Esse §&,
por exemplo, unido por meio de um acoplamento intermediario
de tubos ZRK com um mecanismo de pinhdo diferencial KWG. De
14, os cilindros de trabalho AW de uma cadeira de laminagao
G Séo acionados por fusos articulados denteados ZS.

Em paralelo a isso e a uma distdncia 1, outros
dispositivos motrizes sdo previstos, que acionam outras
cadeiras de laminag¢do G, que sdo instaladas a um
espacamento g da primeira cadeira de laminagdo G. Neste
caso, o espacamento g entre diversas cadeiras de laminagdo
G e o espagamento 1 entre diversos dispositivos motrizes
podem ser iguais ou distintos.

Através do estado da técnica é conhecido, construir o
mecanismo de transmissdo principal HG com um sé estagio.
Cconforme é visto nas figuras 2 e 3, um conhecido mecanismo
de transmissdo principal HG possui um eixo motriz e um eixo
de saida, nas quais é conectado um par de rodas denteadas.
O mecanismo de transmiss3o principal HG é disposto sobre
uma fundagdo F.

Um aperfeigoamento da realizagdo, de acordo com a
invencdo, pode ser visto nas figuras 4 e 5. L4, o eixo
motriz AN e o eixo de saida AB do mecanismo de transmissao
principal HG sd3o wunidos entre si, e um torque &
transmitido, por meio de um par de rodas denteadas.

A invenc¢do é representada ha figura 6. O eixo motriz
AN e o eixo de saida AB de um laminador W possuem, n&o sb
um espacamento horizontal hA, como também um espagamento
vertical vA. Partindo de uma fundagdo existente, a qualnnéo

pode ser estruturalmente alterada, por motivos de demanda
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de tempo, o eixo do motor motriz sé deve ser ajustado na
diregdo vertical.

Lista de Referéncias

W - laminador

M - motor

HG - mecanismo de transmissdo principal

NA - eixo motriz

AB - eixo de saida

hA - espacamento horizontal entre o eixo motriz e o eixo de
saida

VA - espacamento vertical entre o eixo motriz e o eixo de
saida

KWG - mecanismo de pinhdo diferencial

G - cadeira de laminagao

AW - cilindro de trabalho

zZS - fuso denteado

F - fundagao

ZRK - acoplamento intermedidrio de tubos

F - fundacgao



10

15

20

25

1/1

REIVINDICAGOES
1. Dispositivo motriz para um laminador (W),

caracterizado pelo fato de ser constituido de pelo menos um

motor motriz (M), um mecanismo de transmissdo principal
(HG) , um mecanismo de pinhdo diferencial (KWG), uma cadeira
de laminacdo (G) com cilindros de trabalho (AW), bem como
de acoplamentos, fusos e semelhantes unindo esses
componentes, onde O mecanismo de transmissdo principal
(HG), um eixo motriz (AN) e um eixo de saida (AB)
apresentam um espagamento horizontal (hA), e pelo fato do
mecanismo de transmissdo principal (HG) ser construido com
um sé estdgio, e do eixo motriz (AN) ser formado com um
espagamento vertical (vA) , orientado para cima, com relagao
ao eixo de saida (AB), e do motor (M), unido com uma
armacdo intermedidria, ser fixado sobre a fundagdo (F).

2. Dispositivo motriz, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato do mecanismo de

transmissdo principal ser formado com diversos estagios
(dois, trés ou quatro estagios) .
3. Dispositivo motriz, de acordo com as

reivindicagdes 1 ou 2, caracterizado pelo fato das rodas

denteadas do mecanismo de transmissdo principal (HG) serem
formadas com dentes helicoidais.
4. Dispositivo motriz, de acordo com uma das

reivindicag¢des 1, 2 ou 3, caracterizado pelo fato das rodas

denteadas do mecanismo de transmissdo principal (HG) serem

formadas com dentes retos.
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DISPOSITIVO MOTRIZ PARA LAMINADOR

No caso de um dispoéitivo motriz para um
laminador, compreendendo pelo menos um motor motriz (M), um
mecanismo de transmissdo principal (HG), um mecanismo de’
pinhdo diferencial (KWG), uma cadeira de laminagdo (G) com
cilindros de trabalho (AW), e os fusos, acoplamentos e
semelhantes que conectam esses componentes, 0 mecanismo de
transmissdo principal (HG) é com sé estidgio um e o eixo
motriz (AN) & espagado do eixo de saida (AB) a um

espagamento vertical (VA), direcionado para cima.
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