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Opis wzoru

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest platforma stabilometryczna, przenosne urzgdzenie pomia-
rowe do oceny i treningu réwnowagi, stosowana w rehabilitacji ortopedycznej, diagnostyce i leczeniu
zaburzen réwnowagi.

Z polskiego wzoru uzytkowego nr Ru67686 znana jest platforma stabilometryczna, ktérg stanowi
ptaska ptyta pomiarowa umieszczona w prostokatnej obudowie, wypoziomowana za pomocg regulowa-
nych nézek i zawierajgca w sobie zestaw czujnikéw. Platforma ma odpowiednig elektronike pomiarowa,
potgczong przez ztgcze z urzgdzeniami peryferyjnymi, komputerem, kamerg i monitorem, ktére umozli-
wiajg pacjentowi obserwacje poprawnosci ustawienia ciata i tym samym poprawnos$ci wykonywanych
¢wiczen. Platforma jest wyposazona w podstawe z gniazdem i poreczami. W gniezdzie umieszcza sie
ptyte platformy z czujnikami, a stojgcy na niej pacjent przytrzymuje sie poreczy w trakcie ¢wiczen i po-
miaréw. Platforma pozwala na uzyskanie informacji na temat stabilnosci pacjenta, nie ma mozliwosci
pomiaru oddziatywania kazdej ze stép na podtoze. Takg mozliwos¢ daje platforma pomiarowa pokazana
na stronie internetowej http://koordynacja.com.pl/shop/anaratura-diagnostvczna/dwuplytowy-posturo-
graf-komputerowa-platforma-stabilograficzna-w-wersji-dwuplatformowej-wraz-z-oprogramowaniem/.
Jest to platforma sktadajgca sie z dwdéch ptyt pomiarowych, ktérej konstrukcja pozwala na dowolne roz-
stawienie obu ptyt pomiarowych, co umozliwia pomiar zmian potozenia punktow przytozenia sitg reakciji
pochodzacych od prawej i lewej nogi.

Wedtug wzoru uzytkowego platforma stabilometryczna ma na réwnolegtych do siebie prowadni-
cach umieszczone obok siebie dwie przesuwne wzdtuz prowadnic ptyty pomiarowe. Kazda z ptyt po-
miarowych posiada czujniki pomiarowe umieszczone w narozach.

Kazda z ptyt pomiarowych posiada kalibrator do ustawiania stopy w statym miejscu ptyty pomia-
rowej, ktory stanowi listwa przesuwnie zamocowana do ptyty pomiarowej, przesuwna w kierunku pro-
stopadtym do prowadnic. Platforma posiada zestaw diod sygnalizacyjnych, ktéry sktada sie z ze $rod-
kowej diody zielonej, sygnalizujgcej poprawne ustawienie obu stép na obu platformach pomiarowych,
a po bokach diody zielonej ustawione sg diody czerwone, sygnalizujgce niewtasciwe ustawienie stopy
dla kazdej z platform pomiarowych.

Platforma posiada dodatkowg naktadke do ustawiania na zestawionych ze sobg ptytach pomia-
rowych. Naktadka ma wymiary dwdch zestawionych obok siebie ptyt pomiarowych.

Ptyty pomiarowe wraz z prowadnicami umieszczone sg w obudowie z otwieranym wzdtuz dtuz-
szej krawedzi wiekiem.

Platforma wedtug wzoru jest przenosna, ma zwartg konstrukcje, pozwala przeprowadza¢ dwie
oddzielne analizy, tj. bezposrednig — analize sit reakcji podtoza niezaleznie dla lewej i prawej nogi oraz
po natozeniu naktadki posrednig — analize reakcji podtoza, stuzgcg do testu zachowan stabilno$ciowych
i rownowaznych, a jej wynik daje informacje, ze pacjent ma problem ze stabilnoscig gdyz ma zaburzenia
rébwnowazne. Pozostate korzystne cechy rozwigzania wedtug wzoru zostang opisane w dalszej czesci
opisu w trakcie przedstawiania konstrukcji platformy.

Przedmiot wzoru uzytkowego pokazano na rysunku, na ktoéry fig. 1 przedstawia platforme w wi-
doku aksonometrycznym, a fig. 2 przedstawia w widoku z géry platforme z natozong naktadka.

Jak pokazano na fig. 1, na dwéch réwnolegtych do siebie prowadnicach 2 ustawione sg obok
siebie dwie ptyty pomiarowe 1 Kazda z ptyt pomiarowych 1 ma w narozach umieszczone czujniki po-
miarowe 3. Kazda z ptyt pomiarowych 1 ma kalibrator do ustawiania stopy w statym potozeniu, ktérym
jest listwa 4, przesuwna w stosunku do ptyty pomiarowej 1 w kierunku prostopadtym do prowadnic 4.
Platforma ma tez zestaw trzech diod 5 stuzgcych do sygnalizacji poprawnego umieszczenia stép na
ptytach pomiarowych 1. Cato$¢ umieszczona jest w obudowie 6 z uchylnym wiekiem 7, co umozliwia jej
tatwe przenoszenie i pomiar w domu pacjenta bez koniecznosci pokonywania przez niego niekiedy trud-
nej drogi do przychodni. Platforma posiada tez naktadke 8 o wymiarach réwnych dwém ustawionym
obok siebie ptytom pomiarowym 1.

Pomiar z uzyciem platformy wedtug wzoru prowadzi sie nastepujgco: pacjent staje stopami na
ptytach pomiarowych 1, w poblizu ich centrum. Poniewaz kazdy pacjent ma r6zng anatomiczng natu-
ralng szerokosc¢ bioder, réznie rozstawione sg tez jego stopy. Dlatego ptyty pomiarowe i rozsuwa sie
wzdtuz prowadnic 2 dostosowujgc je do tych indywidualnych wymiaréw pacjenta.

Wiasciwe ustawienie stop w poblizu centrow ptyt pomiarowych 1 sygnalizujg diody 5 — w przy-
padku ztego ustawienia zapala sie jedna z kraricowych diod czerwonych i wtedy pacjent koryguje usta-
wienie az do momentu, gdy zapali sie sSrodkowa, zielona dioda. Zastosowanie diod 5 sprawia tez, ze
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z platformy diagnostycznej powstaje urzadzenie do terapii — ich sygnalizacja jest dla pacjenta informacja
0 jego wychwianiach na platformie, tym samym jest sygnatem o braku stabilnosci i zaburzonych reak-
cjach réownowaznych. Potozenie ptyt pomiarowych 1 na prowadnicach 2 blokuje sie, listwy 4 kazdego
ze kalibratoréow ustawia sie na ptycie pomiarowej 1, a potozenia te odnotowuje sie i przy ponownym,
kontrolnym pomiarze platforme ustawia sie w ten sam sposéb wg zapisanych parametrow. Czujniki 3
odbierajg sygnaty i uzyskuije sie bezposrednia, jednoznaczng informacje o sitach reakcji podtoza, zroz-
nicowang stronnie. Elektronika pomiarowa jest potgczona przez ztgcze z urzgdzeniami peryferyjnymi,
pozwalajgcymi na natychmiastowy odczyt, natychmiastowg kontrole, zapis ustawien, zapis pomiaréw.

Po zatozeniu na ptyty pomiarowe 1 naktadki 8, co pokazano schematycznie na fig. 2, mozliwe
jest przeprowadzenie analizy posredniej. Uzyskuje sie informacje o sredniej wypadkowej sit nacisku,
mozliwe jest dokonanie pomiaru przy zgietych kolanach i pochylonych biodrach, mozliwa jest analiza
chodu. W tym przypadku do pomiaréw uzywa sie czterech czujnikéw 3, ktére znajdujg sie w narozach
naktadki 8, pozostate, sSrodkowe cztery czujniki 3 sg wytgczone z pomiardw.

Zastrzezenia ochronne

1. Platforma stabilometryczna, zawierajgca ptyty pomiarowe z zestawami czujnikéw, z elektro-
nikg pomiarowq i ztgczem do tgczenia z urzgdzeniami peryferyjnymi, znamienna tym, ze na
réwnolegtych do siebie prowadnicach (2) umieszczone sg obok siebie dwie przesuwne wzdiuz
prowadnic (2) ptyty pomiarowe (1), przy czym kazda z ptyt pomiarowych (1) posiada czujniki
pomiarowe (3) umieszczone w narozach.

2. Platforma wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze kazda z ptyt pomiarowych (1) posiada kali-
brator do ustawiania stopy w statym miejscu ptyty pomiarowej (1), ktory stanowi listwa (4)
przesuwnie zamocowana do ptyty pomiarowej (1), przesuwna w kierunku prostopadtym do
prowadnic (2).

3. Platforma wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze posiada zestaw diod sygnalizacyjnych (5).

4. Platforma wedtug zastrz. 3, znamienna tym, ze zestaw diod sygnalizacyjnych (5) sktada sie
z ze Ssrodkowej diody zielonej, sygnalizujgcej poprawne ustawienie obu stép na obu platfor-
mach pomiarowych (1), a po bokach diody zielonej ustawione sg diody czerwone, sygnalizu-
jace niewtasciwe ustawienie stopy dla kazdej z platform pomiarowych (1).

5. Platforma wedtug zastrz. 1, znamiennatym, Ze posiada naktadke (8) do ustawiania na zesta-
wionych ze sobg ptytach pomiarowych (1), przy czym naktadka ma wymiary dwéch zestawio-
nych obok siebie ptyt pomiarowych (1).

6. Platforma wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze ptyty pomiarowe (1) wraz z prowadnicami (2)
umieszczone sg w obudowie (6) z otwieranym wzdtuz dtuzszej krawedzi wiekiem (7).
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Rysunki

Fig. 2
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