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(54) Stellantrieb fir bewegbare Mobelteile

(57) Stellantrieb (5) zum Bewegen eines bewegbaren
Mébelteiles (3), umfassend:

zumindest ein bewegbar gelagertes Stellglied (7)
zum Bewegen des bewegbaren Mébelteiles (3),
eine Federvorrichtung (11) zur Kraftbeaufschlagung
des Stellgliedes (7),

eine Einstellvorrichtung (13), durch welche eine auf
das  Stellglied (7) witkende Kraft der
Federvorrichtung (11) einstellbar ist,

wobei die  Einstellvorrichtung  (13)  einen
Gewindeabschnitt (17) und eine zwischen zwei
Endlagen verstellbar gelagerte Schraubenmutter
(12) aufweist, wobei die auf das Stellglied (7)
wirkende Kraft der Federvorrichtung (11) durch
Verstellen der Schraubenmutter (12) entlang des
Gewindeabschnitts (17) einstellbar ist,

wobei wenigstens ein Stltzelement (27) vorgesehen
ist, welches die Schraubenmutter (12) in zumindest
einer der beiden Endlagen von der Kraft der
Federvorrichtung (11) entlastet.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen Stellantrieb zum Bewegen eines be-
wegbaren Mdbelteiles, umfassend:

[0002] - zumindest ein bewegbar gelagertes Stellglied zum Bewegen des bewegbaren Modbel-
teiles,

[0003] - eine Federvorrichtung zur Kraftbeaufschlagung des Stellgliedes,

[0004] - eine Einstellvorrichtung, durch welche eine auf das Stellglied wirkende Kraft der
Federvorrichtung einstellbar ist,

[0005] - wobei die Einstellvorrichtung einen Gewindeabschnitt und eine zwischen zwei Endla-
gen verstellbar gelagerte Schraubenmutter aufweist, wobei die auf das Stellglied wir-
kende Kraft der Federvorrichtung durch Verstellen der Schraubenmutter entlang des
Gewindeabschnitts einstellbar ist.

[0006] Im Weiteren betrifft die Erfindung eine Anordnung mit einem bewegbaren Mdbelteil,
welches Uber einen Stellantrieb der zu beschreibenden Art bewegbar gelagert ist.

[0007] In der DE 1 584 088 B1 und in der DE 1 191 257 B sind jeweils Scharniere mit einer
Druckfeder zum Gewichtsausgleich von Kihltruhenklappen gezeigt, wobei die Kraft der Druck-
feder durch Drehung eines Fiihrungsrohres einstellbar ist. An diesem Fihrungsrohr ist ein Teller
gelagert, an welchem sich die Druckfeder mit einem Ende abstitzt. Das Flhrungsrohr ist mit
einem AuBengewinde versehen, welches mit einer an einem feststehenden Scharnierteil auflie-
genden Wippe in Gewindeeingriff steht.

[0008] Ein Stellantrieb in Form einer so genannten Klappenstiitze ist beispielsweise in der
DE 100 19 337 A1 beschrieben. Diese Klappenstiitze umfasst zwei gelenkig miteinander ver-
bundene Armteile, wobei ein klappenseitiger Armteil durch die Kraft einer Druckfeder in Off-
nungsrichtung beaufschlagt ist. Zur Einstellung der auf die Klappe ausgelbten Kraft ist eine
Einstellvorrichtung vorgesehen, welche einen verstellbaren Gewindebolzen und eine mit dem
Gewindebolzen im Gewindeeingriff stehende Gewindemutter umfasst.

[0009] Bei Einstellvorrichtungen mit einer Schraubenmutter, welche entlang eines Gewindeab-
schnitts verstellbar gelagert ist, tritt haufig das Problem auf, dass sich die Schraubenmutter bei
Erreichen einer Endlage mit einem Gegenanschlag (beispielsweise mit der Unterseite eines
Schraubenkopfes) verklemmt. Tritt eine solche Verklemmung zwischen der verstellbaren
Schraubenmutter und dem Gegenanschlag einmal auf, so ist diese nur mit einem erhdhten
manuellen Kraftaufwand wieder zu I6sen. Das Ldsen der Verklemmung wird zudem durch die
Kraft der beaufschlagenden Federvorrichtung erschwert, weil eine Person durch erhdhten
Kraftaufwand die Verklemmung entgegen der Kraft der Federvorrichtung I6sen muss.

[0010] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, einen Stellantrieb der eingangs er-
wahnten Gattung unter Vermeidung obiger Nachteile anzugeben.

[0011] Dies wird erfindungsgeman durch die Merkmale des Patentanspruchs 1 geldst. Weitere
vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in den abhangigen Unteranspriichen angege-
ben.

[0012] Gem&B der Erfindung ist also vorgesehen, dass wenigstens ein Stltzelement vorgese-
hen ist, welches die Schraubenmutter in zumindest einer der beiden Endlagen von der Kraft der
Federvorrichtung entlastet.

[0013] Mit anderen Worten wird die Kraft der Federvorrichtung in wenigstens einer der beiden
Endlagen der Schraubenmutter nicht von der Schraubenmutter selbst, sondern iber das Stiit-
zelement in ein Gehauseteil des Stellantriebes eingeleitet. Die Schraubenmutter ist folglich in
wenigstens einer Endlage von der Kraft der Federvorrichtung unbelastet, sodass die Schrau-
benmutter ohne einen von der Federvorrichtung ausgetibten Axialdruck leicht zu verstellen ist.
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[0014] Zur Abstltzung des Stitzelementes kann es glinstig sein, wenn der Stellantrieb ein
Gehause aufweist, wobei das Stiitzelement an einem gehausefesten Gegenanschlag abstitz-
bar ist.

[0015] Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung ergeben sich anhand des
in den Figuren gezeigten Ausfihrungsbeispiels. Dabei zeigt bzw. zeigen:

[0016] Fig. 1a, 1b  ein Mdbel mit einer hochbewegbaren Klappe in einer SchlieBstellung und in
einer Offenstellung,

[0017] Fig. 2a, 2b ein Ausflihrungsbeispiel eines Stellantriecbes in einem perspektivischen
Querschnitt sowie eine vergrdBerte Detaildarstellung hierzu,

[0018] Fig. 3a, 3b den Stellantrieb in einem perspektivischen Schnitt sowie ein Detailbereich
in einer vergréBerten Darstellung,

[0019] Fig. 4a, 4b den Stellantrieb mit verstellter Schraubenmutter in einem perspektivischen
Schnitt sowie ein Detailbereich in einer vergréBerten Darstellung,

[0020] Fig. 5a, 5b den Stellantrieb in einem perspektivischen Querschnitt mit einer in einer
Endlage befindlichen Schraubenmutter sowie eine vergrdBerte Detaildar-
stellung hierzu.

[0021] Fig. 1a zeigt eine perspektivische Ansicht eines Mdbels 1 mit einem Mdbelkorpus 2 und
mit einem bewegbaren Mdbelteil 3 in Form einer Klappe 4, welche relativ zum Mébelkorpus 2
hochbewegbar gelagert ist. Fig. 1b zeigt das Mébel 1 mit der Klappe 4 in einer Offenstellung,
wobei die Klappe 4 (iber Scharniere 22 gegenlber einem Schrankdeckel 23 des Moébelkorpus 2
schwenkbar abgestiitzt ist. Zum Bewegen der Klappe 4 ist ein Stellantrieb 5 mit einem Gehause
6 vorgesehen, welches relativ zum Mdbelkorpus 2 an einer Lagerachse 21 schwenkbar gelagert
ist. Ferner umfasst der Stellantrieb 5 ein bewegbar gelagertes Stellglied 7, welches im gezeig-
ten Ausflihrungsbeispiel als Stellarm 9 ausgebildet ist, der in Montagelage um eine horizontal
verlaufende Drehachse 10 (Fig. 2a) schwenkbar ist. Durch den Stellantrieb ist die Klappe 4
zwischen einer vertikalen SchlieBstellung (Fig. 1a) und einer hochgeschwenkten, den Zugang
zum Mbbelkorpus 2 freigebenden Offenstellung (Fig. 1b) bewegbar gelagert. Der schwenkbar
gelagerte Stellarm 9 ist mit der Klappe 4 Uber eine Achse 24 verbunden.

[0022] Fig. 2a zeigt den Stellantrieb 5 in einem perspektivischen Querschnitt, wobei das Stell-
glied 7 in Form des Stellarmes 9 um eine in Montagelage horizontal verlaufende Drehachse 10
schwenkbar gelagert ist. Das freie Ende des Stellarmes 9 ist Gber die Achse 24 gelenkig mit der
Klappe 4 zu verbinden. Der Stellantrieb 5 umfasst ein am Mébelkorpus 2 zu befestigendes
Gehause 6, in dem eine Federvorrichtung 11 aufgenommen ist. Im gezeigten Ausflihrungsbei-
spiel umfasst die Federvorrichtung 11 zumindest eine als Schraubenfeder ausgebildete Druck-
feder, es kdnnen aber auch zwei oder mehrere - vorzugsweise parallel geschaltete - Schrau-
benfedern vorgesehen werden. Ein erster Endbereich der Federvorrichtung 11 stltzt sich an
einem Stitzelement 27 ab, ein zweiter Endbereich der Federvorrichtung 11 liegt an einem
Schieber 18 an, welcher in Langsrichtung des Gehauses 6 linear verschiebbar gelagert ist. Die
Federvorrichtung 11 liegt indirekt Gber das Stiitzelement 27 an einer durch eine Einstellvorrich-
tung 13 verstellbar gelagerten Schraubenmutter 12 an, wobei sich bei einer Verstellung der
Schraubenmutter 12 auch das Stltzelement 27 in Langsrichtung des Geh&uses 6 mitbewegt.
Am Schieber 18 ist eine Druckrolle 19 drehbar gelagert, wobei der Stellarm 9 (lber eine Steuer-
kurve 20, an welcher die von der Federvorrichtung 11 belastete Druckrolle 19 ablauft, ver-
schwenkbar ist. Die Steuerkurve 20 ist in der gezeigten Figur am Stellarm 9 angeordnet oder
ausgebildet, wobei die Steuerkurve 20 einen unterschiedlich radialen Abstand zur Drehachse
10 des Stellarmes 9 ausbildet. Die Steuerkurve 20 ist so ausgelegt, dass der Stellarm 9 gegen
Ende der SchlieBbewegung in die vollstindige SchlieBstellung gedriickt wird. Bei der Offnungs-
bewegung des Stellarmes 9 gelangt die Druckrolle 19 auf einen Scheitelpunkt der Steuerkurve
20, wobei der Stellarm 9 durch die Kraft der Federvorrichtung 11 in Richtung Offenstellung
gedriickt wird. Zur Dampfung der SchlieB- und/oder Offnungsbewegung des Stellarmes 9 kann
auch ein (hier nicht gezeigter) Dampfer, insbesondere ein Fluidddmpfer, vorgesehen werden.
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[0023] Fig. 2b zeigt den in Fig. 2a eingekreisten Bereich in einer vergréBerten Darstellung.
Durch eine Einstellvorrichtung 13 ist die auf den Stellarm 9 wirkende Kraft der Federvorrichtung
11 einstellbar. Die Einstellvorrichtung 13 umfasst ein (vorzugsweise zur Werkzeugbetatigung
ausgebildetes) Verstellrad 14, welches Uber ein Getriebe (vorzugsweise ein Kegelradgetriebe)
mit dem Kopf einer Einstellschraube 16 zusammenwirkt. Uber eine durch ein Werkzeug herbei-
gefuhrte Drehbewegung des Verstellrades 14 ist die Einstellschraube 16 verdrehbar, wobei sich
die Schraubenmutter 12 entlang des Gewindeabschnitts 17 der Einstellschraube 16 bewegt.
Alternativ kann das Verstellrad 14 auch zur Handbetatigung ausgebildet sein. Das Stiitzelement
27 ist im gezeigten Ausflihrungsbeispiel als - vorzugsweise stufenférmige - Hilse ausgebildet,
welche den Gewindeabschnitt 27 zumindest abschnittsweise umgibt und welche auf Gewinde-
abschnitt 17 lose gelagert ist, d.h. mit dem Gewindeabschnitt 17 nicht im Gewindeeingriff steht.

[0024] Das Stitzelement 27 liegt einerseits an der Federvorrichtung 11, andererseits an der
verstellbaren Schraubenmutter 12 an. Das Stltzelement 27 weist in der gezeigten Figur zwei
Anschlage 28 auf, welche in einer dem Schraubenkopf der Einstellschraube 16 zugewandten
Endlage mit einem gehausefesten Gegenanschlag 29 (hier mit einem quer zur Langsrichtung
des Gehéuses 6 verlaufenden Steg des Gehauses 6) zusammenwirken. Auf diese Weise ist die
Schraubenmutter 12 in der besagten Endlage von der Kraft der Federvorrichtung 11 vollstandig
entlastet. Erkennbar ist zudem ein Federelement 26, Uber das die Schraubenmutter 12 an
einem Endbereich der Einstellschraube 16 mit einer von diesem Endbereich wegweisenden
Kraft beaufschlagbar ist. Durch das Federelement 26 kann bei der Einstellung der Federkraft
ein Verklemmen der Schraubenmutter 12 mit dem Schraubenkopf wirkungsvoll verhindert wer-
den. Zur Verhinderung einer Verklemmung zwischen Schraubenmutter 12 und dem Kopf der
Einstellschraube 16 ist vorgesehen, dass sich an den Gewindeabschnitt 17 ein gewindeloser
Abschnitt 25 anschlieBt, wobei die Schraubenmutter 12 in einer der beiden Endlagen in diesen
gewindelosen Abschnitt 25 eintreten und vom Gewindeabschnitt 17 auBer Eingriff bringbar ist.
Der Gewindeeingriff zwischen Schraubenmutter 12 und Gewindeabschnitt 17 ist auf diese
Weise aufhebbar, die Einstellschraube 16 dreht sich bei einer Verdrehung des Verstellrades 14
leer durch. Dies hat den Vorteil, dass sich die Schraubenmutter 12 bei der minimalen Einstel-
lung der Federkraft nicht mit dem Kopf der Einstellschraube 16 verklemmen kann. Uberdies
macht sich das Herausfahren der Schraubenmutter 12 aus dem Gewindeabschnitt 17 fiir einen
Benutzer mit einem hérbaren Klickgerdusch bemerkbar. Damit die Schraubenmutter 12 bei
Verdrehung des Verstellrades 14 in Gegenrichtung wieder in den Gewindeabschnitt 17 einfin-
det, ist zwischen der Schraubenmutter 12 und der Unterseite des Kopfes der Einstellschraube
16 das Federelement 26 wirksam, welches die Schraubenmutter 12 nach oben driickt, sodass
die Schraubenmutter 12 in den Gewindeabschnitt 17 der Einstellschraube 16 wieder form-
schlissig eingreifen kann. Die Kraft der Federvorrichtung 11 driickt bei Zusammenwirken der
Schraubenmutter 12 mit dem Gewindeabschnitt 17 auf die Schraubenmutter 12. Wenn hinge-
gen die Schraubenmutter 12 aus dem Gewindeabschnitt 17 ausgetreten ist und mit dem gewin-
delosen Abschnitt 25 zusammenwirkt, so ist die Schraubenmutter 12 durch das Abstiitzen des
Stitzelementes 27 am gehausefesten Gegenanschlag 29 von der Kraft der Federvorrichtung 11
entlastet. Aufgrund der Tatsache, dass in der Endlage keine Federkraft auf die Schraubenmut-
ter 12 wirkt, kann die Kraft des Federelementes 26 sehr gering dimensioniert werden. Eine
kostengulinstige Herstellung ergibt sich dadurch, wenn das Federelement 26 als federnd ausge-
bildetes Kunststoff-Spritzteil ausgebildet ist.

[0025] Fig. 3a zeigt den Stellantrieb 5 in einem perspektivischen Querschnitt, wobei das be-
wegbar gelagerte Stellglied 7 zum Bewegen des bewegbaren Mdbelteiles 3 nicht dargestellt ist.
Fig. 3b zeigt den in Fig. 3a eingekreisten Bereich in einer vergréBerten Darstellung. Die ver-
stellbare Schraubenmutter 12 befindet sich im Eingriff mit dem Gewindeabschnitt 17 der Ein-
stellschraube 16, das hilsenférmige Stltzelement 27 ist hingegen nur lose am Gewindeab-
schnitt 17 gelagert. Die Federvorrichtung 11 driickt indirekt Gber das Stltzelement 27 auf die
verstellbare Schraubenmutter 12, wobei eine erste Stitzflache 31 der Schraubenmutter 12 an
einer zweiten Stutzflache 32 des Stltzelementes 27 anliegt. Die Kraft der Federvorrichtung 11
wird hierbei also von der Schraubenmutter 12 aufgenommen. Zu erkennen ist der Anschlag 28
des Stltzelementes 27, der in einer unteren Endlage der Schraubenmutter 12 mit einem ge-
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hausefestem Gegenanschlag 29 zusammenwirkt und dadurch die Schraubenmutter 12 in dieser
Endlage von der Kraft der Federvorrichtung 11 vollstédndig entlastet. Das Stiitzelement 27 ist mit
einer, vorzugsweise stufenférmigen, Ausnehmung 30 zur Aufnahme der Schraubenmutter 12
versehen. Das Stltzelement 27 umgibt die Schraubenmutter 12 vollstandig, wobei der Anschlag
28 die Schraubenmutter 12 in Richtung des gehdusefesten Gegenanschlages 29 iberragt.

[0026] Fig. 4a und die vergrdBerte Detailansicht gemaB Fig. 4b zeigen den Stellantrieb 5 mit
verstellter Schraubenmutter 12, sodass also die auf das Stellglied 7 wirkende Kraft der Feder-
vorrichtung 11 im Vergleich zu den Fig. 3a, 2b reduziert ist. Die Schraubenmutter 12 befindet
sich gerade noch im Eingriff mit dem Gewindeabschnitt 17, der Anschlag 28 des Stltzelemen-
tes 27 befindet sich zum gehausefesten Gegenanschlag 29 in einer beabstandeten Position.
Die erste Stiitzflache 31 der Schraubenmutter 12 und die zweite Stiitzflache 32 des Stiitzele-
mentes 27 liegen weiterhin aneinander an.

Fig. 5a und die vergrdBerte Detailansicht gemaB Fig. 5b zeigen den Stellantrieb 5 mit einer in
der Endlage befindlichen Schraubenmutter 12, wobei also die auf das Stellglied 7 wirkende
Vorspannung am geringsten ist. Die Schraubenmutter 12 befindet sich nunmehr am gewindelo-
sen Anschnitt 25 der Einstellschraube 16, wobei der Anschlag 28 am gehdusefesten Gegenan-
schlag 29 anliegt und die Kraft der Federvorrichtung 11 in das Geh&use 6 des Stellantriebes 5
eingeleitet wird. Die erste Stiutzflache 31 der Schraubenmutter 12 und die zweite Stitzflache 32
des Stitzelementes 27 befinden sich nunmehr in einer beabstandeten Position relativ zueinan-
der. Durch diesen in das Gehause 6 eingeleiteten Lastwechsel ist die Schraubenmutter 12 von
der Kraft der Federvorrichtung 11 entlastet. Das Federelement 26 driickt die Schraubenmutter
12 vom Kopf der Einstellschraube 16 weg, d.h. in Richtung Gewindeabschnitt 17. Auf diese
Weise wird ein Verklemmen zwischen Schraubenmutter 12 und Einstellschraube 16 verhindert,
durch die Kraft des Federelementes 26 kann die Schraubenmutter 12 bei entsprechender Beta-
tigung der Einstellvorrichtung 13 (Fig. 2b) relativ zum Gewindeabschnitt 17 wieder zentriert
werden.
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Patentanspriiche

1. Stellantrieb (5) zum Bewegen eines bewegbaren Mobelteiles (3), umfassend:

- zumindest ein bewegbar gelagertes Stellglied (7) zum Bewegen des bewegbaren Mdbel-
teiles (3),

- eine Federvorrichtung (11) zur Kraftbeaufschlagung des Stellgliedes (7),

- eine Einstellvorrichtung (13), durch welche eine auf das Stellglied (7) wirkende Kraft der
Federvorrichtung (11) einstellbar ist,

- wobei die Einstellvorrichtung (13) einen Gewindeabschnitt (17) und eine zwischen zwei
Endlagen verstellbar gelagerte Schraubenmutter (12) aufweist, wobei die auf das Stell-
glied (7) wirkende Kraft der Federvorrichtung (11) durch Verstellen der Schraubenmutter
(12) entlang des Gewindeabschnitts (17) einstellbar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens ein Stitzelement (27) vorgesehen ist, welches

die Schraubenmutter (12) in zumindest einer der beiden Endlagen von der Kraft der Feder-

vorrichtung (11) entlastet.

2. Stellantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Stellantrieb (5) ein
Gehause (6) aufweist, wobei das Stitzelement (27) an einem gehausefesten Gegenan-
schlag (29) abstitzbar ist.

3. Stellantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass sich die Federvor-
richtung (11) indirekt lber das Stiitzelement (27) an der Schraubenmutter (12) abstuitzt.

4. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Stit-
zelement (27) als Hilse ausgebildet ist, welche den Gewindeabschnitt (17) zumindest ab-
schnittsweise umgibt.

5. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Stit-
zelement (27) am Gewindeabschnitt (17) lose gelagert ist.

6. Stellantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass das Stiit-
zelement (27) eine, vorzugsweise stufenférmig ausgebildete, Ausnehmung (30) zur Auf-
nahme der Schraubenmutter (12) aufweist.

7. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest
ein Federelement (26) vorgesehen ist, durch das die Schraubenmutter (12) in zumindest
einer Endlage mit einer von dieser Endlage wegweisenden Kraft beaufschlagbar ist.

8. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass sich an
den Gewindeabschnitt (17) ein gewindeloser Abschnitt (25) anschlieBt, wobei die Schrau-
benmutter (12) in einer der beiden Endlagen in diesen gewindelosen Abschnitt (25) eintre-
ten und vom Gewindeabschnitt (17) auBer Eingriff bringbar ist.

9. Stellantrieb nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Kraft der Federvorrich-
tung (11) bei Zusammenwirken der Schraubenmutter (12) mit dem Gewindeabschnitt (17)
auf die Schraubenmutter (12) driickt und dass die Schraubenmutter (12) bei Zusammen-
wirken der Schraubenmutter (12) mit dem gewindelosen Abschnitt (25) von der Kraft der
Federvorrichtung (11) durch das Abstltzen des Stiitzelementes (27) an einem gehausefes-
ten Gegenanschlag (29) entlastet ist.

10. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Feder-
vorrichtung (11) zum Beaufschlagen des Stellgliedes (7) zumindest eine Schraubenfeder,
vorzugsweise eine Druckfeder, aufweist.

11. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass das
Stellglied (7) als ein um eine Drehachse (10) schwenkbar gelagerter Stellarm (9) ausgebil-
det ist.

12. Stellantrieb nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Stellarm (9) Uber eine
Steuerkurve (20), an welcher eine von der Federvorrichtung (11) belastete Druckrolle (19)
ablauft, verschwenkbar ist.
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13. Stellantrieb nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerkurve (20) am
Stellarm (9) angeordnet oder ausgebildet ist, wobei die Steuerkurve (20) einen unter-
schiedlich radialen Abstand zur Drehachse (10) des Stellarmes (9) ausbildet.

14. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass die Ein-
stellvorrichtung (13) ein Verstellrad (14) aufweist, durch welches die Schraubenmutter (12)
entlang des Gewindeabschnitts (17) bewegbar ist.

15. Anordnung mit einem bewegbaren Mdbelteil (3) und mit einem Stellantrieb (5) nach einem
der Anspriiche 1 bis 14.

Hierzu 5 Blatt Zeichnungen
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Fig. 2a *
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