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Tiivistelmda - Sammandrag

Keksinndn kohteena on laite ja menetelmi
paperin sydttdmiseksi leikkaavassa ja piir-
tdvdssd tasopiirturissa. Halvan rakenteen ja
luotettavan toiminnan aikaansaamiseksi kdy-
tetddn hidastusmoottoria, joka kelaa ylés pa-
perin, kun se on kulkenut piirustusalueen
(10) kautta. Piirustuspddssid on optinen vii-
vojen lukija (15), joka lukee piirustusvili-
neen (17) tekemdn jdljen, kun piirustus on
saatu valmiiksi yhdessd "ikkunassa". Kun ta-
md@ jdlki havaitaan, pysdytyskomento sydte-
tdan hidastusmoottoriin. Paperin sydtdn py-
sdhdyttyd, piirustuspdid hakee piirtojédljen
hyvin hitaasti viivojen liittdmiseksi tar-
kasti toisiinsa ja tdten jatkaa piirustusta
seuraavassa ikkunassa oikeassa muodossa.

Uppfinningen avser en anordning och ett
f&rfarande f&r matning av papper i en ri-
tande och skdrande planskrivare. F&r att
dstadkomma en billig konstruktion och en
sdker funktion anvédndes en reduktionsmo-
tor som rullar upp pappret (15) sedan det
har passerat genom ritzonen (10) i rithu-
vudet finns en optisk linjeavlisare, som
avldser spar som gdrs av ritdonet (17) aa
ritningen dr slutférd i ett "foénster".

D& detta spaAr upptédcks matas en stopporder
rill reduktionsmotorn. D& matningen av pap-
per har stoppats s&ker rithuvudet sparet
mycket ladngsamt £6r att exakt sammanfoga
ritspdren och ddrmed fortsdtta riktnin-
gen i ndstd fbnster i ritt form.
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Menetelmd ja laite paperin sydttdmiseksi automaattisesti
piirtdvidss8 ja leikkaavassa tasopiirturissa

Keksintd koskee piirustuskoneita, joita sanotaan
my6s piirtureiksi ja joita k&ytet&sn tietojen tulostus-
pddtteind tietokoneavusteisissa laitteistoissa. Kuvattava
kone on erityisen sopiva kdytettdvidksi vaatetusteollisuu-
dessa tms., jolle ovat ominaisia k#ytettdvien kappaleiden
tyyppi, vaadittu tarkkuus, pinta-alayksikk&d kohden piir-
rettédvien viivojen tiheys jne., joiden vuoksi tarvitaan
halpaa piirustusvdlinettd, koska sitd k&ytetddn suuria
mddrid. Tarkemmin sanottuna keksinn®n kohteena on oheiste-
tun patenttivaatimuksen 1 johdannon mukainen menetelmi
sekd oheistetun patenttivaatimuksen 4 johdannon mukainen
laite.

Vaatetusteollisuudessa on myds tehtdvd mallineita,
joita kdytetddn tuotantoa ohjaavina vdlineind. N&4mi malli-
neet tehdddn aineista, jotka ovat kest&vampis kuin paperi,
esim. kartongista tai muovista. N&iden mallineiden valmis-
tusta késitell&&n myds téssi.

Piirtdvien piirtureiden kahden perusmallin eli rum-
pu- ja tasopiirturin, er&d&t sekamallit mukaan lukien, toi-
mintaperiaatteet ovat hyvin tunnettuja; samoin tunnetaan
hyvin kummankin tekniikan edut ja haitat (ks. FR-pat.

7 516 659, omistaja kalifornialaisen Computer Products
Inc-yhtién Uri Leder).

Kuitenkin t&m&n tekniikan soveltaminen vaatetus-
teollisuuteen merkitsee, ettd olemassa olevia piirtureita
ei voi kdyttdd useista syistd, johtuen lentokone- ja auto-
teollisuutta varten kehitettyjen, isojen piirtureiden tai
tauluun hyvin tarkalla tasaisuudella merkitsevien piirtu-
reiden suurista kustannuksista ja teknisissd toimistoissa
kdytettdvien piirtureiden puhtaista mitoitussyisté&.

Erityisesti t&t&8 teollisuuden alaa varten on kehi-
tetty rumpupiirturi, joka esitelld&n ES-patentissa nro
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509 082 ja joka mahdollistaa jopa 150 m:n paperirullan ka-
sittelyn, mutta jonka haitta on se, ettd se vaatii reidl-
listd paperia.

Samoin on mallineiden valmistusta varten ehdotettu
koneita, jotka ovat piirtdvistd koneista erill&é&n ja jois-
sa kidytet#dsn laseria tai terdd leikkaavana tydkaluna; tal-
18in tarvitaan erikoista tukipintaa ja tyhjoa kiinnityk-
seen. Tami merkitsee, ettd mallineen teko on kallista.

T4m&n keksinnén aiheena on sellaisen mekanismin
suunnittelu, joka ohjaa piirtdvéssa tasopiirturissa sy0-
tetty4d paperia, joka on halpa ja joka toimii hyvin luotet-
tavasti.

Keksinndn mukaiselle menetelm#lle on tunnusomaista
se mika on masdritelty oheistetun patenttivaatimuksen 1
johdannossa. Menetelmé&n suositeltavat suoritusmuodot on
esitetty oheistetuissa vaatimuksissa 2 ja 3. Keksinnodn
mukaiselle laitteelle on tunnusomaista se mikd on esitetty
oheistetun patenttivaatimuksen 4 tunnusmerkkiosassa. Lait-
teen suositeltavat suoritusmuodot on esitetty patenttivaa-
timuksissa 5 ja 6.

Keksinn®dn mukaisessa mekanismissa on hidastusmoot-
tori, joka kelaa ylds piirustusalueen kautta kulkeneen
paperin. Piirustuspddssd on optinen viivojen lukija, joka
on tarkoitettu lukemaan j&ljen, jonka piirtava vdline te-
kee piirustuksen pddssd erddssa ikkunassa; kun tamd jalki
havaitaan, menee pys&dytyskésky rullan hidastusmoottoriin.
Kun paperin syttt on lakannut, piirtdva valine hakee jal-
kea hyvin hitaasti tarkan liitoksen saamiseksi ja piirus-
tuksen jatkamiseksi seuraavassa ikkunassa oikealla taval-
la. Kun viiva on 1l6ytynyt, piirturi jatkaa piirtémista
oikeassa kohdassa.

Seuraavan Kkuvauksen tdydent&miseksi ja keksinnén
ominaisuuksien paremman ymmdrtédmisen varmistamiseksi on
selitykseen liitetty sarja piirustuksia, jotka muodostavat
sen erottamattoman osan ja jotka keksinnodn kuvaamiseksi ja

sitd rajoittamatta esittéavat:
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kuvio 1 perspektiivikuvantoa koneesta;

kuvio 2 kaaviomaista kuvantoa paperin asennosta:

kuvio 3 kaaviomaista pohjakuvantoa koneesta;

kuvio 4 perspektiivikuvantoa X- ja Y-akselin k#yt-
tmekanismista;

kuvio 5 sivukuvantoa taulusta niyttden tangot,
joilla paperi on kiinnitetty tauluun; ja

kuvio 6 kuvantoa vélineestd, joka piirt&s ja vii-
voittaa muovia mallineita varten, sek# optisen ilmaisimen
asennelmasta.

Kdsityksen antamiseksi siit4 koneesta kokonaisuute-
na, johon mekanismia voi soveltaa, ja sen kiyttdtavasta
annetaan lyhyt kuvaus.

Kuvio 1 esittdad kaaviomaista kuvantoa koko konees-
ta, jota td@m& keksintd koskee, n#ytt#en piirustusalueen
10, voimanl&éhteen 12 ja kokoavan asennelman 14. Piirustus-
alue 10 on periaatteessa taulu, jonka paslle pingotetaan
paperi 15, johon piirt&minen tapahtuu; XY-vaunun tai
-asennelman 24 varassa oleva piirustusviline 17 voi liik-
kua taulun koko pinnan ylitse.

Kuvio 2 esitt&d kaaviomaisesti sivukuvantoa konees-
ta ja siind on sytttdalue 16 yhdistetty sydttdlaitteen 12
kanssa, kokoamisalue 18 kokoavan asennelman 14 kanssa ja
piirustusalue 20 taulun 21 kanssa. T&ssi ndhd&in sydttépa-
perirulla 30 ja kokoamisrulla 36 sek# vdlirulla sySdtt&alu-
eella 38 ja iskunrajoittimet 42, 44 sydttdalueella. Tiam&
sama alue sisdlt88 kuvion 3 ndyttdm&n jarrun 50, joka es-
tdd kelaa 30 pySrimdstd ylinopeudella vadlirullan 38 vaiku-
tuksesta ja pddstd@méstd paperia ilman ohjausta; kokoamis-
alueella on hidastusmoottori 52, joka vastaa paperin ke-
ruusta tarpeen mukaan ohjaimen antamien ohjeiden mukaises-
ti, kun alustalle 17 asennettu optinen ilmaisin havaitsee
nditd tarkoituksia varten piirretyn viivan, kuten kdy ilmi
seuraavasta. Kuviot 1, 2 ja 3 néyttdvét paperin sydtts-
suunnan nuolella 22. Taulun 21 alle piirustusalueella 20
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tén lahteita 54, ohjaus- 56 ja servolaitteita sek& voiman-
ldhdetts 58 varten. Ohjauslaite on kytketty ulkopuoleen
standardisoidun otto/anto- tietolinjan ja ohjauspdyd&n 60
kautta.

Kuten on jo mainittu, on X-Y -asennelmaan 24 asen-
nettu piirustusvdline 17 1liikkuva piirustusalueella 20
taulun 21 pinnan ylitse. Kuten kuvio 4 nayttéaa ladhemmin,
koostuu timi asennelma X-alustasta 49 ja Y-alustasta 62;
edellinen sijaitsee suorakulmaisesti suhteessa ohjaimiin
64, jotka ovat taulun molemmin puolin ja yhdensuuntaisesti
X-suunnan kanssa, niin ett#d Y-alusta, joka liikkuu alustaa
49 pitkin asennetuilla ohjaimilla, 1liikkuu Y-suunnassa
koordinaatta-akseleiden suorakulmaisessa jarjestelmdssa.
Molemmat akselit 1liikkuvat samalla periaatteella, niin
ettd vain X-akselia kuvataan. Moottori 66 kayttdd hidas-
tuksella 72-74 akselia 76, joka ulottuu piirustustaulun
poikki toiselta puolelta toiselle; t&mén akselin molemmis-
sa p4dissd on hammastettuja hihnapydrid 78 ja 80, joiden
ympéri hihnat 82 ja 84 juoksevat kiristyspyodrien 86 ja 88
kiristimin&. Alustaa 49 k&ayttdvat samat hihnat 82 ja 84,
joiden kanssa se on sovitettu yhteen. Seuraavat osat on
asennettu alustalle 49: Y-moottori 90, takometri 92, muu-
tin 93, hammaspydrd&t 96 ja 98, kdyttdvad hihnapyora 100,
hihna 102 ja kiristyspyora 104 Y-alustan 62 liikuttamisek-
si. T&l1la tavalla, komentosignaalin vaikutuksesta, jonka
ohjauslaitteen servo-/voimamoduuli 58 l&hettaa moottoriin
66, voi piirustusvdline 17 liikkua yhdess& alustan 49
kanssa eteenpdin ja taaksepdin ja samoin yhdensuuntaises-
ti X-suunnan kanssa; samalla tavalla moottori 90 liikuttaa
piirustusvélinetts 17 alustaa 49 pitkin taakse- ja eteen-
pdin (so. liike suorassa kulmassa suhteessa edelliseen),
niin etti ndiden molempien yhdistelm&n& on mahdollista
piirtdd mika tahansa kuvio X-Y -tasolle.
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Taman sovellutuksen tarkempi syy on paperin sybtto-
liike ja sen ohjaus piirustusten oikean liit&nn&n saami-
seksi kahta per&dttdistd ikkunaa varten. Tavallisesti piir-
rettdvdt taulut tai niiden ryhm&t ovat k&ayttokelpoista
piirustusalaa suurempia, joten t&ll14 koneella on mahdol-
lista siirt#8 paperia eteenpdin ennalta s&&detyn matkan
verran - jota sanotaan "ikkunaleveydeksi" - , miki merkit-
see, ettd piirustuksen todellista kdyttdkelpoista pituutta
rajoittaa vain sydttopashdn sijoitetun paperikelan koko.
Joten kun ohjauslaite on antanut kaiken tiedon, joka voi-
daan piirtd848 ikkunassa piirustusalueella sini aikana, ja
kone on tehnyt t&m&én, tapahtuu kahden j4ljen 26 piirt&mi-
nen, jotka ovat vain pienen vdlimatkan p&#sss toisistaan,
yhdensuuntaisesti koneen Y-akselin kanssa ja alalla, joka
on sen vieressd, jossa piirustus on tehty. Ohjauslaite
ldhettd8& heti useat samanaikaiset komennot (kuvio 3) alus-
talle 49, joka liikkuu suurimmalla nopeudella ikkunasta
vasemmalla olevaan kohtaan, alustalle 17, joka 1liikkuu
ordinaatan kohdalle, niin ettd kuvion 7 ndyttémdn, alus-
taan 17 asennetun optisen ilmaisimen 12 kirki voi havaita
aikaisemmin piirretyt j&ljet 26, ja lopuksi alennusmootto-
rille 52 tdmén k&ynnistédmiseksi ja paperin sydtt&miseksi.
Kun alusta 17 on kohdallaan (ks. katkoviivaa kuviossa 3),
menee komento optiseen ilmaisimeen 120 t&m&n laskemiseksi
alas, kunnes sen ki#rki on kosketuksessa paperin kanssa.

Heti kun optinen kyn& 120 n#kee viivojen 26 kulke-
van ohi, k&skee ohjauslaite hidastusmoottorin 52 pysdhtyd;
johtuen hitaudesta t&md ei tapahdu heti ja lis&ksi johtuen
kokoavan kelan 36 s&teen kasvusta se matka vaihtelee huo-
mattavasti, jonka viivat 26 kulkevat niiden kuljettua op-
tisen ilmaisimen alta ja kunnes paperi pys&htyy. Joten kun
paperi on pysdhtynyt, alkaa valokyn& 121 hakea kohtaa, jo-
hon viivat pysdhtyiv&t; t&td varten asennelma 49 liikkuu
hitaasti X-suuntaan, negatiivinen, (kuvio 3), ja kun se
taas 1l0ytd8 ne, kdskee ohjauslaite asennelman 49 pysdhtya
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heti; ja koska viivojen 26 asento on viitekohta piirustuk-
sen keskeytymiselle voi piirt&minen jatkua keskeytetyt
piirustusviivat tdydellisesti yhteenliitettyina.

Tam&n tapahtuman aikana (kuvio 2) nousee sybttdpdsn
vidlirulla 38 ylds sydttden paperia muodostamastaan silmu-
kasta; heti kun se j&tt#3 iskun rajoittimen 42, ldhettaa
ohjauslaite jarrulle 30 katkonaisenApéélle-pois-kytkenté-
signaalin, niin ettd& valirullan 38 painon johdosta paperi-
rulla 30 alkaa py®rié vastapdivédn, mika sydttéd paperia
vadlirullan muodostamaan silmukkaan. Paperirullan suuren
inertian vuoksi tama liike on hitaampi kuin se, jonka saa
aikaan sillan paperin laahaus, ja v&lirulla 38 nousee,
vaikka ei niin pitk&lle, ettd se tulisi kosketukseen iskun
rajoittimen 44 kanssa, mika pysédyttdisi koneen; toisaalta
péélle—pois—kytkentésignaali jarruun estaa sydttbpaperi-
rullaa 30 saamasta liian suurta nopeutta, joten kaytetta-
vadn jarrun koko voi olla paljon pienempi. Tdss& on paino-
tettava sy®ttorullan 30 "eristavas" vaikutusta, jolla on
suuri inertia pdinvastoin kuin alustan 49 suorittamalla
paperin sy®tdlld, koska ainoa miks on liikutettava on va-
lirullan 38 vah#&inen inertia.

Sydttbpuolen kuvattu tapahtuma pysdhtyy, kun vali-
rulla 38 tulee jalleen kosketukseen iskun rajoittimen 42
kanssa, mika keskeyttaa péalle—pois-kytkentésignaalin syb-
tén jarruun, niin ettéd jarru avautuu, kuten t&lldin myos
tapahtuu kelan 30 liikkeen jarrulle.

Paperin ei-toivotun liikkeen estédmiseksi, kun piir-
taminen tapahtuu, on piirustusalueen molemmin puolin tan-
koja paperin kiinnittamiseksi tauluun 106, 108. Kuvio 5
ndyttasd yhden tangon 106 ja kiyttavat sahkdmagneetit 110
ja 112, jotka nostavat tankoa, kun paperia on syo&tettava
lapi.

Kuvio 6 ndyttss piirustusvélineen 17 ldhemmin. Se
koostuu olennaisesti kahdesta pienestd alustasta 114, 116,
joilla on pystysuora liike; itse piirustusvdline on asen-
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nettu toiselle alustalle 118. T&dllaiselle koneelle sen
tehokkuus on normaalisti suuri. Toisella pienell& alustal-
la on védline muovin 120 viivoitusta varten mallineiden
valmistamiseksi (piirretty katkoviivoin). Jokaista pienti
alustaa kdyttdvét sdhkbmagneetit 122, 124 ja poisto tapah-
tuu jousien 126, 128 vaikutuksesta; isku s#iddetdsn ruu-
veilla 127 ja 129 sek& 128 ja 131. Saattaa olla, ettd pa-
perin reunat eivdt ole lujasti kiinni taulussa alustan 49
alueella; jotta kyn&n 118 tai muovin viivoittimen 132 k&r-
ki 130 ei rypistédisi sit8 jomman kumman palatessa paperil-
le reunojen ulkopuolelta, on v&lineen pohjassa jalas 134
muoto-osilla 136 ja 138. Samoin, kuten kuvio 6 ndyttsi,
voidaan pienelle alustalle 116 vaihtoehtona viivoittimelle
asentaa valokynd 121, koska piirt&minen ja muovin viivoi-
tus ovat toisensa poissulkevia.

Tdmdn kuvauksen lopuksi on painotettava, ettd esi-
tellyn idean rakenteen yksityiskohtia voidaan muuttaa, so.
ne voivat hieman vaihdella, Kuitenkin aina keksinnén idean
periaatteiden mukaisesti, jotka ovat edeltivin kuvauksen
mukaiset periaatteessa. Voimassa olevien teollisoikeusla-
kien mukaisesti ei yleens# voida patentoida "patentoidun
esineen muodon, koon, mittasuhteiden ja materiaalien muu-
toksia". Kukaan ei saa k8ytt&s patentoitua ideaa hyvikseen
silld verukkeella, ettd h&n on tehnyt v&hdisii muutoksia

siihen sen patentoimiseksi uutena esineeni.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelm& paperin (15) sydttémiseksi jaksottai-
sesti (ikkunamaisesti) automaattisesti ohjatussa tasopiir-
turissa (10), joka ké&sittaa paperinsydttorullat (30) ja
kokoamisrullat (36), XY-vaunun (24) piirustusalueella (20)
olevien piirustustyodkalujen ja/tai leikkaustybdkalujen
(118) siirtamiseksi, kiinnitysmekanismit (106, 108) pape-
rin Kkiinnitt&miseksi paikalleen piirustus- ja/tai leik-
kaustoiminnan aikana ja ohjauslaite (54, 56, 60) sydt-
t6-, veto- ja/tai leikkaustoiminnon ohjaamiseksi, t u n -
nettu seuraavista vaiheista

a) jalkien (26) tekeminen paperille (15) piirustus-
tybkalun (118) avulla tietyllad masrstylla alueella, joka
on yhdensuuntainen v-akseliin nahden jokaisen vetotoimin-
non lopussa,

b) XY-vaunun (49/17) palauttaminen;maksiminopeudel-
la paperin (15) sydttdsuuntaan (22) piirustusalueen (20)
vasemmalla laidalla alueeseen, johon mainitut paperilla
olevat jaljet (26) ylettyvat seuraavassa paperinsyottotoi-
minnossa,

c) paperin (15) sybttéminen suurella sybttbnopeu-
della paperialueella kunnes jdljet (26) tuleva tunniste-
tuiksi XY-vaunun (49/17) varassa olevalla tunnistimella
(121),

d) paperinsydtdn pysdytyksen ja XY-vaunun (49/17)
takaisin siirtdmisen pienelléa nopeudella negatiiviseen X-
suuntaan kunnes mainittu tunnistin ja mainitut jaljet ovat
tismalleen suunnattuina toisiinsa ndhden, minka jdlkeen
tapahtuu seuraavan piirustustoiminnon aloitus piirustus-
viivojen aikaansaamiseksi keskeytyksettémasti perdkkdisten
piirustustoimintojen aikana vierekkdisissd ennalta maara-
tyissd alueissa, jotka vastaavat piirustusaluetta (20).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t u n-
nettu siita, ettd kaksi jalkea (25) tehddén piirus-

tustytkalulla (118) jokaisen piirustustoiminnon lopussa.
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3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelmi,
tunnettu siitd, ettd tehd&ddn optinen jalki.

4. Laite paperin (15) sybttamiseksi automaattisesti
ohjatussa tasopiirturissa (10), joka kdsitt&&d paperinsydt-
térullat (30) ja kokoamisrullat (36), XY-vaunun (24) pii-
rustusalueella (20) olevien piirustustybkalujen ja/tai
leikkaustytkalujen (118) siirtdmiseksi, kiinnitysmekanis-
mit (106, 108) paperin kiinnitt&miseksi paikalleen piirus-
tus- ja/tai leikkaustoiminnan aikana ja ohjauslaite (54,
56, 60) sydttd-, veto- ja/tai leikkaustoiminnon ohjaami-
seksi, jolloin piirustusalue (20) X-suunnassa on pienempi
kuin paperille aikaansaatavan koko piirustuksen pituus,
tunnettu siitd, ettd piirustustytkalun tarkan si-
jainnin maddrittamiseksi niin, ettd se voi paperin sydtta-
misen j&lkeen aloittaa piirustusviivojen keskeytymdttdman
piirtémisen per&dkké&isten piirustustoimintojen v&1illad lai-
te kdsittdd Y-vaunun (17) varassa olevan tunnistimen (121)
jdlkien (26) tunnistamiseksi, jotka j&ljet on tehty Y-vau-
nun (17) varassa olevalla piirustusty®dkalulla (118) edel-
lisen piirustustoiminnon lopussa, jolloin piirustustydkalu
(118) ja tunnistin (121) on pystysuunnassa liikkuvaksi
asennetun alustan (114, 116) kannattama, joka alusta on
kdytettdviss8d kooordinoitujen sdhkomagneettien (122, 124)
toimesta.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd tunnistin on valokynad (121), jota
pidetd&dn jatkuvassa kosketuksessa paperin kanssa tunnis-
tuksen aikana.

6. Patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen laite,
tunnettu siitad, ettd molempia alustoja (114, 116)
kdytetddn sdhkdmagneettien (122, 124) toimesta jousien
(126, 128) voimaa vastaan, jolloin mainittujen ty&kalujen
isku ja tunnistin on s&&dettévissa ruuvien (127, 128, 129,
131) avulla.
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Patentkrav

1. Férfarande f8r periodvis (fdnsterlik) matning av
papper (15) i en automatiskt styrd planskrivare (10), som
omfattar papperinmatningsrullar (30) och uppsamlingsrullar
(36), en XY-vagn (24) for férskjutning av ritdon och/eller
skidrningsdon (118) i ett ritomrade (20), fastmekanismer
(106, 108) foér fastsadttning av papperet pd plats under
rit- och/eller skarningsfunktionen och en styranordning
(54, 56, 60) f6r styrning av inmatnings-, dragnings- och/
eller skarningsfunktionen, k & nn e tecknat av
fbljande steg:

a) astadkommande av spadr (26) pa papperet (15) med
hjdlp av ritdonet (118) inom ett givet best&mt omrade som
i slutet av varje dragningsfunktion ar parallellt med Y-
axeln,

b) aterfotring av XY-vagnen (49/17) med maximihas-
tighet i papperets (15) matningsriktning (22) till ett pa
ritomraddets (20) vanstra kant beldget omrade dit nadmnda
spdr (26) pd papperet strécker sig under fdljande papper-
inmatningsfunktion,

c) inmatning av papperet (15) med hdg matningshas-
tighet inom pappersomradet tills sparen (26) blir identi-
fierade medelst en av XY-vagnen (49/17) uppburen identi-
fierare (121),

d) stoppande av pappersinmatningen och Aaterfoéring
av XY-vagnen (49/17) med 1lag hastighet i negativ X-rikt-
ning tills namnda identifierare och ni#mnda spar befinner
sig exakt i linje med varandra, varefter foljer inledning
av nidsta ritfunktion f&r att astadkomma kontinuerliga rit-
linjer under successiva ritningsfunktioner i bredvidlig-
gande férutbestamda omrdden, vilka motsvarar ritomradet
(20).

2. Forfarande enligt patentkrav 1, k anne -
tecknat dirav att tvd spar (25) uppgdrs i slutet av
varje ritningsfunktion med hjdlp av ritdonet (118).
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3. Forfarande enligt patentkrav 1 eller 2, k & n -
netecknat dirav att ett optiskt spdr framstills.

4. Anordning f6r matning av papper (15) i en auto-
matiskt styrd planskrivare (10), som omfattar papperinmat-
ningsrullar (30) och uppsamlingsrullar (36), en XY-vagn
(24) for foérskjutning av ritdon och/eller skdrningsdon
(118) inom ett ritomrdde (20), fistmekanismer (106, 108)
for fastsdttning av pappret pad plats under rit- och/ eller
skarningsfunktionen och en styranordning (54, 56, 60) fo&r
styrning av matnings-, dragnings- och/eller skirningsfunk-
tionen, varvid ritomradet (20) &r i X-riktningen mindre &n
léngden pa hela ritningen som skall &stadkommas pa pappe-
ret, k &nnetecknad dirav att f6r exakt bestam-
ning av ritdonets l&ge, sd att det efter inmatning av
pappret kan inleda kontinuerligt uppritning av ritlinjer
mellan successiva ritningsfunktioner, omfattar anordningen
en av Y-vagnen (17) uppburen identifierare (121) f&r iden-
tifiering av spadr (26) som gjorts med det av Y-vagnen (17)
uppburna ritdonet (118) i slutet av f&regdende ritnings-
funktion, varvid ritdonet (118) och identifieraren (121)
ar uppburna av ett i vertikalriktningen rérligt monterat
underlag (114, 116) som kan drivas av koordinerade elekt-
riska magneter (122, 124).

5. Anordning enligt patentkrav 4, k &nne -
tecknad ddrav att identifieraren &r en 1ljuspenna
(121) som hdlls i kontinuerlig kontakt med pappret under
identifieringen.

6. Anordning enligt patentkrav 4 eller 5, k & n -
netecknad d&rav att bdgge underlagen (114, 116)
drivs av de elektriska magneterna (122, 124) mot fjédrars
(126, 128) kraft, varvid identifieraren och nimnda dons
slag kan justeras med hj&dlp av skruvar (127, 128, 129,
131).
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