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na rychlosti

Vyndlez se tykéd zapojeni pro zasta-
vovéni v rémci automatické kontroly né-
-v8stl v zévislosti na rychlosti, zejména

v d8lni dopravé u t¥Znftho stroje.

Dosavadn! znémé zapojeni m¥lo za-
brénit nebezpel{ pokrafovéni v neiédgu-
¢l jizd& stroje pro pripad nedostatecné
kontroly ndv&sti ¥{dicfm strojnfkem. Ne
bezpe¥nostni obvod od pojistné brzdy
stroje byl napojen vyhodnocovaci obvod,
ne n&jZ byl pripojen név&stni obvod od
ndvdsti nouzové "stij" a ridici obvod
od F{zeni stroje. Byla-li uvedend név&st
pouZita b&hem jfzdy stroje, dochédzelo
k semofinnému zastaven{ pisobenim pojist-
né brzdy a to bez ohledu na rychlost
jizdy, co¥ bylo n&kdy nebezpedné; u n&k-
Serého t&%ntho stroje to vedlo nap¥. k
nepot¥ebnému sktivovéni zdchytd dopravni

‘nédoby, zejména p¥i plné rychlosti jizdy.

Podstata vyndlezu je tekové, %e na
*vyhodnocovac{ obvod je jedt& pFipojen
rychlostnf obvod. To zajistuje, Ze
k vy3e uvedenému samodinnému zastaveni
miZe dochézet jen do urZité niZ3{ ne¥
plné rychlosti jizdy; do takové, pri ni%
pisobeni pojistné brzdy jed3t& neptedsta-
vuje %4dné nebezpelf, vietnd aktivovéni
zdchytd dopravni nédoby.

Zapojeni podle vyndlezu je moZné
vyuZivat nejen u t&%nich strojd, ale i
u podobnych doprevnich zafizent.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro zastavovéni v rémci autome-
tické kontroly ndvésti v zdvislosti na rychlosti, zejména
v dilni dopravé u tézniho stroje. ’

Dosavadni zapojeni pro zastavovdni v rdmci automatické
kontroly ndvésti u téZniho stroje je takové, Ze na bezpeclnost-
ni obvod od pojistné brzdy stroje je napojen vyhodnocovaci
obvod, na n&j% je pripojen jednak nivéstni obvod od ndvésti
nouzové "stij" a jednak ¥idlci obvod od Fizeni stroje. Je-li
uvedend ndvést pouZita béhem jizdy stroje, prijdou prislusné
informace z ndvdstniho a z ¥i{diciho obvodu na vyhodnocovaci
obvod, ktery pek vySle na bezpednostni obvod povel k blokovdni
jizdy neboli k samodinnému zastaveni stroje pusobenim pojistné
brzdy. Tim se md zabrénit nebezpedi pokracdovéni v neZddouci
jizd& stroje pro pripad nedostatedné kontroly ndvésti Fidicim
strojnikem.

Toto Pedeni se osvédiuje zejména tehdy, kdyz vyse uvedend
névést je pouZita bezprost¥edné p¥i rozjezdu stroje, kdy zdle-
#{ na co nejrychlejdim zastaveni, nezdvisle na pPripadné opoZ-
d8né reakci strojnika. Nevyhodou je, kdyZ ndvést je pouzita
pozd&ji, zejména v plné rychlosti jizdy, kdy ndhlé zastaveni
pojistnou brzdou byvd nékdy nebezpedné; u nékterého t&Zniho
stroje to vede napr. k nepotPebnému aktivovdni zdchytd dopravni
nddobye. ’

Vyide uvedenou nevyhodu odstranuje zapojeni podle vyndlezu,
jehoZ podsteta spolivd v tom, Ze na vyhodnocovaci obvod je ddle
propojen rychlostni obvod.
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To zajiZfuje, %e k vySe uvedenému samoinnému zastaveni
muZze dochdzet jen do urlité niZ8i neZ plné rychlosti jizdy;
do takové, pPi niZ pisobeni pojistné brzdy jeSté nepredstavu-
je Z4dné nebezpeli, vletnd aktivovdni zdchytd dopravni nddoby.

Ne priloZeném vykresy je zndzornéno blokové schémea pri-
kladu zapojeni podle vyndlezu.

U t&%niho stroje je na bezpednostni obvod 5 od pojistné
brzdy napojen vyhodnocovaci obvod 4, na ndj% je pripojen jed-
nak ndvéstni obvod 1, ktery je od ndvésti nouzové "stdj", jed-
nak ¥id¥ei obvod 2, ktery je od rizeni stroje a jednak rych-
lostni obvod 3, ktery je bud puvodnf, anebo nové uzplsobeny ke
kontrole urcité niZSi neZ plné rychlosti jizdy,pdle poZadavku
provozovatele t&%niho stroje. Jednd se o rychlost, p#i ni¥ pi-
sobeni pojistné brzdy jest& neznamend %4dné nebezpedi. A jakoZ-
to plvodni se zde rozumi obvod, ktery dosud slouZi ke kontrole
riznych Urovni rychlosti jizdy stroje, vdetnd maximdlni Urovnd.

Vyhodnocovaci obvod 4 je pPipraven realizovat soudinovou
funkei informaci vysilanych z obvodu 1, 2 a 3. 2 névéstniho ob-
vodu 1 jde o informaci, Ze byla pouZite ndv&st nouzovd "stiuj".
Z *idiciho obvodu 2, Ze se kond jizda stroje. A z rychlostniho
obvodulg, ze rychlost jizdy jeSt& nebo vibec nepiekrodila uro-
veﬁ, kterou tento obvod kontroluje za danym Udelem.

Pri prijeti t&chto informaci vysSle vyhodnocovaci obvod 4
ne. bezpednostni obvod 5 povel k blokovdni jizdy, nadeZ nastdvd
samodinné zastaveni stroje pusobenim pojistné brzdy. Zastaveni
je zcela bezpedné; nedochdzi p¥i ném nap¥iklad k nepotiebnému
aktivovdni zdchytd dopravn{ nddoby.

Je~1li nékdy ndvést nouzovd "stly" pouZita p¥i rychlosti
jizdy vyS8i neZli té, kterd je nyni kontrolovdna rychlostnim
obvodem 3, tak k plisobeni pojistné brzdy nedochdzi a zastaveni
zdvisi na ¥idleim strojnikovi, ten to zpravidla provede postup-
nym sniZovénim rychlosti.
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Zapojeni podle vyndlezu je mozné vyuZivat nejen u té&Znich
strojd, ale i u poaobnych dopravnich zarizeni.
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Zapojeni pro zastavovdni v rdmci automatické kontroly
navésti v zdvislosti na rychlosti, zejména v dadlni dopravé
u téZniho stroje, kde je na bezpednostni obvod napojen vy-
‘hodnocovaci obvod, na ktery je pﬁbpojen navéstni obvod a
¥{d¥ci obvod, vyznadené tim, ¥e na vyhodnocovaci obvod (4)
je ddle pripojen rychlostni obvod (3).

1 vykres
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