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(54) Zatizen{ k broudeni rotanich odlitky

(57) Resent se tyks brouden{ strojnich
dild, zejména rota&nich odlitk(. Re3{
problém automatizace obsluZnych prac{
spojenych s apretaci rota&nich odlitka,
Podstata zai*fzenf k broudeni rota&nich
odlitkd spo¥ivd v tom, %e se sklads

z t*fpolohového karuselu k manipulaci

s rotainimi odlitky, z pohonu karuselu,
nad tfipolohovym karuselem je portal

s prvni pFfitla&nou jednotkou s pohonem

a druhou piftla&nou jednotkou s pohonem,
vedle prvnf pracovni polohy t¥fpolohové-
ho karuselu je na stojanu upevnéna prvnf
brousicf jednotka s vodorovnym vi*eteni-
kem a s prvnimi pohony axiélntho & ra-
disdintho pohybu, vedle druhé pracovni po-
lohy tfipolohového karuselu je na stoja-
nu upevnéna druh§ brousici jednotka se
svislym vietenikem a s druh¢mi pohony
axislntho a radidlniho pohybu, do stény
krytu v dréze rotadniho odlitku za dru-
hou pracovni polohou t¥*fpolohového karu-
selu je upevnén sklopn& shazova& odlitkd.
Zatizenf k brou3enf rota&nich odlitkd na-
chédzi uplatn&ni ve slévérnach u vys tavby
automatizovanych technologickych praco- Obr 1
vi3t k opracovani rota&nich odlitkd.
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vynélez se tyks zarizenf k brouden{ rota&nich odlitkd,

Jsou zn&ma zarfizeni k brouseni rota&nich odlitkd, u kterych k polohovéni odlitky
jsou wulity dvou s vicepolohové karusely s upfnacimi a pohonnymi jednotkami k manipula-~
ci s odlitky ve svislé poloze, kde brousent provédéji priomyslove roboty, nesouci brusky,
respektive G&elové brusky s automatickym *izenim.

Nevyhodou znémych zafizenf k brouleni rota&nich odlitkd je slosité upinaci zari-
zeni pro odlitky na vicepolohovém karuselu, které pro katdou polohu na karuselu wy3a-
duje upfnaci zakfzeni s pohonem s komplikovanym vedenim ovlddacim médii.

Nevyhody znémych zarfzeni k broudeni rotanich odlitkd Fesi zarfizeni k brousent
rotanich odlitkd podle vynélezu, jeho% podstata spoCivé v tom, ¥e shora t*ipolohového
karuselu k manipulaci s rota&nimi odlitky, s pohonem karuselu, je umistén portsl s prv-
ni p*itla&nou jednotkou s pohonem & druhou pFitlagnou jednotkou s pohonem, vedle prvni
pracovni polohy tifpolohového karuselu je na stojanu upevné&na prvai brousict jednotka
8 vodorovnym vietenikem a s prvnimi pohony axi&lniho & radiédlniho pohybu, vedle druhé
pracovni polohy t¥ipolohového karuselu je na stojanu upevné&na druhs brousici jednotka
se svislym vketenikem a s druhymi pohony axi&lniho a radidlniho pobybu, do stény krytu
v dréze rota&nfho odlitku za druhou pracovni polohou tFipolohového karusely je upevnén
sklopn& shazova& odlitkd,

Prednosti za*{zenf k broudent rotagnich odlitkuy podle vyndlezu je automaticks ma-
nipulace s rota&nimi odlitky v procesu apretace rotad&nich odlitkd, stabilng upinaci
zaffizeni na portéale pro rotalni odlitky v prvni a druhé pracovni poloze tFfipblového ka-
ruselu, '

Zatizeni k brouSeni rota&nich odlitké podle vynslezu je zobrazeno na pEipojenych
vykresech, kde na obr. 1 a obr. 2 je t*fpolohovy karusel 1 k manipulaci s rotadnimi od-

8 vodorovnym vietenikem a s prvnimi pohony 5§ axidlniho a radislniho pohybu, vedle druhé
pracovni polohy t¥fpolohového karuselu 1 je na stojanu upevné&na druhs brousicg jednotka
6 se svislym vitetenikem a druhymi pohony Z axiélniho a radi&lniho pohybu, do st&ny kry-
tu 11 v dréze rota&niho odlitku 12 za drubou pracovni polohou t¥ipolohového karusely 1
je upevn&n sklopn& shazova& 10 odlitka.

Funkce zakizeni k brouseni rota&nich odiitky podle wynélezu je takovs, %e na tri-
polohovy karusel 1 se v klidové poloze poklads rota&ni odlitek 12, jehoZ piitomnost
se indikuje bezkontaktnim induk&nim snimadem jako prvku soustavy snimald sekvendniho
automatu, ktery *idi krokové oté&dens t*ipolohového karuselu 1, &innost prvni pritlad-
né jednotky 8 s pohonem, druhé pritla&né jednotky 9 s pohonem, prvnf brousict jednotky
4 s prvnimi pohony 5 axislniho a radidlniho pohybu a druhe brousici jednotky 6 s druhy-
mi pohony 7 axi&lniho a radiflniho pohybu. PootoZenim karuselu o 120° pomoci pohonu 2
karuselu se nachézi rote&nf odlitek 12 v prvnf pracovni poloze a je shora pFfitlacen
a8 otélen prvni pritladnou jednotkou 8 s pohonen, Poklesem prvni brousici jednotky 4
doch&zi k brouseni &ela rotaniho odlitku 12 za soudasného axiédlniho kmitavého pohybu
prvni brousici{ jednotky 4, ktery vyvozuje prvni pohon 5 axi&lniho pohybu, &im¥ dochazi
k rovnom&rnému opotFebeni brusného kotoule. Ukon&ent brouden{ nastavs od signdlu indu-
kujiciho poZadovany thel otolent rota&énfho odlitku 12 za sou&asného n&vratu prvni brou-
sici jednotky 4 do vychoz{ polohy., pPak t¥ipolohovy karusel vykoné oté&&ku o 120° a ro-
talni odlitek 12 se nach&zi v druhé pracovni poloze tripolohového karuselu 18 je sho-
ra pfitladen a~;tééen drubou pritla&nou jednotkou 9 s pohonen.

Pootogenim druhé brousici jednotky 6 do pracovnt polohy dochazt k brouseni zatek-
liny v d&lici rovina a valcové plochy rota&niho odlitku 12 za soudasného kles4ni druhé
brousici jednotky 6, které je vyvozeno druhym pohonem 7 axisdlniho pohybu, po vkondeni
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broudeni se druh& brousici jednotka & vraci do vychozi polohy a dochézi k poototeni
t#ipolohového karuselu 1 o 120° za soudasného shozent opracovaného odlitku z t¥ipolo-
hového karuselu 1 pomoci shazovale 10 odlitku.

Neopracované odlitky jsou do zarizeni k brouSeni podle vynélezu neustale doplno-
vény, proces broudent probihé synchronng soudasné v prvni a druhé pracovni poloze tiri-
polohového karuselu 1.

prvni pohony 5 a druhé pohony 7 axiédlniho a radigdlniho pohybu, déle pohon prvni’
pritla&né jednotky 8 a druhé pkitla&né jednotky 9 jsou zejména hydraulické. pohon vie-
teniku prvni brousict jednotky 4 a viteteniku druhé brousici jednotky 6 je zejména
elektricky.

zakizeni k broudeni rota&nich odlitkd podle vynédlezu nach4zi uplatnéni zejména
ve slévarnach k provadéni dokontovacich praci na rota&nich odlitcich, a to broudenti
%ela odlitkd, které obsahuje zbytky kovu z vtoku a vyfukd, déle k broudent zatekliny
v d&lict rovind a nerovnosti na vélcové &asti rotadnich odlitkd,

PREOMET VYNALEZU

zarizeni k broudeni rota&nich odlitkd, vyznadujici se tim, 2e shora t*ipolohového
karuselu (1) k manipulaci s rota&nimi odlitky (12), 8 pohonem (2) karuselu, je umistén
port&l (3) s prvni ptitla&nou jednotkou (8) s pohonem a druhou ptitla&nou jednotkou (9)
s pohonem, kde vedle prvni pracovni polohy t*fpolohového karuselu (1) je na stojanu
upevnéna prvnf brousici jednotka (4) s vodorovn¢m vietenikem a s prvnimi pohony (5)
axislniho a radi&lniho pohybu, vedle druhé pracovni polohy t¥ipolohového karuselu (1)
je na stojanu upevnéna druhé brousici jednotka (6) se svislym vitetenikem a s druhymi
pohony (7) axiélniho a radidlniho pohybu, pFiZem? do stény keytu (11) v draze rota&niho
odlitku (12) za drubou pracovni polchou t¥ipolohového karuselu (1) je upevnén sklopné
shazova& (10) odlitkl.

2 vykresy
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