(19)

(10)

(12)
(21)
(51)

SUOMI - FINLAND

Fl

(FI) 2
PATENTTI- JA REKISTERIHALLITUS (23)
PATENT- OCH REGISTERSTYRELSEN (41)

FINNISH PATENT AND REGISTRATION OFFICE  (43)
(32) (33) (31) Etuoikeus - Prioritet - Priority

"

(72)

(74

(54

F1 820740 A7

JULKISEKSI TULLUT PATENTTIHAKEMUS
PATENTANSOKAN SOM BLIVIT OFFENTLIG
PATENT APPLICATION MADE AVAILABLE TO THE
PUBLIC

Patenttihakemus - Patentansékan - Patent application 820740

Kansainvélinen patenttiluokitus - Internationell patentklassifikation -
International patent classification

CO5F

Tekemispéivéa - Ingivningsdag - Filing date 02.03.1982
Saapumispaiva - Ankomstdag - Reception date 02.03.1982
Tullut julkiseksi - Blivit offentlig - Available to the public 10.09.1982
Julkaisupdivéa - Publiceringsdag - Publication date 12.06.2019

09.03.1981 AT 47981_A/81

Hakija - S6kande - Applicant

1+Sorain Cecchini S.p.A., Via Bruxelles 53 Roma, ltalia, ITALIA, (IT)

Keksija - Uppfinnare - Inventor

1 +Cerroni, Manlio, TOWN UNKNOWN, ITALIA, (IT)

Asiamies - Ombud - Agent

Leitzinger Oy, High Tech Center, Tammasaarenkatu 1, 00180 Helsinki

Keksinndn nimitys - Uppfinningens benédmning - Title of the invention
Kone orgaanisen materiaalin siirtamiseksi paikoiltaan kompostointikerroksissa.

Maskin for att undantringa organisk material i kompostlager.



Kone orgaanisen materiaalin siirtdmiseksi paikoiltaan kompos-
tointikerroksissa. - Maskin for att undantrdnga organisk

. material i kompostlager.

Nykyisin on vaikeana ongelmana kdsitelld kiinte#td kaupunki-
jatettd ja roskaa niiden kerdéntymisen estamiseksi ja kaytto-
kelpoisen materiaalin talteenottamiseksi samanaikaisesti,
ja tdm& ongelma vaatii nykyisin suurta huomiota osakseen

julkisesta hyvinvoinnista vastaavilta henkiloilta.

Tiedetddn, ettd orgaaniset materiaalit muodostavat huomattavan
osan kiintedsta kaupunkijitteestd ja tastd syysta niiden
uudelleenhyddyntiminen on ensisijaisen téarkeda kysymys.

Yleisend suuntauksena on muuttaa jiAtteess# olevat orgaaniset
materiaalit kompostiksi, jota voidaan kayttd& hyvaksi maatalou-~
dessa. Perusongelmana on se, ettd orgaanisen materiaalin
muuttaminen kompostiksi vie huomattavan pitkédn ajan ja
prosessin kiihdyttémiseksi orgaanisia materiaaleja pitaa
kdsitelld lahes jatkuvasti liikuttaen, jotta t&man muutoksen

aikaansaavien aerobisten bakteerien toiminta on tehokasta.

Useita vakavia ongelmia liittyy kuitenkin massan irrotukseen
ja sen hapetukseen ja namé ongelmat ovat sitd luokkaa,
ettd kdytdnnossd useiden kuukausien mittaisen kypsytyksen

jilkeen ei vieldk&#n saada kunnollista ja kdyttokelpoista

kompostia.

Tdhdn mennessd kaytetyt koneet témén siirtovaiheen syoritta-
miseksi eivit ole antaneet hyvid tuloksia, koska ne perustuvat
yleisesti ottaen kumiauraperiaatteelle, jonka mukaan lumi
vedetdsn toisesta paikasta ja siirretddn toiseen paikkaan

tai sitten kyseess#d on kone, jotka toimivat maa-koneiden
tapaan, mutta t&lléin toiminta ei ole tyydyttdvda eika

nopeaa ja ennen kaikkea ndm#d koneet vaativat paikalle koneenkdyt-



tajan, jonka pitaa ohjata ja kayttaa naita koneita.

Tdstd syystd tarvitaan konetta, jonka avulla voidaan suorittaa
puintilattialle tai kompostointikerrokseen jirjestetyn
orgaanisen materiaalin siirto automaattisesti ja kauko-ohjat-
tuna, jolloin kone kédsittelee altaisiin ker&tty&d orgaanista
ainetta tasaisesti ja ohjelmoidusti ja kykenee toimimaan
jatkuvina jaksoina siten, ettd saavutetaan paras mahdollinen

hydtysuhde ja taloudellisuus,

Fsilld olevan keksinndn mukainen kone tdyttda ylla mainitut
vaatimukset ja on samanaikaisesti rakenteeltaan erityisen
taloudellinen ja tukeva tarjoten lisdksi monia kayttomah-

dollisuuksia.

Keksinndn mukaisella koneella siirretddn kypsytys- tai
kompostointialtaisiin sijoitettua orgaanista ainetta tydnta-
midlld mainittu aines kuormauspaikasta kohti poistumisaukkoa,
hapettamalla se ja samanaikaisesti murskaamalla tai louhimalla
sitd, kunnes materiaalit saavuttavat purkausaukon. Toiminta
tapahtuu jaksoissa, koska koneella on toimiva liike eteenpédin
ja ldhtépisteeseen menevd aktiivinen paluuliike, mutta
suuremmissa asennuksissa kone voi myds siirtyd toiseen

tytaltaaseen.

Esilld olevan keksinnin mukainen kone muodostuu olennaisesti
kahdesta rungosta, jotka ovat sopivan vdlimatkan péédssa
toisistaan ja yhdistetyt siten, ettd muodostuu padsisaankaynti,
jolloin mainituissa rungoissa on roottori, joka sopivasti

ja automaattisesti kdytettynd kdsittelee orgaanista materiaalia
ja jolloin kumpikin runko on varustettu erillisilla siirto-
elimillsd tyojakson aikana tapahtuvan liikkeen aikaansaamiseksi

ja huomattavasti nopeamman paluuiskun suorittamiseksi.

Keksintoad selvitetdidn tarkemmin seuraavassa keksinndn seli-

tyksessd viittaamalla oheisiin piirustuksiin, joissa:



Kuviot 1 ja 2 esittdvédt koneen muodostavia runkoja.

Kuviot 3 ja 4 esittdvdt edestd ja sivulta laitetta orgaanisen

materiaalin saattamiseksi liikkumaan.

Tarkastelemalla erityisesti piirustusten kuvicita 1 ja

2 voidaan todeta, ett#d keksinnén mukaiseen koneeseen kuuluu
olennaisesti kaksi runkoa 1 ja 2, jotka on poikittaisuunnassa
yhdistetty toisiinsa poikittaisosalla 3. Kuten ailkaisemmin
mainittiin, n8md kaksi runkoa on varustettu kumpikin omalla
kdyttilaitteellaan 13, jotka laitteet pydrivat sykronisesti
ja antavat kahdella tdlla tavoin kytketylle rungolle siirty-
misliikkeen toiseen suuntaan tietylld pienelld nopeudella,
jolloin kysymyksessd on tydliike ja jolloin paluuiskua ohjataan
toisella roottorilla 6, joka mahdollistaa kahden t&lla

tavoin portaaliliitetyn rungon siirtymisen huomattavasti

suuremmalla nopeudella.

Fdelleen mukaan kuuluu hidastusyksik$1ld 20 varustettu
kayttomoottori, joka on kiinnitetty suoraan roottorin paaak-
seliin toiselle puolelle tai molemmille puolille ja joka
saattaa pydrim#ddn orgaanista materiaalia kasittelevdn tyodlait-

teen 9.

Runget 1 ja 2 on varustettu kehdoilla tai kupeilla 12,

joissa ovat orgaanista materiaalia kidsittelevdn osan 9

akselin 10 p&aat. Kehto 12 on sovitettu ohjainlaitteen pohjalle,
joka ohjainlaite on sopivasti viisto jadljempénid selvitettdvdsta
syystd. Kumpikin runko 1 ja 2 liukuu kiskoilla 4 ohjain-

ja sddtopydrien 5 avulla, jotka suorittavat portaaliyksikdn

1-2-3 paluutahdin tai liikkeen.

Kuten edella mainittiin, portaalin 1-2-3 eteenpdin suutautuvan
tydliikkeen pitdi tapahtua eritté&in alhaisella nopeudella
ja tdstd syysta kdyttdlaite on varustettu automaattisilla

hidastuskoneistoilla, jotka kdyttavdt kdyttopydrid 7 edul-



lisesti kumi-betonikontaktilla. Ts. pydrat 7 kulkevat betonikis-
koilla 14, jotka on sopivasti esikédsitelty ja tyGstetty

rakennusalalla kdytetylld vakiotoleranssilla.

Hammaspyérévaihteiden.moottoriyksikkﬁ antaa luonteenomaisesti
pydérdlle sopivasti hidastetun nopeuden ja ennen kaikkea
padstds pyoran pyodrim&dn vain silloin, kun moottori obhjaa
sitd, eli se antaa pydralle palautumattoman liikkeen. Itse
asiassa suoritetuissa kokeissa on todettu, ettd kun orgaanisen
materiaalin k#dsittelylaite 9 on rasituksen alaisena, itse
laite pyrkii vetamaan portaalia 1-2-3 kiihdyttden liiketta
eteenpdain ja vaikuttaen siten negatiivisesti koko jarjestel-
mddn, joten on ehdottoman valttaémdtontd, etta pyorat 7
vastustavat tdtd kiihdytystd ja sdilyttdvat ennalta asetetun
nopeuden toimien jarruyksikkéna kiihdytysyksikon asemesta.
Taman aikaansaamiseksi ei riité, ettd pyorien 7 pyorimisliike
on palautumaton, vaan on myds valttamdtonta, etta pydran

ja vierintdkiskon vdlilld on suuri kitka liukumisen estamiseksi
kiihdytysvaiheessa. Tdstd syystd on valittu kumi-betoniliitan-

tda, joka antaa suuren kitkan.

Aikaisemmin on mainittu, ettd portaalin 1-2-3 pitaa suorittaa
tytisku tai vaihe ennalta asetetulla nopeudella ja paluuisku
tai vaihe eri nopeudella, jolloin jalkimmainen johtuu siita,
ettd pyrkimyksend on kdyttdd hyvidksi joutoaika mahdollisimman
tarkoin. Toisaalta on my0s ymmarrettdva, ettd materiaalin
siirtymisen pitdisi tapahtua vain toiseen suuntaan, joten
orgaanista materiaalia kdsittelevd osa pyodrii aina yhteen
suuntaan etenemis- tai sydttdévaiheen aikana ja pysyy paikallaan
toimimattomana paluuvaiheen aikana. Tdssa yhteydessd voidaan
muistaa, ettd vaihdemoottoriyksikon 13 ja pydran 7 muodostamat
elimet "portaalirakenteen" siirtémiseksi eteenpdin antavat

portaalirakenteelle palautumattoman liikkeen.

Jotta portaalirakenne kykenisi suorittamaan paluuiskunsa

milld tahansa nopeudella ja ennen kaikkea suuremmalla nopeu-



della kuin tydntoosien 13, 7 médrittsm& nopeus, on valttdméa-
téntd, ettd orgaanisen materiaalin 9 kdsittelyyn tarkoitettu
laite, eli roottori irroitetaan kosketuksesta kadsiteltavaan
orgaaniseen materiaaliin ja ettd tdstd syystd samanaikaisesti
pytrdat 9 irroitetaan vierintdkiskosta 14, Tam& p&aamidéra
saavutetaan nostamalla roottori 9 pitkin aikaisemmin mainittua
viisteoa ohjainosaa 11 ja nostamalla samanaikaisesti hitaan
siirtymisen yksikkdd, jota edustavat vaihdemoottoriyksikks

13 ja siihen liittyva pydra 7.

Moottorin 23 ja sopivan voimansiirto-osan ohjaamana, jolloin
moottori on jarjestetty toiseen runkoon ja liike siirretty
toiseen runkoon 21, on esimerkiksi kahden ketjun 22 avulla
mahdollista aiheuttaa roottorin 9 akselin 10 liukuminen
viistolla ohjainosalla 11 ja t#l1ld tavoin nostaa roottorin

9 tydasennosta akelin 10 levatessd kehtojen 12 p&alla lepoasen~
toon. Kuten piirustuksista voidaan todeta, akselilla 10

on sitd kayttdva oma vaihdemoottoriyksikkdnsd 20 ja viistota-
sosta johtuen akseli 10 yksinkertaisesti lep#8 ohjainosan

11 p##lla kahden halkiotuen vdlitykselld, jotka tuet estdvit
ainoastaan aksiaalisen siirtymisen, eli siirtymisen pitkin
itse roottorin pituusakselia., Tamidn tarkoituksena on tehda

roottorin irroitus muusta rakenteesta erittdin helpoksi.

Akseliin 10 sovitettu vaihdemoottoriyksikkd on heilurityyppinen
ja vaatii tH#std syystd elimen pydrimisvd@ntomomentin kumoami-
seksl moottorin siirtdessd vddntomomenttinsa roottoriin.
Tdllainen elin on saatu aikaan nivelvivun 14 avulla, joka

on pd&altd saranoitu itse vaihdemoottoriyksikkodn, joka
mainitulla tavalla on heiluri- tai oskillaatiotyyppinen

ja jonka napa tai keskid on sivurungon kiintedn liitoksen
vastakkaisessa pdédssd. Roottorin pydrimisvaiheen aikana

vipu 14 estdd vaihdemoottoriyksikon kdynnistémésta itsedén
pydrimadn reaktion vaikutuksesta, kun taas nostovaiheen

aikana vipu on jarjestetty antamaan vaihdemoottoriyksikdlle

pieni k#antymisliike ensin toiseen suuntaan ja sitten toiseen



suuntaan muuttamatta kuitenkaan havaittavasti moottoriyksikdn
20 asentoa. Mik&ali vastakkaisessa sivurungossa on moottori.-
yksikkd, toiminta toistuu esitetylld tavalla ja sama vipu

14 ja heilurihidastusyksikon muodostaman vipuvarren korvaava
vipu 15 liikkuvat samalla vdljyydelld. L&helld runkoihin

1 ja 2 liittyvdd tukipistettd vipunivel 14 on varustettu
pienelld kiertokangella, joka on saranoitu siihen ja hidastus-
yksikdn ja pyodrdn 7 tukielementtiin, jonka tuki- tai k&@antd-
keskith on kohdassa 18 rungon 1 tai 2 samalla elementilla.
Téama pieni kiertokanki 16 suorittaa kaksoistoiminnan, jolloin
se toimii roottorin 9 nostohetkelld liitostankona ja hetkella,
jolloin roottori 9 saavuttaa tydasentonsa kehdossa 12,

se toimii vinotukena. Piirustuksesta voidaan todeta, etta
roottorin 9 akselinsa 10 ja hidastusyksikdn ja vivun 14

tai vipujen 14 ja 15 kautta kehittd@md pystysuuntainen voima
siirtyy pienen kiertokangen 16 kautta hidastusyksikkéa

13 ja pyorda 7 tukevaan elementtiin. Tilanteessa, jossa
roottori 9 on nostettu ylds (kuvio 2) on selvdsti esitetty
roottorin 9 ja sen akselin 10, vivun 14, kiertokangen 16

ja pyorad 7 ja hidastusyksikk$d 13 tukevan elementin asento,
kun taas kuviossa 1 on esitetty samojen elementtien asento

tilanteessa, jossa roottori on tydasennossa.

Kuviossa 1 esitetystd tilanteesta havaitaan, ettd roottorin

ja sen ohjausosien aiheuttama paino kohdistuu pydrééan 7,

joka tdstid syystd kehittdd suuren ja ennalta médrdtyn adheesio-
voiman. Kiertokanki on rakennettu siten, ettd sen pituutta

voidaan sddtai,

Tdahdn menpnessa on gelvitetty ja kuvattu koneen osia ja

oh jausta. Koneen toiminta kokonaisuudessaan on t@std syysta
selvd, Mutta erds koneelle erityinen tunnusmerkki on roottorin
9 muoto. Tdm# muoto on yksityiskohtaisesti esitetty kuvioissa
3 ja 4 ja ndistd kuvioista voidaan n#hdd, ettd roottori

9 muodostuu sarjasta levyjid, joiden kehdlle on kiinnitetty



akselit 31 esimerkiksi pultattujen kiinnikkeiden avulla.
Roottorin muodostamiseksi riittdd sarja levyjéd, jotka sijoi-
tetaan vdlimatkan pddh&n toisistaan. 0sa, joka k&sittelee
tehokkaasti orgaanista materiaalia, eli osa, joka nostaa,
hapettaa ja rouhii orgaanisen materiaalin, muodostuu itse
asiassa sarjasta karkid tai terid 30, jotka ovat kahteen
vierekkdiseen akseliin 31 kierretyn kaksoiskierrejousen

32 vapaita paita.

Tdl1l8 tavalla kaksoisjousi pysyy lukittuna eikd kykene

nidissi olosuhteissa pyGrimddn karjistd tulevan tydnndn

johdosta kdrkien upotessa materiaaliin, jolloin itse kérkien
vaihto helpottuu. Yhden kierteen tai kierukan ja sitd seuraavan
kierteen vdlinen yhdysvdli on viistossa siten, ettd kukin
akseliin 31 sijoitettu jousisarja on siirtynyt sivulle

tai porrastettu puolen askeleen (eli puolen kierteennousun)
verran verrattuna jouseen, joka on kierretty toiseen yhdensuun-
taiseen akseliin 31. Seurauksena on ts, se, ettd orgaaniseen
materiaalikerrokseen tydntyvdt osat 30 muodostavat jousien

32 vapaat pd#t ovat porrastettuina verrattuna viereisiin
akseleihin sijoitettujen jousen vapaisiin p#ihin, ja tasta
syystd vieldpd pitdmdlld tietty etdisyys saman akselin

toisen paan 30 ja toisen pddn vdlilld saadaan koko orgaanista
materiaalia kasitellyksi jédrjestyksessd ja siten, etta
muodostuu pienet valit tai "askeleet" kdsittelyaltaan leveys-

suuntaan.

Laitteiden tdydentédmiseksi voidaan akselin 31 ja jousen

32 vidliin asentaa vaippa 34, joka on valmistettu itsevoite-
levasta materiaalista, esimerkiksi muovimateriaalista,

ja tamidn tarkoituksena on vdlttdd mahdollinen melu ja valttaa
metallin ja metallin vdlinen kitka, jota esiintyisi siité
syystd, ettsd toimintavaiheensa aikana jousen vapaa p&a

30 tai karki pyrkii kiert&@m&&dn jousta akselin 31 ympéri.

Tamd on myds valttamdton lisdys rakenteeseen,



Y11& kuvatun pefusteella koneen toiminta on selvd. Heti,
kun kdsiteltdvd materiaali on sijoitettu kompostointi-

tai kypsytyslattiassa olevaan kdsittelyaltaaseen, kone
saatetaan etenemdan roottorin 9 tydasennossa. Johtuen
koneen siadnnbllisestd ja ohjatusta etenemisestd ja roottorin
9 yhdistetystd pydrimisestd altaaseen purettu orgaaninen
materiaali irtoaa, nousee, hapettuu roottorin 9 siirtédessa
itsedsdn tydtahdin tai kdyttdvaiheen loppuasentoon. Taman
tahdin aikana jousen 32 kidrjet 30 suorittavat kosketuksen
orgaaniseen ainekseen murentaen ja hienontaen sen. Tama
hienonnus tapahtuu juuri siitd syystd, ettd orgaanista
materiaalia kdsittelevd osa on erittdin ohut ja sen muoto
on sellainen, ettd se ei miss3adn tapauksessa tiivista
orgaanista ainesta., Pdinvastoin k&rkien 30 orgaaniseen
materiaaliin kohdistama isku ja t@médn seurauksena tapahtuva
orgaanisen aineksen nousu ylospdin aikaansaa itse orgaanisen
materiaalin sekoittumisen ja liikkeen, Heti, kun portaali
1-2-3 on saavuttanut tydvaiheen padtispisteen, roottorin

9 ja kéyttopydrayksikon 7 nostomoottori alkaa toimia siten,
ettd se irroittaa mainitun pydran kosketuksesta vierinta-
kiskoon 14. Tissd vaiheessa alkaa toimia palautusmoottori,
joka palauttaa "vaunun" ldhtGasentoon, jotta uusi tydvaihe

voidaan aloittaa.

Tdssd yhteydessd on huomattava, ettd seksd etenemisvaihe
ettd palautusvaihe voidaan keskeyttdd ja aloittaa misséd
kohdassa allasta tahansa luonnollisesti kdyttémdllda vastaavaa

ohjaus- tai sdatdlaitetta,

On selvidd, etta koska orgaanisen materiaalimassan hapetus,
nosto ja siirto pitda tapahtua ennalta mdaratyn ajan ja
toimintatapojen puitteissa ja mukaisesti, on selvdd, ettd
tarvittaessa ja itse koneen paremman hyvidksikdyton kannalta
voidaan kone siirt#dd kdsittelyaltaasta toiseen jirjestdmidlla
asiat siten, ettd heti kun kone on saavuttanut tydvaiheen

padtbasennon, se suorittaa tarvittavan siirron. T&alla



tavoin konetta voidaan kdyttda hyvidksi maksimikapasiteetilla.

Tdssi keksinndssd on puhuttu moottoreista ja talla termilla
on tarkoitettu sidhkdmoottoreita. On kuitenkin huomattava,
etti tietyissd tapauksissa tai kdytettdessa erityisen

suuria kompostointikerroksia on sopivampaa asentaa portaaliin
1-2-3 polttomoottori, joka antaa energian, jota tarvitaan
koneen suorittamien yksittdisten toimintojen ohjaamiseksi

ja siatimiseksi. Tdssd tapauksessa kdytetddn edullisesti
polttomoottoria, joka saattaa paineenalaisen nestevdliaineen
kdyttamsan hydraulisia moottoreita sahkémoottorien korvik-
keina, jolloin tarkoituksena on saavuttaa tédydellinen

riippumattomuus ja tdydellinen irtoaminen verkkoliitdnnoista.

Fdelleen voidaan todeta, ettd jousien 32 kidrjet 30 voidaan
paallystdsd jollakin kovalla kulumista kestdvdlla materiaalil-
la, jolloin t&am& pinnoite voidaan kuluneena vaihtaa, vaikkakin
suoritetut testit ovat osoittaneet, ettd kidrkien 30 kuluminen
on kdytanntssd mitdtdntd. Toisaalta voidaan osoittaa,

ettd vivun 14 kddntopistettd ja tdstd syystd moottoriyksikdn
7-13 kéantbpistettd 18 tukevaa osaa voidaan saataa korkeus-
suunnassa, josta syystd voidaan myds ohjata karkien 30
toimintasyvyyttd késiteltdvan kerroksen korkeuden ja kdrkien

30 mahdollisen kuluneisuuden funktiona.

Erds keksinndn kannalta olennainen n#kdkohta on myds se,

ettd keksinnén mukaista konetta palveleva kdsittelyallas
muodostuu olennaisesti kiskoilla 4 varustetuista sivureunoista
14 ja poikittaisista, tydvaiheen lopettavista padtyelementeis-
td., Pohja itsess#didn ei ole valmistettu betonista tai muusta
materiaalista, vaan sen muodostaa orgaaninen materiaalikerros,
joka painuu sinne k#@sittelyn alkaessa. Heti, kun karkien

30 toimintakorkeus on mi#ritty, on edullisesti poljetusta
maasta muodostetun altaan pohjan ja kdrkien 30 k#sittelemdn
alemman kerroksen vdlilla kerros, jussa on tietyllda paksuu-

della orgaanista materiaalia, joka pysyy paikallaan ja
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muodostaa erittdin hyvédn kerroksen bakteerien muodostumiselle,
joita bakteereita tarvitaan kaymisen aikaansaamiseksi;
samanaikaisesti mainittu kerros mahdollistaa sen, etta
tybvaiheessaan roottori 9 noudattaa ja seuraa kulkukiskojensa
4 epiésddanndllisyyksid vahingoittamatta kuitenkaan itse

asiassa verraten joustavaa pohjaa tai roottorin 9 karkia

30.

Taman koneen rakenteen avulla kyetddn kasittelemddn minka
tahansa sopivan mittaisia altaita, joiden leveyden mdaradvit
puhtaasti taloudelliset seikat. Kuten aikaisemmin on jo
mainittu, kahden rungon 1 ja 2 valinen liitos on suoritettu
poikittaisosalla 3, joka on edullisesti laatikkotyyppinen

ja joka muodostaa jaykdn liitoksen poikittaissuuntaan

kahden rungon 1 ja 2 valille, mutta sallii silti ndiden
kahden rungon vaantdliikkeet toisiinsa ndhden siten, ettad
ndmd kaksi runkoa kykenevdt sovittamaan itsensd kiskojen

4 mahdollisesti muoddostamiin epédtasaisuuksiin,

Edelleen on huomattava, ettd vaikka moottoriyksikko 7-13
pitdd jédrjest#d koneen molemmille puolille, eli kumpaakin
runkoa varten pitdd olla yksi yksikkd, roottorin 9 pydrimisen
aikaansaama yksikkd voidaan sijoittaa vain tolseen runkoon

tai mahdollisesti molempiin.

Y114 esitetyn perusteella on selvdd, ettd kone ratkaisee
paitsi teknisen myds taloudellisen ongelman, koska yksi
kone kykenee kdsittelméddn koko kdymis- tai kypsymisaluetta
jakamalla kompostointikerros useiksi altaiksi, jotka ovat
edullisesti kesken#ddn yhdensuuntaisia. Kone toimii ennalta
mddrdatyn ohjelman tai kullakin kerralla valitun ohjelman
mukaisesti kiskoparilla siirtyen perdkk#disesti seuraavalle

kiskoparille jne.

Osat tai kappaleet, joiksi orgaaninen materiaalimassa

pienennetddn, ovat hyvin pienid ja tdstd syystd ne sopivat
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hyvin hapetettaviksi ja aerobisten bakteereiden hydkkéysten
kohteeksi ja samanaikaisesti heti, kun kdyminen on tapahtunut,
nyt kompostiksi muuttunut orgaaninen materiaali sopii
parhaalla mahdollisella tavalla peridkk#diseen seulomis-

tai puhdistuskdsittelyyn, jolloin n#ém& molemmat suoritetaan,
mikdli kdsittely on toteutettu tilavuuteen perustuen tai

ilmavirroissa.

On huomattava, ettd oikealla tavalla rakennettuna ja suunnitel-
tuna kone sopii myds sekoittamaan alkuperdiseen materiaaliin
muita aineita, kuten sekd kiinteitd ettd nestemdisid biolo-
gisia lietteit#d, koska itse asiassa koko materiaali joutuu
voimakkaan rouhinnan ja sekoituksen alaiseksi, jolloin

tama prosessi homogenoi nopeasti eri komponenttien muodostaman

massan.

Luonnollisesti aloitettaessa kiintedstd kaupunkijatteesta

on kompostointialtaaseen lisdtyssd orgaanisessa materiaalissa
aikaisemmasta karkeasta seulonnasta huolimatta lé@snd vieraita
aineksia, kuten lasinpaloja ja muita, jotka kompostoinnin
aikana sdilyttdvat alkuperdisen kokonsa, kun taas roottorin

9 kidrkiensd avulla suorittaman kdsittelyn l8pik&dyva oikea

ja todellinen orgaaninen aine hienontuu olennaisesti jauhemai-
seen muotoon. Kone on esitetty ja kuvattu puhtaasti rajoitta-
mattomana esimerkkinid. Siihen voidaan luonnollisesti tehdai
tekniikan ja kdytdnnon mukaisia rakenteellisia muutoksia
irtautumatta kuitenkaan itse keksinndn oheisissa patentti-

vaatimuksissa madritellystd suojapiirista,
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Patenttivaatimukset

1. Kone orgaanisten materiaalien siirtdmiseksi paikoiltaan
kompostointikerroksissa, t unn et t u siitd, etts

se muodostuu olennaisesti kahdesta rungosta, jotka on
ylhadlta yhdistetty toisiinsa ja kumpikin runko on varustettu
moottorilla koneen siirtdmiseksi tydtahdin aikana seka
moottorilla koneen siirta@miseksi paluutahdin aikana, ja
lisdks i koneeseen kuuluu roottori, jossa on orgaaniseen
materiaalikerrokseen tunkeutuvat elimet ja joka roottori

saatetaan pytdrim&dn omalla moottoriyksikolldan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kone orgaanisten materiaa-
lien siirtdmiseksi paikaltaan, t unnet t u siits,

ettad tydliikkeen aikaansaava yksikkd muodostuu hidastus-
yksikdstd ja edullisesti rengaspydradstd, jolloin yksikon

liike on palautumaton.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kone orgaanisten materiaa-
lien siirt&miseksi paikaltaan, t unnet tu siits,

ettd kummankin rungon kiihtymisen paluutahdin aikana aikaan-
saava moottori on kytketty pydriin, jotka kulkevat pitkin
ohjainelimia, ja ettd paluutahdin aikana patenttivaatimuksen
2 mukainen moottorilla varustettu py6rd nousee irti liukukis-

kosta.

4. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen kone,
tunnettu siita, ettd roottorin akselin pydrimisliike
kiihdytetaan moottoriyksikolld, joka on kiilattu roottorin
akseliin ja yhdistetty vivustoon, joka kytkee sen kumpaankin
runkoon kumoten siten roottor{lfeaktion.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kone, t un net t u
siita, ettd roottorin pituusakseli lep#dd tydasennossa

kehdossa, joka on sijoitettu kummankin rungon viistoon
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ohjaimeen, jolloin mukaan on jarjestetty laite, esimerkiksi
voimansiirtohihnaa kAytldvd moottori roottorin nostamiseksi

tydasennosta koneen palautusasentoon jakson alussa,

6. Jonkin edella olevan patenttivaatimuksen mukainen kone,
tunnettu siitd, ettd koneen kiihdytysmoottoriyksikdt
(kdyttomoottorit) tystahdin aikana on kiinnitetty runkojien
korkeussuunnassa sididdettdvddn osaan, jonka osan kdantopis-
teessd on roottorin akselin kumpaankin runkoon sitova
vipujar jestelmid, tydvaiheen siirtomekanismin tuen ollessa
yhdistettynd roottorin yhdysvivustoon kiertokangella,

jonka pituutta voidaan s&&dtda ja joka toimii vuoron perdan

yhdystankona ja vinotukena.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kone, t unnet t u
siitd, ettd roottori muodostuu sarjasta levyja, jotka

on sijoitettu vdlimatkan p&ahdn toisistaan pydrimisakselille
ja yhdistetty toisiinsa akseleilla, jotka on sijoitettu
mainittujen levyjen pddlle, jolloin mainitut akselif ottavat
vastaan kaksoiskierrejouset, jolloin toinen kierre on
kiilattu akselille ja toinen kierre on kiilattu viereiselle
akselille ja kumpikin kierre pagttyy kahteen kdrkeen,

jotka ulkonevat roottorista sédteettdiseen suuntaan siten,
ettd ne ulottuvat kidsiteltdviin orgaaniseen materiaaliin
muodostaen t&11& tavoin kdrkiyhdistelmédn, jonka kirjet

on porrastettu toisiinsa ndhden puoliaskeleen (tai puoli-
kierteennousun) verran, jolloin akseliin kiinnitetty kierre-

jousi estdd viereiseen akseliin kiinnitetyn kierrejousen

liikkeen.
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Patentkrav

1. Maskin for att undantringa organiskt material i kompostlager,
Kinnetecknadddrav, att den visentligen bestar av tva
stommar, vilka upptill forenats till varandra och vardera stom-—
men #r forsedd med en motor for att forflytta maskinen under ar-
betstakten samt med en motor for att fdrflytta maskinen under
returtakten, och dessutom hdr till maskinen en rotor med till

ett organiskt materialskikt intringande organ och vilken rotor

bringas att rotera med egen motorenhet.

2. Maskin for att undantridnga organiskt material enligt patent-
krav 1, Kk innetecknad dirav, att den enhet som astad-
kommer arbetsrdrelsen utgdrs av en retarderingsenhet och fire-
trddesvis av ett ringhjul, varvid enhetens rorelse dr ej-bter—

ghende.

3. Maskin foér att undantridnga organiskt material enligt patent-
krav 1, K Annetecknad ddrav, att den till de bigge

stommarns hdrande motorn, som under returtakten Astadkommer acce-

leration, dr kopplad till ett hjul, som loper ldngs styrorgan,
och att under returtakten det med en motor fdrsedda hjulet en—

ligt patentkrav 2 stiger upp ur en glidskena.

4. Maskin enligt ndgot av firegaende patentkrav, k & n n e-
t e ¢ k nad ddrav, att rotoraxelns rotationsrirelse accelere-
ras med en motorenhet, som Ar inkilad pA rotoraxeln och fdrenad
med ett spaksystem, som kopplar den till vardera stommen och

ddrmed upphiver rotorreaktionen.

5. Maskin enligt patentkrav 4, k& nne tecknad dérav,
att rotorns lidngdaxel vilar i arbetslige p& en vagga, som snett
placerats till vardera stommens styrning, varvid tven anordnats
en anordning, t.ex. en krafttransmissionsrem anvéndande motor

f5r att lyfta rotorn fran arbetslédge till maskinens returlige 1

borjan av perioden.

6. Maskin enligt ndgot av ovanstldende patentkrav, k & n n e-
t e ¢c k nad dédrav, att maskinens accelerationsmotorenheter
(driftmotorerna) under arbetstiden fésts till en 1 stommarnas
héjdriktning reglerbar del,ivilken dels vridpunkt finns ett vid
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rotoraxelns bagge stommar bindande spaksystem, medan stddet

till arbetsskedets dverforingsmekanism &r Lorenat till rotorns
kopplingsspaksystem med en foreningssting, vars lidngd kan reg-
leras och som fungerar turvis som fdreningsstlng och snedstod.

7. Maskin enligt patentkrav 1, k& nne t e ¢c k na d didrav,
att rotorn bestar av en serie skivor, som placerats pad ett av-
stand fran varandra till en rotationsaxel och anslutits till
varandra med axlar, som placerats ovanpad ndmnda skivor, varvid
ndmnda axlar mottager dubbelspiralf jidrar, varvid den ena spi-
ralen Ar inkilad till axeln och den andra spiralen inkilad till
den intill liggande axeln och vardera spiralen slutar 1 tva
spetsar, som utgdr frén rotorn i radiell riktning sdlunda, att
de nar till det organiska material som skall behandlas, bildande
s3lunda en spetskombination, vars spetsar &r forskjutna i Lor-
h&llande till varandra med ett halvt steg (eller en halv ging-
stigning, varvid den till axeln fé@stade spiralf jidern forhindrar
rérelsen hos den till den invid liggande axeln fistade spiral-

fjddern.
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