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IMPLANTE DENTARIO (1) E A PARTE COMPONENTE (11) A SEREM CONECTADAS NUM
IMPLANTE DENTARIO (1), CARACTERIZADO PELO FACTO DE AMBAS (1, 11) SEREM CAPAZES
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DENTARIO (1). A CONEXAO INTERNA COMPREENDE, PRINCIPALMENTE, UMA PECA DE ANTI-
ROTAGCAO (6, 16) E UMA PECA CILINDRICA (8, 18), COM A PECA DE ANTI-ROTAGAO QUE FOI
FORMADA PELA REPETICAO DE UMA SERIE DE COMPONENTES DE ANTIROTAGAO (20, 20;),
CADA UMA DELAS FORMADA POR UMA SERIE DE ARCOS (21, 22, 23, 24, 25, 21;, 22, 23, 244,
25;) TANGENTES UNS AOS OUTROS. ESTE PROJECTO DE CONCEPGAO DA PECA DE ANTI-
ROTACAO, PERMITE QUE SEJA OBTIDO UM MELHOR DESEMPENHO DO QUE COM OS
PROJECTOS DE CONCEPGAO DE ANTIROTAGAO CONHECIDOS.



PE1871277 -1 -

RESUMO

“IMPLANTE DENTARIO, PECAS PARA SEREM CONECTADAS A UM
IMPLANTE DENTARIO E A CONEXAO INTERNA ENTRE O IMPLANTE

DENTARIO E CADA PECA"”

Implante dentdrio (1) e a parte componente (11) a
serem conectadas num implante dentdrio (1), caracterizado
pelo facto de ambas (1, 11) serem capazes de estarem
conectadas uma com a outra por uma conexdao interna ao
implante dentério (1). A conexdo interna compreende,
principalmente, uma peca de anti-rotacdo (6, 16) e uma peca
cilindrica (8, 18), com a peca de anti-rotacdo que foi
formada pela repeticdo de uma série de componentes de anti-
rotacdao (20, 20’), cada uma delas formada por uma série de
arcos (21, 22, 23, 24, 25, 21', 22", 23', 24', 257)
tangentes uns aos outros. Este projecto de concepcido da
peca de anti-rotacdo, permite que seja obtido um melhor
desempenho do que com o0s projectos de concepcdo de anti-

rotacdo conhecidos.
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DESCRICAO

“IMPLANTE DENTARIO, PECAS PARA SEREM CONECTADAS A UM
IMPLANTE DENTARIO E A CONEXAO INTERNA ENTRE O IMPLANTE

DENTARIO E CADA PECA"”

Dominio técnico

LA presente invencdo diz respeito a conexdo entre
um implante dentéario e um elemento (de proétese)
protético/prostoddébntico ou, em geral, qualguer peca ou
parte componente a ser conectada a um implante dentério,
onde a referida conexdo ¢é do tipo conhecido como uma
“conexdo interna”, ao mesmo tempo que é feita no interior

do implante.

Tecnologia antecedente

Um implante dentdrio é, basicamente, a parte de
componente cirurgica com determinadas propriedades
bioldégicas que € inserida dentro do osso maxilar de um
paciente e a qual estd conectado um elemento de prdétese, em
que o referido elemento de proétese €& uma parte componente
que suporta uma ou mails partes componentes dentais
artificiais. O processo de insercdo do implante € complexo,

embora este possa ser resumido por uma criacdo inicial de

um alvéolo no maxilar do paciente, uma subsequente insercdao
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do implante, a espera opcional dque envolve um tempo
especifico para que possa ocorrer a integracdo &ssea do
implante no osso maxilar, e a montagem final do elemento de
proétese por meio da sua conexdo ao implante dentdrio e a
subsequente conexdo de um parafuso que conecta o elemento

de prétese com o implante dentéario.

Em relagcdo a esta ultima etapa, a tecnologia
antecedente apresenta varios tipos de projectos de
concepcdo de conexdes entre os implantes e o0s elementos
protéticos, em que uma “conexdo” ¢é entendida como ©
projecto de concepcédo das partes componentes do implante e
do elemento protético que devem ser montadas e conectadas
umas com as outras. De um modo geral, a conexdao entre um
implante e um elemento de prdétese deve satisfazer diversos
requisitos, o principal deles ¢é que a referida conexéo
apresenta uma duracao essencialmente indefinida, ou seja,
que a robustez da conexdo ndo € reduzida durante a
utilizacdo dos elementos protéticos ou dente, ao longo da
vida do paciente. Este requisito ¢ traduzido para o
contexto de outros mais especificos, tal como seja a
distribuicdo de forgas ou cargas para as quais esta sujeito
o elemento protético, que tém que ser tdo uniformes quanto
possivel em todo o percurso ao longo do implante, de modo
que ndo ocorra gque uma peca do implante seja especialmente
sobrecarregada conduzindo a possivel deterioracao da
conexao entre o implante e o osso maxilar, devido a
alteracdes na homeostase ou a uma substituicdo fisioldgica

do tecido de osso para peri-implante ou do tecido 6sseo que
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envolve o implante (um processo bioldégico normal durante a
vida do ©paciente). A manutencdo de um implante de
integracéo 6ssea durante todo o tempo de vida @é
condicionada por factores mecédnicos dependentes das tensdes
e carga gue o0s 1implantes experimentam e que se podem
transmitir ao tecido ésseo com impacto na calcificacdo ou

estabilidade do referido tecido.

Um 1implante deve também ser capaz de ser
conectado a um outro tipo de parte componente, tal como
seja o transportador (uma parte componente que é utilizada
para transportar ou transferir o implante dentédrio para a
zona arida da boca do paciente para ai inserir e enroscar o
implante dentdrio no osso maxilar do paciente) ou outros
tipos de elementos com prdétese dentdria (prostoddnticos).
Essas conexdes devem satisfazer 0s seus préprios
requisitos. Um exemplo desses requisitos, na medida em que
a conexdo entre o implante e o transportador estd em causa,
refere-se a capacidade de transmitir o bindrio de rotacgdao
maximo entre o transportador e o implante (deve ter-se em
consideracdo que o transportador permite que o implante
possa ser enroscado dentro do osso do paciente, como uma
consequéncia do qual deve ter-se uma transmissdo de bindrio
de rotacdo elevada na conexdo entre o transportador e o
implante, a fim de facilitar o enroscamento do implante sem

provocar a deformacdo plastica do implante).

Existem dois tipos diferentes de conexao entre um

implante dentdrio e um elemento protético/prostoddntico ou,
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em geral, qgqualquer parte componente a ser conectada a um
implante: as conexfes externas e as conexdes internas. As
conexdes externas sao aquelas em que a zona de montagem
entre o implante e a parte componente estd situada fora do
implante, isto ¢, o implante apresenta um caracteristica
macho e a parte componente um caracteristica fémea. Em
contraste, nas conexdes internas, a zona de conexdo esté
situada no interior do implante, como uma consequéncia da
qual o 1implante pode ser considerado a parte componente
fémea e a parte componente a ser conectada ao implante pode

ser considerada a parte componente macho.

Foi demonstrado como é que as conexdes internas
apresentam certas vantagens em relacgéo as conexodes
externas, tais como, no caso de uma conexao entre o
implante e o} elemento protético, minimizando as
possibilidades de um desprendimento entre o elemento de
protese e o implante, e permitindo uma melhor distribuicdo
das tensdes e uma maior estabilidade da unidade de elemento
de implante/de prdétese na ocorréncia de sobrecarga. Para
além disso, como um implante com uma conexdo interna pode
apresentar uma cabeca com uma altura mais pequena do gue
num implante com uma conexdo externa, a primeira situacdo é
mais adequada para aplicagdes em gque o implante é inserido
no osso maxilar do paciente de uma maneira submersa, na
qual, durante a integracdo déssea, o implante estd escondido
por debaixo da gengiva. Para além disso, uma conexao
interna facilita a insercdo do elemento de prdtese, ao

mesmo tempo que € mais facil de posicionar e de encaixar um
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elemento macho num elemento fémea do que para orientar o

processo inverso.

A tecnologia anterior contém uma infinidade de
tipos de projectos de concepcado de conexao interna entre
implantes dentdrios e elementos protéticos/prostoddédnticos
ou, em geral, qualguer parte componente a ser conectada a
um 1implante dentdrio. Um exemplo de uma tal conexdo &
divulgado no documento de patente US6733291. A presente
invencao constitui uma alternativa aos referidos projectos

de concepcgéao.

Breve descrigdo da invengéo

E um objectivo da presente invencdo proporcionar
um implante dentdrio e um elemento protético/prostoddédntico
tal como especificado na reivindicagdo 1. Os modelos de
realizagdo preferidos s&o definidos pelas reivindicacgles
dependentes. A conexdo 1interna da invenc¢do garante uma
grande resisténcia, e ao mesmo tempo ndo compromete a
capacidade de fabricacdo ou o custo do implante dentédrio e

a parte componente a ser conectada ao implante dentéario.

A conexdo 1interna entre o implante e a parte
componente compreende principalmente uma peca de anti-
rotacdo e uma peca cilindrica. A peca de anti-rotacdo deve
completar uma série de funcdes e de requisitos. Em primeiro
lugar, a sua principal funcdo ¢é impedir que a parte

componente possa rodar em relagdo ao 1mplante dentério.
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Para além disso, no caso em que a peca € um elemento
protético, a peca de anti-rotacdo deve garantir a
resisténcia do implante durante a fase de insercado do
elemento de prétese e facilitar o posicionamento e a
insercdo do elemento de prdtese, ao criar um guia para
facilitar a montagem do elemento de prdétese sobre o
implante dental. Para além disso, no caso em que a parte
componente & um transportador, a peca de anti-rotacdo deve
ter a capacidade de transmitir o binadrio necessario para
introduzir o implante sem causar deformacgdao permanente do

implante.

Na conexdo interna da invencao, a peca de anti-
rotacdo é formada com uma geometria com base em arcos dque
sao tangentes uns aos outros. Esta geometria da parte
componente de anti-rotacdo cumpre o0s reguisitos acima
referidos, como pode ser visto na descricao detalhada da
invencdo. Além disso, uma vez que a pecga de anti-rotacdo é
baseada em arcos tangentes e, portanto, apenas utiliza
formas arredondadas, ela impede a acumulagdo de tensdes em
pontos especificos da peca de anti-rotagdo e, por extenséo,
nos pontos especificos do implante e na parte componente

conectada ao implante.

Para além disso, a geometria de arcos tangentes é
tal que existem folgas ou aberturas entre a parte
componente e o implante, e o ponto de contacto entre as
zonas de anti-rotacdo da parte componente e o implante é

criado tédo longe quanto possivel a partir do centro da
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geometria ou o eixo longitudinal do implante e a pecga (onde
o referido eixo constitui o eixo de rotacdo da parte
componente), aumentando deste modo a transmissdo do bindrio
de rotacao da parte componente com o implante em relacéao
aos projectos de concepcgdo conhecidos de partes componentes
de anti-rotacgdo, em que o contacto ocorre em pontos que
estdo mais prdximos ao eixo longitudinal do implante e da

parte componente.

No que diz respeito ao modelo de realizacao
especifico do implante dentdrio proporcionado com a conexao
acima mencionada, o referido implante dentdrio compreende
um furo cego que compreende, em acréscimo a uma zona
roscada para as conexdes de um parafuso, uma zona de anti-
rotacdo e uma zona cilindrica para proporcionar as partes
componentes anti-rotacionais e cilindricas acima
mencionadas da conexdao interna. O referido furo cego
apresenta uma entrada coénica que facilita a insercdo do

elemento de prodtese.

Para além disso, o implante dentdrio apresenta de
preferéncia um tipo de pescogo se a forma cilindrica vai
opcionalmente terminar numa zona roscada cdédnica. A zona
roscada cdédnica melhora a estabilidade dos implantes durante
a primeira fase da cirurgia (a insercédo do implante no 0sSso
maxilar do paciente), a medida que aumenta a friccdo entre
o implante e o osso val sendo introduzido o implante no
0sso. A &rea de contacto entre o implante e o osso é

aumentada nesta area, por meio de um tratamento
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fisico/quimico, tal como de preferéncia o ataque quimico
dcido da referida superficie. Opcionalmente, ela ¢é
revestida com uma preparagcdo com propriedades osteo-
indutoras e osteo-condutoras (tais como o plasma rico em
factores de crescimento descritos no documento de patente

WO 0044314 Al), em virtude da qual a integracdo d&ssea do

implante é acelerada e melhorada.

As dimensdes do implante dentdrio sédo calculadas
para oferecer uma resisténcia dptima sem que isso resulte
num implante excessivamente grande. As referidas dimensdes

sao detalhadas na descricao das Figuras.

A parte componente a ser conectada ao 1implante
dentdrio da invencdo também apresenta uma 4area de anti-
rotagcdo e uma zona cilindrica para proporcionar as partes
componentes anti-rotacionais e cilindricas acima
mencionadas da conexdo interna. Tanto a &rea de anti-
rotagcdo e como a area cilindrica apresentam uma extremidade
de chanfragem (bordo rebatido) para facilitar a insercédo da
referida parte componente no furo <cego do implante

dentéario.

Breve descrigdo dos desenhos

Os pormenores da invencdo podem ser observados

nas Figuras em anexo, as qualis nao pretendem restringir o

ambito da invencéo:
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- A Figura 1 mostra um alcgado parcialmente em
corte transversal de um modelo de realizacdo de um implante

dentdrio de acordo com a invencéo.

- A Figura 2 mostra uma vista de topo do implante

dentario da Figura 1.

- A Figura 3 mostra um algcado em <corte
transversal de um modelo de realizacdo de um elemento de

prétese de acordo com a invencdao.

- A Figura 4 mostra uma vista de fundo do

elemento de prdétese da Figura 3.

- Figura 5 mostra uma vista parcial de um
componente de anti-rotacdo da 4&rea de anti-rotacdo do

implante da Figura 1.

- A Figura 6 mostra uma vista parcial de um
componente de anti-rotacdo da é&rea de anti-rotacgdo do

elemento de prdtese da Figura 3.

- A Figura 7 mostra uma vista de sobreposicao ou
de conexdo das zonas de anti-rotacdo do implante dentédrio e

do elemento da prétese das Figuras anteriores.

- As Figuras 8A e 8B mostram duas perspectivas do

implante dentdrio das Figuras anteriores.
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- A Figura 9 mostra uma perspectiva do elemento

de prétese das Figuras anteriores.

Descrigdo detalhada da invengédo

A Figura 1 mostra parcialmente um alcado em corte
transversal do modelo de realizacao preferido do um
implante dentdrio (1) de acordo com a invencdo. O implante
dentario (1), como todos os implantes dentais, é uma parte
componente que ¢ fundamentalmente alongada de acordo com um
eixo longitudinal (5) e que termina na peca de topo por uma
superficie de topo (7). A peca principal do implante
dentdrio (1) €& um componente roscado (27) para ser fixado

ao osso maxilar do paciente.

Na peca de topo, o implante dentéario (1)
compreende um tipo de pescogco cilindrico (2), com ©
referido tipo de pescogco (2) a estar terminado na &rea em
frente a superficie de topo (7) numa area cdédnica com rosca
(19), tal como o corpo roscado (27) comega com uma peca
cénica com a forma da referida &rea roscada cdédnica (19). O
tipo de pescoco (2) possui uma altura (hl) de preferéncia

entre 0,5 e 2,5 mm.

Além disso, o implante dentdrio (1) apresenta um
furo cego (3) que constitui a adrea de conexdo interna entre
oS implantes dentérios (1) e o) elemento
protético/protodéntico, isto &€, a parte componente a ser

conectada ao implante. O referido furo cego (3) abre-se a



PE1871277 - 11 -

partir da superficie de topo (7) e compreende uma entrada
cédnica (4), uma Area anti-rotational (6), uma Area

cilindrica (8) e uma &area roscada (9).

A entrada cdénica (4) facilita a introducao da
parte componente no furo cego (3) do implante dentario (1).
A referida entrada cdénica (3) apresenta uma inclinacgdo em
relacdo ao eixo longitudinal (5) de preferéncia entre 302 e

60¢2.

A 4rea cilindrica (8) reforca o implante dentédrio
(1) ao distribuir as cargas laterais e ao orientar a
entrada da parte componente. A profundidade (h3) da &rea
cilindrica (8) deve ser a maxima qgue assegure suficiente
matéria na parede do implante dentédrio (1), a fim de
suportar as cargas para as quais o implante dentario (1)
estd sujeito. Para este efeito, a 4rea cilindrica (8) tem
uma profundidade (h3), medida a partir da superficie de

topo (7) de preferéncia entre 1,3 e 3 mm.

A 4rea roscada (9) proporciona a &rea de conexdao
do parafuso que liga o implante dentdrio (1) com a parte
componente. O didmetro desta &rea de rosca (9) deve ser
reduzido para garantir uma espessura de parede do implante
dentdrio (1) elevada e uma resisténcia elevada do implante
dentdrio (1), e ao mesmo tempo ela deve ser elevada para
favorecer a integridade do parafuso face as forgas a que o
referido parafuso deve resistir. Para conseguir isso, como

uma solucdo de compromisso, por meio da qual estes dois



PE1871277 - 12 -

critérios opostos sao adequadamente cumpridos, a invengéo
contempla os diédmetros de rosca (9) de preferéncia entre

1,1 e 2,5 mm.

A 4rea de anti-rotacdo (6) geralmente tem uma
profundidade (h2), medida a partir da superficie de topo
(7) de um modo preferido entre 0,7 e 2 mm. Por meio destas
dimensbdes a &rea de anti-rotacdo (6) €& suficientemente
profunda para que ela apresente um comportamento de anti-
rotagcdo correcto, mas ao mesmo tempo ndo é suficientemente
profundo para dgque possa atingir o corpo roscado (27) e
apresenta a espessura das paredes do implante
problematicamente reduzida. Ao mesmo tempo, a &rea roscada
(9) tem de preferéncia uma profundidade (h4), medida a
partir da superficie de topo (7) de entre 3,5 e 7,5 mm.
Estas dimensdes asseguram um numero suficiente de linhas de
rosca na 4&rea roscada (9) para assegurar gue a conexao
entre o implante e o parafuso que liga o implante dentério

com a parte componente é uma conexdo adequada.

A superficie de topo (7) do implante dentdrio (1)
é totalmente plana, a fim de assegurar uma correcta conexao
com a parte componente a ser conectada ao implante dentério
(1) . O tamanho desta superficie de topo (7), delimitado
pela extensdo do furo cego (3) e o diadmetro do tipo de
pescoco (2) dos implantes dentérios (1) deve ser
suficientemente grande para assegurar que a conexado entre o

implante dentdrio (1) e a parte componente possa ser capaz
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de suportar as cargas verticais sem ser deformado

permanentemente.

A Figura 2 mostra uma vista de topo do implante
dentdrio (1), em que a superficie de topo (7), a entrada
cénica (4), a area de anti-rotacdo (6) e a area cilindrica
(8) podem ser vistas. A &rea de anti-rotacédo (6) apresenta
um total de quatro ldébulos (28). A forma especifica da &rea
de anti-rotacdo (6) ¢é detalhada nas Figuras subsequentes.
Pode observar-se, no entanto, na Figura que a é&rea
cilindrica (8) é inscrita na &rea de anti-rotacdo (6), com
o didmetro da &rea cilindrica (8) a ser essencialmente o
mesmo que o didmetro mais pequeno (D) da &rea de anti-

rotagdao (6).

A Figura 3 mostra um algcado em corte transversal
de um modelo de realizacdo de uma parte componente (11) a
ser conectada ao implante dentdrio da invengédo (1), com a
referida peca (11), neste caso, a ser um elemento de
prétese (11). O elemento protético (11), como a maioria dos
elementos protéticos, é uma parte componente
fundamentalmente alongada de acordo com um eixo
longitudinal (15) e proporcionado com um furo de passagem
central (13), a fim de inserir o parafuso que liga o
elemento protético (11) ao implante dentario (1). O
referido furo de passagem central (13) inclui uma &rea de

suporte (14) na qual assenta a cabeca do parafuso acima

mencionado.
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O elemento de prdétese (11) é proporcionado com
uma superficie de contacto (17) concebida para ser apoiada
na superficie de topo (7) do implante dentdario (11). A
referida superficie de contacto (17) tem de ser
perfeitamente lisa para garantir o fecho correcto com o

implante dentario (1).

A partir da referida superficie de contacto (17)
projecta-se uma area anti-rotational (16), que por sua vez
termina numa &rea de chanfragem (10). A referida é&rea de
chanfragem (10) suaviza o contacto dque ocorre entre o
elemento protético (11) e o implante dentdrio (1) até que
as zonas de anti-rotacao (16, 6) de ambos estejam

correctamente orientadas durante a montagem.

Apbs a A&rea de chanfragem (10), o elemento
protético (11) inclui wuma &rea cilindrica (18) que se
projecta a partir da referida adrea de chanfragem (10) e que
termina numa segunda &area de chanfragem (12). Esta segunda
drea de chanfragem (12) facilita a entrada da é&rea
cilindrica (18) na entrada cdénica (4) do implante dentério

(1) .

A 4drea cilindrica (18) facilita a entrada do
elemento de prétese, (11) no furo cego (3) do implante
dentdrio (1). Assim, numa primeira fase de introducédo &
fadcil de se dar a entrada da &area cilindrica (18) na &area
anti-rotational (6) do implante dentédrio (1). Além disso, a

drea cilindrica (18) absorve uma determinada parte da carga
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sofrida pela unidade formada pelo implante dentéario (1) e
pelo elemento protético (11) J& instalados na boca do
paciente, evitando assim que a carga possa calr sobre a
drea de anti-rotacdo (6) e conseguindo-se uma distribuicéo

mais uniforme das tensdes sobre o implante dentédrio (1).

A adrea de chanfragem (10) apresenta uma
inclinagcdo em ©relacdo ao eixo longitudinal (15) de
preferéncia entre 302 e 60°2. A &rea de anti-rotacdo (16)
tem uma profundidade (hl2), medida a partir da superficie
de contacto (17), de preferéncia entre 0,2 e 2 mm. Estas
profundidades da 4&rea de anti-rotacdo (16) garantem a
capacidade de funcionamento da referida 4&rea de anti-

rotacdo (16) em face de cargas laterais.

A Figura 4 mostra uma vista de fundo do elemento
de proétese da invencdo (11). A &rea de anti-rotacdo (16)
apresenta um total de quatro 1ldébulos (28’). A forma
especifica da 4area de anti-rotacdo (16) ¢é detalhada nas

Figuras abaixo.

Tanto a 4&rea de anti-rotacdo (6) do implante
dentdrio (1) como a &rea de anti-rotacdo (16) do elemento
de prétese (11) sdo feitas de preferéncia com um contorno
simétrico, isto é, um que apresenta uma certa
periodicidade, ou repeticdo. No caso do implante dentério
(1) e o elemento protético (11) das Figuras, as A&areas de
anti-rotacéao (6, 16) consistem na repeticdo de um

componente de anti-rotacao (20, 20’7) num total de quatro
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vezes, rodado 90¢ de cada vez até que a circunferéncia
esteja concluida. Outros modelos de realizacdo da invencao
com um maior ou menor nuUmero de repeticgdes do componente de
anti-rotacao (20, 20’) estdo contemplados, dando origem a

um maior ou menor numero de ldébulos (28, 287).

A Figura 5 mostra o componente de anti-rotacéo
(20) da &rea de anti-rotacdo (6) do implante dentéario (1).
O componente de anti-rotacdo (20) compreende neste caso um
total de cinco arcos (21, 22, 23, 24, 25), tangentes uns
aos outros e determinado pelo respectivo raio (R1, R2, R3),
em que o ponto mais prdéximo (26) do componente de anti-
rotacdao (20) ao eixo longitudinal (5) determina o menor
didmetro (d) do componente de anti-rotacdo (20) e a &rea de
anti-rotacdo (6). Como foi estabelecido, a &rea cilindrica
(8) é inscrita na area de anti-rotacéao (6) e
preferencialmente o seu didmetro coincide com este menor

didmetro (d).

No modelo de realizagdo da Figura, o centro dos
arcos de extremidade (21, 25) do componente de anti-rotacéo
(20) estd situado sobre o eixo longitudinal (5). Para além
disso, a relacdo entre o raio (R2) dos arcos (22, 24) e o
raio (R1) dos arcos de extremidade (21, 25) situa-se entre
1:2 e 1:3, e a relagcdo entre o raio (R3) do arco central
(23) e o raio (R1l) dos arcos de extremidade (21, 25) situa-

se entre 3:1 e 4:1.
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A Figura 6 mostra o componente de anti-rotacéao
(207) da 4&rea de anti-rotacdo (16) do elemento de prodtese
(11) . O componente de anti-rotacdo (20’) compreende neste
caso um total de c¢inco arcos (21’, 22', 23', 24, 257),

tangentes uns aos outros e determinado pelo respectivo raio

(R1", R2', R3"), onde o ponto mais prdéximo (26') do
componente anti-rotational (207) relativamente ao eixo
longitudinal (15), determina o menor diédmetro (d’) do

componente de anti-rotacdo (20’) e da area de anti-rotacéo

(16). A 4rea cilindrica (18) estd inscrita na &rea de anti-
rotacgao (16) e assenta o seu didmetro coincidente
preferencialmente com este menor diémetro (d”) mais
pequeno.

No modelo de realizacgdo da Figura, o centro dos
arcos de extremidade (21’, 25’) do componente de anti-
rotacdo (20’) estd situado sobre o eixo longitudinal (15).
Para além disso, a relacao entre o raio (R2’) dos arcos
(227, 24’) e o raio (R1l’) dos arcos de extremidade (217,
257) situa-se entre 1:2 e 1:3, e a relacdo entre o raio
(R3") do arco central (23’7) e o raio (R1’) dos arcos de

extremidade (21', 25’) situa-se entre 1:1 e 1,5:1.

Diferentes exemplos de componentes de anti-
rotagcdo (20, 20’), que néado fazem parte da invencéo, séao
contemplados com uma série de arcos (21, 22, 23, 24, 25,
217, 22", 23', 24', 25’), com excepcao de cinco, dando

origem a um numero varidvel total de 1ldébulos (28, 28').
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A Figura 7 mostra a pegca de anti-rotacdo que
resulta da conexdo entre a &rea de anti-rotacdo (6) do
implante dentdrio (1) e a 4&area de anti-rotacdo (16) da
parte componente (11). Como pode ser visto, a diferente
relacdo entre os raios (R3, R1l) da &rea de anti-rotacédo (6)
e entre os raios (R3’, R1’) da é&rea de anti-rotacdo (16)
permite o aparecimento de um série de folgas (29), de modo
que as areas de contacto (30) entre o implante dentédrio (1)
e a parte componente (11) sdo substancialmente téao
distantes gquanto possivel do eixo longitudinal (5), sem que
a peca de anti-rotacdo seja impedida de funcionar como tal.
Deste modo, € aumentada a transmissdo do bindrio entre a
parte componente (11) e o implante dentario (1), sendo isto
um efeito interessante quando a parte componente (11) € um

transportador (1).

Os raios (R1, R1") séao de preferéncia
compreendidos entre 2,5 e 4 mm, dimensdes que permitem que
uma solucdo de compromisso possa ser alcancada entre o
interesse em ter um elevado raio (R1, R’) para aumentar a
disténcia desde a 4&rea de contacto (30) até ao eixo
longitudinal (5) e, consequentemente, aumentar a
transmissdo do bindrio, e o 1interesse em ter um raio
reduzido (R1, R1’) de modo gque a superficie de topo (7) é
grande, de modo que as conexdes entre o implante (1) e a
extremidade do elemento protético (11) podem suportar

forcas ou cargas laterais.
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As Figuras 8A e 8B mostram duas perspectivas do
implante dentdrio da invencdo presente (1) descrito nas
Figuras anteriores. A Figura 8A mostra um elevado numero de
elementos detalhados nas Figuras anteriores, com 0Os
elementos contidos no furo cego (3) sendo particularmente
apreciadvel que se originam a partir da superficie de topo
(7) . Assim, pode ser visto como é que o referido furo cego
(3) tem inicio na sua parte superior pela entrada cdnica
(4), e continua com a &rea de anti-rotacdo (6), a Aarea
cilindrica (8) e a &rea de rosca (9). A &rea de anti-
rotagcdo (6) consiste em quatro componentes de anti-rotacéo
iguais (20), com cada um desses componentes de anti-rotacéo
(20) sendo formado por cinco arcos (21, 22, 23, 24, 25)
tangentes a uns aos outros. A &rea cilindrica (8) esté
inscrita na zona de anti-rotacdo (6). A Figura 8B mostra
mais claramente o exterior do implante, e detalha o tipo de
pescogco (2), o corpo roscado (27) inerentes a todo o
implante dentdrio (1), e a &rea cdnica roscada (19) do

implante da presente invencgao.

A Figura 9 mostra uma perspectiva do elemento de
proétese da presente invencao (11). Esta Figura mostra como
¢ que, a partir da superficie de contacto (17), o0s
elementos que sao para serem alojados no furo cego (3) do
implante dentédrio (1) originam: a 4&rea de anti-rotacéo
(16), terminada numa chanfragem (10), e a &rea cilindrica
(18), terminada numa &rea de chanfragem (12). Pode ser
visto como & que a &rea de anti-rotacdo (16) compreende

vadrios componentes de anti-rotacdo (207), e gque cada um dos



PE1871277 - 20 -

componentes de anti-rotacdo (20’) €& composto por cinco

arcos (217, 22", 23’7, 24’, 25’) tangentes uns aos outros.

Deve ser salientado que a parte cbncava
correspondente ao arco central (23’) do componente de anti-
rotacdo (16) é estendida ao longo de toda a profundidade da
drea cilindrica (18). Isto facilita o fabrico da parte

componente.

Pela andlise das Figuras 8A, 8B e 9, pode ser
vista uma vantagem adicional da conexdo interna da presente
invencdo, nomeadamente que as &reas cilindricas (8, 18)
estdo inscritas nas 4reas de anti-rotacéo (6, 16),
conseguindo assim que, durante a insercdo do elemento de
prétese (11) dentro do implante dentdrio (1) seja criada um
guia a partir do momento em que a superficie cilindrica (8)
do elemento de prétese (11) € introduzida na zona de anti-

rotacdo (18) do implante dentéario (1).

Para além disso, no que diz respeito a parte
componente (11) da Figura 9, deve ser salientado que também
é contemplado o modelo de realizacdo das partes componentes
(11) nédo proporcionadas com a zona de anti-rotacao (16),
mas as quais sdo compativeis com um implante dentédrio (1)
que € proporcionado com uma &rea de anti-rotacdo (6). Um
exemplo deste tipo de parte componente (11) é o)
transepitelial (uma parte componente que permite a conexao

de véarias préteses a um ou dois implantes dentdrios e que

para esse efeito funciona como um adaptador entre o
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implante dentdrio e o elemento de prdétese comportando
multiplas partes componentes dentais). Estes tipos de
partes componentes (11) devem permitir a insercdo de uma
ponte comportando multiplas partes componentes dentais na
boca do paciente, respeitando a posicdo relativa de um
implante em relacdo a um outro e, facilitando ao mesmo
tempo, a insercdao da ponte. Por esta razao, este tipo de
parte componente apenas compreende uma zona de sem ser de

anti-rotacdo (18) a partir da superficie de contacto (17).

A conexdo interna da 1invencao apresenta um
comportamento que € tal que pode ser valido para implantes
dentdrios (1) e partes componentes (11) de tamanhos muito
diferentes. Assim, a sua aplicagdo estd prevista para
implantes dentéarios (1) de um comprimento de entre 7 e 35
mm (e até mesmo outros), diadmetros de corpo roscado (27)
entre 3,3 e 7 mm (e até mesmo outros), e diémetros da
superficie de topo (7) entre 3,5 e 6,5 mm (e até mesmo
outros). Para além disso, estd previsto que, para uma uUnica
unidade ou familia de implantes dentédrios (1) e de pecas
(11) composta de implantes (1) e partes componentes (11) de
tamanhos diferentes, a conexdo 1interna apresentada por
todos eles (1, 11) pode ser do mesmo tamanho, de modo a
alcancar-se a compatibilidade entre todos os implantes

dentdrios (1) e todas as partes componentes (11).

Lisboa, 14 de Novembro de 2016
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REIVINDICACOES

1. Implante dentdrio (1) e wunidade de parte
componente protética/prostoddéntica (11), a referida unidade
compreendendo, o implante dentédrio (1) proporcionado com
uma area de anti-rotacdo (6) e disposta ao longo de um eixo
longitudinal (5), a &rea de anti-rotacdo (6) formada por
quatro componentes iguais de anti-rotacdo (20) qgque definem
quatro 1ldébulos iguais (28), em gue cada componente de anti-
rotacdo (20) compreende uma série de cinco arcos (21, 22,
23, 24, 25) tangentes uns aos outros e determinado pelo
respectivo raio (R1, R2, R3), e uma parte componente
protética/prostodéntica (11) proporcionada com uma &rea de
anti-rotacdo (16), a &area de anti-rotacdo (16) formada por
quatro componentes iguais de anti-rotacdo (207) que definem
quatro ldébulos iguais (28’7), em que cada um dos componentes
de anti-rotacdo (20’) compreende uma série de cinco arcos
(217, 22, 23', 24’7, 25’) tangentes uns aos outros e
determinados pelos respectivos raios (R1’, R2’, R3’), em
que o implante (1) e a parte componente (11) podem ser
montadas em conjunto, com a referida montagem compreendendo
a conexdo entre ambas as 4areas de anti-rotacdo (6, 16),
apresentando folgas de conexdo (29) e &reas de contacto
(30), em que a distancia das referidas &areas de contacto
(30) ao eixo longitudinal (5) é maior do que a disténcia
das referidas folgas (29) ao referido eixo longitudinal
(5), e em que existe pelo menos uma folga (29) entre cada

um dos componentes de anti-rotacado (20) do implante (1) e o
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seu respectivo componente de anti-rotacédo (20’) da parte

componente (11).

2. Implante dentdrio (1) e wunidade de parte
componente protética/prostodéntica (11), de acordo com a
reivindicacdo 1, caracterizado pelo facto de que o implante
dentdrio (1) ¢é terminado na sua parte de topo por uma
superficie de topo (7) e compreende um furo cego roscado
(3) gque se abre a partir da superficie de topo (7), em que
o referido furo cego (3) compreende a &rea de anti-rotacéo
(6), uma A&area sem ser de anti-rotacdo (8) e uma 4&rea
roscada (9), em gue a &rea sem ser de anti-rotacdo (8) é
uma A&rea cilindrica que estd inscrita na &rea de anti-
rotagdo (6), com o didmetro da &4rea cilindrica (8) a ser
menor ou igual ao didmetro mais pequeno (d) da &rea de

anti-rotacao (6).

3. Implante dentédrio (1) e unidade de parte
componente protética/prostoddntica (11), de acordo com a
reivindicacdo 2, caracterizado pelo facto de que o furo

cego roscado (3) compreende uma entrada cdnica (4).

4. Implante dentdrio (1) e wunidade de parte
componente protética/prostoddntica (11), de acordo com a
reivindicacdo 1, caracterizado pelo facto de que os arcos
extremos (21, 25) sdo centrados em relacdo ao eixo

longitudinal (5).
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5. Implante dentdrio (1) e wunidade de parte
componente protética/prostodéntica (11), de acordo com a
reivindicacdo 4, caracterizado pelo facto de que a relacgéo
entre o raio (R2) dos arcos (22, 24) e o raio (R1l) dos
arcos de extremidade (21, 25) estd compreendida entre 1:2 e
1:3, e a relacdo entre o raio (R3) do arco central (23) e o
raio (R1l) dos arcos de extremidade (21, 25) ser entre 3:1 e

4:1.

6. Implante dentdrio (1) e unidade de parte
componente protética/prostodéntica (11), de acordo com a
reivindicagdo 1, caracterizado pelo facto de que a parte
componente protética/prostoddéntica (11) compreende uma &rea
sem ser de anti-rotagdo (18), em que a &rea sem ser de
anti-rotacdo (18) ¢é uma &rea cilindrica que estd inscrita
na 4area de anti-rotacdo (16), com o didmetro da Aarea
cilindrica (18) a ser menor ou igual ao mails peqgqueno

didmetro (d’) da area de anti-rotacdo (16).

7. Implante dentdrio (1) e wunidade de parte
componente protética/prostodéntica (11), de acordo com a
reivindicagdo 6, caracterizado pelo facto de que a area sem
ser de anti-rotacgdo (18) termina numa &rea de chanfragem

(12) .

8. Implante dentdrio (1) e wunidade de parte
componente protética/prostoddntica (11), de acordo com a
reivindicagédo 1, caracterizado pelo facto de que a 4area de

anti-rotagdo (16) termina numa &rea de chanfragem (10).
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9. Implante dentdrio (1) e unidade de parte
componente protética/prostoddntica (11), de acordo com a
reivindicacdo 1, caracterizado pelo facto de que os arcos
de extremidade (21’, 25’) sao centrados em relacdo ao eixo

longitudinal (5).

10. Implante dentédrio (1) e unidade de parte
componente protética/prostoddntica (11), de acordo com a

reivindicacédo 9, caracterizado pelo facto de que a relacéo

entre o raio (R2’) dos arcos (22’, 247) e o raio (R1’) dos
arcos de extremidade (21’, 25’) ser entre 1:2 e 1:3, e a
relacdo entre o raio (R3’) do arco central (23') e o raio

(R1") do arcos de extremidade (21’, 25’) ser entre 1:1 e

1,5:1.

Lisboa, 14 de Novembro de 2016
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REFERENCIAS CITADAS NA DESCRICAO

Esta lista de referéncias citadas pela recorrente
é somente para a conveniéncia do leitor. Ela ndo faz peca
do documento de patente europeia. Mesmo que grande cuidado
tenha sido tomado na compilacdo, as referéncias, erros ou
omissdes ndo podem ser excluidas e a EPO ¢é isenta de

qualquer responsabilidade a este respeito.

Literatura que ndo de patente citada na descrigdo:

« US 6733291 B + WO 0044314 Al
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