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Keksinto koskee

lihanhienonnuskonetta, jossa kumpikin

jommankumman reikdlevyn (13, 14) kanssa yhdessd toimi-
va terdpidi (18, 19) on sijoitettu kdyttdakselin (4) pddhédn
(10). Kiertdmdlld kdyttdakseliin (4) tukeutuvaa ja kiinte-

54n ulkoholkkiin (23) sisddnkierrettyd sisdholkkia (26)

kierdpydrdn avulla tamd sisdholkki (26) ja sen kanssa kiyt-

téakseli (4) siirtyy niin pitkdlle nuolen (46) suunnassa

kunnes kummankin terdpdan (18,

19) terdt (20) kohoavat

vierekkiisistd reikdlevyistd (13, 14). Sisdholkkia (26)

Kiertivi saatdmoottori kdynnistetHdn kussakin tilanteessa

kidyttdomoottorin (6) kulloisestakin kuormituksesta riippuen

siten, ettd vihimmiskuormituksen alittuessa terdpddt koho-

avat reikdlevystd (13, 14) ja t&mdn viahimmidiskuormituksen

ylittyessd ne jdlleen painautuvat reikdlevyja (13, 14)

vastaan.




Uppfinningen avser en kéttsénder-
delningsmaskin, dir de bAda, vardera med en

av tvd hilskivor (13, 14) samverkande skdrhuvudena (18, 19)
&r anordnade p& drivaxelns (4) inde (10). Genom att vrida

en av drivaxeln (4) stddd och i en fast anordnad yttre hylsa
€23) inskruvad inre hylsa (26) medelst ett sndckhjul fdr-~
flyttas denna inre hylsa (26) och tillsammans med den driv-
axeln (4) s& 18ngt i pilens (46) riktning tills de bida
skdrhuvudenas (18, 19) skdr (20) lyfts upp fran de nirbe-
l&gna hAlskivorna (13, 14). Stdllmotorn, som 3stadkommer den
inre hylsans (26) vridning, startas dirvid i avhidngighet av
drivmotorns (6) férhandenvarande belastning s3, att d3 en
minimibelastning underskrids lyfts skdrhuvudena fr&n h&lski-
vorna (13, 14) och d3 denna minimibelastning &verskrids

skjuts de dter mot halskivorna (13, 14).
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Laite lihanhienonnuskoneen terdasetteen sddtdmiseksi - Anordning for

reglering av en kottstnderdelningsmaskins skdrhuvud

Timd keksintd koskee laitetta lihanhienonnuskoneen tera-
asetteen sditidmiseksi automaattisesti, joka on varustettu
ainakin yhdell&d kiintedlld reikdlevylld, sekd siihen kuu-
luvalla, moottorikidyttdiselle akselille asennetulla, saa-
dettdvilla terdpddllid, jolloin terdpddtd kannattava kayt-
tdakseli on kdyttémottorin kulloisestakin kuormituksesta
aksiaalisuunnassa automaattisesti siten siirrettdvissi,
etti kdyttomoottorin ennaltamddrdtylld vahimmdiskuormi-
tuksella terdpddn terdt ovat tiiviissd kosketuksessa nii-
t3i vastapididtid olevan reikdlevyn leikkuupinnan kanssa,
mutta tidmdn kuormituksen laskiessa terdpddan terat ovat

sitdvastoin kohotetut reikdlevylta.

Tdllainen laite on tunnettu saksalaisesta kuulutusjulkai-
susta 16 57 220. Aikaisemmin k&dytetyissd lihanhienonnus-
koneissa esiintyi vaikeus, ettd terdpdahdn kuuluvat ja
reikilevyn kanssa yhdessid toimivat ter&t kuluvat erit-
tdin nopeasti varsinkin, kun hienonnuskone kay yhtdjak-
soisesti. Tamid merkitsee kuitenkin, ettd yksittdiset te-
rit on hiottava suhteellisin lyhyin vdlein, mikd siihen
kidytettdvin tydpanoksen lisdksi, joka kerta vaatii kysei-
sen terdpdin irroittamista ja paikalleen asentamista.
Tdmd puolestaan aiheuttaa keskeytyksid hienonnuskoneen
kdytdssid, mikd aiheuttaa hdiriditéd kédytossd, jonka vuok-

simyds kyseisen koneen kdyttbdaste on huonompi.

Saksalaisesta kuulutusjulkaisusta 16 57 220 tunnetussa
laitteessa on kdyttodakselia samakeskisesti ympdrdiva kaa-
sutdytteinen rengastila, joka on ulkopuolisen, sd&ddetta-
vian paineen alainen niin, ettd rengastila on koneen tyh-
jdkdynnilld paineeton. Hienonnettavan aineen tullessa
koneeseen aktivoituu kytkinelin, Jjoka aikaansaa ennalta-
miirityn tydpaineen muodostumisen rengastilaan niin, etta
terdkytkin tulee painetuksi reikdlevyd kohti. T&ll&d val-

tetdin terdpddn terien tarpeeton kuluminen. Haittateki-
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jdksi jda kuitenkin td113 tunnetulla laitteella se, etti
huolimatta ennaltamddratystid tydpaineesta rengastilassa
tarkoin ennaltamddrdtty terdpdidn terien etdisyys, joka on
kulloisenkin leikattavan aineen mddrdadman leikkaustulok-
sen kannalta vdlttdmaténtd, ei ole ylldpidettdvissa.

Tdmdn keksinndn tehtdvdnd on poistaa edellidesitetyt vai-
keudet ja saada aikaan laite, jonka avulla t&dllaisen 1li-
hanhienonnuskoneen terdasetetta voidaan sdiatdd automaat-
tisesti siten, ettd terdpddn ja terien vdlilla ylldpide-

tddn kulloinkin ennaltamddrdatty etdisyys.

Tdmd tehtdvd ratkaistaan keksinndn mukaan siten, etta
aksiaalisuunnassa siirrettdvd kdyttbakseli eteentydnne-
tyssd ja takaisinvedetyssd asennossaan voidaan kiinnitt&aa
paikalleen sopivimmin elektronisesti ohjattavan kiinni-
tyslaitteen avulla, ja ettd kiinnityslaite on pneumaatti-
sesti, hydraulisesti tai elektromagneettisesti kdytetty.

Td4116in vdltetddan edullisella tavalla kussakin kdyttoti-
lanteessa kdyttdakselin ei-haluttu siirtyminen ja tera-
paddan ja terien vdlilld voidaan ylldpitdd kulloisellekin
hienonnettavalle tavaralle ennalta maddrdtty etdisyys

niin, ettd kyseiselld hienonnettavalla tavaralla aikaan-

saadaan optimaalinen tulos.

Keksinnon mukaisen laitteen erdlssa erityisen sopivassa
rakennemuodossa on pituussuunnassa siirrettdvdlle kdytto-
akselille laakeroitu tdtd vastaan aksiaalisuunnassa esi-
merkiksi rengaslevyn, rengaslaipan tai vastaavan kautta
tukeutuva kierreholkki, jota voidaan kiertdd siditdmootto-
rin avulla ja jonka ulkokierre on yhteydessd t&ta kierre-
holkkia ympardivan kiintedn laakerimuhvin tai vastaavan
sisdkierteen kanssa. Tdta kierreholkkia voidaan tdlldéin
kiertdd kiintedn laakerimuhvin suhteen siten, ettad kier-
reholkki ja yhdessd sen kanssa myos kdyttdakseli siirtyy

aksiaalisuunnassa, mikd jdlleen joko kohottaa terdpddhan
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sijoitetut terit vastapditid olevasta reikédlevystd tai

asettaa ne reikdlevyd vastaan.

Tdssd yhteydessid voi edelldesitetty kierreholkki myds
osittain ulottua sitd ympdrdivan kiintedn laakerimuhvin
ulkopuolelle aksiaalisuunnassa ja tdlta alueeltaan muo-
dostaa sylinterinmuotoisen vaipan, jota t&118in edelléa-
esitetyn kiinnityslaitteen kiristysrengas tiukasti ympé&-
réi, joka laite kiinnitysasennossaan kiinnittdd kierre-
holkin ja sen kanssa myds terdpddtd kannattavan kdyttdak-
selin paikalleen kyseiseen asentoon, mutta joka laite
avausasennossaan sen sijaan sallii kierreholkin kiertd-
misen siidtdmoottorin avulla ja siten myds kdyttdakselin
aksiaalisuuntaisen siirtymisen.

Lisidksi on tarkoituksenmukaista kun mainittu kierreholkki
on yhdistetty sen kanssa koaksiaalisesti sijoitettuun
kieripydrain tai vastaavaan, jonka kanssa sddtémoottorin

kdyttimd kierukka-akseli tdl116in on yhteydessa.

Jotta terdpididn terien hiomisen jdlkeen lisdksi olisi mah-
dollista kdsin suorittaa tarvittava ter&dpddn uusi sddtd
siihen liittyvdn reikdlevyn suhteen liittyy s@dtdmootto-
rin kierukka-akseliin sopivimmin lukittava kdsittelylaite
tai vastaava, jonka avulla teridp&&td kannattavaa kdytto-
akselia voidaan siirtai.

Tamian keksinndén muut yksityiskohdat ilmenevdt seuraavasta
piirustuksessa esitetyn rakenne-esimerkin selityksesta
sekid siihen liittyvistd patenttivaatimuksista, jossa pii-

rustuksessa:

Kuv. 1 esittdi keksinndn mukaisella laitteella varustet-

tua lihanhienonnuskonetta sivulta katsottuna,

Kuv. 2 esittdi leikkausta viivaa 2-2 pitkin,
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Kuv. 3 esittdi kuvion 1 osaa suuremmassa mittakaavassa,
jossa terdt ovat asetetut, ja

Kuv. 4 esittdid kuviota 3 vastaavasti terid kohotetussa
asennossa.

Kuviossa 1 sivulta esitetty lihanhienonnuskone on varus-
tettu alustalla 1, jolla on numerolla 2 merkitty koneen-
runko. Tdhdn koneenrunkoon on muodostettu laakeripesd 3,
jonka tehtdvdnd on vastaanottaa ja tukea numerolla 4 mer-
kittyd kdyttdakselia, joka elastisen kytkimen 5 kautta
saatetaan pydrimisliikkeeseen sdhkdmoottorin 6 avulla.
Koneenrunkoon 2 on sen sihkdmoottorista 6 poispdin suun-
natulle puolelle lisdksi muodostettu suppilolla 7 varus-
tettu tulokotelo 8, jonka sidhkdmoottorista 6 poispdin
suunnatulle puolelle on sijoitettu numerolla 9 merkitty
leikkuupdid, jonka sisddn kdyttdakselin 4 numerolla 10
merkitty pdd ulottuu. Tdmd leikkuupdd 9 on t&lléin pei-
tetty menokotelon 11 avulla, jonka poistoaukko on merkit-
ty 12.

Leikkuupddhin 9 on aksiaalisuunnassa kiintedsti per&dkkédin
sijoitettu kaksi kiinte#dtd reikdlevyd 13 ja 14, jotka on
kiinnitetty paikalleen rengaskehyksen 15, sulkurenkaan 16
ja reikdlevyjen 13 ja 14 vdliin sijoitetun tukirenkaan 17
avulla. Ndihin reikdlevyihin 13 ja 14 liittyy numeroilla
18 ja 19 merkityt leikkuupdat, jotka ovat varustetut
useilla terilld 20. Namd leikkuupdit 18 ja 19 on t&lldin
tydnnetty kdyttdakselin 4 vapaan pddn 10 pddlle ja kiin-
nitetty paikalleen. Tdmdn akselinpdan 10 ldhelld oleva,
tulokotelon 8 l4pi ulottuva akselinpdd 21 on tdlldin pei-
tetty yhdessid kdyttdakselin 4 kanssa pydrivén holkin 22
avulla.

Kuten lisdksi voidaan ndhdd kuviosta 1 tukee koneenrunko
2 kiinte#td laakerimuhvia 23, jonka sisdkierteeseen 24 on
osittain kierretty sisddn ulkokierteelld 25 varustettu
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kierrettivid kierreholkki 26. Tadmidn kiintedn laakerimuhvin
23 ulkopuolelle ulottuva kierreholkin 26 osa 27 on tdl-
18in sylinterinmuotoinen ja tukeutuu numerolla 28 merki-
tyn rengaskannen kautta k#dyttdakselin 4 vaippaan, jonka
akseliosa 29 kuulalaakereiden 30 avulla on laakeroitu
kierreholkkiin 26.

Tamidn kierreholkin 26 holkkiosasta 27 poispdin suunnatul-
le pditypinnalle on kiinnitetty numerolla 31 merkitty
kierdpyorid, jonka kanssa kierukka-akseli 34 on yhteydes-
si, jota kidytetddn sddtémoottorin 32 avulla ketjupydrien
33 kautta.

Kuten lisidksi voidaan nihdid kuvioista 1 ja 2 on sylinte-
rinmuotoinen holkkiosa 27 tiukasti kiinnityslaitteeseen
kuuluvan kiristysrenkaan 35 ympdrdimd, jota numerolla 36
merkityn kiristyspultin sekd numerolla 37 merkityn kiris-
tysmutterin avulla voidaan kiristdd ja 1dys&atd. Tamdn
kiristysrenkaan 35 kiristdminen ja ldysddminen tapahtuu
t4116in pneumaattisen sylinterin 38 avulla, jonka man-
nidnvarsi 39 on niveltyvidsti kiinnitetty numerolla 40 mer-
kittyyn kampeen, joka minndnvarren 39 liikkeen vaikutuk-
sesta suorittaa nuolen 41 suuntaisen kddntoliikkeen. Pyd-
rimissuunnasta riippuen kiristysmutteri 37 t&d116in joko
kiristyy tai 1&ystyy, mikd puolestaan joko kiristdd tai
1dysaa kiristysrengasta 35.

Timd keksinndén mukainen lihanhienonnuskone toimii seuraa-
valla tavalla: Kuviossa 1 esitetyssd kdyttdakselin 4 seka
myds sille sijoitettujen terdpdiden 18 ja 19 tydasennossa
asettuu mdnndnvarsi 39 ulostydnnettyyn lepoasentoonsa,
jossa kiristysmutteri 37 on vedetty tiukasti kiinni ja
kiristysrengasta 35 on kiristetty. Tdmd kiristysrengas 35
ymparsi td118in tiukasti sylinterinmuotoista holkkiosaa
27 niin, ettd kierreholkin 26 kiertyminen ei ole mahdol-
linen. Tami estidid samalla kdyttdaakselia 4 siirtymdsta

mihinkiddn aksiaalisuunnassa. Tdssd kdyttdakselin 4 tyo-
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asennossa syodtetddn leikattava aine nuolen 42 suunnassa
suppiloon 7, josta se nuolen 43 suunnassa joutuu terdpdi-
den 18 ja 19 ja niihin kuuluvien reikdlevyjen 13 ja 14
kohdalle, jolloin aine leikkuutoimenpiteen jdlkeen pois-
tuu nuolen 44 suunnassa menokotelossa 11 olevan

poistoaukon 12 kautta.

Kun leikattavan aineen syodttdé nuolen 42 suunnassa kes-
keytetddn laskee sdhkomoottorin 6 kuormitus. Tietyn va-
himmdiskuormituksen alittumisen jdlkeen suorittaa mannidn-
varsi 39 elektronisen ohjauksen kautta iskuliikkeen nuo-
len 45 suuntaan, jolloin kampi 40 suorittaa kd@antoliik-
keen nuolen 41 suunnassa, mikd 16ysda kiristysmutteria 37
ja siis my6s kiristysrengasta 35 ja vapauttaa kierrehol-
kin 26. Tdmdn jdlkeen sddtdmoottori 32 kdynnistetdidn
elektronisen ohjauksen kautta, mikd kierukka-akselin 34
ja kierdpydrdn 31 kautta kiertdd kierreholkkia 26 ja siis
siirtdi sitd aksiaalisuunnassa kiintedn laakerimuhvin 23
suhteen. Tdmdn kierreholkin 26 siirtymisen vuoksi nuolen
46 suunnassa vetdytyy myods kdyttdakseli 4 yhdessd tera-
pdiden 18 ja 19 kanssa takaisin, mikd@ kohottavat terdt 20
vastapiddtd olevien reikdlevyjen 13 vast. 14 leikkuupin-
noista kuviossa 4 esitetyllda tavalla. Kun tdma kayttdak-
selin 4 siirtyminen aksiaalisuunnassa on pddttynyt palaa
manndnvarsi 39 jdlleen lepoasentoonsa, jolloin kiristys-
rengas 35 jdlleen kiristyy ja siis kierreholkki 26 ja sen
kanssa myds kdyttdakseli 4 on lukittu paikalleen.

Kun lihanhienonnuskoneeseen jdlleen sydtetddn leikattavaa
ainetta nuolen 42 suunnassa suppilon 7 kautta sen jdlkeen
kun sitd on lyhyemmdn tai pidemmd&n ajanjakson aikana kdy-
tetty tyhjdkdynnilld, nousee sdhkomoottorin 6 kuormitus
jdlleen. Heti kun ennaltamdidrdtty s&hkomoottorin 6 vahim-
midnskuormitus ylittyy saa elektroninen ohjaus j&dlleen
aikaan kiristysrenkaan 35 ldysddmisen sekd kierreholkin
26 kiertdmisen, jonka seurauksena kidyttdakseli 4 ja siina

olevat terdpddt 18 ja 19 siirtyvdt nuolen 46 suuntaa vas-
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taan. Terdpididen 18 ja 19 terdt 20 asettuvat siis jdlleen
kuviossa 3 esitettyyn tydasentoon, jossa niiden leikkuu-
reunat ovat tiiviissd kosketuksessa reikdlevyjen 13 ja 14
leikkuupintojen kanssa. Sen jédlkeen kun mdnndnvarsi 39
jdlleen on palautunut lepoasentoonsa on myds kiristys-
rengas 35 jdlleen kiristyy niin, ettd sekd kierreholkkia
26 ettd myds kidyttdakseli 4 yhdessd terdpdiden 18 ja 19

kanssa on estynytsiirtymidst3d mihinkd&dn aksiaalisuunnassa.

Jotta terdpdihin 18 ja 19 kuuluvien terien 20 asentoa
mahdollisen hiomisen jdlkeen voitaisiin varmasti ja tar-
kasti siitdi vierekkdisten reikilevyjen 13 ja 14 leikkuu-
pintojen suhteen on kierukka-akseli 34 lisdksi varustettu
numerolla 47 merkitylld k#sipydrdlld, jonka avulla kdyt-
tdakselia ja sen kanssa kumpaakin terdpddtd sdaatomootto-
rista 32 riippumatta voidaan k#sin siirtdd aksiaalisuun-

nassa.

Patenttivaatimukset

1. Laite lihanhienonnuskoneen teriasetteen sddtémiseksi
automaattisesti, joka on varustettu ainakin yhdelld kiin-
tedlld reikdlevylld (13,14) sekd siihen kuuluvalla, moot-
torikidyttdiselle akselille (4) asennetulla, sdddettdvdlla
terdpddllsd (18,19), jolloin terdpddtd kannattava kaytto-
akseli on kiyttdmottorin (6) kulloisestakin kuormitukses-
ta aksiaalisuunnassa (46) automaattisesti siten siirret-
tivissd, ettd kdyttdmoottorin ennaltamddradtylld vahim-
mdiskuormituksella terdpididn terdt (20) ovat tiiviissa
kosketuksessa niitd vastap#ditid olevan reikdlevyn leik-
kuupinnan kanssa, mutta tdmidn kuormituksen laskiessa te-
rdpddn teridt ovat sitdvastoin kohotetut reikdlevylta,
tunnettu siitd, ettd aksiaalisuunnassa siirrettdva kayt-
tdakseli (4) eteentydnnetyssd ja takaisinvedetyssa asen-
nossaan voidaan kiinnitt&3 paikalleen sopivimmin elekt-
ronisesti ohjattavan kiinnityslaitteen (38, 40, 35) avul-
la, ja ettd kiinnityslaite (38, 40, 35) on pneumaattises-
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ti, hydraulisesti tai elektromagneettisesti kdytetty.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu siitd,
ettd kdyttdakselille (4) on laakeroitu siihen aksiaali-
suunnassa esimerkiksi rengaslevyn, rengaslaipan tai vas-
taavan kautta tukeutuva kierreholkki (26), jota voidaan
kiertdd s#ddtomoottorin (32) avulla ja jonka ulkokierre
(25) on yhteydessd tdtd kierreholkkia (26) ympdrdivan
kiintedn laakerimuhvin (23) tai vastaavan sisdkierteen
(24) kanssa.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunnettu siiti,
ettd kierreholkki (26) osittain aksiaalisuunnassa ulottuu
sitd ympdrdivan, kiintedn laakerimuhvin (23) ulkopuolelle
ja tdltd alueelta on sylinterinmuotoisen vaipan (27) muo-
toinen, jota kiinnityslaitteen kiristysrengas (35) tiu-
kasti ymp&drdi.

4, Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd kierreholkki (26) on yhdistetty koaksiaali-
sesti sen kanssa sijoitettuun kierdapyodrddn (31) tai vas-
taavaan, jonka kanssa sddtdmoottorin (32) kadyttdmd kie-

rukka-akseli (34) on yhteydessa.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu siitd,
ettd kierukka-akseliin (34) on yhdistetty lukittava kd-

sittelylaite (47) tai vastaava, jonka avulla on mahdol-

lista kdsin siirtdi terdpaatd (18, 19) kannattavaa kayt-
toakselia (4).
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Patentkrav:

1. Anordning f8r automatisk reglering av en k&ttsdnder-
delningsmaskins skdrhuvud, vilken &4r f8rsedd med atmin-
stone en stationdr hdalskiva (13, 14) samt ett dartill ho6é-
rande pd en motordriven axel (4) monterat rglerbart skar-
huvud (18, 19), varvid drivaxeln som bdr skdrhuvudet &r
beroende pad drivmotorns (6) varje enskilda belastning i
axialriktning (46) automatiskt sd forflyttbar, att vid en
forutbestdmd minimibelastning av drivmotorn &r
skdrhuvudets skirklingor (20) i intim kontakt med halski-
vans skdryta som ligger mitt emot dessa, men d& denna be-
lastning minskar &r skdrhuvudets skdrklingor ddremot upp-
ht¢jda fran halskivan, kidnnetecknad av att den axiellt
rdrbara drivaxeln (4) i sitt framskjutna och tillbaka-
dragna l3ge kan fixeras l&mpligen medelst en elektroniskt
styrbar sp#nnanordning (38, 40, 35), och att sp&nnanord-
ningen (38, 40, 35) pdverkas pneumatiskt, hydrauliskt
eller elektromagnetiskt.

2. Anordning enligt krav 1, k&nnetecknad av att pa driv-
axeln (4) &r lagrad en i axiell riktning pd denna via
exempelvis en ringskiva, ett ringband eller liknande
stédjande gdngad hylsa (26), vilken &r roterbar medelst
en stdllmotor (32) och vars utvdndiga gdnga (25) griper
in i den inv#ndiga gidngan (24) p3d en denna gdngade hylsa
(26) omgivande fast lagerhylsa (23) eller liknande.

3. Anordning enligt krav 2, kidnnetecknad av att den gin-
gade hylsan (26) delvis strdcker sig ut i en axiell rikt-
ning 6ver densamma omgivande, fasta lagerhylsan (23) och
har i detta omrade formen av en cylindrisk mantel (27),
vilken stadigt omges av en spidnnring (35) pa sp&nnanord-

ningen.

4. Anordning enligt krav 2 eller 3, kdnnetecknad av att
den gdngade hylsan (26) 8r fdrbunden med ett relativt
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denna koaxiellt anordnat sndckhjul (31) eller liknande,
vari en av stiallmotorn (32) driven sndckaxel (34) ingri-

per.

5. Anordning enligt krav 4, k#nnetecknad av att sndck-
axeln (34) &r kopplad till en lasbar mandvreringsanord-
ning (47) eller motsvarande, med hjdlp av vilken det &ar
méjligt att manuellt fdorskjuta drivaxeln (4) som uppbdrs
av skidrhuvudet (18, 19).



87619

kv /\ow &) N
or _ m m
9y &l | i
\ VAN g tilse T L] _
5 : 3 T T
.M . oN. // o\_\n\\ 11 . WN | - ._
=X ﬁmm\ ve \ﬁ . =
f ——— W Y\ IAV
CV\IW@M N AN e ., : A\ u Ik
ZAWEN = he < _ w . __
% < y 7-,‘ ;i\%\y 7 _ F Dt m L] f?\,[
» 7S s , = 3 AT
Sk g S* &7 H _ 7 S
v , 9 32 | i
# “ 33




87619

76 40y

Ve

AT




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

