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ZaFizeni umoZifuje automatickou vy- '
ménu hrotu s Selnim undsedem u obréb&cich N
strogﬁ na hifdelové obrobky, upinané do NN
hrotu za st¥edici ddlky. Podatatou Je . N
umisténi hrotu s Selnim undSelem v drié- AN ‘-l
ku, ktery umoZnuje automatické upindni N T
do vietene stroje a automatickou vym&nu NN // N
mezl vietemen stroje a zdsobnikem. ~ . T
Obréabéci stro] je vybaven za¥izenim pro o \\ . \
automatické upindni drZdku s hrotem ve "~ ~
vietenl, zAdsobnikem pro skladovani hrot\ « \\ 8 N
s unéddelem riznych velikosti, umistanych ~ . ~
v drfdcich a manipuldtorem pro vyménu. -
Vzuﬂti je mo¥né zejména u obrébEcich * L
strojld na h¥idels, kde se vyZaduje vyso- ﬂ \ - ; E
k& automatizace, zvla#ts automatické se- .
Fisovani na jin} obrobsk. RN ™ \
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Vynalez se tyka zafizeni pro automatickou vymé&nu hrotu
s telnim unddelem, pouZivaného u obrab&ciho stroje, kde ob-
robek tvaru h¥idele je upinédn za stfedici dilky do hrotl,pFi-
tem: hrot ve vieteni je opatfen felnim unafelem pro pfenadent
totivého pohybu z vietene na obrobek.

V soulasné dob&, pFfi sefizovéni obrabdciho stroje na no-
vy obrobek, je nutné hrot s Zelnim unadeiem ruéné vyménovat a
nen{ zndmo zafizeni, které by tuto préci automatizovalo.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze hrot s Eelnim unase-
tem je umistén v driéku, ktery umoZnuje automatické upinanit
do vietene stroje a automatickou vyménu mezi vietenem stroje
a zésobniken. 0br£béc1 stroj je vybaven zaffizenim pro automa-
tické upinéni dridku s hrotem ve vieteni, zasobnikem pro skla-
dovéni hrotly s undaZetem riznych velikosti, umisténych v drié-
"¢ich a manipulétorem pro vyménu,

PoZadavek automatické vymény hrotu s Eelnim unadeiem, je
zvl48f naléhavy u strojd pracujicich bez ruini obsluhy a za-
fazenych do automatickfeh vyrobnich systémi, kde se vyZaduje
kompletni automatické sefizovani stroje pfi pfechodu vyroby
na novy obrobek. U bé&inych obrébécich strojl zaFfizeni sniZuje
tas. na sefizovant a umoinuje tim vy3i4 vyuZiti stroje.

Zaftfzeni je schinaticky zndzorndno v pfipojent k soustrui-
nickému strojt na pfiloZenych vykresech, kde obr. 1 pFedsta-
vuje pohled zpFedu na zalfizeni pifipojené ke stroji a obr. 2 '
pfitny Fez strojem. Souvislost mez{ obr. 1 a obr. 2 spotivé
v tom, 2e¢ je na obr. 2 Fez A=A vyznaleny na obr. 1:

~ na obréb&cim stroji 1 je obrobek 2 upnut za stfedici
dilky do hrotu 3 v kontku 14 a hrotu 4 s Eelnim un5§e£en,
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umisténém v dribkq 5, drieném pomoci zalfizeni Hro automatické
upinéni ve vieteni 6. K obrab¥cimu stroji 1 je pFistaven ma-
nipuldtor 8 s mechanickou rukou 9 uloZenou otoeind a osové po~
suvné na suportu 13. V dosahu mechanické ruky 9 je bubnovy z2é-
sobnik 12, ktery obsahuje sadu hrotd 4 s Zelnim unésetem rdz-
nych velikosti, upnutych v dr2decich Se

Drzék 5 a zaffzeni hro automatické upinéni, bubnovy
zdsobnik 12, mohou byti provedeny libovolnym a jiZ znémym zpl-
sobem, poufivanym pFi manipulaci a skladovani nastrojl a proto
nejsou popsany.

Zobrazeny obrébéci stroj ﬁ, je soustruinické centrum
s vietenikem 13, konikem 11 na podélném suportu 1&, ktery koné
posuvny pohyb po svislém LloZi 12 s obrobkenm i. K svislému lo21d
lﬁ je ptichycen pfi¢ny suport 11.3 ndstrojovou hlavou 12' Po-
pis stroje je uveden pouze pro docileni vétZ§ ndzornosti a ne~-
n{ pfedmétem vynilezu.

Funkce zatizeni podile vynbdlezu probihé takte:

po zastaveni vietene 6 obribdciho stroje 1 a vyjmutd ob-
robku 2 z hrotd 3 a 4 nochanické ruka 9 oto!uil pohybem a po-
suvnym pohybe- suportu 10 uchopi driik 5, upnuty ve vieteni 6,
ve kterém je;ynistén hrot 4 s Celnim un‘!eéel, urienym k vyli-
né, ZaFizeni?‘ro autolatické upinéni uvolni drék 5, mecha~-
nickd ruka 9 posuvnym pohybem vyjme drZék 5 z chtcne 6 a po-
suvnyn pohyben suportu 10 a viastninm otoényn a posuvuyl pohy~-
bem uloZ2{ do bubnového zésobniku 12. Mechanické ruka 9 se
posuvnym pohybem suportu 12 vzdtli od uloZeného drZidku 5. Bub-~
novy zésobnik 12 se pootolf a pFipravi tim novy poZadovany
hrot 4 s telnim upinatem do polohy pro vyménu. Vym&na se pro-
viad§ obdobnym zplisobem.

Pfedmét vyndlezu Lze s Uspéchem vyuZit u obréb&cich stro-
jG na hfidele, kde se vyZaduje vysokd automatfzace, zvlaitd
automatické sefizovant na jiny obrobek.
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Zatizent pro automatickou vymé&nu hrotu s Zelnim un‘&eée-,
napt. u obrdbdciho stroje, kde obrobek tvaru hfidele je
upindn za stredici dilky do hrotld v koniku a vieteni, pfi-
&em2 hrot ve vieteni je opatien Celnim und¥elem pro pfené-
Seni toltivého pohybu z vietene na obrobek vyznalené tim,
e hrot 74/ s telnim undlelem je umistén v driédku /5/ dr-
Zenénm zai‘izenim&o automatické[tpiwﬁ ve vieteni /6/ a

- obréb&ct stroj /1/ je vybaven bubnovym zésobnikem /12/ ob-

sahujicim alespon jeden hrot /4/ s Zelnim undfelem v alespon
jednom drzaku /5/ a mezi obrébd&eim strojem /1/ a zésobnikem
112/ je umistin manipulétor /87 pro vyménu dridku /5/ mez$
bubnovym zésobnikem /12/ a vFfetenem /6/.

Zatizeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze manipulator /8/
je tvoFen suportem /10/, vybavenym mechanickou rukou /9/
otoénd a vysuvné uloZenou.

2 vykresy
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