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一种履带减速器

(57)摘要

本实用新型涉及一种履带减速器，其结构包

括依次传动连接的电机轮、第一齿轮以及多级行

星轮系，所述第一齿轮的轴心与所述多级行星轮

系的中心轴重合，所述电机轮与所述第一齿轮啮

合，且所述电机轮的轴心位于所述第一齿轮轴心

的上方。所述第一齿轮的直径大于所述电机轮的

直径。本实用新型驱动电机的安装位置离地面较

高，提高履带的通过性，保护电机不易受损，轮系

布置合理，仅使用三级行星轮系达到所需的减速

比，结构简单，减少加工成本。

权利要求书1页  说明书3页  附图2页

CN 212099117 U

2020.12.08

CN
 2
12
09
91
17
 U



1.一种履带减速器，其特征在于，包括依次传动连接的电机轮、第一齿轮以及多级行星

轮系，所述第一齿轮的轴心与所述多级行星轮系的中心轴重合，所述电机轮与所述第一齿

轮啮合，所述电机轮的轴心位于所述第一齿轮轴心的上方，所述第一齿轮的直径大于所述

电机轮的直径；所述多级行星轮系包括依次传动连接的第一行星轮系、第二行星轮系以及

第三行星轮系，所述第一行星轮系包括第一太阳轮、第一行星轮、第一齿圈以及第一行星

架，所述第二行星轮系包括第二太阳轮、第二行星轮、第二齿圈以及第二行星架，所述第三

行星轮系包括第三太阳轮、第三行星轮、第三齿圈以及第三行星架，所述第一齿轮与所述第

一太阳轮为一体轮。

2.根据权利要求1所述的履带减速器，其特征在于，所述第一行星架为第二行星轮系的

太阳轮，所述第二行星架键连接有传动轴，所述传动轴为第二太阳轮，所述第三齿圈为动力

输出端。

3.根据权利要求2所述的履带减速器，其特征在于，在所述传动轴外套接有空心轴，所

述空心轴、所述第一齿圈、所述第二齿圈以及所述第三行星架的自由度都为零。

4.根据权利要求1所述的履带减速器，其特征在于，在所述电机轮与所述第一齿轮外部

设置有端盖，在所述端盖安装所述电机轮的位置设置有用于固定驱动电机的连接盘。

5.根据权利要求1所述的履带减速器，其特征在于，在所述第三齿圈外端面上设置有前

盖，在所述第三齿圈的内端面上设置有箱体。
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一种履带减速器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种减速器，具体地说是一种履带减速器。

背景技术

[0002] 履带式的机械是工程施工中的重要机械设备，包括挖掘机、起重机等，电机通过减

速器减小速度、增加转矩，然后由减速器输出动力驱动履带。其中电机输出轴与履带的转轴

同轴，一般电机离地面只有200mm左右，而履带是专门用于特殊环境地面上的，工作时地面

往往崎岖不平，经常会发生电机与路面的磕碰，严重影响设备的通过性，并且路面上的坚硬

物也可能会损坏电机等装置。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的就是提供一种履带减速器，以解决现有履带的驱动电机离地面

太近，影响通过性以及容易导致电机损坏的问题。

[0004] 本实用新型是这样实现的：一种履带减速器，包括依次传动连接的电机轮、第一齿

轮以及多级行星轮系，所述第一齿轮的轴心与所述多级行星轮系的中心轴重合，所述电机

轮与所述第一齿轮啮合，且所述电机轮的轴心位于所述第一齿轮轴心的上方，所述第一齿

轮的直径大于所述电机轮的直径；所述多级行星轮系包括依次传动连接的第一行星轮系、

第二行星轮系以及第三行星轮系，所述第一行星轮系包括第一太阳轮、第一行星轮、第一齿

圈以及第一行星架，所述第二行星轮系包括第二太阳轮、第二行星轮、第二齿圈以及第二行

星架，所述第三行星轮系包括第三太阳轮、第三行星轮、第三齿圈以及第三行星架，所述第

一齿轮与所述第一太阳轮为一体轮。

[0005] 所述第一行星架为第二行星轮系的太阳轮，所述第二行星架键连接有传动轴，所

述传动轴为第二太阳轮，所述第三齿圈为动力输出端。

[0006] 在所述传动轴外套接有空心轴，所述空心轴、所述第一齿圈、所述第二齿圈以及所

述第三行星架的自由度都为零。

[0007] 在所述电机轮与所述第一齿轮外部设置有端盖，在所述端盖安装所述电机轮的位

置设置有用于固定驱动电机的连接盘。

[0008] 在所述第三齿圈外端面上设置有前盖，在所述第三齿圈的内端面上设置有箱体。

[0009] 本实用新型的电机轮轴心位于第一齿轮轴心的上方，通过一级传动将动力输送至

多级行星轮系，驱动电机的转轴与电机轮的轴心重合，这样驱电机的位置就高于整个减速

器的中心轴，驱动电机距地面的高度大大提高，从而提高了使用本实用新型的履带的通过

性，同时驱动电机远离地面，不会轻易与地面接触，降低了驱动电机受损的可能性。

[0010] 电机轮与第一齿轮的一级传动便可实现减速效果，同时第一齿轮与一级行星轮系

的第一太阳轮为一体轮，动力经过一级传动后直接进入到多级行星轮系内，由多级行星轮

系进行多级减速并最终由第三齿圈输出，带动履带转动。

[0011] 本实用新型驱动电机的安装位置离地面较高，提高履带的通过性，保护电机不易
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受损，轮系布置合理，仅使用三级行星轮系达到所需的减速比，结构简单，减少加工成本。

附图说明

[0012] 图1是本实用新型的结构示意图。

[0013] 图2是本实用新型的立体图。

[0014] 图中：1、电机轮；2、第一齿轮；3、第一太阳轮；4、第一行星轮；5、第一行星架；6、第

一齿圈；7、第二太阳轮；8、第二行星架；9、第二行星轮；10、第二齿圈；11、传动轴；12、第三太

阳轮；13、第三行星轮；14、第三行星架；15、第三齿圈；16、端盖；17、连接盘；18、空心轴；19、

箱体；20、前盖。

具体实施方式

[0015] 如图1、图2所示，本实用新型包括依次传动连接的电机轮1、第一齿轮2以及多级行

星轮系，第一齿轮2的轴心与多级行星轮系的中心轴重合，电机轮1与第一齿轮2啮合，且电

机轮1的轴心位于第一齿轮2轴心的上方。

[0016] 本实用新型的电机轮1轴心位于第一齿轮2轴心的上方，通过一级传动将动力输送

至多级行星轮系，驱动电机的转轴与电机轮1的轴心重合，这样驱动电机的位置就高于整个

减速器的中心轴，驱动电机距地面的高度大大提高，从而提高了使用本实用新型的履带的

通过性，同时驱动电机远离地面，不会轻易与地面接触，降低了驱动电机受损的可能性。

[0017] 其中，第一齿轮2的直径大于电机轮1的直径，动力从电机轮1传到第一齿轮2便经

过了一级减速一级转矩的增加相当于原来的一级行星轮系，由电机轮1与第一齿轮2的传动

代替原来的一级行星轮系，既可以将驱动电机的安装位置提高，同时也实现了原有一级行

星轮系的减速功能。

[0018] 多级行星轮系包括依次传动连接的第一行星轮系、第二行星轮系以及第三行星轮

系，第一行星轮系包括第一太阳轮3、第一行星轮4、第一齿圈6以及第一行星架5，第二行星

轮系包括第二太阳轮7、第二行星轮9、第二齿圈10以及第二行星架8，第三行星轮系包括第

三太阳轮12、第三行星轮13、第三齿圈15以及第三行星架14，第一齿轮2与第一太阳轮3为一

体轮。第一行星架5为第二行星轮9系的太阳轮，第二行星架8键连接有传动轴11，传动轴11

为第二太阳轮7，第三齿圈15为动力输出端。

[0019] 由于第一齿轮2与一级行星轮系的第一太阳轮3为一体轮，动力经过一级传动后直

接进入到多级行星轮系内，由多级行星轮系进行多级减速并最终由第三齿圈15输出，带动

履带转动。

[0020] 其中，在传动轴11外套接有空心轴18，空心轴18、第一齿圈6、第二齿圈10以及第三

行星架14的自由度都为零。动力由第一齿轮2输送至第一行星轮系后，经过第一行星架5传

输至第二行星轮系，由第二行星架8传输至传动轴11，由传动轴11传输至第三行星轮系，最

后由第三齿圈15将动力输出。

[0021] 在电机轮1与第一齿轮2外部设置有端盖16，用于安装电机轮1与第一齿轮2，在端

盖16安装电机轮1的位置设置有用于固定驱动电机的连接盘17。在第三齿圈15外端面上设

置有前盖20，前盖20将减速器的端部密封，防止污染内部，在第三齿圈15的内端面上设置有

箱体19，箱体19随第三齿圈15一同转动，用于驱动履带。
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[0022] 本实用新型驱动电机的安装位置离地面较高，驱动电机距地面约400mm，提高履带

的通过性，保护电机不易受损，轮系布置合理，仅使用三级行星轮系达到所需的减速比，结

构简单，减少加工成本。
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图2
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