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(64) Zastavovaci za¥izeni Siciho stroje s uzavienym pracovnim cyklem

Zastavovac{ za¥fzen{ Zicfho stroje s uza-

vienym pracovnim cyklem pou¥ivajici mechanic-
kého dorazu p¥emistitelného do zd&b&ru s vy-

brénim vytvofenym v povrchu kteréhokoliv
krajniho z n&kolika na sebe stranov& navazu-

jicich kotoudl nucen& sdflejfcich ot&&ivy
pohyb i klidovy stav hnacfho h¥fdele Zicfho
stroje, pfi¥em? zbgvajici kotoude jsou urdeny
pro dosednuti kopfrovaciho &lenu, m4 tento
kopfrovac{ &len vytvofen jako jediny rotadnf
dflec nasazeny na &epu oto&n& okold své osy

a pohybov& spfafeny s uvedenym mechanickym
dorazem pfi jeho pohybu k vybridnf{ a nazpét.
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Vyndlez se tykd zastavovaciho za¥izeni Zicfho stroje s uzavienym pracovnim cyklem,
v dal¥f ¥4sti popisu ozna¥ovaného jen jako "&icf stroj", nap¥. stroje na ob3ivéni knofliko-
vych dfrek.

Zastavovan{ té&chto ¥icich strojd se provAddf zpravidla mechanickym dorazem, ktery v ko-
nedné fazi uzavfeného pracovniho cyklu, v dal${ &4sti popisu oznadovaného jen jako "cyklus",
dosedne na zastavovac{ palec zastavovaciho kotoude. Vzhledem k relativn® vysoké hmotnosti
pohybovanych hmot Zicfho stroje pfitom dochdzi k mechanickému rdzu, ktery md nep¥iznivy vliv
jak na hlu®nost Sicfho stroje, tak i na namdhdnf jeho pohybovangch Zésti. Je proto Z4douci,
aby tento mechanicky rdz byl co nejmen3{, ovSem se spolehlivym zaji¥t&nim dojeti zastavovaciho
kotoude do koneéné polohy, p¥i niZ je jehla 3icfho stroje mimo 3ité dilo, s nimZ je nutno po
ukonfeni cyklu manipulovat, to je bud je vyjmout, nebo je pfemistit do polohy pro dald{ pra-
covn{ dkon, nap¥. pro udit{ dal3i knoflfkové dirky na p¥ednim dflu saka apod.

At ji% se ke zmirnZni popsaného mechanického rédzu pouZije dvouotd&kového motoru nebo
brzdného zaffzeni, nap¥. podle &s. autorského osvé&dleni &. 244 636, jimZ se v obou p¥ipadech
3ici stroj t&sn& p¥ed zastavenim p¥evede na sni¥ené 'otddky, zlistane zde stéle jekt& dosti
zna¥ny zastavovaci ré4z, ktery se projevi mimo jiné zv¢Senim hladiny hluku p¥i vlastnim zasta-
venf. U dosud zndmych za¥fzen{ se pro zastavovaci f4zi pouZfv4d nap¥. kotou¥e nebo kotoudd
s nékolika vn&j%fmi hladinami, na n&Z postupnd od vn&j3{ k vnit¥n{ p¥i vlastnim zastavovéani
dosedne zastavovaci &len, nap¥. zastavovaci palec nebo kopirovaci pdka.

Proto¥e p¥i kluzném t¥eni mezi zastavovacim palcem a p¥isluSnym kotoufem nutn& dochézi
ke kolisédni velikosti tohoto t¥enf a tedy i ke kolis&ni velikosti zastavovaciho rdzu, bylo
jiZ v &s. autorském osv&d&eni &. 244 636 navrieno nahradit je t¥enim valivym. V konkrétnim
provedeni této varianty je tam k dosaZfen{ valivého t¥enf pouZito dvou kladek, z nich% sledo-.
vaci kladka p¥i zastavovidni dosedne na pomocny kotou&, kde¥to dosedaci kladka dosedne na za-
stavovact kotoud. Toto konstrukdni uspofdddni je pom&rn& sloZité, zejména s ohledem na rela-
tivné maly prostor, ktery je pro jeho umist&ni k dispozici.

(Zelem vyndlezu je vytvo¥it za¥izenf, které by zachovdvalo vfhodu valivého t¥enf a bylo
p¥itom konstruk&né& jednodul3i.

Podstata zastavovaciho za¥f{zenf podle vyndlezu pro $ici stroj obsahujici hnaci h¥fdel,
jehoZ ot&&ivy pohyb i klidovy stav nucend sdfli n&kolik navzdjem soust¥ednych a stranové na
sebe navazujicich vdlcovitych hladin vytvo¥enych jako souldst povrchu kotoule nebo kotoudiy,

z nichf v jedné hladin&, uspofiddané na jedné a téZe stran& vidi alespon dvéma dal¥im hladiném,
je vytvo¥eno vybrénf ur&ené pro zdbér s pfemistitelnym zastavovacim &lenem, ktery je ve své
nepracovni poloze vn& vSech té&€chto hladin stejné& jako kopfirovaci &len uspo¥ddany pro postupny
dotyk s t&mi z nich, v nichZ neni vytvofeno vybrdni pro zab&r s pfemistitelnym zastavovacim
¢lenem, a které na sebe stranov& navazuji, spolivd v tom, Ze kopfrovaci &len je vytvo¥en jako
jeding rota&ni dflec uspofddany oto&n& okolo své osy a nucen& sdilejici pohyb zastavovaciho
&lenu z jeho nepracovni polohy smérem k uvedenému vybrdni, nap¥. jako kladka nasazend na &epu
nebo jako kuli&kové loZisko nasazené na &epu.

Na p¥ipojengch vyobrazenfch zna&fi

obr. 1 axonometricky pohled, Z&ste&n& v Yezu, na $ic{ stroj pro ob8ivdni konfekZnich
knoflikovych direk, opatfeny zastavovacim za¥fzenfm podle vyndlezu, a to ve zmendeném mé¥itku
vi&i obr. 2 aZ 6 vietnég, ’

obr, 2 pohled ve sméru Sipky X v rovin& Y-Y podle obr. 1 na zndmé za¥izeni, jim¥ je ovléd-
déno za¥f{zeni podle obr. 1,

obr. 3 pohled ve sm&ru $ipky Z z obr. 1 na zastavovaci za¥fzeni podle vyndlezu,

Obr. 4 pohled ve smé&ru $ipky g-podle obr. 1 na &&st zn&mého zafizeni tvo¥fciho soulist
zastavovaciho zé}izeni podle vynélezu,

obr. 5 pohled ve smdru Sipky 2 z obr. 1 na jiné provedeni zastavovacfho za¥izeni podle
vyndlezu a ’
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obr. 6 pohled ve sméru 8ipky Z z obr. 1 na dal3{ provedeni zastavovaciho zafizenf podle
vyndlezu.

Stroj na ob8ivdni knoflikovych direk, zndzornény na obr. 1, je opatfen hnaci femenic{ 1},
které je od nezndzornéného elektromotoru pfes remen 2 udilen ot&livy pohyb ve sm&ru Sipky E,
to je v pracovnim sméru ordfeni hnaciho hfidele 6, od n&hoZ je pfes tento hnaci hi¥idel 6
.odvozen jednak vertikdlni vratny a stranovy pohyb jehly 3, pot¥ebny ke tvofen{ klikatého
stehu, jednak pohyb stolu 4 odpovidajici poZadovanému tvaru knoflfkové dirky, a konen& pohyb
dvou neznézorn&nych smy&kovadd spolupracujicich s jehlou na tvoFeni stehd p¥i Sitf.

Daliim zndmym za¥izen{m je umoZnéno proseknuti knoflikové dirky bud pred jejim obSitim,
nebo po ném sekacim noZem 5 a rychloposuv stolu 4 mezi mistem proseknuti a mistem zahdjeni
vlastniho $iti. Hnac{ femenice 1 se s hnacim h¥f{delem 6 znd&mym za¥izenim, nap¥. nezndzornénou
t¥ec{ spojkou v rozpojitelném hnacim spojeni, které je ovldddno pies zndmé, nezndzornéné
dstroj{ dhlovou polohou kyvného h¥idele 7 tak, Ze vykyvnutim kyvného h¥idele 7 ve sméru Bip-~
ky C se tato tfeci spojka sepne, kdeZto jeho vykyvnutim ve sméru $ipky D se rozpoji. Kyvny
h¥fdel 7 je uloZen v nezndzorndnych loZiskdch v t&lesu hlavy $ic{ho stroje. -

Na obr. 2 je zndzorn&no schematické, oproti skute&nosti pondkud zjednodu$ené, provedeni
ovlédaciho za¥fzeni kyvného h¥fdele 7. Na stole 4, k némuZ je p¥i 8it{ p¥ipevné&no §ité dilo
a jehoZ pohybem je spoluvytvdfen tvar ob$ivdni knoflikové dirky, je pFestavitelné& upevnén
jednak zapinaci ndjezd 8, jednak vypinaci doraz 9. Na kyvném h¥ideli 7 je pevné& nasazena
dvouramennd péka 10, jejiZ prvni konec l0a spolupracuje se zapinacim ndjezdem 8, kdeZto jeji
druhy konec 10b spolupracuje se spodnim koncem lla vypinaci pdky 11 nasazené oto&né& na Cepu

12 zasazeném do t&lesa hlavy stroje.

Do $icfho stroje se 3ité dilo vklAadd p¥i krajni poloze stolu 4 ve sméru Eipky A, obr. 1,
j1% odpovid4 uspo¥ddani podle obr. 2. Neni-1li Sici stroj nastaven na proseknuti knoflikové
di{rky aZ po jejim ob$iti, prosekne se nejprve knoflfkovd dirka nezndzornénou spouStéci pikou
a uvede se v ¢innost rychloposuv stolu 4 ve sm&ru $ipky B, pfi némZ zapinaci néjezd 8 najede
na prvnf konec 1l0a dvouramenné pdky 10 a nato¢{ ji a tim i kyvn¢ h¥idel 7 ve sméru Sipky C,
&im? se sepne nezndzorné&n& spojka mezi hnaci Femenici 1 a otoénym hnacim h¥idelem 6 a Sici

stroj zalne bé&Zet.

V takto nato&ené poloze je dvouramennd pdka 10 i p#i pokradujfcim pohybu stolu 4 ve
sm&ru nejprve Sipky B a pak 3ipky A udrZovéna tim, Ze vystupek 10c na jejim druhém konci 10b
zapadne za ozub 1llb vypinac{ péky 11, kterd je do tohoto zdb&ru dotlafovéna tlanou pruZinou
13, jeji% prvni konec je uchycen ve vybrdni 14 v té&lesu hlavy ¥icfho stroje, kdeZto druhy
konec ve vybrédnf llc vytvofeném v ramenu 114 vypinac{ pdky 11. Takto vykyvnutd poloha dvou-
ramenné péky 10 je na obr. 2 zndzornéna &4rkované.

V druhém konci 10b dvouramenné péky 10 je uchycen prvni konec 15a taZné pruZiny 15, jejiZ
druhy konec 15b je uchycen na koliku 16 upevnéném v t&lesu hlavy $iciho stroje. Taznd pruZina
15 m4 tedy tendenci natdfet dvouramennou pdku 10 ve sméru Zipky D, a to nejddle do polohy
vymezené dorazovym Zroubem 17 uchycenym v nélitku 18 vytvofeném v t&€lesu hlavy Siciho stroje
a zaji¥ténym pojistnou matici 19. V zdvérelné C4sti pohybu stolu 4 ve sméru Sipky A ve fézi
vlastniho ob&ivdn{ knoflikové dirky najede vypinaci doraz 9 na spodni konec lla vypinac{ pdky
11, pfemisti jej v podstaté ve sméru Sipky A, tim vysmekne vystupek 10c dvouramenné pdky 10
ze zAb&ru s ozubem 1lb, nafe? dvouramennd péka 10 plsobenim taZné pruZiny 15 vykyvne ve sméru
gipky D a¥ na doraz se stavécim Sroubem 17. Tim se kyvny hifdel 7 natol{ zp&t do polohy, jiZ
odpovid4 rozpojeni poloha nezndzornéné spojky mezi hnaci ¥emenici{ 1 a hnacim h¥fdelem 6.

P¥i tomto zp&tném pohybu stolu 4 ve sméru Sipky A tedy u tohoto zjednoduSeného provedeni
dojde k funk&nd nefddoucimu kontaktu konce l0a dvouramenné pdky 10 se zapinacim n&jezdem 8.

Pokud by u Zicfho stroje nebylo vypinaci péky 11 pouZivdno k ruénimu vypnuti Zit{ b&hem
ob¥{vani knoflikové dirky, nap¥. p¥i p¥etrieni niti, 3lo by o nedostatek nepodstatny. Naproti
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tomu p¥i rudnim vypnutf pomoci vypinacf pdky 11 je3té& pfed tim, neZ zapinac{ n&jezd 8 p¥i
2p&tném pohybu stolu 4 ve sméru Sipky A najel znovu na prvni konec 10a dvouramenné p&ky 10,
by pf¥i pokrafujicim pohybu stolu 4 ve sm&ru 3ipky A do¥lo k opétnému vykyvnuti dvouramenné
péky 10 ve sméru 3ipky C a tim k op&tnému neZddoucimu zapnut{ 3icfho stroje. Proto skute&né
provedeni ¥iciho stroje na ob3fvdni konfek&nfch knoflikovych direk, tj. direk s olkem, obsa~-
huje na prvnim konci 10a dvouramenné péky 10 zndmou, zde nezndzorn&nou Qoustavu, kterou
tvo¥{i dvé pdky se zdpadkou, a kterd vylu¥uje kontakt se zapinacim ndjezdem 8 pEi zpétném
pohybu stolu 4 ve smé&ru Sipky A.

Jak je zndzornéno na obr. 4, je na kyvném h¥fideli 7 pevné& uchycena zastavovac{ péka
20, jejf% rozvidleny konec obsahuje dv& oka 20a, 20b, jimiZ je provlefena vélcovd C4st 2la
zastavovaci ty&e 21, na jeji? spodnim konci 21b je vytvo¥en vnéj8i z4vit pro naSroubovéni
matice 22 s pojistnou matici 23. O horni &elo 22a matice 22 se opird prvni konec 24a tla&né
prufiny 24, jeji% druhy konec 24b se opird o spodni &elo 20c horniho oka 20a zastavovaci
péky 20, &imZ dotladuje zastavovaci ty& 21 p¥es matici 22 ve sméru 3ipky P do polohy, p¥i
niZ spodni &elo 21d hlavy 2lc zastavovaci ty&e 21 dosedd na horni &elo 204 horniho oka 223
zastavovaci paky 20.

Hlava 21c zastavovac{ ty&e 21 je vytvofena jako jeden kus se zastavovacim dorazem 25,.
ktery m& horn{ &elo 25a, spodni felo 25b a pfedni &elo 25c. Na hnacim h¥ideli 6 je pevné
nasazen zastavovaci kotoud 26 opatfeny zastavovacim palcem 27, jehoZ dosedaci plocha 27a je
uréena pro dosednuti spodniho Cela 25b zastavovaciho dorazu 25 a tvo¥{ soufasn& jednu st&nu
vybrdn{ 28 urfeného a dimenzovaného pro zapadnut{ zastavovaciho dorazu 25 a tvo¥eného dile
dnem 28a a bo&ni sté&nou 28b. Zbyvajici &ist vn&j3iho povrchu 26a zastavovaciho kotoule 26
méd tvar pladté véalce. Viechno a¥ dosud popsané za¥izeni pat¥{ do zndmého stavu techniky a
bylo zde proto popséno jen natolik, nakolik je to pot¥ebné pro vysvétleni vlastniho zastavo-
vaciho va¥izeni podle vyndlezu.

Jak je zndzorné&no na obr. 3 a 4, je na hnacim h¥ideli 6 pevn& nasazeno ruéni kolo 29,
zastavovac{ kotou& 26, opérny kotou¢ 31 a pomocny kotou& 30, v jehoZ vdlcovitém povrchu 30a
je vytvofeno vybrdni 32, které je uhlové p¥esazené vidi vybrédni 28 v zastavovacim kotoudi 26.
Prvni st&na 32a vybrdni 32, posuzovéno ve sméru E otddeni pomocného kotoude 30, je oriento-
vdna radidlné a kolmo k &elu 30b pomocného kotoufe 30, kdeito jeho druhd sté&na 32b je orien-
tovdna radidln&, avSak ze$ikmené tak, Ze se rozSifuje smérem od zastavovaciho kotoule 26
k té&lesu Siciho stroje, pfilem? vybrdni 32 je v radidlnim smé&ru vymezeno dnem 32c.

Na sténu 30b pomocného kotoufe 30 dosedd opd&rny kotoud 31, uspofddany vi&i pomocnému
kotou&i 30 dhlové nastaviteln& a obsahujicf vybrdni 31lb umist&né ve sm&ru Sipky E s nepatrnym
dhlovym pfedstihem vG&i vybrénf 28 zastavovacfho kotoude 26. Polom&r povrchu 3la opérného
kotoule 31 je shodny nebo meni{ ve srovndni s polomérem dna 32c vybréni 32. Hlava 2lc zasta-
vovaci tyfe 21, vytvorend jako jeden kus se zastavovacim dorazem 25, obsahuje vidlicovity
vystupek 33, v ném% je vytvofen prichozf{ otvor 34 pro kolik 35 naraZenim zajistény proti
vypadnuti. Na koliku 35 je kyvné nasazena kopi{rovac{ pdka 36, jeji{Z k pomocnému kotoudi 30
pfivrdceny konec 36a je opatfen Zepem 37, na ném¥ je oto®n& nasazena a proti vypadnut{ hlavou
37a Cepu 37 zajisténa kopirovaci kladka 38 pfe¢nivajici p¥es &elo 36b kopfrovaci paky 36,
kterd je taZena k boku 25d zastavovaciho dorazu 25 taZfnou pruZinou 39, jeji? jeden konec
je zakotven na koliku 40 naraZeném v kopirovaci pdce 36 a druhy konec na koliku 41 naraZeném

v hlavé 21c zastavovaci tyde 21.
Popsané zarizeni pracuje takto:

Pfed uvedenim Sicfho stroje v &innost je kyvny h¥fdel 7 v krajni poloze ve sméru Sipky D,
vymezené dosednutim druhého konce 10d dvouramenné pdky 10 na dorazovy 3Sroub 17. P¥i této
poloze je pfes nezndzornéné Cleny ndhon z hnaci ¥Yemenice 1 na hnaci h¥idel 6 rozpojen. Zasta-
vovaci doraz 25 je plisobenim pruZiny 15 zasunut do vybréni 28 zastavovacfho kotoule 26, jehoZ
dhlovd poloha je zvolena tak, %e jehla 3 8iciho stroje je p¥itom mimo 8ité dilo, p¥i své horni

dvrati, takZe s $itym dilem lze manipulovat.
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Kdy%Z se nynf zndmym zplisobem uvede v &innost rychloposuv stolu 4, najede v urdeném misté
zapfnac{ ndjezd 8 na prvn{ konec l0a dvouramenné pdky 10 a natodi jej a tim i kyvny h¥fdel 7
ve sm&ru $ipky C. Tim se vyk§vne i zastavovac{ pdka 20, takZe zastavovaci doraz 25 se p¥emistf
ven z vybrdni 28 zastavovaciho kotoude 26. Vystupek 10c dvouramenné pdky 10 zapadne za ozub
11b vypinaci péky 11, vytvofi se hnaci spojeni mezi hnaci Yemenici 1 a hnacim h¥idelem §,
ktery se polne otddet ve sméru Sipky E, a 8ici stroj zahdji obSivani knoflikové dirky.

Pohyb zastavovaci pdky 20 ve sm&ru Sipky D se vyvodi tahem pruZiny 15 poté, co p¥i po-
hybu stolu 4 ve sm&ru Sipky A najede vypinaci doraz 9 na spodni konec lla vypinaci pdky 11
a zrusi tak z&bér mezi vystupkem 10c dvouramenné padky 10 a ozubem 1lb vypinaci pdky 11l. KdyZ
pak zastavovaci doraz 25 zapadne do vybrdni 28 zastavovaciho kotoule 26, takZe spodni Celo
25b zastavovaciho dorazu 25 dosedne na zastavovaci plochu 27a zastavovaciho palce 27, je
setrvadnost{ zastavovaciho kotoude 26 a dalSich mechanismi sdflejf{cich jeho pohyb zastavovaci
doraz 25 proti plsobeni pruZiny 24 undSen v podstaté ve sméru Sipky E, &¢{mZ se tlalnd pruZina
24 stladuje a tim utlumuje zastavovaci réz, a to aZ do polohy, v ni% je jiZ jehla 3 Siciho
stroje zna&n& pfemisténa smérem dolli od své horni Uvrati, takZe by podle okolnosti, nap¥.
podle tloustky $itého dila mohla brénit jeho vyjmuti z Siciho stroje, popf. jiné manipulaci
s nim. Je proto nutné, aby se zastavovaci kotou¢ 26 pooto&il nazpét, proti sméru Sipky E,
a¥ do polohy vymezené dosednutim spodniho &ela 21d hlavy 2lc zastavovaci tyfe 21 na horni
&alo 204 hornfho oka 20a zastavovaci pdky 20, p¥i ni% je jehla 3 p¥ibli%n& ve své horni

uvrati.

ProtoZfe u popsaného uspofédddni je od dhlové polohy kyvného h¥idele 7 pfes p¥islusné pie-
vodové &leny ovlddéna jak nezndzorn&nd spojka mezi hnac{ Yemenici 1 a hnacim h¥fdelem 6, tak
i zastavovaci doraz 25, je zde zajiSt&na nucend synchronizace vypnuti, brzdéni a zastaveni
giciho stroje.

P¥i vykyvném. pohybu zastavovaci pdky 20 ve sméru Sipky D prob&hne tento dé&j:

Koﬁfkobaci kladka 38 dosedne v z4vislosti na tGhlové poloze pomocného kotou&e 30 bud
nejprve na jeho vdlcovity povrch 30a nebo p¥imo do jeho vybréni 32. V obou té&chto p¥ipadech
se v okamZiku sestupu do vybréni 32 neznézornénych zafizenim rozpoji nezndzornénéd t¥eci
spojka mezi nezndzornénym hnacf{m motorem a hlavnim h¥idelem 6 Siciho stroje. Po dosednuti
kopirovaci kladky 38 na dno 32c vybrén{ 32 a p¥i pokradujfcim ot&&ivém pohybu pomocného ko-
toue 30 najede kopirovac{ kladka 38 na Sikmou st&nu 32b vybréni 32 vytvo¥eného v pomocném
kotou&i 30, &im# se vychyl{ tak, Ze vejde do styku s povrchem 3la opérného kotoule 31.V této
vychylené poloze je kopirovaci kladka~38 udrZovéna sté&nou 30b pomocného kotoule 30, k niZ je
dotladovéna taZnou pruZinou 39, jak bylo popséno vySe.

P¥i dal$im ot&lenf pomocného kotoule 30 vejde kopirovaci kladka 38 do vybréni 31b opér-
ného kotoude 31, thlov& umisténého tak, Ze kopirovaci kladka 38 do néj vejde té&sné p¥edtim,
nefli vnikne zastavovaci doraz 25 do vybrénf 28 zastavovacfiho kotoude 26, a neZ tedy dojde
k vlastnimu zastaven{ hlavnfho h¥fdele 6 $icfiho stroje. Kopfirovac{ kladka 38 je takto jedinym
Clenem vymezujfcf{m p¥i svém postupném pohybu po popsanych plochdch Ghlovou polohu zastavovaci
pédky 20. Tim je dosaZeno konstruk®niho zjednoduSeni oproti zndmym uspofddédnim, a to p¥i zacho-
vani vysoké funk&ni spolehlivosti zastavovaciho za¥izeni.

Zahdjeni dal$iho cyklu, nap¥. ob3ivani dal3{ knoflikové dirky, bylo popsdno jiZ vgSe.
Pohybem zastavovaci pdky 20 ve sméru Zipky C se kopirovaci kladka 38 dostane postupné mimo
z4b&r nejprve s opdrnym kotoufem 31 a pak i s pomocnym kotoufem 30 a je spolu s kopirovaci
pékou 36 pusobenim ta¥né pruZiny 39 dotlaCovéna k boku 25d zastavovaciho dorazu 25. Tim je
dosaZeno vychozi polohy kopirovaci pdky 36 i kopirovaci kladky 38 pro dalsi cyklus.

Popsany p¥fklad proveden{ pfipou&tf rdzné obm&ny. Tak nap¥. kolik 35, na kterém je nasa-
zena sledovaci pdka 36, a ktery je v popsaném pfikladu provedeni orientovdn rovnobé&Zné& se
zastavovaci ty&f 21, miZe byt vidi této ty&i orientovdn pod libovolngm tdhlem v rozmez{ p¥i-
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bli¥n& do 110°, p¥i¥em? velikost dGhlu je omezena jen pofadavkem zaji¥téni funkce zastavovaci
péky 36, pFidemZ v3ak osa koliku 35 musf zistat v rovin& kolmé k ose hnaciho h¥idele 6. Kopi-
rovac{ kladka 38 miZe byt na Cepu 37 uloZena kluzn& nebo valivé, napi. sama vytvofena jako’
kuli&kové loZisko, nebo miZe bft nasazena pevn& na &epu, ktery sdm bude uloZen otodné&.

Jin& mo%nd obmé&na je zndzorn&na na obr. 5. V hlavé 2lc zastavovaci tyle 21 je pevné&
uloZen a 3roubem 42 zaji¥tdn Zep 43, jeho% délka umoZfiuje p¥esouvat kopirovac{ kladku 38,
na né&m oto&n& i posuvné nasazenou, v rozsahu postadujicim k p¥esunuti kopirovaci kladky 38
z pomocného kotoude 30 na opdrny kotou& 31 a zpét. Tlalnd pruZina 44 nasunutd na C4sti 43a
gepu 43 a opfrajici se jednIim koncem o hlavu 43b &epu 43 dotladuje kopirovaci{ kladku 38
k boku 254 zastavovacfho dorazu 25 vytvo¥eného jako soufdst hlavy 21c zastavovaci tyCe 21.

V praxi by bylo ddelné '

V praxi by bylo tdelné toto uspo¥&d4ni doplnit nezndzorn&nymi t¥ecimi podloZkami mezi
kopirovaci kladkou 38 a tlanou pruZinou 44. Toto uspofd&ddni by pracovalo principidlné& stejné&
jako p¥fklad provedeni popsany v¢Se, avZak vzhledem k tfenf p¥i p¥esouvéni kopfrovac{i kladky
38 po Cepu 43 se jevi mén& vyhodnym neZli vykyvné uspofaddédni hlavniho p¥ikladu provedeni.

Dals8i moZn& obm&na je zn&zorn&na na obr. 6. Na rozdil od provedeni znizorn&ného na obr. 3
je zde vybréni 50, ur&ené pro z&b&r se zastavovacim dorazem 52, umist&né v krajni vn&jsi
hladin& vytvofené jako povrch 5la zastavovaciho kotoufe 51. Obecn& lze toto vybréni vytvofit
v kterékoliv z obou hladin, vi&i nim%¥ jsou vZechny ostatn{ hladiny uspo¥dddny na jedné a téZe

" stran&. "Ostatnimi hladinami” jsou zde min&ny hladiny ur&ené pro soudinnost s kopirovaci

kladkou 38, které musi byt alespon dvé.

Pro p¥ipad, fe na opa&né strand& od zastavovaciho kotoude byla vytvofena je¥t& dalii
hladina, slouZic{ né&jakému jinému GZelu, bude tedy zobecn&n& podminkou funkcéschopnosti za¥{-
zeni podle vyndlezu to, ¥e vybréni pro zastavovaci doraz je vytvofeno v hladin& uspofddané
na jedné a té¥e strand vi&i alespon dvéma dal3fm hladindm. P¥itom velikost hladiny, v nii
je vytvofeno vybradni pro zastavovaci &len, to je vzdélenost hladiny od stfedu jejiho oté&eni,
miZe byt v pom&ru k ostatnim hladiném, resp. ku kterékoliv z nich, stejnd, v&t%{ nebo mensi.
Je pouze nutno vzddlenost mezi Selem 52a zastavovaciho dorazu 52 a povrchem 5la zastavovaciho
kotoude 51 zvolit tak, aby zastavovaci doraz 52 dosedl na povrch 5la zastavovaciho kotoule
51 teprve poté, co kopirovaci kladka 38 sestoupila na posledni hladinu vytvo¥enou povrchem
3la opérného kotoude 31, to je na hladinu nejvzddlendjsi od kopirovaci kladky 38 v jeji ne-

pracovni poloze.

PREDMET VYNALEGZU

Zastavovaci za¥f{zenf Zicfho stroje s uzavfenym pracovnim cyklem, nap¥. stroje na ob¥iv4-
ni knoflfkovych dfrek, obsahujfciho h¥idel, jehoZ otd&ivy pohyb i klidovy stav nucend sdflf
n&kolik navzdjem soust¥ednych a stranovd na sebe navazujicich vélcovitych hladin vytvofenych
jako souddst povrchu kotoufe nebo kotoudl, z nichZ v jedné hladin&, uspo¥&dané na jedné a
téZe strané vi&i alespon dvéma dalsim hladindm, je vytvoreno vybrdni urdené pro z&b&r s pfe-
mistitelnym zastavovacim dorazem, ktery je ve své nepracovni poloze vn& viech t&chto hladin
stejn& jako kopirovaci &len uspofddany pro postupny dotyk s t&mit z nich, v nich% neni vytvo-
feno vybréni pro z&b&r s pf¥emistitelnym zastavovacim dorazem, a které na sebe stranové& nava-
zuji{, vyznalené tim, Ze kopirovaci &len je vytvo¥en jako jediny 'rotadnf dflec uspo¥édany
oto&né okolo své osy a nucend sdflejicf{ pohyb zastavovaciho dorazu (25; 52) z jeho nepracovni
polohy sm&rem ke zmin&nému vybrdni (28; 50) zastavovaciho kotoufe (26; 51) a nazpét, napf.
jako kopirovaci{ kladka (38) nasazend na &epu (37; 43} nebo jako kulidkové loZisko nasazené
na &epu.

4 vikresy
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