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(54) Ripustuslaite - Upphéngningsanordning

Esilli olevan keksinn®n kohteena on laite kaatoaggregaatin ripusta-
miseksi nosturin puomiin tai sentapaiseen, johon laitteeseen kuuluu
nosturin puomin ja kaatoaggregaatin vidlissd sijaitseva rotaattori
kaatoaggregaatin ki#ntimiseksi nosturin puomin suhteen ja niin ollen
halutun kaatosuunnan asettamiseksi, joka rotaattori on niveltyvédsti
ripustettu nosturin puomiin ja kannattaa akselia, johon kaato-
aggregaatti on k#intyvisti laakeroitu, sekd paineella vaikutettavat
elimet rotaattorin k&#ntdmiseksi nosturin puomin suhteen ja kaato-
aggregaatin kdintimiseksi mainitun akselin ympdri tydasentoon ja
siit¥ pois, jossa asennossa kaatoaggregaatti muodostaa rotaattorin

kiertoakselin kanssa kulman,joka on suunnilleen 90°.

Y114 mainitunlaisissa tunnetuissa ripustuslaitteissa on kaatoaggre-
gaatin ja rottaattorin v&liin sovitettu kardaanisesti nivelletysti
ripustettu nivel, jonka tolsen k#&ntBakselin ympdri kaatoaggregaatti
vol k#dntyd yldspdin tyBasentoonsa, Jjossa nivel automaattisesti
lukitaan k&d&nt8liikettd vastaan toisen kd&dntdakselinsa ympdri sekd
rotaattorin kiertyvidssd osassa ettd kaatoaggregaattiin sovitetuissa
lukkovasteissa olevien lukkopintojen avulla, jotka kaatoaggregaattia
yl¥s kd&nnettdessd joutuvat kesken#ddn rajakkain. N&md kaatogggregaa-
tin tyYasennossa toisiinsa rajoittuvat lukkopinnat eivét salli
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suhteellista liikettd, vaan muodostavat pdittdisliitoksen, joka
siirtdd syntyvédt voimat ja momentit nosturin puomiin. On my8s
todettu, ettd nosturin puomiin voi tietyissd ep4dsuotuisissa asen-
noissa kohdistua suhteellisen suuria vddntdmomentteja, jotka voivat
vahingoittaa nosturin puomia ja/tai tdm#n ja rotaattorin vilisti
niveltappia kaatoaggretaatin sijaitessa vapaasti alas riippuvassa
asennossaan esimerkikksi kaadettua puuta tybstbyksikkd8n syStet-
tdessd.

Esilld olevan keksinn®én tarkoituksena on sen tH#hden mahdollisimman
pitkdlti poistaa n&m4 ongelmat ja saada aikaan ylli mainitunlainen
ripustuslaite, joka on rakenteeltaan sellainen, etti viddntmomentit,
jotka se. siirtii nosturin puomiin, pidetd&n mahdollisimman alhaisella
tasolla.

Tamd tarkoitus saavutetaan siten, etti esillyi olevan keksinn&n mu-
kaisella ripustuslaitteella on patenttivaatimuksissa esitetyt tun-
nusmarkit.

Keksint8d selitet#dn seuraavassa lihemmin viitaten oheisiin piirus-
tuksiin, joissa

kuvio 1 esittid sivukuvana keksinn®n mukaista ripustuslaitetta, joka
kannattaa ty®asennossa kaatoaggregaattia pystypuiden erottamiseksi
ja kaatamiseksi,

kuvio 2 esittd4d edestd katsottuna osakuvana kuviossa 1 esitettyl
ripustuslaijitetta,

kuvio 3 esittdi leikkausta kuvion 2 viivaa III-III pitkin,

kuviot 4 ja 5 esittivit kuvion 3 kaltaista leikkausta, mutta kumpi-~
kin havainnollistaa omaa muunneltua suoritusmuotoaan kuviossa 3 esi-
tetystd lukkolaitteesta, ja

kuvio 6 esittdd lopuksi piirustuksissa esitetyn ripustuslaitteen
hydraulista kaaviota.

Piirustuksissa merkit#in numerolla 1 nosturin puomia ja numerolla 2
ainoastaan kaaviollisesti esitettyd kaatoaggregaattia, joka voi olla
mitd tahansa tunnettua tyyppi4, jossa on sahaus- ja/tai leikkauseli-~
met ja johon t#ssd my8s oletetaan kuuluvan tarrauselimid, joita
merkitddn viitenumerolla 3. Nosturin puomiin on kaatoaggregaatti
ripustettu keksinndn mukaisella ripustuslaitteella, jota merkitX#n
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yleisesti numerolla 4 ja johon kuuluu rotaattori 5 kaatoaggregaatin
2 kiertcoa varten nosturin puomin 1 suhteen ja niin ollen halutun
kaatosuunnan asetusta varten. Rotaattori 5 on ripustettu tapilla 6
kddntyvdsti niveleen 7, joka on vuorostaan ripustettu niveltyvisti
nosturin puomin 1 pd&h&dn tapilla 8, joka on sovitettu suorakulmai-
sesti nivelen 7 ja rotaattorin 5 v#lisen tapin 6 suhteen. Nivel 7
on varustettu tai siihen on muodostettu ulkoneva, momenttivartena
toimiva varsi 9, jonka ja nosturin puomin v&liin on niveltyvdsti
sovitettu kaksitoiminen m&ntéd-sylinterilaite 10 rotaattorin 5 ja
niin ollen kaatoyksikdén 2 k&&ntdmiseksi tapin 8 ympdri. Nosturin
puomin suhteen ja numerolla lla merkityn kiertoakselin ymp#ri kier-
tyvddn rotaattorin osaan 1l on yhdistetty kiintedsti pidin 12,joka
kannattaa akselia 13, johon kaatoaggregaatti 2 on laakeroitu k44n-
tyvdsti. Kaatoaggregaatti on lisdksi yhteydessi pitimeen 12 t&mén
ja aggregaatin vdlille niveltyvisti kiinnitetyn miéntd-sylinterilait-
teen 14 avulla, jonka nivelpiste 15 kaatoaggregaatissa on sovitettu
vdlimatkan pddhdn akselista 13 ja t#mdn vastakkaiselle sivulle tar-
rauselimid 3 vastaan. Mé&ntd-sylinterilaite 14 on sovitettu k44nt4-
mddn kaatoaggregaatti 2 piirustuksissa ldhemmin esittdmittd jldte-
tystd asennosta, jossa mdntd-sylinterilaite 14 kuitenkin asettuu
kuviossa 1 katkopisteviivoin merkittyyn asentoon ja jossa kaato-
aggregaatti 2 riippuu vapaasti ja tarrauselimet 3 on suunnattu maata
kohti, ehjin viivoin merkittyyn ty8asentoon, jossa kaatoaggregaattia
pitdd méntd-sylinterilaite ja tarkemmin sanottuna sen miént#in

vaikuttava paine.

Rotaattori 5 on molemmilla suorakulmaisesti toistensa suhteen sovi-
tetuilla niveltapeilla 6, 8 ns. kardaanisesti ripustettu nosturin
puomiin 1, jolloin ripustuslaitteen k#&nt8liike tapin 8 ymp#ri voi-
daan tarvittaessa ohjatusti lukita m#nt&-sylinterilaitteen 10 avulla.
Jotta myds rotaattori 5 voitaisiin lukita ja kiinnitt#4 nivelen 7
suhteen, on niveleen 7 keksinn®n mukaisesti sovitettu lukkosylinteri
16, joka on varustettu hydraulisesti vaikutettavalla lukkominn#lli
17. T&md lukkomédntd on kuvioiden 1-3 mukaisessa suoritusmuodossa
varustettu lukkoelimelld, joka muodostuu rullasta 18, joka rotaatto-
rin kdd4ntdliikkeen aikana tapin 6 ymp#ri voi kulkea kaarimaisella,
rotaattoriin 5 kiintedsti yhdistettyyn laattaan 20 muodostetulla
radalla 19, jonka keskipiste osuu yhteen tapin 6 keskiakselin kanssa.
Laatan rataan 19 on ainakin sen korkeimpaan pisteeseen muodostettu

poikkileikkauksena oleellisesti V-muotoinen (katso kuvio 3) ja
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sdteittdisesti ulottuva lukkoura 21 lukkorullaa 18 varten, jonka
lukkoméntd 17 ja tarkemmin sanottuna t&hi#n vaikuttava voima voi
tarvittaessa painaa lukkouran 21 sis##n, niin etti nivel 6 t4ll4 ta-
voin saadaan lukituksi pystyasentoon ja niin ollen roottori 5 luki-
tuksi k&&ntSliikettd vastaan nivelen 7 suhteen. Mainittu lukkom#nt&&n
vaikuttava voima valitaan ottaen huomioon suurin vdint8momentti,
jonka nosturin puomi 1 saa ottaa vastaan. Jos siis mainittu suurin
sallittu vddntSmomentti ylitet#dn, kuten usein voi sattua kaato-
aggregaatin sijaitessa kulmasiirrettyni nosturin puomin kdrjestd
tulevan luotiviivan suhteen (katso kuvio 2), t&8m#n viintSmomentin
aiheuttama voima muodostuu suuremmaksi kuin lukkom#nt&%n 17 normaa-
listi vaikuttava lukkovoima ja pystyy niin ollen siirt¥m#%n lukko-
mdnndn 17 pois lukkourasta 21 ja siten sallimaan rotaattorin 5 k#4n-
tymisen tapin 6 ympdri, jolloin liian suuria vi&ntSmomentteja
estetddn vaikuttamasta nosturin puomiin.

Mainittu lukkomdnt&#&n 17 vaikuttava lukkovoima voidaan saada aikaan
painejousen avulla, joka on sovitettu lukkosylinterin 16 ja lukko-
manndn 17 vdliin. Koska t&llaisella voiman l&hteelli lukkovoimaa

ei voida sddtdd, on keksinndn mukaisesti edullisempaa k4ytt44 paine-
védliainetta mainitun lukkovoiman aikaansaamiseksi. T4t4% voimaa voi-
daan t&ll8in sditdd painetta muuttamalla ja se voidaan myds saattaa
nollaksi, jota selitet&&n l&hemmin kuviossa 6 esitetyn kytkinkaavion
yhteydessai.

Kuviossa 3 esitetyssd suoritusmuodossa voidaan laatan rataan 19 sovit-
taa useampia sdteittdisid lukkouria 21 kuin yksi. Useampia t4l-
laisia uria k&dytettdessd voidaan siis rotaattori 5 lukita eri kulma-
asentoihin nivelen 7 suhteen. T&llaisen mahdollisuuden tarjoavat
vield suuremmassa médrin kuvioissa 4 ja 5 esitetyt suoritusmuodot.

Kuviossa 4 lukkoelimend on lukkomdnn&n pH##tepintaan kiinnitetty kitka-
pddllyste 23, jonka lukkoméntd 17 lukituksen aikaansaamiseksi painaa
laatan rataa 19 vasten, jossa t#ssi rakenteessa ei ole lukkouria,
mutta joka sen sijaan voi olla varustettu kitkap44llysteelll tai
muulla kitkaa lisdivilli¥ aineella tai rakenteella.

Kuviossa 5 lukkoelin esitet#dn lukkom#nnin pHitepintaan muodostettu-
jen pid&tyshampaiden 24 muodossa, jotka on sovitettu siten, ett#
lukkomdntd 17 saattaa ne lukkohammastukseen rataan 19 siteittiisesti
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muodostettujen piddtyshampaiden 25 kanssa. T&ssd suoritusmuodossa
kuten kuviossa 4 esitetyssd suoritusmuodossa mahdollistetaan siis
rotaattorin 5 lukitus mihin tahansa haluttuun kulma-asentoon nivelen

7 suhteen.

Keksinndn mukaisen ripustuslaitteen esitetyssd suoritusmuodossa lukko-
mdnndn sylinteri 16 on kytketty samaan hydraulijdrjestelmddn kuin
lukko-sylinterilaite 14, joka nostaa ja laskee kaatoaggregaatin 2
kuviossa 1 esitettyyn tydasentoon ja siitd pois, ja kaatoaggregaat-
tia tapin 8 ympdri kdantdvd md&ntd-sylinterilaite 10, kuten kuviossa

6 esitetystd hydraulisesta kytkinkaaviosta kdy ilmi. T&h8n hydrau-
lijdrjestelmddn kuuluu 3-asentoventtiili 30, jossa on ohjausvipu 31
ja joka on edullisesti sovitettu kuljettajan paikan yhteyteen ohjaus-
venttiiliksi ja on tyyppid, jonka neutraaliasennossa II paineliitdntd
P on suljettu ja sdilib6liitdntd T on auki. Ohjausventtiilin A:lla
merkitty aukko on johdolla Al liitetty mént&-sylinterilaitteiden

10, 14 m&nndnvarsipuoleen ja niiden B:114 merkitty aukko méntd-
sylinterilajitteiden mdntdpuoleen johdolla Bl, jossa on leijuasento-
venttiili 32 sisd&n rakennettuine muisteineen. T&md venttiili
muodostuu jousikuormitteisella pallolla 33 varustetusta takaisku-
venttiilistd 34 ja sylinteriin 35 sovitetusta mdnndstd 36 ménndnvar-
sineen 36a takaiskuventtiilin pallon 33 saattamiseksi aukiasentoon.
M&ntd 36 on venttiilin muistitoiminnan aikaansaamiseksi sovitettu
sylinteriinsd 35 siten, ettd se pysyy viimeksi saavuttamassaan
asennossa niin kauan kuin siihen ei vaikuta voima, joka on suurempi
kuin voima, jolla midntd pidetd&n paikoillaan asennossaan.

Sylinteri 35 on m&ntdpuolella liitetty johtoon Al haarajohdolla A2

ja md&nndnvarsipuolella johtoon Bl, joka takaiskuventtiilin 34 j¥lkeen
jatkuu médnt&-sylinterilaitteen 10 m8nt#puolelle haarajohdolla B2
sukkulaventtiiliin 38, joka on johdolla C liitetty lukkosylinterin

16 midntdpuoleen, ja haarajohdolla B3 ménti-sylinterilaitteen 14
mdntdpuolelle. Johto Al johtaa mént4d-sylinterilaitteen 10 m&nn#nvar-
sipuolelle haarajohdolla A3 sukkulaventtiiliin 38 ja haarajohdolla

A4 mintd-sylinterilaitteen 14 ménndnvarsipuolelle. Sukkulaventtii- -
liin 38 kuuluu kaksi venttiili-istukkaa 39 ja 40, joista toinen
sijaitsee siis haarajohtoa A3 vasten ja toinen haarajohtoa B2 vas-
ten ja joita jatkossa nimitetd¥n vasemmaksi ja vastaavasti oikeaksi
istukaksi, sekd venttiilikartio 41, joka liikkuu ao. istukan luo
riippuen johdoissa Al ja Bl vallitsevista paineista. Kun molemmissa
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johdoissa Al ja Bl vallitsee sama paine, lukkosylinteri 16 on yvh-
teydessd sdili¥én johdon Bl tai johdon Al kautta.

Piirustuksissa esitetty esilli olevan keksinndn suoritusmuoto toimii
Seuraavasti. Oletetaan, etti tySasennossa sijaitseva kaatoaggregaat-
ti 2 on kddnnettdvi alas tHstHd asennosta katkaistun puun laskemi-
seksi maahan. T&t4 varten ohjausvipua 31 siirret##n oikealle kuvios-
sa 6, jolloin ohjausventtiili 30 asetetaan asentoon I, mink3 avulla
paineliiténtd P liitet&&n johtoon Al Ja s8ilisliit¥nt¥d T johtoon Bl.
Tdl1l8in paineen alaista hydraulinestettd virtaa johtoon Al ja siirtH4
ensin muistiminnin 36 palloa 33 kohti takaiskuventtiilissd 34, joka
niin ollen avautuu paluuvirtaa varten sylintereistd 14 ja 10, ja

sen jdlkeen sukkulaventtiilin kartion 41 oikean istukan 40 luo,

niin ettd johto B2 sulkeutuu ja hydraulineste voi virrata lukko-
sylinteriin 16 ja painaa lukkom&nnin 17 lukkoasentoon, jossa se
pidetddn niin kauan kuin painetta pidetddn yll14. Lis#dksi mS8ntHd 42
tydntyy sylinteriinsi 14, jolloin sen kuviossa 1 esitetty nivelpiste
15 liikkuu kuviossa 1 numerolla 44 merkittyd viivaa eli rataa pitkin
ja kd&ntd3 niin ollen kaatoaggregaattia 2 akselin 13 ympdri. Jos
médntddn 45 sylinterissi 10 ei t#118in ole tarkoitus tietoiseéstii
vaikuttaa, ohjausventtiili 30 palautetaan neutraaliasentoon II, jolloin
sekd johto Al ett¥d johto Bl liitetHin sdilidliitdnt¥8n T, ts. s411i88n,
ja tyhjennet#&n. Timi on mahdollista muistim&nndn 36 asentohitauden
ansiosta, jolloin t3#h#n mint#in ei voida vaikuttaa, vaan se sHdilyt-
tdd aiemmin asetetun, takaiskuventtiilin 34 avaavan asennon. Johto-
jen Al ja Bl vdlilli ei t&118in my8skd&dn ole mitiin paine-eroa,

joten myds lukkosylinteri 16 evakuoidaan ja roottorin 5 lukitus lakkaa.
Lukkomédntd 16, kuten minnit 42 ja 45, asettuvat siis ns. leijuvaan
asentoon, jolloin rotaattori 5 voi kddntyd vapaasti tapin 6 ympdri
samoin kuin nivel 7 tapin 8 ymp&ri ja kaatoaggregaatti 2 akselin

13 ympdri. Kaatoaggregaattia pidetddn sen jYlkeen tHssi vapaasti
riippuvassa asennossa kaadetun ja kaatoaggregaatin tarrauselimien 3
kiinnipit&m3n puun sy5t8n aikana piirustuksissa esittimitti jdtettyyn
ty8st8yksikk&8n nosturin puomin 1 avulla. Nosturin puomiin kohdistuu
td118in vain suhteellisen pienid viintSmomentteja, jotka eivit siis
ole vahingollisia, ennen muuta rotaattorin 5 ja nosturin puomin 1
vdlisten nivelten 6 ja 8 vapaan liikkeen sek¥ hyvin lyhyen momentti-
varren ansiosta, joka keksinn®n mukaisesti syntyy l&hes vierekké&in
sijaitsevien tappien 6 ja 8 vilille.
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Kaatoaggregaatin kddntémiseksi yl8s vapaasti riippuvasta asennosta
kuviossa 1 esitettyyn tyBasentoon ohjausvipua 31 siirret44n vasemmal-
le kuviossa 6, jolloin ohjausventtiili 30 asetetaan asentoon III,
niin ettd paineliitédntd P liitet&3n johtoon Bl ja s4ilidliit¥nt¥ T
johtoon Al paluuvirran sallimiseksi sylintereistd 14, 10 ja 35.
T&1l18in muistimdntd 36 siirtyy poispdin takaiskuventtiilistd 34, joka
vuorostaan sallii hydraulinesteen virtauksen toisaalta sukkulaventtii-
liin 38, jonka kartio 41 siirtyy vasemman istukan 39 luo ja sulkee
johdon A3, ja toisaalta lukkosylinteriin 16, jolloin lukkom#nt4 17
siirtyy lukkoasentoon ja lukitsee rotaattorin 5 k#int8liikett4d vastaan
tapin 6 ympdri. Lisdksi hydraulinestett$ virtaa sylinterin 14 mént4-
puolelle, jolloin méntd 42 tybntyy ulos ja k#&nt4d4 niin ollen kaato-
aggregaatin ylds akselin 13 ympdri ty¥asentoon. Xun tXh#%n on piisty
eikd mdntd-sylinterilaitteeseen 10 tule vaikuttaa kaatoaggregaatin
kdédntdmiseksi tapin 8 ymp#ri, ohjausventtiili 30 palautetaan neutraa-
liasentoon II, jolloin takaiskuventtiilin kuula 33 sulkeutuu ja kaato-
aggregaatti pidetddn médntd-sylinterilaitteen 14 avulla yl&s kH&nne-
tyssd tydasennossa. Rotaattorin 5 lukitusta yll&pidetd&n t4118in
lukkoménnén 16 avulla, johon tdssi asennossa kohdistuu paine, joka
vallitsee johdossa Bl ja vaikuttaa toisaalta ainoastaan pd&teasentoi-
hin ja niistd pois siirrett#iv&in sekd kaatoaggregaatin painosta ja
kuormituksesta riippuvan voiman vaikuttamaan sylinterin 14 mint44n

42 ja toisaalta sylinterin 10 m&nt&&n 45, joka ainakin kaatoyksik&n
ollessa ylds kddnnettynd on ripustuslaitteen ja kaatoaggregaatin
painosta riippuvaisen voiman vaikutuksen alaisena, joka kuvioissa

1l ja 6 suurin piirtein tasapainottaa minn#n 42 p44teasentoon siirtH-
misen johdossa Bl tarvittavan paineen aiheuttaman, m4nt4%n 45 kohdis-
tuvan voiman. Kaatoaggregaatti pideti#n siten oleellisesti vaaka-
suorassa tydasennossaan. Kun johdon Bl painetta lisit44%n enemmin
kuin on tarpeen ménndn 42 siirtimiseksi p4iteasentoonsa, mintd 45
siirtyy alaspdin kuvioissa 1 ja 6 ja saatetaan k&intdmiin kaato-
aggregaattia vastapdivddn tapin 8 ymp#ri. Kun t4m4 k3¥&ntdliike
sovitetaan sen kulmamuutoksen mukaan, joka tapahtuu nosturin puomin
kdrked laskettaessa ennen kaatoaggregaatin kiinnitystd kaadettavan
puun alaosaan, kaatoaggregaatti voidaan siis nosturin puomin mainitun
alaslaskun aikana tai sen jHlkeen aina saada asettumaan oleellisesti
vaakasuoraan asentoonsa riippumatta nosturin puomin kulma-asennosta

vaakatason suhteen.
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Valitsemalla m&nndn 45 sopiva pinta-ala k&ytetyn paineen ja esiin-~
tyvien momenttivarsien suhteen voidaan tapaus tapaukselta miirdtH,
missd nosturin puomin mahdollisessa kulma-asennossa vaakatason suhteen
mantddn 45 vastakkaisissa suunnissa vaikuttavat voimat tasapainot-
tavat toisensa.

Voimakkaiden ja &killisten paineiskujen estdmiseksi on iskuventtiili

47 sopivasti asennettu venttiiliin 34, kuten kuviossa 6 kaaviollises-
ti esitetdédn.

Esilld oleva keksintd ei rajoitu yllH selitettyyn ja piirustuksissa
esitettyyn, vaan sitd voidaan muuttaa, muunnella ja tiydent4¥ monin
eri tavoin keksinndn ajtuksen puitteissa.
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Patenttivaatimukset
1. Laite kaatoaggregaatin (2) ripustamiseksi nosturin puomiin

(1) tai sentapaiseen, johon laitteeseen kuuluu nosturin puomin ja
kaatoaggregaatin vidlissd sijaitseva rotaattori (5) kaatoaggregaa-
tin kiintdmiseksi nosturin puomin suhteen ja niin ollen halutun
kaatosuunnan asettamiseksi, joka rotaattori on nivelelld (8) kddn-
tyvdsti ripustettu nosturin puomiin ja kannattaa viimeksimainitun
suhteen kiertyvdlli osallaan (11, 12) akselia (13), johon kaato-
aggregaatti (2) on ki&ntyvdsti laakeroitu, sekd painevédliaineella
ohjattavat elimet (10, 14) rotaattorin (5) ja tarvittaessa myds
kaatoaggregaatin (2) k&int#miseksi mainitun nivelen (8) ympdri ja
kaatoaggregaatin k&#ntimiseksi mainitun akselin (13) ympdri tyd-
asentoon ja siitid pois, jossa asennossa kaatoaggregaatti muodos-
taa rotaattorin kiertoakselin (lla) kanssa kulman, joka on pienem-
pi kuin 1800, esimerkiksi 900, jolloin rotaattorin (5) ja nosturin
puomin (1) vdliin on sovitettu toinen ja ensin mainitun nivelen
(8) suhteen suorakulmaisesti ulottuva nivel (6), tunnettu
siitd, ettd mainittu nivel (6) on lukittavissa paineesta riippu-
vaisella lukkoelimelld (16-19) rotaattorin lukitsemiseksi k&&ntd-
liikettd vastaan mainitun nivelen (6) ymp#ri ennalta mddrdtylld

lukkovoimalla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t tu siitd,
ettd paineesta riippuvaiseen lukkoelimeen kuuluu sylinteriin (16)
sovitettu mintid (17), joka on tarvittaessa siirrettdvissd lukko-
otteeseen rotaattoriin yhdistetyn lukkoelimen (19-21, 24) kanssa.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, t unne t tu siitd,
etti mdnti (17) on varustettu lukkorullalla (18), joka kytkeytyy
rotaattoriin yhdistetyssd lukkoelimessd olevaan lukkouraan (21).

4. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, t unne t tu siitd,
ettd mintid (17) on varustettu kitkapiillysteelld (23), joka kyt-
keytyy rotaattoriin yhdistetyn lukkoelimen lukkopintaan.

5. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, t unne t tu siitd,
etti mintd (17) on varustettu pidityshampailla (24), jotka hammas-
tuvat vastaaviin, rotaattoriin yhdistettyyn lukkoelimeen muodostet-
tuihin piddtyshampaisiin (25).
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6. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siitd, etti rotaattoriin yhdistettyyn lukkoeli-
meen (16-19) kuuluu tai siihen on muodostettu kaarimaisesti mai-
nitun toisen nivelen (6) ympdri ulottuva rata (19), jonka siteit-
tdinen etdisyys niveleen vastaa viimeksimainitun etdisyytt4 min-
tddn (17).

7. Patenttivaatimuksen 3, 4 tai 5 ja 6 mukainen laite, t u n -
nettu siitd, ettd lukkoura (21), lukkopinta ja pidityshampaat
(25) on muodostettu mainittuun rataan (19).

8. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siitd, etti paineesta riippuvaista lukkoelint4
(16-19) kannattaa nosturin puomin ja rotaattorin v§liin sovitet-
tu nivel (7).

9. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siit§, ettd paineesta riippuvainen lukkoelin
(16-19) on kytketty samaan hydrauliseen jdrjestelmd&n kuin paine-
védliaineen avulla ohjattavat elimet (10, 14) rotaattorin ja kaa-
toaggregaatin kid&ntidmiseksi ensin mainitun nivelen (8) ja vastaa-
vasti akselin (13) ympiri.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen laite, tunnettu siitd,
ettd hydrauliseen jirjestelmiin on lukkoelimen (16-19) ja ohjaus-
venttiilin (30) v&dliin sovitettu leijuasentoventtiili (32) muis-
teineen.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, tunne¢ttu siitd,
ettd mainittuna muistina on sylinterissi (35) sijaitseva mintj
(36), joka on sovitettu ohjausventtiilin (30) tietyiss4 asennoissa
pitdm&ddn leijuasentoventtiiliin (32) sovitettua takaiskuventtiilig
(34) auki painevdliaineen poistoa varten mainituista ohjattavista
elimistd (10, 14).

Patentkrav

1. Anordning f8r upphingning av ett fdllaggregat (2) i en kranarm
(1) eller liknande, innefattande en mellan kranarmen och fdllagg-
regatet beldgen rotator (5) f&r vridning av fillaggregatet re-
lativt kranarmen och dirmed f&r instdllning av dnskad f&llrikt-
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ning, vilken rotator &r medelst en led (8) svingbart upphingd i
kranarmen och uppbdr med sin relativt den senare vridbara del
(11, 12) en axel (13) vid vilken f&dllaggregatet (2) &r svédngbart
lagrat, samt medelst tryckfluidum mandvrerbara organ (10, 14) fér
svangning av rotatorn (5) och vid behov 4ven f4llaggregatet (2)
kring ndmnda led (8) respektive f8r svidngning av fidllaggregatet
kring ndmnda axel (13) till och fr&n ett arbetslige, i vilket
fdllaggregatet bildar en vinkel med rotatorns vridningsaxel (1lla)
som &r mindre &n 180°, exempelvis 900, varvid mellan rotatorn (5)
och kranarmen (1) &r anordnad en andra och i férh&llande till den
forstndmnda leden (8) vinkelr&tt sig str&dckande led (6), k & n -~
netecknad av att ndmnda led (6) &r l&sbar medelst tryck-
beroende l&sorgan (16-19) f&r l&sning av rotatorn (5) mot svéng-
ningsrdrelse kring n&mnda led (6) med en i f8rvig bestimd l&s-
kraft.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k & nnetecknad av
att det tryckberoende ladsorganet innefattar en i en cylinder (16)
anordnad kolv (17), som vid behov #r f8rskjutbar till l3singrepp

med ett med rotatorn f8renat 1l&sorgan (19-21, 24).

3. Anordning enligt patentkravet 2, k § nnetecknad av
att kolven (17) &r forsedd med en l&srulle (18) f&r ingrepp i ett

lasspar (21) i det med rotatorn f&renade l&sorganet.

q. Anordning enligt patentkravet 2, k annetecknad av
att kolven (17) &r forsedd med friktionsbeldgg (23) f8r ingrepp
med ldsytan hos det med rotatorn f6renade l&sorganet.

5. Anordning enligt patentkravet 2, k 4 nnetecknad av
att kolven (17) &r fdrsedd med spérrtinder (24) f8r ingrepp med
motsvarande spdrrtidnder (25) utformade i det med rotatorn f&renade

l4sorganet.

6. Anordning enligt ndgot av de f¥regdende patentkraven, k 4 n -
netecknad av att det med rotatorn f&renade l3sorganet
(16~19) innefattar eller 4r utformad med en bdgformigt kring den
ndmnda andra leden (6) sig strdckande bana (19) med ett radiellt
avstdnd till leden som motsvarar avstdndet fr&n den senare till
kolven (17).
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7. Anordning enligt patentkravet 3, 4 eller 5 och 6, k 4 n n e -
tecknad av att ldsspdret (21), l&sytan resp. spidrrtinderna
(25) &r utformade i ndmnda bana (19).

8. Anordning enligt ndgot av de fdregdende patentkraven, k 4 n -
netecknad av att det tryckberoende ldsorganet (16-19)

uppbdres av en mellan kranarmen och rotatorn anordnad 14nk (7).

9. Anordning enligt ndgot av de f8reg&ende patentkraven, k 4 n -
netecknad av att det tryckberoende l&sorganet (16-19) 4r
inkopplat i samma hydrauliska system som de medelst tryckfluidum

mandvrerbara organen (10, 14) f&r svdngning av rotatorn och fill-
aggregatet kring den f&rstnimnda leden (8) resp. kring axeln (13).

10. Anordning enligt patentkravet 9, k 4 nnetecknad av
att 1 det hydrauliska systemet 4r mellan l&sorganet (16-19) och

en mandverventil (30) anordnad en flytldgesventil (32) med minne.

11. Anordning enligt patentkravet 10, k & nnetecknad
av att ndmnda minne utgdres av en i en cylinder (35) befintlig
kolv (36) anordnad att i vissa av mandverventilens (30) l&gen
h&lla en i flytldgesventilen (32) anordnad backventil (34) dppen
f&r evakuering av tryckfluidum fr&n n&mnda mandvrerbara organ
(10, 14).

Viitejulkaisuja-Anférda publikationer

Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia:-Offentliga finska patentansdkningar:
761615, 76340k, 780838 (A 01 G 23/08).
Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: USA(US) 3 688 823 (A 01 G 23/08).
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