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(64) Prepojovacie zariadenie pre dopravu obrobkov medzi dvomi rotorovymi
strojmi

Vyndlez sa tyka prevedenia prepojovacieho zariadenia pre dopravu obrobkov medzi dvomi

pracovnymi rotormi.

Dotéraz zndme prepojovacie zariadenia medzi dvomi rotorovymi strojmi sd rieZené dopravnym
pidsom, na ktory prvy pracovny stroj zorientované obrobky uklad4, tieto sd dopravnym pésom pre;
ndfané k druhému pracovnému stroju, ktory ich z pidsu odoberd. Nevyhodou tohoto prepojovacieho
zariadenia je nizky pracovny vykon a tieZ zniZenie koeficientu efektivnosti, kaidiﬁ i krédtko-
dobym zastavenim niektorého rotorového stroja, prifom sa zastavuje i dalsi navdzujici rotoro-

vy stroj bez moZnosti vytvdrania medzizdsoby prepravovanych obrobkov.

U rotorovych strojov s vy3Zimi pracovnymi frekvenciami zostavenych do vyrobnej linky
so spoloénym pohonom majdi zabudované pre dopravu obreobkov medzi pracovnymi rotormi dopravné
rotory s pevnou vidzbou pohonu vyuZivajdce synchronizovand koreSpondenciu pracevnych poldh
potrebnd pre odovzddvanie dopravovaného obrobku. Nedostatkom tohoto usporiadania je zniZenie
vykonu celej linky zapriinené napriklad dpravou na niektorej pracovnej polohe na niektorom

rotorovom stroji v linke.

VySiie uvedené nedostatky odstrafiuje prepojovacie zariadenie pre dopravu obrobkov medzi
dvoma rotorovymi strojmi poslla vynilezu, ktorého podstatou je, %e je tvorené prepojovacim
stolom otofne uloZenym medzi vykladacim rotorom pod prekladacim rotorom a voInym undSacim ro-
torom. Hnané koleso prepojovacieho stola je v zdbere s dvoma hnacimi pastorkami opatrenymi
jednostrannymi zdberovymi spojkami. Jeden hnaci pastorok je prevodovym mechénizmom‘spojeny

s vykladacim rotorom.
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Druhyj hndci pastorok je prevodovym mechanizmom spojeny s volnym undSacim rotorom. Nad
obvodom prepojovacieho stola medzi volnym undSacim rotorom a prekladacim rotorom je umiestneny
pridrZovaci segment. 0d vystupu obrobkov =z prekladacieho rotora si vedla seba usporiadané
na $irku obrobkov usmerifiovacie lidty vyistujice k obvodu v smere otifania prepojovacieho stola.
Pred vstupom obrobkov do voIného undZacieho rotora je uloZend vodiaca lista obklopujdca vni-
torny obvod obrobkov pohybujdcich sa popri pridri&vacom segmente a vonkaj$i obvod obrobkov vo

volnom undfacom rotore.

Prepojovacim zariadenim pre dopravu obrobkov medzi dvoni rotorovymi strojmi sa docieli
vytvédranie medzizdsoby obrobkov medzi dvomi rotorovymi strojmi. Medzizdsoba je vyhodnd pri
krdtkodobych zastaveniach niektorého pracovného rotorového stroja linky, kde navdzujice za=-
"riadenie krétkodobe md%e pracovat. Vyhodou nédhonu podla vynédlezu je, Ze prepojovaci stdl je
pohdfiany vidy od toho zariadenia, ktoré mi vyddie otd&ky.

Na pripojenych vykresoch je znfzornené prikladné prevedenie prepojovacieho zariadenia,
kde na obr. 1 je nakresleny ndrys zariadenia z fiastolnymi rezmi, na obr. 2 je nakresleny pd-

dorys a na obr. 3 je nakresleny rez rovinou A~A z obr. 2.

Prepojovacie zariadenie pre dopravu obrobkov v prikladnom prevedeni nddobky aerosolovych
obalov, medzi dvomi ro:orovimi‘strojmi pozostdva z prepojovacieho stola 4, ktory ie otoéne
uloZeny na ramene 8 medzi vykladacim rotorom 1 a2 volnym und3acim rotorom 5. S klie¥tinou 7
vykladacieho rotora 1 korelponduje prekladaci rotor 3, ktory je uloZeny nad prepojovacim
stolom 4. Nad obvodom prepojovacieho stola 4 medzi volnym undSacim rotorom 5 a prekladacim ro-
torom 3 je umiestneny pridr¥ovaci segment 14. 0d vystupu obrobkov 22 z prekladacieho rotora 3
si vedla seba usporiadané na $irku obrobkov 22 usmerfiovacie 1ifty 15 vydstujice k obvodu v sme-

re otd¥ania prepojovacieho stola 4.

Pred vstupom obrobkov 22 do volného undSacieho rotora 5 je uloZend vodiaca lidta 16,
ktord obklopuje vnitorny obvod obrobkov 22 pohybujicich sa popri pridrZovacom segmente 14.
Pod prepojovacim stolom 4 je pevne uloZené hnané koleso 9, ktoré v zdbere s hnacim pastorkom
10 a s hnacim pastorkom 13. Na hnacie pastorky 10 a 13 sd cez jednostranné zédberové spojky
11, 12 pripojené na prevodové mechanizmy 19, 20, tvorené retazovym prevodom. Prevodovy

mechanizmus 20 je prepojeny na volIny undSaci rotor 5.

Spustenim vykladacieho rotora 1 a odoberacieho rotora 2 je prevodovym mechanizmom 19
otdfand jednostrannd zdberovd spojka 11 a hnaci pastorok 10, kterym je pohdiiané hnané koleso
9 spolu s prepojovacim stolom 4. 0d odoberacieho rotora 2 je retazovym prevodom 21 pohdiiany
zrychlene volIny undSaci rotor 5, od ktorého je prostrednictvom prevodového mechanizmu 20
cez jednostranni zdberovd spojku 12 a hnaci pastorok 13 pohdfiané hnané koleso 9 spolu s pre-
pojovacim stolom 4. Jednostranné zidberové spojky 11, 12 umoZiiuji pohon prepojovacieho stola 4

vZdy od toho pohdfiacieho zariadenia, ktoré md vy3sie otddky.

Obrobky 22 po ich vylisovani sid klieitiami 7 vykladcieho rotora 1 odovzdavané prekladacie-
mu rotoru 3, ktory ich poddva medzi usmeriiovacie li¥ty 15 na prepojovaci st8l 4. Prepojovaeci
stdl 4 obrobky 22 und3a na ich zdkladiiu po svojom obvode po pridrZovacom segmente, pod vodiacu
li%tu 16, odkial sd poddvané aZ na volny und3aci rotor 3. Z volného undSacieho rotora 5 sd
obrobky 22 vyberané 18%kami 18 odoberacieho rotora 2, ktorym si ddvkované na dalfie spracovanie.
OtdZky vykladacieho rotora 1 sd nastavené obyfajne o midlo vy3ZSie ako otdlky odoberacieho rotora
2, aby sa vytvorila na prepojovacom stole 4 medzizdsoba obrobkov 20. T4dto medzizdsoba sldZi na
krdtkodobd prevddzku rotorového stroja za prepojovacim stolom &4 v pripade krétkodobej poruchy '

rotorového stroja pred prepojovacim stolom 4.
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PREDMET VYNALEZU

Prepojovacie zariadenie pre dopravu obrobkov medzi dvomi rotorovymi strojmi, prilom prvy
rotorovy stroj mid na obvode vykladacieho rotora umiestneny prekladaci rotor a vstupnd &ast dru-
hého rotorového stroja tvori hniezdovy odoberaci fotor s volnym undSacim rotorom, vyznadujidce
sa tym, %e je tvorené prepojovacim stolom /4], otofne uloZenym medzi vykladacim ructorom 71/,
pod prekladacim rotorom /3/ a volnym unidSacim rotorom /5/, prilom hnané koleso /9/ prepojova-
cieho stola /4/ je v zébere s dvoma hnacimi pastorkami /10, 13/, opatrenymi jednostrannymi zdbe-
rovymi spojkami /11, 12/, kym jeden hnaci pastorok /10/ je prevodovym mechanizmom /19/ spo-
jeny s vykladacim rotorom /1/ a druhy hnaci pastorok /13/ je prevodovym mechanizmom /20/ spojeny
s volnym undSacim rotorom /5/, zatial &o nad obvodom prepojovacieho stola /4/ medzi volnym und-
Sacim rotorom /5/ a prekladacim rotorom /3/ je umiestneny pridrZovaci segment /14/, pridom od .
v§stupu obrobkov /20/ z prekladacieho rotora /3/ sd vedla seba usporiadané na Sirku obrobkov
/24/ usmerdovacie lidty /15/, vydstujdce k obvodu v smere otd¥ania prepojovacieho stola 14/

a pred vstupom obrobkov /20/ do volného undSacieho rotora /5/ je ulo%end vodiaca li¥ta /16/
obklopujtica vnitorny obvod obrobkov /20/, pohybujdcich sa popri pridrZovacom segmente /14/

a vonkaj¥i obvod obrobkov /20/ vo volnom und3acom rotore /15/.

2 listy vykresov

Severogrefia, n. p. zévod 7, Most
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