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Utelem vynédlezu je zapojeni pro docileni
ploché momentové charakteristiky trojfdzo-
vého asynchronniho klecového motoru.

- Zapojeni se tyka téch pripaddi, kdy se od
motoru elektrického pohonu poZaduje, aby
mél v Sirokém otd€kovém rozsahu piibliZné
stdly moment, jak je tomu zejména u péso-
vych dopravnikii, Které se maji plynule roz-
bihat pohybem rovnomérné& zrychlenym, aby
nedochédzelo k nepiiznivému naméhani je-
jich pdsu, napfiklad momentovymi razy.
Trojtdzovy asynchronni klecovy motor je
k napdjeci siti pFipojen pfFes pracovni vinuti
trojfdzového transduktoru, jehoZ budici vi-
nutl je  pFfipojeno ke stejnosmérné strané
jednofdzového usmérfiovaciho mibstku, kte-
ry je svou st¥idavou stranou spojen se se-
kundarnim vinutim jednofézového proudo-
vého transformaétoru, zapojeného do jedné
z f4z1 p¥ivodu asynchronniho motoru. K se-
kundarnimu vinuti pf¥istrojového proudové-
ho transformatoru, zapojeného rovnéZ do
jedné z fazi privodu asynchronniho motoru,
je pfipojena civka proudového relé s pra-
covnim kontaktem zapojenym v obvodu civ-
ky proudového stykafe, jehoZ pracovni kon-
takt je zapojen do obvodu botniku budiciho
vinuti trojfdzového transduktoru.

218982

o




215982

3

Vynglez se tyka zapojeni pro docileni plo-
ché momentové charakteristiky trojfdazového
asynchronniho klecového motoru.

V technické praxi se vyskytuje Fada pii-
padd, kdy se od motoru elektrického poho-
nu poZaduje, aby mél v Sirokém otdckovém
rozsahu pribliZné stdly moment. Tak je tomu
zejména u pdsovych dopravnikii, které se
maji plynule rozbihat pohybem rovnomeér-
né zrychlenym, aby nedochédzelo k nepfi-
znivému naméahéani dopravniho pésu napfi-
klad momentovymi rdzy zplsobovanymi sty-
kati spoustéde.

U asynchronnich krouZkovych motorli se
rovnom&rného plynulého rozb&hu dociluje
pomoci bezkontakiniho rotorového indukdé-
niho spoudtéfe. U asynchronnich klecovych
motorQl vSak neni moZné rotorovy spoustsé
pou#it,

Pfirozend momentova charakteristika
asynchronniho Kklecového motoru probihd
Zze znaCtného zdh&rového momentu pfes vel-
ky moment zvratu a nespliiuje poZadova-
nou podminku pfibliZzné stdlého momentu
v Sirokém otdfkovém rozsahu., Z toho divo-
du se u asynchronnich klecovych motori
pro pohon péasovych dopravniki pouZiva
rozb8hovych  hydrodynamickych spojek.
Plynulym plné&nim jejich pracovnich komor
olejem je moZné docilit rozb&h p4su rovno-
mérné zrychleny, ti. plynuly, a soutasné &a-
sové omezit znafny proudovy raz asynchron-
nfho klecovéhe motoru na sft. Rozb&hové
hydromechanické spojky jsou vSak nevy-
hodné tim, Ze jsou nédkladné a jejich adrZ-
ba je velmi obtiZna.

V¥3e uvedené nedostatky jsou odstranény
zapojenim pro docileni ploché momentové
charakteristiky trojfdzového asynchronniho
klecového motoru podle vyndlezu, které se
sklddé z trojfazového asynchronniho kleco-
vého motory, trojldzového transduktoru,
jednofazového usméritiovaciho mistku, jed-
nofazového proudového transformatoru, pii-
strojového proudového transforméatoru, prou-
dového relé, jednop@lového stykale a bog-
niku budiciho vinuti trojfdzového transduk-
toru, jehoZ podstatou je, Ze trojfdzovy asyn-
chronni klecovy motor je k trojfdzové na-
pajec! siti pFipojen ples pracovni vinuti
trojfdzového transduktoru. Budici vinuti to-
hoto transduktoru je pf¥ipojeno ke stejno-
smérné strané jednofdzového usmériiovaci-
ho mistku, ktery je svou st¥idavou stranou
spojen se sekunddrnim vinutim jednofdzo-
vého proudového transformétoru, zapojené-
ho do jedné z fdzi{ piFivodu asynchronniho
klecového motoru. K sekundirnimu vinuti
pfistrojového proudového transformadtoru,
ktery je rovn&Z zapojen do jedné z fazi pii-
vodu asynchronniho klecového motoru, je
pfipojena civka proudového relé s pracov-
nim kontaktem zapojenym v obvodu civky
jednopolového stykade, jehoZ pracovni kon-
takt je zapojen do obvodu bodniku budici-
ho vinuti trojfdzového transduktoru. Pro
piiznivéjsi izoladni poméry, v piipad® zem-
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niho spojeni na né&které z fazi sitk, je vy-
hodné zapojit pracovni vinuti trojfdzového
transduktoru a jednoduchy proudovy trans-
formator pred uzel vinuti trojfdzového asyn-
chronniho klecového motoru.

Zapojeni podle vyndlezu je jednoduché,
a proto spolehlivé, a je vhodné zejména pro
agresivni prostifedi povrchovych delfl, ne-
hot nepouZivd slaboproudych a elektrenic-
kych prvkil ani hydrodynamick¢ech spojek.
Soutasn& zapojeni funguje jake statorovy
spou3t&C. Tlumici Gfinek trojtazového trans-
duktoru, tj. jeho pomalejsi odezva na zm#-
nu buzeni, zabrafiuje vzniku nédhlych mo-
mentovych rdzd pri popsané funkci styka-
fe, pracujiciho jen v obvodu buzeni, p¥i-
¢emZ v hlavnim obvodu jde o zafFizeni bez-
kontaktini, plynule pracujicf, a Zet¥iel tak
drahy dopravni pés.

Na vykresu je na obr. 1 znézorn&n pli-
klad zapojeni podle vynédlezu, na obr. 2 je
schéma ovladani jednopdlového stykadle, na
cbr. 3 jsou prfib8hy charakteristik pohonu,
kde

M = f{n) = pfirozend momentovd cha-
rakteristika trojfdzového asynchronniho kle-
cového motoru 1,

M‘ = f(n) = poXadovana momentovd cha-
rakteristika asynchronniho motoru 1,

Mp = f(n) = protimoment pohdndného
zafizeni, napf. pdsového dopravniku,

U‘ = t(n) = sniZené f4zové napsti na sta-
toru asynchronniho motoru 1, které je po-
tFebné pro docileni M* = f(n),

I' = f(n) = statorovy proud asynchron-
niho motoru 1 pri sniZeném fédzovém napé-
t1 U = f(n),

n = otéfky asynchronniho metoru I.

Obr. 4 znézeriiuje vektorevé oddéitdni fa.
zového Gbytku napéti -¥I' na pracownim vi-
nut! 2 trojtdzového transduktoru od f&ézo-
veho napétlt U sitg, a tim docileni sniZené-
ho fazového napéti U' na statoru trejfdze-
vého asynchronnihe klegového motoru 31
pro. rizné uhly ¢ mezi sniZenym fazovim
napétim U° motoru 1 a jeho prowdem F pii
zméndch téchto thld ¢ b8hem rezbihu mo-
toru 1. ¥ je pracovani pround trejfdzového
transduktoru, rovnajici se statorovému prou-
du metoru 1.

Na obr. 5 jsou magnetizaéni charakteris-
tiky trojfdzového transduktoru p¥i rizmych
hodnotédch jeho budicich proudl Ina, Xgp, Igcs
Igp, Gmérnych riznym hodnotdm stateror
vjeh proudd I, Ig', I, Iy’ asynchronnihe
klecového motoru 1, pouZitych pre vysvet-
leni funkce. PIn& vytaZené kiivky odpevida-
ji budicim proudtm Iz, Ips, Iag, Isp trojféa-
zového transduktoru bez ptipojenéhe bod-
nfku 9. Carkovans provedené k¥ivky odpo-
vidalji hodnotdm budicich proudf Iga+%
Ipg+9, Isc+9 trojfdzového transdukteru s
pfipojenym botnikem 9. XL, XL, XI., Xk'
jsou hodnoty fazovyeh tUbytkli napétt na
pracovnim vinuti 2 trojfdzového transduk-
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toru p¥i hodnotdch statorovych proudd 1,
“Igf, I, Ip' asynchronniho’ klecovéhs mote-
ru 1. ’ .

Trojfazovy asynchronni klecovy motor 1
je k trojfazové napédjeci siti pF¥ipojen pres
trojfazovy transduktor, ktery ma tF pra-
covni vinuti 2, 2°, 2“ a budici vinuti 3, kte-
ré je pFipojeno ke stejnosmérné strang jed-
nofazového usmériovaciho mistku 4, jehoZ
st¥idavd strana je spojena se sekundarnim
vinutim jednofdzového proudového trans-
formatoru B, zapojeného do jedné z fazi
pFivodu k asynchronnimu motoru 1. Do dru-
hé z fazi pfivodu k asynchronnimu motoru
1 je zapojen pFistrojovy proudovy transfor-
mator 8, v jehoZ sekundarnim obvodu je
civka 7 proudového relé. Jeho pracovni kon-
takt 7° je zapojen v obvodu civky 8 jedno-
p6lového stykace. Pracovni kontakt 8° to-
hoto jednopdlového stykade je zapojen do
obvodu boéniku 9, paralelné pripojeného k
budicimu vinuti 3 trojfdzového transdukto-
ru. Jednofdzovy proudovy transformétor 5
a pfistrojovy proudovy transformator 8 je
také moZno spoletn& zapojit pouze do jed-
né z fazi pfivodu k asynchronnimu moto-
ru 1.

Pro priznivejsi izolaéni poméry, v piipa-
d& zemniho spojeni na nékteré z fazi sitg,
je vyhodné zapojit pracovni vinuti 2, 2°, 2“
trojfdzového transduktoru a jednofdzovy
proudovy transformdtor 5 pfed uzel vinuti
trojfdzového asynchronniho klecového mo-
toru 1.

Funkce uvedeného zapojeni je ndésleduji-
ci. Trojifdzovy transduktor je buzen budicim
proudem, napf. Ipa+9, Gmérnym statorové-
mu proudu, nap¥. I, asynchronniho moto-
ru 1. Tento proud I,* je na potatku rozb&hu
témér stdly, na otackach n jen madlo zavis-
ly. Proto bude trojfazovy transduktor na po-
¢atku rozbé&hu asynchronniho motoru 1 pra-
covat pfl témér stalém budicim prouduy,
napf. Iz,+9, na téZe magnetizatni charak-
teristice, docilené bolnikem 9 a pri stdlém
pracovnim proudu I, bude na svém pra-
covnim vinuti 2 zachycovat stejny fazovy
tbytek napéti XI,‘, 6imZ bude podle diagra-
mu na obr. 4 na podatku rozb&hu asyn-
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-chronniho motoru 1, tj. pfi malych otac-

kach n, i stdlé sniZené fazové napéti U, tu-
diZ i staly moment. Jakmile statorovy proud,
napt. 1%, asynchronniho motoru 1, Ktery je
totgZny s pracovnim proudem I' trojfazove-
ho transduktoru, pone klesat, zafne se sni-
Zovat i1 magnetizace trojfdzového transduk-
toru Gmérnd statorovému proudu I,* asyn-
chronniho motoru 1. Bude-li tomuto mensi-
mu statorovému proudu I,° odpovidat vys&i
fazovy tibytek napéti XI‘ na pracovnim vi-
nuti 2 trojfdzového transduktoru, tj. bude-li
stoupat reaktance trojfdzového transdukto
ru, zatne Kklesat podle obr. 4 hodnota sni-
Zeného fazového napéti U‘ na statoru asyn-
chronniho motoru 1, coZ je podminkou pro
udrZeni stdlého momentu i p¥i vy3§ich otat-
kdch n asynchronniho motoru 1, nebot ji-
nak by moment na pFirozené charakteristi-
ce M = f{n} stoupal. Aby bylo dosaZeno
jmenovitéhe momentu motoru 1 pFfi jmeno-
vitych otacCkdch mn, musi se, jak jiZ bylo u-
vedeno, sniZené fazové napsti U na stato-
ru motoru 1 opé&t zvy3it na hodnotu fdzove-
ho napéti U sité.

Toho se docili pfibliZzné tim, Ze p¥l po-
kilesu statorového proudu motoru 1, napfi.
na hodnotu I, zapfisobi proudové relé s
civkou 7, napéjené statorovym proudem I
motoru 1, pfes pfistrojovy proudovy trans-
forméator 6 a svym pracovnim kontaktem 7°
rozpoji pFfes civku 8 jednopOlového styvkade
jeho pracovni kontakt 8‘, &imZ se odpoji
bo€nik 9 od budiciho vinuti 3 trojfdzového
transduktoru. Tim opét dojde k zesilenému
buzeni trojfdzového transduktoru a k po-
sunu jeho magnetizatni charakteristiky bu-
dicim proudem Iz, doprava, tj. pri sniZe-
ném statorovém proudu Iy' asynchronniho
motoru 1 k zachyceni mensiho fazového
tGbytku napéti XIpy' na pracovnim vinuti 2
trojfdzového transduktoru, a tim ke zvySe-
ni sniZeného fdzového napéti U‘ na statoru
asynchronniho motoru 1.

Uvedenym postupem je moZné samocinné
docilit plochy, tj. na ctdfkach témé&f nezi-
visly prabé&h poZadované momentové cha-
rakteristiky M‘' = f£(m), jak znédzoriiuje
obr. 3.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro docileni ploché momen-
tové charakteristiky trojfdzového asynchron-
niho klecového motoru, skladajici se z troj-
fazového asynchronniho klecového motoru,
trojfdzového transduktioru, jednofazového
usmériiovaciho mistku, jednofazového prou-
dového transformaétoru, pfistrojového prou-
dového transformétoru, proudového relé,
jednopdlového stykale a bodniku, budiciho
vinuti trojfdzového transduktoru, vyznade-
né tim, Ze trojfdzovy asynchronni klecovy
motor (1) je pripojen k trojfdzové napdajeci
siti pfes pracovni vinuti (2, 2, 2} trojfa-
zového transduktoru, jehoZ budici vinuti

[3) je piipojeno ke steinosmérné strané
jednofazového usmériiovaciho mustku (4],
spojeného svou stiidavou stranocu se sekum-
darnim vinutim jednofdzového proudového
transforméatoru (5), zapojeného do jedné z
fazi pfivedu asynchronniho klecového mo-
toru (1), prifemZ k =ekundarnimu vinuti
pristrojového proudového transformétoru
(6], ktery je rovnéZ zapojen do jedné z fa-
zi piivodu asynchronnibo klecového moto-
ru (1), je p¥ipsjena civka (7) proudového
relé s pracovaim kontaktem [7‘) zapojenym
v obvodu civky (8) jednopflového stykade,
jehoZ pracovni kontakt (8‘) je zapojen do
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obvodu botniku (9) budictho vinuti {3) transduktoru a jednofdzovy proudovy trans-
trojfazového transduktoru. formator (5) jsou zapojeny pied uzlem vi-
2. Zapojeni podle bodu 1 vyznadené tim, nuti trojfdzového asynchronniho klecového
Ze pracovni vinuti (2, 2, 2“) trojfdzového motoru (1).

1 list vvkrésﬁ
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