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(57)摘要

一种电包括壳体的连接器，所述壳体具有配

合方向、与配合方向垂直的宽度方向、和与配合

方向和宽度方向垂直的高度方向。低速信号触头

和高速信号触头布置在壳体中。接地条分别布置

在相邻的两个触头之间。支撑构件附接到壳体并

且接合到接地条。支撑构件带有沿宽度方向布置

的本体和从本体横向延伸的指件。每个指件沿安

装方向与一个低速信号触头对准。指件远离高速

触头定位，以实现更好的信号完整性并减少串

扰。
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1.一种电连接器(100、200)，包括：

壳体(110、210)，具有宽度方向和与宽度方向垂直的安装方向；

多个低速信号触头(122、222)，沿宽度方向布置在壳体中；

多个高速信号触头(126、226)，沿宽度方向布置在壳体中；

多个接地条(130、230)，每个接地条设置在相邻的两个低信号触头之间；

构件，设置在壳体顶侧上并具有沿宽度方向设置的本体(142、252)，其中，指件(144、

254)从本体横向延伸并远离高速信号触头定位；

其中，每个指件沿安装方向与低速信号触头中的一个对准；和

其中，两个或更多个高速信号触头暴露在相邻的指件之间，使得通过减少插入损耗和

改善谐振性能来实现更好的信号完整性。

2.根据权利要求1所述的电连接器，其中，所述本体与附接到所述壳体的支撑构件

(140)相关联。

3.根据权利要求1所述的电连接器，其中，所述本体与附接到所述壳体的屏蔽件(250)

相关联。

4.根据权利要求1所述的电连接器，其中，所述壳体包括在其顶表面上形成的脊(114、

214)，并且所述指件插入相邻的脊之间。

5.根据权利要求1所述的电连接器，其中，低速信号触头由第一触头间距(122a、222a)

间隔开定位，并且高速信号触头由第二触头间距(126a、226a)间隔开定位。

6.根据权利要求5所述的电连接器，其中，第二触头间距与第一触头间距基本相同。

7.根据权利要求5所述的电连接器，其中，本体的第一区段(140a、250a)中的指件由第

一指件间距(144a、254a)分开，并且本体的第二区段(140b、250b)中的指件由第二指件间距

(144b、254b)分开。

8.根据权利要求7所述的电连接器，其中，第一指件间距与第一触头间距相同。

9.根据权利要求8所述的电连接器，其中，第二指件间距大于第二触头间距。

10.根据权利要求9所述的电连接器，其中，在第一区段中每个指件与低速信号触头中

的一个对准。

11.根据权利要求10所述的电连接器，其中，在第二区段中两个或更多个高速触头设置

在相邻的指件之间。

12.根据权利要求10所述的电连接器，其中，在第二区段中两个或更多个高速信号触头

暴露在相邻的指件之间。

13.一种构造电连接器(100、200)的方法，所述方法包括：

将本体(142、252)附接到电连接器的壳体(110、210)，所述壳体具有宽度方向和与宽度

方向垂直的安装方向，其中，多个低速信号触头(122、222)和多个高速信号触头(126、226)

沿宽度方向布置在壳体中，并且本体沿宽度方向设置，并且其中，指件从本体横向延伸并远

离高速信号触头定位；

将每个指件与低速信号触头中的一个对准，其中，两个或更多个高速信号触头暴露在

相邻的指件之间，使得通过减少插入损耗和改善谐振性能来实现更好的信号完整性。

14.根据权利要求13所述的方法，还包括：

将指件插入各脊(114、214)之间，所述脊在壳体的顶表面上形成。
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15.根据权利要求13所述的方法，其中，附接本体还包括：

将带有所述本体的支撑构件(140)附接到壳体。

16.根据权利要求13所述的方法，其中，附接本体还包括：

将带有本体的屏蔽件(25)附接到壳体。

17.根据权利要求13所述的方法，还包括：

在相邻的指件之间暴露两个或更多个高速信号触头。

18.一种操作电连接器(100、200)的方法，所述电连接器包括：附接到电连接器的壳体

(110、210)的导电本体(142、252)，所述壳体具有宽度方向和与宽度方向垂直的安装方向，

并且导电本体沿宽度方向设置，并且其中，指件从导电本体横向延伸并远离第二类型信号

触头定位，使得指件与第一类型信号触头(122、222)对准，并且两个或更多个第二类型信号

触头(126、226)暴露在相邻的指件之间，使得通过减少插入损耗和改善谐振性能来实现更

好的信号完整性，所述方法包括：

通过第一类型信号触头耦合低速信号；和

通过第二类型信号触头耦合高速信号。
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高速电连接器

技术领域

[0001] 本发明涉及一种电连接器，并且尤其涉及一种高速电连接器。

附图说明

[0002] 图1是根据本发明的一个实施方式的高速电连接器的透视图；

[0003] 图2是图1中所示的高速电连接器安装到印刷电路板时的透视图；

[0004] 图3是图1的分解透视图；

[0005] 图4是图1的部分P1的局部放大图；

[0006] 图5是图1中所示的高速电连接器的透视图，其中，省略了壳体；

[0007] 图6是图5的部分P5的顶视图；

[0008] 图7是图1中所示电连接器的接触对准器的透视图；

[0009] 图8是图1中所示电连接器的接触组件的透视底视图；

[0010] 图9A是图1中所示的电连接器的接触组件的透视底视图，并且图7的接触对准器附

接到接触组件；

[0011] 图9B是图9A的局部放大图；

[0012] 图10是根据本发明的另一实施方式的高速电连接器的透视图；

[0013] 图11是图10中所示的高速电连接器的透视图，其中，省略了壳体；

[0014] 图12是图10的分解透视图；

[0015] 图13是图10的部分P10的局部放大图；

[0016] 图14是图11的部分P11的顶视图。

具体实施方式

[0017] 根据本公开的一个方面，提供了一种电连接器。所述电连接器包括：壳体，具有宽

度方向和与宽度方向垂直的安装方向；多个低速信号触头，沿宽度方向布置在壳体中；多个

高速信号触头，沿宽度方向布置在壳体中；多个接地条，每个接地条设置在相邻的两个低信

号触头之间；构件，具有沿宽度方向设置的本体，其中，指件从本体横向延伸。每个指件沿着

安装方向与低速信号触头中的一个对准。两个或更多个高速信号触头设置在相邻的指件之

间。

[0018] 在一些实施方式中，本体与附接到壳体的支撑构件相关联。

[0019] 在一些实施方式中，本体与附接到壳体的屏蔽件相关联。

[0020] 在一些实施方式中，壳体包括在其顶表面上形成的脊，并且指件插入相邻的脊之

间。

[0021] 在一些实施方式中，低速信号触头由第一触头间距间隔开定位，并且高速信号触

头由第二触头间距间隔开定位。在一些实施方式中，第二触头间距与第一触头间距基本相

同。

[0022] 在一些实施方式中，本体的第一区段中的指件由第一指件间距分开，并且本体的
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第二区段中的指件由第二指件间距分开。在一些实施方式中，第一指件间距与第一触头间

距相同。在一些实施方式中，第二指件间距大于第二触头间距。

[0023] 在一些实施方式中，在第一区段中每个指件与低速信号触头中的一个对准。

[0024] 在一些实施方式中，在第二区段中两个或更多个高速触头设置在相邻的指件之

间。

[0025] 在一些实施方式中，在第二区段中两个或更多个高速信号触头暴露于相邻的指件

之间。

[0026] 根据本公开的另一方面，提供了一种构造电连接器的方法。所述方法包括：将本体

附接到电连接器的壳体，所述壳体具有宽度方向和与宽度方向垂直的安装方向，其中，多个

低速信号触头和多个高速信号触头沿着宽度方向布置在壳体中，并且本体沿宽度方向设

置，并且其中，指件从本体横向延伸，并使每个指件与低速信号触头中的一个对准，其中，两

个或更多个高速信号触头设置在相邻的指件之间。

[0027] 在一些实施方式中，所述方法还包括将指件插入在壳体的顶表面上形成的脊之

间。

[0028] 在一些实施方式中，将本体附接到电连接器的壳体包括将带有本体的支撑构件附

接到壳体。

[0029] 在一些实施方式中，将本体附接到电连接器的壳体包括将带有本体的屏蔽件附接

到壳体。

[0030] 在一些实施方式中，所述方法还包括在相邻的指件之间暴露两个或更多个高速信

号触头。

[0031] 根据本公开的另一方面，提供了一种操作电连接器的方法，其中，电连接器包括导

电本体，所述导电本体附接到电连接器的壳体，所述壳体具有宽度方向和与宽度方向垂直

的安装方向，并且导电本体沿宽度方向设置，并且其中，指件从导电本体横向延伸，使得指

件与第一类型信号触头对准，并且两个或更多个第二类型信号触头设置在相邻的指件之

间。所述方法包括通过第一类型信号触头耦合低速信号以及通过第二类型信号触头耦合高

速信号。

[0032] 如图1至图6所示，根据一个实施方式，高速电连接器100具有壳体110和设置在壳

体110中的触头120。壳体110具有：配合方向102，电连接器100可沿所述配合方向与配对连

接器(在图中未示出)配合，与配合方向102垂直的宽度方向104，以及与配合方向102和宽度

方向104垂直的高度方向106。在壳体110中形成有隔室112的阵列，其分别地沿宽度方向104

和高度方向106布置。在每个隔室112中，设置有触头120中的一个。

[0033] 触头120包括低速信号触头122和高速信号触头126。电连接器100包括一个或多个

接地条130和支撑构件140。每个接地条130设置在相邻的触头120之间。壳体110具有在其顶

表面上形成的脊114。支撑构件140带有主要本体142和从主要本体142横向延伸的指件144。

支撑构件140附接到壳体110，其中，主要本体142平行于宽度方向104布置，并且其中，每个

指件144插入壳体110的相邻的脊114之间。每个指件144沿着高度方向106与位于指件144中

的一个下方的低速信号触头122中的一个对准。

[0034] 如图6中所示，低速信号触头122通过第一触头间距122a彼此间隔开地定位。同样，

高速信号触头126通过与第一触头间距122a基本相同的第二触头间距126a彼此间隔开地定
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位。

[0035] 支撑构件140包括沿宽度方向104的第一区段140a和第二区段140b。在第一区段

140a中支撑元件140的指件144由第一指件间距144a彼此分开。在第二区段140b上支撑元件

140的指件144由第二指件间距144b彼此分开。第一指件间距144a与第一触头间距122a相

同。第二指件间距144b大于第二触头间距126a，例如如图6所示，第二指件间距144b是第二

触头间距126a的五倍，即，在第二区段140b中相邻的指件144之间设置有四个高速触头126。

利用以上述方式配置的第一和第二指件间距144a、144b，每个指件144与低速触头122中的

一个对准，并且两个或更多个高速触头126设置在两个相邻的指件144之间。因此，高速触头

126暴露在支撑元件140的相邻的指件144之间。指件144远离高速触头126定位，以通过减少

插入损耗和改善谐振性能来实现更好的信号完整性。

[0036] 电连接器100可包括附接到壳体110底侧的接触对准器160。如图3、图7、图8、图9A

和图9B所示，接触对准器160一般为板状，具有在其上形成的孔162。触头120可以被包括在

插入模制引线框组件(IMLA)类型中，其具有设置在隔室112中的配合部分1204，以及从壳体

110向外延伸的尾部1206，用于安装到PCB  10。每个尾部1206被压配并穿通过接触对准器

160的相应的孔162。由接触对准器160保持，尾部1206更好地对准定位，并且变得更强以抵

抗相对于配合方向102和宽度方向104的偏转。改善了电连接器100的结构完整性和鲁棒性

(robustness)。

[0037] 根据另一个实施方式，如图10至图14所示，高速电连接器200具有壳体210和设置

在壳体210中的触头220。电连接器200包括一个或多个接地条230。每个接地条230设置在相

邻的触头220之间。壳体210具有：配合方向202，沿所述方向，电连接器200与配对连接器(图

中未示出)可配合，与配合方向202垂直的宽度方向204，以及与配合方向202和宽度方向204

垂直的高度方向206。在壳体200中形成有隔室212的阵列，其分别沿宽度方向204和高度方

向206布置。在每个隔室212中，设置有触头220中的一个。

[0038] 触头220包括低速信号触头222和高速信号触头226。电连接器200包括附接到壳体

210的屏蔽件250。壳体210具有在其顶表面上形成的脊214。屏蔽件250带有主要本体252和

从主要本体252横向延伸的指件254。屏蔽件250附接到壳体210，其中，主要本体252平行于

宽度方向204布置并覆盖壳体210的顶表面，并且其中，每个指件254插入壳体210的相邻的

脊214之间。屏蔽件250的主要本体252接合接地条230并与其电接触。每个指件254沿高度方

向206与位于指件254中的一个下方的低速信号触头222中的一个对准。

[0039] 如图14中所示，低速信号触头222由第一接触间距222a彼此间隔开地定位。同样，

高速信号触头226由与第一接触间距122a基本相同的第二接触间距226a彼此间隔开地定

位。

[0040] 屏蔽件250沿宽度方向204包括第一区段250a和第二区段250b。第一区段250a中的

指件254由第一指件间距254a彼此分开。第二区段250b中的指件254由第二指件间距254b彼

此分开。第二指件间距254b大于第二触头间距226a，例如，如图14中所示，第二指件间距

254b是第二触头间距226a的三倍，即，在第二区段250b中的相邻的指件254之间设置有两个

高速触头226。利用以上述方式配置的第一和第二指件间距254a、254b，每个指件254与低速

触头252中的一个对准，并且两个或更多个高速触头226设置在两个相邻的指件254之间。因

此，高速触头226暴露在屏蔽件250的相邻的指件244之间。指件254远离高速触头226定位，
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以通过减少插入损耗和改善谐振性能来实现更好的信号完整性。屏蔽件250具有保持和接

合接地条230的功能。屏蔽件250与接地条230的接合通过较低的阻抗和改进的屏蔽性能改

善了信号完整性性能。

[0041] 根据一些实施方式，触头220还可以被包括在插入模制引线框组件(IMLA)类型中。

应当理解，引线框组件是使用传统技术准备的。在一些实施方式中，与引线框组件相关联的

壳体110、210是绝缘壳体。

[0042] 根据一些实施方式，支撑构件140和屏蔽件250的至少一些部分是导电的。

[0043] 根据一些实施方式，指件可以是弹性的并且由金属制成。

[0044] 应当理解，示例性实施方式仅是示例，并不旨在以任何方式限制本发明的范围、适

用性、操作或配置。相反，前面的详细描述将为本领域技术人员提供用于实现本发明的示例

性实施方式的便利的路线图，应当理解，可以对在示例性实施方式描述的各元件和操作方

法的功能和布置进行各种改变，而不脱离所附权利要求中阐述的本发明的范围。
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图1

图2
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