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Ruéné posouvatelné transportni zafizeni

(57)Anotace:

Rudné posouvatelné transportni zafizeni je opatfeno (loznym
prostorem (4) pro ukladéni zboZi a podvozkem (2), opatfenym
kolecky (3). Na podvozku (2) je dale uspofadano
elektromotorem pohdnéné hnaci kolo (5) pro pohon
transportniho zatizeni, které je aktivovatelné fidici jednotkou
(6). Transportni zafizeni ma jednak smérem nahoru
natog&itelné schiidky (12), které se v provozni poloze opiraji o
zem a v odstavné poloze jsou od zemé zvednuty, a jednak
posuvné zaizent (7), které je opatieno s fidici jednotkou (6)
spojenym méficim zafizenim (8) pro méfeni sily, vyvozované
rukou na posuvné zafizeni (7), aby se tim pomoci fidici
jednotky (6) vyvolala aktivace hnaciho kola (5). Schiidky (12)
jsou spojeny se spinacim zafizenim (9)4, integrovanym ve
stavajicim proudovém okruhu (11) pro zabranéni pohonu
hnactho kola (5), jestliZe se skladaci schiidky (12) nachizeji v
provozni poloze, a pro umoZnéni pohonu hnaciho kola (5),
jestlize jsou schiidky (12) v odstavné poloze.
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Rucné posouvatelné transportni zafizeni

Oblast techniky

Vynalez se tykad ruéné posouvatelného transportni zafizeni s Uloznym
prostorem pro ukladani zbozi a s podvozkem opatfenym kole¢ky. Na podvozku je
dale usporadano elektromotorem pohanéné hnaci kolo pro pohon transportniho
zafizeni, které je aktivovatelné Fidici jednotkou. Transportni zafizeni ma jednak
smérem nahoru natoditelné schudky, které se v provozni poloze opiraji o zem a v
odstavné pOIoze jsou od zemé zvednuty, a jednak posuvné zafizeni, ktere je
opatieno s fidici jednotkou spojenym meéficim zafizenim pro meéfeni sily,
vyvozované rukou na posuvné zafizeni, aby se tim pomoci fidici jednotky vyvolala

aktivace hnaciho kola.

Dosavadni stav techniky

Transportni zafizeni tohoto druhu jsou navrhovéana jako voziky do obchodt
pro pouziti ve skladech zbozi. Na transportnim zafizeni jsou uspofadany schidky,
které slouZi k tomu, aby se dosahlo na zbozi ulozené ve vy$Sich regalovych
policich, aby se tam toto zbozi mohlo ukladat, nebo aby se mohlo z regélovych
polic odebirat. ProtoZe takova transportni zafizeni mohou nést tézky naklad, maj
mit moznost dopliikového pohonu pomoci elektromotorického hnaciho kola. Z
tohoto dévodu jsou kladeny zvlastni pozadavky na bezpecnost takovychto

zatizeni.

Podstata vynalezu

Pozadované bezpecnosti se dosahuje u runé posouvateiného

transportniho zafizeni s Uloznym prostorem pro ukladani zbozi, s podvozkem
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opatfenym koleCky, pficemz na podvozKku je dale usporadano elektromotorem
pohanéné hnaci kolo pro pohon transportniho zafizeni, které je aktivovatelné Fidici
jednotkou a transportni zafizeni je opatfeno jednak smeérem nahoru natocitelnymi
schidky, které se v provozni poloze opiraji o zem a v odstavné poloze jsou od
zemé zvednuty, a jednak posuvnym zafizenim, které je opatfeno s Fidici jednotkou
spojenym méficim zafizenim pro meéfeni sily vyvozované rukou na posuvné
zafizeni, aby se tim pomoci fidici jednotky vyvolala aktivace hnaciho kola, podle
vynéalezu, jehoZ podstata spociva v tom, ze schidky jsou spojeny se spinacim
zarizenim, integrovanym ve stavajicim proudovém okruhu pro zabranéni pohonu
hnaciho kdla, jestlize se skladaci schiudky nachéazeji v provozni poloze a pro

umoznéni pohonu hnaciho kola, jestlize jsou schidky v odstavné poloze.

Neni tedy mozné pohanét transportni zarizeni pomoci hnaciho kola, jestlize
se skladaci schliidky nachazeji v provozni poloze, nebo jestlize na nich stoji néjaka
osoba. To samé plati tehdy, jestlize dotyCnd osoba po skladacich schidkach
stoupa a pfidrzuje se posuvného zafizeni. | kdyz pfitom meéfici zafizeni,
nachazejici se na posuvném zafizeni, méfi rukou vynakladané sily a podle druhu
proudového okruhu pfedéva pfislusné signaly nebo povely dale do Fidici jednotky,
tak se hnaci kolo nepohani, protoze pfivod proudu ke hnacimu kolu je spinacim
zafizenim preruSen. Navrzend opatfeni tedy umoznuji konstruovat bezpecné

transportniho zatizeni.

Prehled obrazk( na V\’/kresegh

Vyndlez je déle popséan a objasnén na prikladu provedeni 'podle
pFipojeného vykresu, ktery znazorfiuje na obr. 1 transportni zafizeni se schldky v
provozni poloze, na obr. 2 stejné transportni zafizeni se schidky v odstavné

poloze, a na obr. 3 schéma zapojeni nejjednodussiho usporadani.




Ptiklady provedeni vynalezu

Transportni zafizeni 1, znazornéné na obr. 1, ma podvozek 2 opatreny
kolecky 3, ktery nese UloZzny prostor 4 na ukladani zbozi. Na podvozku 2 je dale
usporadano elektromotoricky pohénéné hnaci kolo 5, které je v kontaktu s
podlahou a které je uréeno pro pohon transportniho zarizeni 1. Transportni
zafizeni 1 je vybaveno Fidici jednotkou 6, prostfednictvim které se da elektricky
aktivovat hnaci kolo 5. S fidici jednotkou 6 je elektricky spojeno i posuvné zafizeni
7, se kterym se da transportni zafizeni 1 rucné tlacit a tahnout. Na posuvném
zafizeni 7 je usporadano méfici zafizeni 8, napfiklad senzor, které je schopno
méfit silu, vyvozovanou rukou na posuvné zafizeni 7 pfi tlaCeni a tazeni, aby se
tim znamym zpusobem Fidici jednotkou 6 vyvolala aktivace hnaciho kola 5. Hnaci
kolo 5 tak pomocné plsobi alespon pfi taZzeni a tlaCeni transportniho zafizeni 1.
Na Gzké strané& transportniho zafizeni 1, na které se obvykle nachazi i posuvné
zafizeni 7, jsou natocitelné upevnény schidky 12 tak, Ze se tyto schidky 12 daji z
provozni polohy, ve které se opiraji o podlahu, natoCit smérem nahoru do

odstavné polohy, ve které jsou schidky 12 od podlahy zvednuty.

Do proudového okruhu 11, uspofadaného mezi hnacim kolem 5,
proudovym zdrojem 10, napfiklad baterii, fidici jednotkou 6, posuvnym zafizenim
7 a méficim zafizenim 8, je zapojeno spinaci zafizeni 9, které reaguje na natacivy
pohyb schidk(l 12. Spojeni spinaciho zafizeni 9 se schidky 12 je obvykle
mechanické, jak je patrné i z vykresu a je vytvoreno tak, ze se proudovy okruh 11
vzdy prerusi, jestlize se schiidky 12 nachézeji v provozni poloze. Takze hnaciho
kolo 5 nemiiZe byt aktivovano a v této poloze schidkd 12 nemuZe hnaci kolo 5

vyvozovat hnaci moment. Sila vyvozovana rukou na posuvné zafizeni 7, je v

tomto piipadé bez vlivu na hnaci kolo 5.




Obr. 2 zobrazuje transportni zafizeni 1 z obr. 1 se schidky 12 v odstavné
poloze, ve které jsou schidky 12 zvednuty od zemé. Spojeni mezi schidky 12 a
spinacim zafizenim 9 je zvoleno tak, Ze proudovy okruh 11, popisovany s odkazy
na obr. 1, je uzavien. Jestlize je na posuvné zafizeni 7 vyvozovana rukou sila,
vede meéfici zafizeni 8 pfislusné signaly nebo povely dale do fidici jednotky 6,

takZe tato maze pfisluSnym zpusobem ovliviiovat hnaci kolo 5.

Obr. 3 znazorhuje schéma zapojeni, které ukazuje elektrické spojeni mezi
relevantnimi dily, popisovanymi podle obr. 1 a obr. 2. Na zakladé uvedenych
vztahovych znacek se daji tyto dily urcit, pfi¢emz je volitelngé jako dalSi proudovy
dopliikové spojuje s proudovym zdrojem 10. Pfes tento fidici proudovy okruh 11a
se mlze pomoci fidici jednotky 6 na z&akladé prislusné aktivace dosahnout toho,
Ze navzdory prerusenému proudovému okruhu 11 se hnaci kolo 5 pomoci

brzdiciho Ustroji, pfifazeného hnacimu kolu 5, udrzuje v zabrzdeéne poloze.

Vynalez se neomezuje jen na pravé popsané pfiklady provedeni.
Transportni zafizeni 1 zde popsaného vyhodného provedeni mohou mit misto
Ulozného prostoru 4 na zboZi, zcela jing, pfislusnému acelu pouZiti slouZici
zafizeni. Rovnéz tak misto jen jednoho hnaciho kola § mUze byt uspofadano i
daldi hnaci kolo 5. Kone¢né muzZe byt posuvné zafizeni 7 umisténo na

transportnim zafizeni 1 tak, Ze je toto ze schiidkd 12 nedosazitelné.
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PATENTOVE NAROKY

1. Rucné posouvatelné transportni zafizeni .'s uloznym prostorem (4) pro
ukladani zbozi, s podvozkem (2) opatfenym kolecky (3), pficemz na podvozku (2)
je dale uspofadano elektromotorem pohanéné hnaci kolo (5) pro pohon
transportniho zafizeni (1), které je aktivovatelné fidici jednotkou (6) a transportni
zafizeni (1) je opatieno jednak smérem nahoru natocitelnymi schidky (12), které
se v provozni poloze opiraji 0 zem a v odstavné poloze jsou od zeme zvednuty, a
jednak posuvnym zafizenim (7), které je opatfeno s Fidici jednotkou (6) spojenym
méFicim zafizenim (8) pro méfeni sily vyvozované rukou na posuvné zafizeni (7),
aby se tim pomoci fidici jednotky (6) vyvolala aktivace hnaciho kola (5),
vyznadujici se tim, Ze schudky (12) jsou spojeny se spinacim zafizenim (9),
integrovanym ve stavajicim proudovém okruhu (11) pro zabraneni pohonu
hnaciho kola (5), jestlize se skladaci schudky (12) nachazeji v provozni poloze a
pro umoznéni pohonu hnaciho kola (5), jestlize jsou schidky (12) v odstavné

poloze.

2. Transportni zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze spinaci zafizeni (9)

je aktivovatelné natacecim pohybem schidkd (12).

3. Transportni zafizeni podle naroku 1 nebo 2, vyznalujici se tim, ze pfi
pferudeném proudového okruhu (11) je sila, vykonavana rukou na posuvné

zafizeni (7), bez vlivu na hnaci kolo (5).

4. Transportni zafizeni podle nékterého z narokl 1 az 3, vyznacujici se tim, Ze

jako dal8i proudovy okruh je uspofadén fidici proudovy okruh (11a), vlivem

------

zplisobem, Zze je toto drzeno v zabrzdéné poloze.
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5. Transportni zafizeni podie nékterého z narokd 1 az 4, vyznacujici se tim, Ze

hnaci kola (5) jsou dvé.

6. Transportni zafizeni podle nékterého z narokl 1 az 5, vyznacujici se tim, Ze je

posuvné zafizeni (7) uspofadano tak, ze je dosazitelné ze schidkd (12).

7. Transportni zafizeni podle nékterého z narokl 1 az 5, vyznacujici se tim, Ze je

posuvné zafizeni (7) usporadano tak, Ze je nedosazitelné ze schadku (12).
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