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Vyndlez sa tyka systémovej dopravnej pa-
lety na hriadelové sd&iastky ulo¥ené vodo-
rovne, najmid pre automatickd manipuldciu
v automatizovanych a pruZnych vyrobnych
systémoch, u ktorej sa riefia prestavitelné
prizmatické a &elné opierky.

Doteraz zndme palety sd rie¥ené pre ukla-
danie jedného druhu hriadelov. NeumoZiujd
ukladanie siliastok v rovnakej osovej vy3ke
nad podsadou a bez zoSikmenia osi. NeumoZiiu-
ji automatickd manipuldciu s hriadelovymi
stiiastkami rdznych rozmerov a tvarov a ich
obracanie o 180° bez zmeny manipulalnych
sdiradnic.

Uvedené nedostatky si odstrdnené systé-
movou dopravnou paletou na hriadelové sdlia-
stky, vytvorenou z podsady, kédovacieho za-
riadenia, &elnych a prizmatickych opierok
podla vyndlezu, ktorej podstatou je, Ze Cel-
né opierky a priedne lifty s navzdjom posuv-
ne pripojenym spodnym a hornym hrebefiom, na
svojej hornej ploche opatrenym prizmatickymi
opierkami, sd posuvne pripojéné k pozdI¥nym
li§tdm, upevnenym na hornej ploche podsady.

Systémovou dopravnou paletou podla vynd-
lezu sa dosiahne jednoduché, rychle a presné
ustavenie hriadelovyech sdiliastok rdznych tva-
rov a rozmerov do rovnakej osovej vySky nad
podsadou a tym vhodnost pre pouZitie v plne
automatizovanych manipula&nych, dopravnych
a skladovacfch systémoch, vysoké vyuZitie u-
uZito&ného priestoru a nosnosti palety a
stavebnicové vliastnosti umoZfujdce jej jed-
noduchd a hospoddrnu vyrobu. PozdI¥ne pre-
stavitelnymi ¥elnymi opierkami a pozdIlZne
a priedne'prestavitelnymi prizmatickymi
opierkami sa dosiahne polohovanie sd¥iastok
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vhodné pre ich obracanie o 180° bez zmeny
manipuladnych sdradni c.

Na pripojenych vykresoch sd zndzornené
priklady vyhotovenia systémovej dopravnej
palety podla vyndlezu, kde na obr. 1 je
nakresleny ndrys a na obr. 2 pddorys palety,
na obr. 3 sid nakreslené spodny a horny hre-
befi v ndryse a v pddoryse.v dvoch alternati-
vach a na obr. 4 je zndzorneny rez A-A v al-
ternative priedne prestavitelnych prizmatic-
kych opierok.

Podsada 1 systémovej dopravnej palety mé
v spodnej Casti vybranie pre zasunutie lyZin
prekladacich zariadeni. /obr. 1/. Na spodnej
dosadacej ploche je opatrend aspoid dvoma
strediacimi otvormi 2. K podsade 1 je pri-
pojené kédovacie zariadenie 3. Na hornej plo-
che podsady 1 si pripojené aspoft dve pozdlz-
ne liSty 4 opatrené T-drdZkami 16 /obr. 2/.
na pozdI¥ne li¥ty 4 s skrutkovanim pripev-
nené priefne li¥ty 5 a lelné opierky 9 v
polte a vzdialenostiach odpovedajidcich ne-
opracovanym siliastkam 12. Na priedne lilty
5 opatrené tieZ T-drd¥kami 16 je upeviiova-
cimi skrutkami 19 a upeviovacimi maticami
20 /obr. 3 a 4/ pripevneny spodny hrebeil
6 a horny hrebeii 7, na svojej hornej plo-
che opatreny pevnymi, alebo prjielne presta-
viteInymi prizmatickymi opierkami 8 a
pozdTZnymi otvormi 11. Spodny hrebed 6
a horny hrebed 7 sd ‘navzdjem prestavitelné
ruéne alebo pomocou skrutky s lavym a pravym
zdvitom 14 /obr. 3/, zaskrutkovanej do ma-
tic 15 pevne pripojenych k spodnému hrebefiu
6 a hornému hrebefu 7. Tym sa nastavi potreb-

ny rozstup prizmatickych opierok '8 podla

priemeru neopracovanej sdfiastky 12 tak, Ze
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vy3ka osi nad podsadou 1| je u vSetkych neopra-
covanych sd&iastok 12 rovnakd. Prizmatické
nidstavce 8 /obr. 4/ sd rieSené tieZ ako prieé-
ne prestaviteIné na spodnom hrebeni 6 a hor-
nom hrebeni 7 skrutkami 17 a maticami 18.
Pritom je spodny hrebef % a horny hrebef 7
posuvne vedeny perom a dréZkou 10.

Paleta podla vyndlezu je vhodnd najmid
pre pouZitie v plne automatizovanych vyrob-
nych systémoch, ale vyhovuje i pre mechani-
zované pracoviskd s jednotlivymi vyrobnymi
strOJml. Na podsade palety 1 moZmno umiestnit
viaceré dvojice &elnych opierok 9 a prieé-

. PREDMET

1. Systémovd dopravnd paleta na hriadelo-
vé sdliastky, vytvorend z podsady, opatrenej
na spodnej ploche aspoft dvoma strediacimi
otvormi, kodovacieho zariadenia, &eln¥ch
a prizmatickyceh opierok, vyznacujﬁca sa tym,
Ze k horne] ploche podsady /1/ sd pripojené
naJmeneJ dve pozdIzne 11§ty /4/, na ktoré
si posuvne pripojené najmenej dve prieéne
1i3ty /5/ so spodnym hrebefiom /6/ a hornym
hrebefiom /7/ a &elné opierky /9/, prifom

4

nych 1i¥t 5 so spodnymi a hornym1 hrebefimi

6 a 7. Pri malych rozdieloch priemerov neo-
pracovanych sifiastok 12 a opracovanych sidia-
stok 13 nie je potrebne prestavenxe prizma=
tlckyzg opierok 8 a opracované sifiastky

13 mo¥no ukladat na to isté uvolnené miesto
neopracovanych sdfiastok 12. Opracovane sd-
fiastky mdZu byt v¥ak ukladané i do vedIaJ-
fieho miesta, pricom pre neopracované si-
iastky 12 a opracované siliastky 13 sdi pou-
$ité samostatné spodne a horné hrebene 6

7 s rbdzne nastavenymi prizmatickymi opier-
kami 8.

VYNALEZU

spodny hrebeit /6/ a horny hrebefi /7/ si na
svojej hornej ploche opatrené prizmatickymi
opierkami /8/ a navzdjom zhodnymi pozdIZnymi
otvormi /11/ pre upeviiovacie skrutky /19/ a
si navzdjom posuvné.

2. Systémovd dopravnd paleta podla bodu
1 vyznalujdca sa tym, Ze spodny hrebed /6/
a horny hrebeit /7/ si opatrené pevnou ma-
ticou /15/ a navzdjom spojené prestavitelnou
skrutkou s lavym a pravym zdvitom /14/.

2 listy vykresov

Severografis, n. p. zévod 7. Most
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