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Vyndlez se tyka odklopného manipulaéni-
ho zédvésu pro pfenocs dérovanych vyrobki,
zejména cihelnych desek. Ufelem vyndlezu
je zabezpedeni pienosu vyrobkd s podélnég
dérovanymi otvory bez vlivu na jejich dél-
kovou toleranci, =zabezpefeni dostatetné
svérné sily a sniZenl nadmérného opotie-
beni zavésll. Uvedeného udelu se doséhne
odklopnymi zav&sy, kyvné prichycenymi na
sv8rnych ramenech a vracenymi pruZinou,
pfidemZ konce zdvésll jsou opatfeny nosem
pro zasunuti do dutiny vyrobku.
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+Vyndlez se tykd odklopného manipulac-
niho zdvésu pro p¥enos d&rovanych vyrob-
ki, zejména cihelnych desek.

Pro manipulaci s cihelnymi deskami nebo
obdobnymi priéné dérovanymi vyrobky sse
pouZivaji k piendSeni manipulaéni mecha-
nismy, jejichZ delisti jsou obloZeny meékky-
mi pruZicimi materidaly. ObloZeni se pou¥i-
vda pro zvySeni tfeni mezi &elistmi a mani-
pulovanym vyrobkem. ObloZenim &elisti se
zamezuje poSkozeni vyrobk pfi jejich svi-
rani a pruZici vrstva na Celistech umoZiiu-
je svou deformactni schopnosti uchopeni
vrstvy vyrobkl Fazenych vedle sebe, 1 kdyZ
jejich délka je promé&nlivd v urdité toleran-
ci. Tento zuplsob manipulace je nevyhod-
ny, protoze hnany vyrobkid zejména strop-
nich desek se Sikmymi ¢ely jsou velmi ost-
ré, poskozuji materidl obloZeni delisti a je-
ho trvanlivost je tim znalné sniZena. V pFi-
padé,-Ze-détkova-tolerance vyrobkl je vel-
kd a deformacni schopnosti pruZicich ob-
klad® na delistech neni dostate¢nd, docha-
zi k vyklouznuti vyrobkt z éelisti a k jejich
poskozeni i po3kozeni vyrobka dalSich.

Dalsi zplisob odebirdni je pomaci véalco-
vych trnfi, pfichycenych na c&elistech ma-
nipulaéniho zafizeni. Trny se zasouvajl pri
svirdni celisti do podélnych otvord vyrob-
ki, které pii zdvihu mechanismu zistavaji

na trnech zavé3eny. Tento zpiscb manipu-

lace vyZaduje presné osové rozteCe vyrob-
ki, aby bylo moZno trny do otvorit zasu-
nout.

Uvedené nedostatky odstraiuje odklop-
ny manipulacni zavés podle vyndlezu, jehoZ
podstata spoCivd v tom, Ze na volnych kon-
cich protilehlych svErnych ramen jsou kyv-
né uloZeny -odklopné zavésy pro zasunuti
jejich nosnych ¢asti do otvorll dutinovych
vyrobkid, pricemZ druhé konce odklopnych
zav8sl jsou se svErnymi rameny spojeny
pruZinou.

Predmétny zav8s umoZiiuje manipulaci s
vyrobky, které maji otvory v podélné ose,
pfidemZ tyto otvory nemusi byt priichozi.
Podet zavésli a jejich rozted je volena tak,
aby se do otvorll vyrobku zasunul minim4l-
né jednou zaveés, a aby tento poZadavek byl
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splnén, aniZ jsou dodrZeny presné roztele
vyrobk{li v jedné odebirané vrstvé a tim u-
moZni jejich spolehlivé odebrdni. ZavE&sy
nepodléhaji prfi manipulaci podstatnému o-
potiebeni a je zaruden jejich dostateény
svérny Gfinek. Vzhledem k tomu, Ze zavésy
jsou usporadany kyvné&, neni kladen tak
pfesny poZzadavek na dodrZeni délkovych to-
leranci manipulovanych vyrobku.

Na vykresu je schematicky zndzornén p¥i-
klad provedeni odklopného manipulatniho
z4avésu, kde na obr. 1 je zndzorn&n svérny
mechanismus, na jehoZ &elistech jsou upev-
nény odklopné z&vésy, obr. 2 znézorituje od-
klopny zévés v klidové poloze, obr. 3 od-
klopny zavés pfi sevieni vyrobku a na obr.
4 je zndzorn&na Pada odklopnych zdvésl
uchycenych na svérnych d&elistech. :

Na protilehlych svérnych ramenech 1 ma-
nipulaéniho zafizeni jsou kyvné& na Gepech
8 zavéSeny odklopné zavésy 3, které jsou
jednim koncem spojeny pruZinou 4 s konci
svérnych ¢&elisti 2 manipulacniho zafizeni.
V zakladni poloze jsou odklopné zavésy 3
udrZovany pruZinami 4, které je pritlagduji
na opérnou listu 5. Pocdet odklopnych zavé-
sit 3, jejichZ §ifka a roztecd (obr. 4) je vole-
na tak, aby se do otvoru vyrobku zasunul
miniméainé jeden odklopny zavés 3, a aby
tento poZadavek byl splnén, aniZ jsou pres-
né dodrZovany rozteée manipulovanych vy-
robki.

Funkce pfikladného odklopného manipu-
laéniho zé&v&su je ndsledujici: Pri svirdni
svérnych ramen 1 manipuladniho za¥izeni
se odklopné zavésy 3 pi¥ibliZuji k manipulo-
vanému vyrobku a jejich nosnd ¢ast 6 se
zasouvd do. podélného otvoru dérovaného
vyrobku. V pripadé, Ze nosnad ¢4ast 6. odklop-
ného zavésu 3 narazi na sténu vyrobku (obr.
3) odklopi se na ¢epu 8 a nebrdni dalSimu
svirdni svérnych ramen 1 a zasouvéani ostat-
nich nosnych Casti 6 odklopnych zdvésh do
manipulovanych vyrobkiéi. P#i rozevirdni
svérnych ramen 1 se nosné C¢4asti 6 odklop-
nych zavési 3 vysunou z otvorlt vyrobkl a
odklopné zavésy 3, které byly pFi svirani
odklopeny ze zdkladni polohy jsou vraceny
pruZinou 4 a pfitlateny na opérnou liStu 5.

PREDMET VYNALEZU

Odklopny manipulaéni zdvés, sestdvajicl
ze sv8rného mechanismu a svérnych ra-
men, vyznateny tim, Ze na volnych koncich
‘(2) protilehlych svErnych ramen (1) jsou
kyvn#é uloZeny odklopné zadvésy (3) pro za-

sunuti jejich nosnych ¢é&sti (6) do otvord
dutinovych vyrobkd, a druhé konce (7) od-
klopnych zdvé&st (3) jsou s volnymi konci
(2} protilehlych svérnych ramen (1) spoje-
ny pruzinou (4).
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