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(57) Anotacia:

Spuiifaci mechanizmus pre nadpridové vypinacie zariade-
nie, ako je napriklad isti¢ vedenia, obsahuje sput'aciu kot-
vu (11), ovladajuicu zamok (18) vypinaca, priom sama je
ovladatelné cievkou (6), ktorou pretekd monitorovany
prid. Spugfacia kotva (11) je vo svojej polohe pokoja pri-
dr¥iavana pruinou (12) a elektromagnetom (20), ktorého
cievkou (7) pretekd monitorovany prid, pripadne prid
priamotimerny monitorovanému pridu, priom cievka @)
je spinacim kontaktom (30) zopnutelna nakritko pri do-
siahnutf intenzity pradu, stanovenej dopredu.
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Oblast’ techniky

Vynélez sa tyka spustacicho mechanizmu pre nadpri-
dové vypinacie zariadenie, ako je napriklad isti¢ vedenia,
obsahujiici spi$taciu kotvu ovladajicu zimok vypinaéa,
ktora je ovladateln cievkou, ktorou pretekd monitorovany
prud.

Doterajsi stav techniky

Pri nadpridovych vypinacich zariadeniach sa pouZivaji
v podstate jednak tavné poistky, ktoré méZu ale byt’ pouZité
len na jediné vypnutie, a jednak opitovne zopnutelné, a
preto viackrat pouZitelné poistné automaty. V elektrickom
zariadeni sa v normédlnom pripade v privodnom vedeni
usporiada istenie pret'aZenia uvedeného druhu, a to elte
predtym, ako sa toto privodné vedenie rozdeli do vitsieho
poCtu vzdjomne paralelne zapojenych pridovych obvodov.
V kaZdom z tychto pradovych obvodov sti upravené vlastné
ochranné zariadenia, ktoré sa spravidla skladaju z mecha-
nizmov na ochranu osdb (ochrannych spinacov FI alebo
podobnych) a z mechanizmov na ochranu zariadeni
(ochrannych spinacov vedenia, tavnych poistiek alebo po-
dobne). Tieto pridové obvody sa pripadne mdzu edte dalej
rozdelit na dalSie podpradové obvody, istené taktiez
ochrannymi mechanizmami.

Pri takejto Struktire zapojenia &asto dochadza k sério-
vému zapojeniu ochrannych zariadeni privodného vedenia,
pridového obvodu a podpriudového obvodu. Ak preteka te-
raz v podpriidovom obvode nepripustne velky prid, je po-
trebné, aby sa vypol ochranny spina¢ priradeny Ien tomuto
podpridovému obvodu a tym tento podpridovy obvod od-
delil od siete, priom vietky predradené ochranné spinace
viak majti zostat’ zopnuté, takZe vietky pridové obvody a
podpradové obvody, v ktorych nedoslo k Ziadnej poruche,
majl zostat’ pripojené k sieti. Len vtedy, ak je vzniknuty
nadprid taky velky, Ze neméZe byt uZ odpojeny ochran-
nym spinadom podpridového obvodu, uvedie sa do &innos-
ti nadradeny spinaC. Také Casovo oneskorené vypnutie
predradeného spinaca sa oznacuje ako ,,selektivita®.

V oblasti ochrannych spinatov vedenia sa spravidla
usporiadaji dva spistacie mechanizmy. Prvy spustaci me-
chanizmus je urdeny na vypnutie nadpridov, ktorych vel-
kost’ je len nepatrne vicsia ako menovity prid zariadenia, a
ktoré posobi pocas dlhiej doby. Druhy spistaci mechaniz-
mus, takzvany spdstaci mechanizmus pri skratovom pride,
Jje obyCajne zhotoveny ako cievka, ktorou preteka monito-
rovany prad, ktord ma pohyblivi kotvu spésobujiicu vyp-
nutie. Aby bolo mozZno napodobnit’ oneskorenie zavislé od
zhaviaceho prikonu, a teda od intenzity pridu a asu, vy-
svetlené na tavnych poistkach, pouZivaju sa tepelné bimeta-
lové pasky, ktorymi pretekd monitorovany prad, pricom
tieto bimetalové pasky sa deformuju analogicky ako tavné
droty priamo umerne so §tvorcom intenzity pridu a ¢asu,
pricom touto deformaciou je umoZnené &asovo oneskorené
vypnutie spust'acieho mechanizmu pri skratovom pride.

Tieto bimetalové pasky predstavuju sucasti, ktoré jed-
nak musia byt’ mechanicky presne ustavené a jednak st po-
trebné pridavné elektrické spojenia. Celkovo povedané,
bimetalové pasky teda predstavuju znaéni komplikiciu
konstrukcie ochrannych vypinagov, a teda aj zhorsenie ich
funkénej spolahlivosti a ich vyroby. DalSou nevyhodou ta-
kychto konstrukeii je, Ze Gasovo oneskorené vypnutie spo-
sobené bimetalovymi elementmi zostiva zachované nezi-
visle od velkosti monitorovaného pridu. Tym vznikne aj
pri velmi vysokych skratovych pradoch, ktoré musia byt

na ochranu zariadenia odpojené bez akéhokol'vek omeska-
nia, Casovo oneskorené uvedenie ochranného zariadenia do
¢innosti.

Ulohou vynilezu preto je zhotovif spustaci mechaniz-
mus uvedeného druhu, ktory bude vypinat’ selektivne a kto-
ry preto bude obsahovat’ len niekol’ko mélo necitlivych si-
Casti jednoduchsieho realizovania oproti znimej spist'acej
cievke. Dalej by mal spustaci mechanizmus podla vynéle-
Zu stratit’ svoju selektivitu a bez oneskorenia dosiahnut
svoje uvedenie do &innosti, ak monitorovany prid dosiahne
ur€itl, dopredu uréend hodnotu.

Podstata vynalezu

Uvedeni dlohu pini spidt'aci mechanizmus pre nadpra-
dové vypinacie zariadenie, ako napriklad isti¢ vedenia, ob-
sahujtici spidtaciu kotvu ovladajicu zamok vypinaca, ktora
Je ovladatelna cievkou, ktorou pretekd monitorovany priid,
podT'a vynélezu, podstatou ktorého je, Ze spustacia kotva je
v svojej polohe pokoja pridrziavana pruzinou a elektro-
magnetom, ktorého cievkou pretekd monitorovany prid,
pripadne prid priame 4merny k monitorovanému pridu,
pri¢om tato cievka je spinacim kontaktom zopnutel'nd na-
krétko pri dosiahnuti dopredu stanovenej intenzity pridu.

Uvedenie spustacej kotvy do &innosti je preto vzhla-
dom na tieto jednoduché konstruk&né opatrenia oneskorené
len do tcj doby, pokial sila vyvodena cievkou a pdsobiaca
na spistaciu kotvu neprevysi pridrZiavaciu silu elektro-
magnetu. Selektivita sa navySe automaticky prisp&sobi
momentalnej intenzite monitorovaného pridu, ale spojenim
nakratko, ktoré ma za nasledok okamzité zrugenie magne-
tického pridrZiavania, sa nahle zrusi.

Podla daldej vyhodnej realizicie vynilezu mézu byt
vinutia vonkajsej vrstvy cievky ¢asti bez izolaéného mate-
ridlu, pricom je upraveny elektricky vodivy mostik, ktory
sa pri dosiahnuti dopredu stanovenej intenzity prudu uvedie
do kontaktu s tymito ¢astami. TYm je moZné usporit’ skra-
tovy kontakt zapojeny paralelne proti cievke, ktory by mu-
sel byt" dimenzovany ako relativne velky vzhladom na
ocakavané vysoké pridy.

V tejto suvislosti mozno podla dalsej realizacic zhoto-
vit’ cievku tak, Ze bude obsahovat' len jednu vrstvu vinutia,
pri¢om v3etky zavity tejto vrstvy nie si vybavené izolag-
nym materidlom. Toto realizovanie umoZiiuje, aby kazdy
zavit cievky bol zopnutelny nakrétko, ¢im sa zaru&i zviast
rychle zruSenie magnetického pola.

Podl'a dalSieho zvldst vyhodného realizovania vynale-
zu je elektricky vodivy mostik upevneny na skratovacej
kotve, ktora je pdsobenim elektromagnetu premiestnitena
z polohy pokoja do polohy spdsobujiicej kontakt mostika s
Castami zavitov nevybavenych izolaénym materialom, pri-
gom tito skratovacia kotva je pridrziavana v svojej polohe
pokoja dopredu stanovenou pridrziavacou silou.

Preto musi byt’ navy3e uZ k existujicemu elektromag-
netu upravena len jedna kontaktna siicast’, totiz skratovacia
kotva. Tym je umozZnena zvlast kompaktna a funkéne spo-
lahliva konstrukcia. Vhodnym dimenzovanim pridrziavacej
sily skratovacej kotvy je moZné velmi jednoducho nastavit’
hodnotu, pri ktorej d6jde ku skratovaniu cievky.

V tejto suvislosti sa moze pouZit’ d'aliia realizacia pod-
T'a vynalezu, ktora spo¢iva v tom, Ze pridrZiavacia sila, pri-
dr7ujica skratovaciu kotvu v jej polohe pokoja, méze byt
vyvodena pruZnou sucastou spojenou so skratovacou kot-
vou a s telesom spust'acicho mechanizmu. Také Gasti maju
len malé rozmery, takze celkovd velkost konstrukcie spus-
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tacieho mechanizmu podl'a vynélezu sa zvidsi len nepod-
statne.

Zv1ast vyhodné pritom mdZe byt, ak je pruznd sucast’
tvorena vinutou pruZinou, vyhodne tla¢nou pruzinou, pre-
to7e také asti méZu byt vyrobené velmi jednoducho so si-
lou potrebnou na toto pouZitie.

Podl'a dalgieho zvlast vyhodného realizovania spusta-
cicho mechanizmu podla vynélezu mdZe byt spustacia
kotva ovladan4 nepriamo magnetickou kotvou, pohyblivou
priamo cievkou, pricom tto magnetickd kotva je so spus-
tacou kotvou spojend vyhodne aspoii pomocou jedného
pruzného vizobného &lena, pripadne jednej alebo viacerych
pomocnych kotvi.

Touto pruZnou vizbou sa mdZe magneticka kotva po-
hybovat’ tieZ uZ pred dosiahnutim pridrZiavacej sily, pricom
tymto pohybom sa plynulo tvori sila pdsobiaca na spusta-
ciu kotvu cez vizobny ¢len. Toto realizovanie je vyhodné
predovietkym pri nadpridoch s dlhou dobou vzrastu, pre-
toZe magncticka kotva tu pri dosiahnuti spinacej prahovej
hodnoty uZ urazila velkd &ast’ svojej drahy, no pri tuhsej
vizbe, respektive pri priamom pdsobeni cievky na spusta-
ciu kotvu, by sa spistacia kotva pri dosiahnuti spinacej
prahovej hodnoty najskér uvolnila a musela by prejst’ celd
drahu a7 ku zamku vypinaca.

PodPa daldieho zhotovenia tejto vyhodnej realizécie
vynalezu mbZe byt aspofi jeden vézobny ¢len tvoreny vinu-
tou pruZinou. Také vizobné ¢leny vyZaduju mélo miesta,
no maju si¢asne dobra pruzZnost, ktord zostava relativne
konstantna pocas dlhej doby.

Zvlast vyhodné mdzZe byt, ked je magneticka kotva
usporiadana aspoi s€asti vnitri cievky. Touto realizéciou je
magneticka kotva pohyblivéa presne predvidate’nym spdso-
bom pdsobenim magnetickej sily monitorovaného pradu.

Pritom moZe byt dalej vyhodné, ak je spust'acia kotva
usporiadana vnutri cievky, priom tato spastacia kotva je
zhotovena 7 nemagnetického materidlu. Tym vznikne d'al-
$ia moZnost’ zmengenia celkovej velkosti spustacieho me-
chanizmu.

Podla dalsieho vyhodného realizovania mdZe byt
spifacia kotva vybavend nadstavcom, usporiadanym vy-
hodne rovnobezne s pozdiZnou osou cievky a prechadzaji-
cim magnetickou Kkotvou, pricom na tomto nadstavci je
upevnens sléast’ z magnetického materialu, ktora je pridr-
#iavand elektromagnetom. TYym sa umozni dalsie geomet-
rické zmenSenie spistacieho mechanizmu podl'a vynalezu,
ktoré je, bez ohPadu na elektromagnet pridrziavajici spus-
faciu kotvu, zavislé len od velkosti cievky, mimo ktorej
necxistujii Ziadne pohyblivé sucasti.

Dalsia vyhodna realizacia vynalezu spotiva v tom, Ze
elektromagnet ma jarmo v tvare pismena H, ktorého priec-
ne rebro nesie cievku a ktorého prvy par ramien posobi cez
siéast' na splstaciu kotvu a ktorého druhy par ramien pb-
sobi na skratovaciu kotvu. Tym sa dosiahne zvI4$t' jedno-
ducho zhotovitePna kon3trukcia elektromagnetu, ktora viak
aj napriek tomu celkovo plni poZiadavky na fiu kladené.

Podl'a dalsicho vyhodného realizovania vynalezu je
elektromagnet svojou pozdiznou osou usporiadany kolmo
na pozdiZnu os spustacej kotvy. Tym je mozno dizku celé-
ho spii§tacieho mechanizmu skratit'.

Podla dalsieho vyhodného realizovania vynalezu je
skratovacia kotva zhotovena z lamiel. V takto zhotovenej
skratovacej kotve dochadza k viditelne menSim stratdm
spdsobenym premagnetizovanim a virivymi pridmi, &im sa
pohyb skratovacej kotvy zrychli, takZe v koneénom efekte
mozno dosiahnut’ skratenie doby uvedenia spistacicho me-
chanizmu do ¢éinnosti.

PrehPad obrazkov na vykresoch

Vynalez bude d’alej vysvetleny na prikladoch realizacie
podla priloZenych vykresov, na ktorych

obr. 1a, 1b znazorfiuju schematicky v néryse dve moz-
nosti realizicie spistacieho mechanizmu podl'a vynalezu,

obr. 2a, 2b v pédoryse vyhodna realizéciu pridrZiava-
cieho magnetu s dvoma réznymi druhmi tvorenia pridrZia-
vacej sily,

obr. 3 v axonometrickom pohl'ade realizécie pridrZia-
vacicho magnetu alternativu na realiziciu podla obr. 2a,
2b,

obr. 4 schematicky v néryse zvIa§t’ vyhodni realiziciu
spustacicho mechanizmu podl'a vynélezu a

obr. 5 v pozdiZznom reze isti¢ vedenia vybaveny spuis-
t'acim mechanizmom podl'a vynalezu.

Priklady realizicie vynilezu

Spustaci mechanizmus pre nadpridové vypinacie za-
riadenie, napriklad isti¢ vedenia, znizornené na obr. la a
1b, obsahuje spustaciu kotvu 11, ktord mdZe ovladat’ pro-
strednictvom nadstavca v tvare kolika 27 zdmok 18 vypina-
¢a. Tento zamok 18 vypinaca je v €innom spojeni s jednym
alebo niekolkymi pohyblivymi kontaktmi 28, veducimi
monitorovany prid a otvara tieto kontakty 28 pri ovladani
prostrednictvom kolika 27. Spustacia kotva 11 je usporia-
dan4 vnutri cievky 6, ktorou preteka monitorovany prid a
mdZe sa prostrednictvom magnetického pofa tvoreného
cievkou 6 pohybovat’ v smere k zamku 18 vypinaca, ako je
symbolicky naznagené sipkou 110, pretoZe je zhotovend z
magnetického materidlu. Spétné prestavenie spustacej kot-
vy 11 do jej polohy pokoja, ako je naznaCené Sipkou 120,
sa robi pruzinou 12, ktorej prvy koniec sa opiera o pevny
diel 34, naznaceny len symbolicky a ktorej druhy koniec sa
opiera o samotnu spustaciu kotvu 11.

Spustacia kotva 11 je v svojej polohe pokoja, v ktorej
je kolik 27 oddialeny od zamku 18 vypinaca, pridrZiavana
elektromagnetom 20. Tento elektromagnet 20 ma jarmo 14
nestice cievku 7, priéom cievkou 7 preteka monitorovany
prad. To sa dosiahne sériovym zapojenim oboch cievok 6 a
7 znazornenym pinymi Giarami. Spust'acia kotva 11 je vy-
bavena nadstavcom 24, na konci ktorého je upevnena su-
¢ast’ 13 z magnetického materialu. Této sicast 13 tvori s
jarmom 14 elektromagnetu 20 magneticky obvod, kterym
sa dosiahne vysvetlené pridrZiavanie spustacej kotvy v jej
polohe pokoja.

Utclom pridrziavania spaitacej kotvy 11 v jej polohe
pokoja je tym dosiahnutelné oneskorenie pri spusteni.
Spustenie méZe totiZ nastat’ len vtedy, ak je sila pdsobiaca
cievkou 6 na spistaciu kotvu 11 vicSia ako vyslednica
pruznosti 12 a pridrZiavacej sily elektromagnetu 20. Tym,
7e elektromagnet 20 je sam vybudeny monitorovanym pru-
dom, sa oneskorenie spustenia, oznacované tiez ako selek-
tivita, nastavi automaticky v zavislosti od aktualnej intenzi-
ty pradu, a to tak, Ze velka intenzita pradu znamena velkd
selektivitu.

Na dosiahnutie tejto viastnosti prispdsobovania selekti-
vity nemusi samozrcjme monitorovany prid pretekat’ ciev-
kou 7, takZe postadi, ak cievkou 7 preteka prid, ktory je
priamo umerny k monitorovanému prudu. Taky prid je
mozZno vytvorit' napriklad tym, Ze &ast’ monitorovaného
pridu je vedené cez paralelny odpor 29, zapojeny paralelne
k cievke 7, ako je ¢iarkovane zndzomené na obr. la. Téato
realizacia ma zmysel vtedy, ak je elektromagnet 20 zhoto-
veny konstrukéne tak, Ze na uskutoénenie opisanej selekti-
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vity postaci len ¢ast’ monitorovaného pridu a tplny prid by
mohol spdsobit’ prili§ intenzivne pridrZiavanie spustacej
kotvy 11 v jej polohe pokoja. Zmenou paralelného odporu
29 je mozné zvlast jednoduchym spdsobom ovplyviiovat
selektivitu.

Aj ked tato realizécia znamena relativne vidsiu zloZi-
tost’, je v zmysle vynalezu taktieZ mozné, aby cievkou 7
prechédzal prid oddeleny galvanicky od monitorovaného
pridu, no priamo tmerny k tomuto monitorovanému pridu.

Pri zvlast’ velkych intenzitach prudu uz nie je Ziaduce
Casovo oneskorené vypnutie a v zujme dalej zapojeného
spotrebica by sa také obzvlast’ vysoké prudy mali vypnit
¢o v najkratSom ¢ase. Preto je potrebné odstranit’ oneskore-
nie sposobené clektromagnetom 20 pri vzniku takych vy-
sokych pridov, €o sa podla vynalezu dosiahne kratkym
spojenim cievky 7.

Uskutoénenie tohto kratkeho spojenia je moZno zreali-
zovat' rdznymi spdsobmi. Na obr. 1 je preto usporiadany
spinaci kontakt 30, zapojeny paralelne k cievke 7. Vedla
neho je usporiadany ovladaci obvod 31, ktory zistuje aktu-
alnu intenzitu pridu, o je podl'a obr. 1a urobené meranim
poklesu napitia vyvolaného monitorovanym pridom na
bo¢niku R. Pri dosiahnut{ maximélne pripustnej intenzity
pridu zopne ovladaci obvod 31 spinaci kontakt 30, &m sa
nahle zrusi magnctické pole prechadzajice sicastou 13 a
jarmom 14. Tym sa spust'acia kotva 11 uvolni a ihned mé-
Ze ovladat’ zamok 18 vypinaca.

Realizacia podl'a obr. 1b zodpoved4 v podstate realiz4-
cii podl4 obr. 1a, no kritke spojenie cievky 7 je tu zhotove-
né inym spésobom.

Na zhotovenie cievky 7 je potrebné dodrzat’, aby cievka
7 bola v znazomenych realiziciach vybavena len jednou
vrstvou vinutia. To sice predstavuje vyhodnli moZnost’ rea-
lizécie, no v Ziadnom pripade nejde o obmedzenie, lebo
cievka 7 mdzZe mat’ Fubovolny podet vrstiev vinutia.

Podl’a obr. 1b maju vSetky vinutia jedinej vrstvy vinutia
cievky 7 €asti 71 bez izolatného materialu. Vedla je uspo-
riadany elektricky vodivy mostik 17, ktory pri dosiahnuti
dopredu stanovenej intenzity prudu méZe byt uvedeny do
kontaktu s tymito ¢astami 71.

Na pohyb mostika 17 v smere Sipky 170, potrebny na
tento Gcel je upraveny dalsi elektromagnet, skladajiici sa z
kotvy 32, spojenej s mostikom 17 a z cievky 33, pdsobiaccj
na tito kotvu 32. Tento elektromagnet sa vybudzuje analo-
gicky s realizaciou podla obr. 1a ovladacim obvodom 31
opisanym spdsobom. Oba dosial’ opisané varianty realiza-
cie maju ta nevyhodu, Ze je potrebny ovladaci obvod 31 s
prislusnymi zariadeniami na meranie pradu.

Na rozdiel od toho nepotrebujui zhotovenia podl'a obr.
2a a 2b na pohyb mostika 17 magnetické pole, uZ aj tak
existujiice a tvorené samotnou cievkou 7 a predstavujlicou
tieZ mieru intenzity monitorovaného prudu. Tento mostik
17 je preto upevneny na skratovacej kotve 15, prifom tato
skratovacia kotva 15 je pridrZiavana vo svojej polohc poko-
ja dopredu stanovenou pridrZiavacou silou a je premiestni-
telna elektromagnetom 20 z tejto polohy pokoja do polohy,
v ktorej sa mostik 17 nachadza v kontakte s ¢astami 71 bez
izolaéného materialu.

Fixovanie alebo pridrZiavanie skratovacej kotvy 15 v
polohe pokoja je potrebné na to, aby pri nizkych intenzitach
prudu bolo zachované oneskorenie spustenia tvorené elek-
tromagnetom. PridrZiavacia sila skratovacej kotvy 15 je
dimenzovana tak, aby pri dosiahnuti intenzity pridu, od
ktorej ma dojst’ k neoneskorenému spusteniu, prevysila
magneticku silu vytvorenu vo vzduchovej medzere 19 a po-
sobiacu na skratovaciu kotvu 15. Tym sa skratovacia kotva

15 uvol'ni, potom sa cievka 7 spoji nakratko a zrealizuje sa
spustenie.

Pridrziavacia sila, ktor4 pridrZiava skratovaciu kotvu 15
v jej polohe pokoja, mdZe byt’ vytvorend T'ubovolnym spd-
sobom, napriklad trecimi silami alebo podobne tvorenymi
sifastami dotykajicimi sa skratovaccj kotvy 15. Podla
zv143t vyhodného prikladného zhotovenia, znazorneného
na obr. 2a, je preto upraveny pruzny diel 16, ktory je tvore-
ny vinutou pruZinou, zhotovenou z hl'adiska funkcie ako
tlaéna pruzina. Tato pruzina je usporiadand medzi pevnym
dielom 21 a pozdiznym nadstavcom 151 skratovacej kotvy
15.

Na obr. 2b je znazomena realizdcia, ktora z hPadiska
funkcie zodpoveda realizacii podl'a obr. 24, pricom v tejto
realizacii slizi ako pruzny diel 16 tazna pruZina upevnena
na skratovacej kotve 15 a na pevnom diele 21. Spojenie
mostika 17 so skratovacou kotvou 15 je pritom urobené
prostrednictvom kontaktnej pruZiny 35.

Na obr. 2a a 2b je d’alej moZno jasne rozoznat’ vyhodnu
kon$truként realizaciu elektromagnetu 20. Jeho jarmo 14
ma tvar pismena H, ktorého priecne rebro 140 nesie cievku
7, ktorej par prvych ramien 141, 142 pdsobi cez stcast’ 13 a
spustaciu kotvu 11, a ktorého pér druhych ramien 143 a
144 posobi na skratovaciu kotvu 15.

Na obr. 3 je znazornena d'alsia realizdcia elektromagne-
tu 20. Pér prvych ramien 141, 142 je pritom usporiadané
kolmo na par druhych ramien 143, 144. Toto usporiadanie
pod pravym uhlom nie je opét’ nijako obmedzujice, lebo
zvoleny uhol medzi parmi ramien 141, 142, 143, 144 je z
hl'adiska elektrotechnickej funkcie nepodstatny a méze mat’
preto podl'a potreby a podla konstrukénych poZiadaviek
Tubovolnu hodnotu.

Na obr. 4 je znazornend dialSia realizacia pozmenena
oproti realizacii podl'a obr. la. Zvlastnost'ou tejto realizacie
je, Ze spust'acia kotva 11 nie je ovladana priamo cievkou 6,
ale je tu usporiadana dal3ia kotva, ktora bude v nasleduju-
com texte oznaCovana ako magneticka kotva 10. Tato mag-
netickd kotva 10 je ovladana cievkou 6, priamej v smere
Sipky 100 a je v spojeni so spistacou kotvou 11 ccz pruzny
viizobny &len 22, tvoreny vinutou pruZinou. Spustacia kot-
va 11 sa preto pohybuje pésobenim cievky 6 len nepriamo
v smere §ipky 110. Toto nepriame spojenie mdZe byt sa-
mozrejme T'ubovolne rozsirené tym, Ze medzi magnetickou
kotvou 10 a spustacou kotvou 11 sa usporiadajii neznazor-
nené pomocné kotvy so zodpovedajicimi d'alimi pruzny-
mi vazobnymi ¢lenmi.

Na pridrZiavanie spustacej kotvy 11 je spistacia kotva
11 analogicky k realizovaniu podla obr. la, 1b, vybavena
nadstavcom 24, neslicim magneticku sidast’ 13, ktory pre-
chadza zodpovedajiicim otvorom magnetickej kotvy 10 a jc
usporiadany priblizne rovnobezne s pozdiZnou osou cievky

Spustenie takého usporiadania méZe byt rozdelené do
dvoch faz, ktoré teraz budi opisané. V prvej faze spustenia,
nasledujicej bezprostredne po vzniku nadpridu, vytvori
nadprud prostrednictvom cievky 6 magnetické pole priamo
Gmerné intenzite prudu, ktoré spdsobi pohyb magnetickej
kotvy 10 v smere k spustacej kotve 11. Tento pohyb sa
pruznym viazobnym ¢lenom 22 prenesie na spustaciu kotvu
11, ktora vsak najskor zostane vo svojej polohe pokoja, Co
je sposobené pridrZiavacou silou, ktorou na fiu pdsobi elek-
tromagnet 20. Pri d'alsom pokradujiicom vychyleni magne-
tickej kotvy 10 sa vizobny clen 22 stile viac stlaga, ¢im
klesa pridrZiavacia sila pdsobiaca na spust'aciu kotvu 11. V
tejto faze spustenia predstavuji magneticka kotva 10 a vi-
zobny ¢len 22 kmitajuci systém, ktory je vybudeny magne-
tickou silou vytvorenou nadpridom. Cas, ktory magneticka
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kotva 10 potrebuje, aby véizobny &len 22 stlacila do tej mie-
ry, Z¢ je pridrZiavacia sila prekrogend a spitacia kotva 11
sa vychyli zo svojej polohy pokoja, vznikne €asové spoz-
denie, to znamena selektivita spusfacieho mechanizmu
podl’a vynélezu.

Ak sila vytvorena nadpridom prevysi pridrZiavaciu si-
lu, dbjde k druhej faze spustenia. Spistacia kotva 11 sa pri-
tom nahle skokom zaéne pohybovat), &éim je ovladany za-
mok 18 vypinata a nasledkom toho sa kontakty 28 rozpoja.
V tejto faze spustenia predstavuju teraz navzjom spriahnu-
té hmoty magnetickej kotvy 10 a spuiSt'acej kotvy 11 v spo-
lupraci s vratnou pruzinou 12 kmitajici systém. Tento kmi-
tajiici systém pracuje ako znamy magneticky spistaci me-
chanizmus, tvoreny len cievkou a kotvou, pri¢om budiaca
sila vznikne z vyslednice sily spdsobenej pridom a pridr-
Ziavacou silou.

Spustenie sa, celkovo povedané, teda nevyvolé kotvou
ovladanou priamo nadpridom, ale sa zrealizuje nepriamo
pohybom magnetickej kotvy 10 spojenej prostrednictvom
pruzného vizobného &lena 22 so spustacou kotvou 11 a
pohybovanej nepriamo cievkou 6.

Casové spozdenie sa vytvori v podstate v prvej faze
spustenia. Je urdené mechanickymi vlastnostami kmitajui-
ceho systému, hmotou magnetickej kotvy 10, pruZnosti vé-
zobného &lena 22 a zdvihom magnetickej kotvy 10 a silou
vyvolanou pradom. Sila vyvolani pridom je priamo timer-
n4 intenzite priidu a v désledku toho taktiez aj pohyb mag-
netickej kotvy 10. Preto je tieZ spozdenie priamo amerné
$tvorcu intenzity pridu, rovnako ako pri znamych elektro-
tepelnych oneskorovacich zariadeniach, uvedenych v lvo-
de.

Naobr. 5 je v pozdlznom reze znazorneny isti¢ vedenia
vybaveny spuitacim zariadenim podla vynilezu, a to v
zopnutom stave. Dréha pradu vedie od prvej svorky 1a cez
bimetal 2 a cez ohybny splietany vodi& 3 ku kontakinému
mostiku 4, odtial’ cez pohyblivy kontakt 28 a pevny kontakt
36 k nosidu 5 tohto pevného kontaktu 36, d'alej cez cievku
6 k cievke 7 a odtial ku druhej svorke 1b.

Spuistaci mechanizmus podl'a vznilezu je principidine
zhotoveny podla obr. 2a.

Konstruk&né detaily, ktoré slizia za spomenutie a ktoré
prispievaji ku zmen3eniu celkovej konStrukénej vel'kosti
su:

Magneticka kotva 10 rovnako ako spustacia kotva 11
s usporiadané v stave pokoja &iastocne vniltri cievky 6.
Aby sa sptistacia kotva 11 v tomto usporiadani nepohybo-
vala iginkom magnetického pol'a cievky 6, je potrebné, aby
bola vyrobena z nemagnetického materidlu, napriklad z
plastu.

Magneticka kotva 10 je zhotovena ako rurkovy diel
uzavrety na jednej strane a vniitri jej dutiny je aspoii Cias-
todne umiestnena spiidtacia kotva 11. V znazornenom pri-
klade realizicie nie je medzi magnetickou kotvou 10 a
spudtacou kotvou 11 usporiadany Ziaden pruZny vizobny
&len 22, pridom uzavrety koniec nirkového dielu dosada
priamo na spitaciu kotvu 11. Ak ma byt v tejto realizacii
usporiadany vizobny &len 22, bude usporiadany vyhodne
taktiez v dutine magnetickej kotvy 10.

Rovnako ako v realizcii pod¥a obr. 4, prechadza nad-
stavec 24 spiistacej kotvy 11 magnetickou kotvou 10 a
opit’ nesie sudast 13 z magnetického materialu, ktora v
spolupraci s elektromagnetom 20 spésobuje pridrziavanie
spustacej kotvy 11 v jej polohe pokoja.

Elektromagnet 20 ma jarmo 14 v tvare pismena H a Je-
ho pozdizna os 25 je usporiadan kolmo na pozdiznu os 26
sphdtacej kotvy 11. Tym je moZné celkovi kongtrukénd
vy3ku isti¢a vedenia podstatnym spdsobom zmens$it, no v

zmysle vynalezu je taktieZ moZné usporiadat’ clektromag-
net 20 pod akymkolvek uhlom proti pozdiznej osi 26 spis-
tacej kotvy 11.

Skratovacia kotva 15 je vyhodne zrealizovana z lamiel
na zmengenie strat spdsobenych premagnetizaciou a viri-
vymi pridmi a tym na zaruéenie zvIa$t’ rychleho pohybu
skratovacej kotvy 15.

Zamok 18 vypinaca je obvykly a znamej realizacie. Tak
bimetal 2, ako i kolik 27 je zhotoveny na spustacej kotve
11, posobi na kontaktny mostik 4. Tento kontaktny mostik
4 je pruzne predpity, takZe nepatrné vychylenie sposobené
oboma spu§tacimi mechanizmami sa zosilni do Gplného
vychylenia do polohy vypnuté.

PATENTOVE NAROKY

1. Spustaci mechanizmus pre nadpriidové vypinacie za-
riadenie, ako je napriklad isti¢ vedenia, obsahujtci spust’a-
ciu kotvu (11), ovladajacu zémok (18) vypinaca, ktora je
ovladatelna cievkou (6), ktorou preteka monitorovany
prid, vyznadujici sa tym, Ze spiStacia
kotva (11) je vo svojej polohe pokoja pridrZovana pruzinou
(12) a elektromagnetom (20), ktorého cievkou (7) preteka
monitorovany prad, pripadne prid priamo dmerny k moni-
torovanému pridu, pritom cievka (7) je spinacim kontak-
tom (30) zopnutelna nakratko pri dosiahnuti dopredu sta-
novenej intenzity prudu.

2. Splsfaci mechanizmus podla niroku 1, vy -
znadujhci sa tym, Zevinutic vonkajiej vrst-
vy vinutia cievky (7) maji &asti (71) bez izola¢ného mate-
ridlu, pri¢om je upraveny elektricky vodivy mostik (17),
ktory pri dosiahnuti napred stanovenej intenzity pridu je
uvedeny do kontaktu s tymito ¢astami (71).

3. Spustaci mechanizmus podfa naroku 2, vy -
znatujiuci sa tym, Ze cievka (7) ma len jed-
nu vrstvu vinutia, priom véetky vinutia tejto vrstvy vinutia
maju &asti (71) bez izola¢ného materilu.

4, Spustaci mechanizmus podla naroku 3, vy -
znatujuci sa tym, Ze elektricky vodivy
mostik (17) je upevneny na skratovacej kotve (15), ktora je
clcktromagnetom (20) pohybliva z polohy pokoja do polo-
hy, v ktorej je mostik (17) v kontakte s ¢astami (71) bez
izolaéného materialu, pridom tato skratovacia kotva (15) je
pridr¥ovana vo svojej polohe pokoja napred stanovenou
pridrzovacou silou.

5. Sphstaci mechanizmus podia naroku 4, vy -
znatujhci sa tym, Ze pridrZovacia sila pri-
dr#ujica skratovaciu kotvu (15) v polohe pokoja je vytvori-
telna pruznym dielom (16) spojenym so skratovacou kot-
vou (15) a s pevnym dielom (21) spust'acicho mechanizmu.

6. Spiistaci mechanizmus podla ndroku 5, vy-
znadujici sa tym, JZeprunydiel (16)je vy-
tvoreny vinutou pruZinou, predovetkym tlatnou pruZinou.

7. Spugfraci mechanizmus podl'a jedného z predchidza-
jcich narokov, vyznadujici sa tym, 7e
splstacia kotva (11) je ovladatelna magnetickou kotvou
(10), ktora je nepriamo ovladatelna cievkou (6), a ktord je
spojend so spddtacou kotvou (11) predovietkym prostred-
nictvom aspofi jedného pruzného vizbového Elena (22) a
pripadne jednej alebo niekolkych pomocnyeh kotiev.

8. Spustaci mechanizmus podla naroku 7, vy -
znatujici sa tym, Ze aspoil jeden pruiny
viizbovy &len (22) je vytvoreny vinutou pruzinou.

9. Spustaci mechanizmus podla niroku 7 alebo 8,
vyznalujici sa tym, Zemagnetickd kotva
(10) je usporiadana aspofi s¢asti vutri cievky (6).
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10. Spustaci mechanizmus podla néroku 9, vy -
znatujici sa tym, Zespldtaciakotva(ll)je
ticZ usporiadana vnitri cievky (6), pri¢om spiitacia kotva
(11) je uskutoénena z nemagnetického materialu.

11. Spustaci mechanizmus podla naroku 10, vy -
znalujici sa tym, Zemagnetickd kotva (10)
Je vytvorena ako rirkovy diel uzavrety na jednej strane,
pri¢om spustacia kotva (11) a asport jeden vézbovy &len
(22) s usporiadané aspoii séasti vniltri dutiny vytvorenej v
magnetickej kotve (10).

12. Spustaci mechanizmus podl'a naroku 9, 10 alebo
I, vyznadujici sa tym, Ze spiitacia
kotva (11) je vybavend nadstavcom (24), usporiadanym
predovictkym rovnobezne s pozdiznou osou cievky (6) a
prechadzajiicim magnetickou kotvou (10), pricom na tomto
nadstavci (24} je upevnena sicast’ (13) z magnetického ma-
terialu, ktora je pridrzovana elektromagnetom (20).

13. Spast'aci mechanizmus podl'a jedného z nirokov 4
aZ 12, vyznadujici sa tym, Ze elektro-
magnet (20) ma jarmo (14) v tvare pismena H, ktorého
prie¢ne rebro (140) nesie cievku (7), ktorého pér prvych
ramien (141, 142) pdsobi cez sucast’ (13) na spustaciu kot-
vu (11), a ktorého par druhych ramien (143, 144) pbsobi na
skratovaciu kotvu (15).

14. Spustaci mechanizmus podla naroku 13, vy -
znaCujdci sa tym, Zepozdiznaos(25) elek-
tromagnetu (20) je usporiadana kolmo na pozdiznu os (26)
spastacej kotvy.

15. Spustaci mechanizmus podla jedného z narokov 4
azl4, vyznactujiuci sa tym, Zeskratovacia
kotva (15) je uskutognena z lamiel.

4 vykresy
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