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Sprzeglo hydrokinetyczne z dzialaniem jednokierunkowym, jak
rowniez przekladnia i naped wielosilnikowy z takim sprzeglem
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Od dluzszego czasu do przenoszenia sily stosuje
sie w coraz wiekszym stopniu sprzegla hydrokine-
tyczne, poniewaz dajg one naped miekki, pozba-
wiony uderzen i tlumigcy drgania a w przypadku
wyposazenia w okre§lone urzadzenie sterujace.
umozliwiaja réwniez regulacje obrotéw. Tego ro-
dzaju sprzegla nadajg sie zwlaszcza do napedéw
przekazujacych duzg moc i takich, ktére w czasie
pracy musza byé przelgczane, np. w pojazdach
silnikowych lub napedach statkéw.

W takich napedach zachodzi miedzy innymi po-
trzeba napedu jednokierunkowego a mianowicie
tego rodzaju, ze sprzeglo hydrokinetyczne winno
pracowaé¢ dop6ty, dopéki napedza je silnik. Je§li
jednak w wyniku zmniejszenia doplywu paliwa
badz na skutek uszkodzenia silnika obroty silnika
spadajg w stosunku do maszyny roboczej, obraca-
jacej sie dalej w wyniku dziatania sit bezwladnosci
lub w_wyniku napedu za pomocg dodatkowych,
innych silnikéw, woéwczas winno zostaé przerwane
przenoszenie sily przez sprzeglo, aby unikngé przez
to napedzania wspomnianego na poczatku silnika
a w kazdym razie uszkodzen.

W tym celu po stronie czynnej lub. biernej
sprzegla Fottingera przylgczono juz mechaniczne
sprzeglo jednokierunkowe. To rozwigzanie jest
jednak niekorzystne nie tylko z powodu duzego
nakitadu pracy konstrukcyjnej i zuzycia lecz réw-
niez mozna je zastosowaé jedynie w zawezonym
‘zakresie, poniewaz znane dotad mechaniczne sprze-

50738

o

20

25

2

gla jednokierunkowe nie nadajg sie wcale lub nie-
wystarczajaco do przenoszenia duzych mocy i réw-
niez nie sa dostatecznie pewne w dziataniu.

Stosowano réwniez dajgce sie napelniaé i opréz-
niaé¢ sprzeglo Féttingera, w ktérym pompa steru-
jaca w zaleznoSci od kierunku obrotéw wzgled-
nych obydwéch wirnikéw sprzegla steruje w ten
sposéb organ nastawczy, zamocowany przy prze-
wodzie napelniajacym sprzeglo, ze w przypadku
przyspieszenia wirnika turbiny (czyli wirnika po-
laczonego z maszyng roboczg) wzgledem wirnika
pompy sprzeglo jest oprdziniane. To rozwigzanie
z dzialaniem jednokierunkowym jest réwniez dro-
gie i oprécz tego z uwagi na istnienie licznych
i skomplikowanych elementéw sterujacych jest
stosunkowo podatne na zniszczenie. )

W koncu znane jest réwniez sprzegto hydrokine-
tyczne, w ktérym cze$¢ lopatkowa wirnika turbiny
wzgledem jego zzwnetrznej turbiny wystaje nieco
nad czeScig lopatkowg wirnika pompy i przy tej

jedynie wystajacej czgsSci lopatkowej wirnika tur-

biny jest polgczone przez przeprowadzone nad wir-
nikiem pompy kanaly z zasobnikiem zbiorczym
obracajacym sie z wirnikiem pompy. W przypadku
przeplywu kotowego w wirniku pompy, skierowa-
nego promieniowo do Srodka (to znaczy wéweczas, .
gdy wirnik turbiny przys$piesza w stosunku do wir-
nika pompy) ciecz przeplywa przez te kanaly
z przestrzeni roboczej do zasobnika zbiorczego
w wyniku czego nastepuje mniejsze lub wieksze
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opréznienie przestrzeni roboczej i przerwanie prze-
noszenia sily. Przeplyw powrotny czynnika robo-
czego z zasobnika zbiorczego do przestrzeni robo-
czej nastepuje pod wplywem sily odSrodkowej
a mianowicie badz przez te same kanaly badz tez
przez specjalne kanaly powrotne, wyposazone
w zawory sterowane silg odsrodkows.

Roéwniez to sprzeglo jednokierunkowe ma wiele
réznych niedogodnoS$ci, zwlaszcza to, ze samoczyn-
ny wyplyw czynnika z przestrzeni roboczej musi
nastepowaé przez kanaly obracajgce sie z wirni-
kiem pompy i skierowane promieniowo do $rodka
co tym samym zmusza do przezwyciezenia sity do-
Srodkowej wywotanej obrotami wirnika pompy.
Poniewaz wirnik pompy zatrzymuje sie calkowicie
jedynie w wyjatkowych przypadkach, przeto trud-
no jest osiggngé samoczynne opréznienie, ktére
‘najczeéciej jest niedostateczne. .

Dalsza wada polega na tym, ze wazna Dprzy
opréznianiu cze$é przestrzeni roboczej, w tym
przypadku zewnetrzny promieniowo wycinek prze-
strzeni roboczej z réznymi Srednicami zewnetrzny-
mi czeSci topatkowych wirnikéw turbiny i pompy
jest oplywany zawsze przez strumien kolowy i ze
dzieki temu przeptyw kolowy w tym miejscu jest
niekorzystny zaréwno przy duzym jak i malym
poslizgu. W koncu, w nastepstwie réznej wielkoSci
§rednic zewnetrznych czeSci lopatkowych wirni-
kéw pompy i turbiny, sprzeglo musi mieé wiekszg
niz zwykle Srednice zewnetrzng.

Celem wynalazku jest unikniecie tych i kilku
innych niedogodno$ci. Wychodzi sie przy tym
z cech charakterystycznych wspomnianego uprzed-
nio sprzegta hydrokinetycznego zgodnie z ktérymi
pierScieniowa przestrzen robocza, zamknieta przez
obydwa wirniki sprzegla (wirnik pompy i turbiny)
jest polgczona z jednym zasobnikiem zbiorczym
poprzez conajmniej jeden korzystnie sterowany ka-
nal (kanal wlotowy) stuzacy do napelniania prze-
strzeni roboczej jak réwniez przez co najmniej je-
den dalszy kanal (kanal wylotowy) stuzacy do
oprézniania przestrzeni roboczej i przy czym oprécz
tego ten kanal wylotowy jest potgczony z takim
miejscem przestrzeni roboczej i ustawiony w ta-
kim kierunku, Ze pod wplywem skierowanego pro-
mieniowo do wewnatrz przeplywu kolowego w wir-
niku pompy (wirniku polgczonym z silnikiem na-
pedowym) nastepuje samoczynny wyptyw czynnika
b4 przestrz‘eni roboczej przez kanal wylotowy.
Zgodnie z wynalazkiem, miejsce przylgczenia kaz-
dego kanalu wylotowego jest przewidziane teraz
nie w promieniowo zewnetrznej czeSci przestrzeni
roboczej lecz w jej promieniowo czeSci wewnetrz-
nej.

nik wyplywajgcy w stanie ruchu swobodnego
z przestrzeni roboczej przez kanaly wylotowe nie
musi przeplywaé juz wiecej przez obracajgce sig
kanaly, skierowane promieniowo do wewuatrz lecz
tylko moze byé odprowadzony osiowo lub nawet
promieniowo na zewngtrz. W ten sposéb w stanic
ruchu swobodnego (jalowego) opréznianie prze-
strzeni roboczej nie jest juz wiecej hamowane si-
lami od$rodkowymi, dzialajgcymi w kanatach wy-
lotowych lecz nawet przez te ostatnie jest przy$pie-

Taka konstrukcja sprzegla ma te zalete, Ze czyn-
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szane. W wyniku tego nastepuje teraz szybsze
zmniejszenie napelnienia i w wiekszym stopniu niz

. W opisanym uprzednio hydrokinetycznym sprzegle

jednokierunkowym i istnieje tutaj nawet mozliwosé
osiggnigcia praktycznie zupelnego opréznienia
przestrzeni roboczej.

Dalsza zaleta sprzegla wedlug wynalazku jest to,
Ze przeplyw kolowy do promieniowo wewnetrznego
obrgbu przestrzeni roboczej zaczyna sie najpierw
od okreslonego mimowolnego poslizgu a w tym
obrebie nastepuje samoczynny wyplyw czynnika
przez kanaly wylotowe, do czego tutaj sa przewi-
dziane w tym celu najczeSciej specjalne uksztaltto-
wane §cianki lub specjalne przystawki. Na skutek
tego przeplyw kolowy znajduje sie réwniez wow-
czas pod wplywem tych przystawek. W przewaza-
jacej czedei czasu normalnej pracy z malym po-
slizgiem, strumien kolowy przebiega dlatego na
zewnatrz od przystawek w kierunku promienio-
wym (patrz na oznaczony strzatkg 14 una fig. 1
przeptyw strumienia) tak, ze ten stan pracy decy-
dujacy szczegblnie o dobrej sprawnoéci nie zostaje
zakl6cony przez te przystawki. Ponadto, sprzegio
wedlug wynalazku moze mieé mniejszg $rednice
zewnetrzng niz opisana uprzednio konstrukcja
z przystawkami umieszczonymi w promieniowo ze-
wnetrznym obrebie przestrzeni roboczej.

Znane jest réwniez sprzeglo hydrauliczne, w kt6-
rym do okresowego oprézniania przestrzeni robo-
czej sluzy urzadzenie spietrzajgce lub czerpakowe,
umieszczone w jej promieniowo wewnetrznym
obrebie i polgczone kanalami wylotowymi z zasobs
nikiem zbiorczym. Urzadzenie spietrzajace, od-
mienne od niniejszego wynalazku jest skonstruo-
wane tak, ze w przypadku przy$pieszania wirnika
pompy w stosunku do wirnikéw turbiny powoduje
ono opéznianie sprzegla i tym samym pracuje ono
w innym stanie pracy niz sprzeglo wedlug wyna-
lazku. Ruch jalowy (swobodny) jest tutaj nie-
mozliwy. )

Kanaly wylotowe sprzegla wedlug wynalazku
mogg byé przylaczone w takich miejscach w pro-
mieniowo wewnetrznym obrebie przestrzeni robo-
czej 1 mogg byé tam tak ustawione, ze juz tak jak
jest, to znaczy bez specjalnych przystawek, mozna
osiggnaé wystarczajacy samoczynny wyplyw czyn-
nika. Ma to miejsce w takiej postaci wykonania,
w ktérej otwory wlotowe kanaléw wylotowych,
znajduja sie w czeSci Scianki wirnika pompy. ogra-
niczajacej promieniowo od wewnatrz przestrzef
roboczg i sg ustawione nieco promieniowo na ze-
wnatrz. -

Wielokrotnie jednak jest pozadane przylaczenie
kanaléw wylotowych w takich miejscach przestrze-
ni roboczej, w ktérych samo przez sie nie wystapi
zaden, lub tylko niedostateczny wyplyw czynnika.
Wedlug dalszej cechy znamiennej wynalazku,
w poblizu lub przy otworach wlotowych kanaléw
wylotowych przewiduje sie zastosowanie $cianki
spietrzajacej lub wznoszacej sie-$cianki prowadni-
czej w postaci kolnierzowego pierécienia prowad-
niczego lub tym podobnego elementu, wywolujgce-
go samoczynny wyplyw czynnika.

Do tego celu moze stuzyé réwniez znana w kon-

'strukcjach sprzegiel hydraulicznych rura czerpa-
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kowa wystajaca w przestrzeni roboczej. Scianka
prowadnicza, rura czerpakowa lub tym podobny
element, przy okre§lonym przeplywie kolowym wi-

nien odprowadzaé czynnik z przestrzeni roboczej. -

przy mozliwie malym oporze.

Szczegblnie celowe wykonanie sprzegla wedlug
wynalazku polega na tym, ze cze$§é §cianki wirnika
pompy, ograniczajagca promieniowo od wewnatrz
przestrzen roboczg ma mniejszg §rednice niz odpo-
wiednia cze§é Scianki wirnika turbiny. Przy nor-
malnej pracy (liczba obrotéw wtérnych nz jest
mniejsza od liczby obrotéw ni wirnika pompy),
taka postaé wirnik6w nie utrudnia przeptywu ko-
towego. Natomiast dla stanéw pracy w ktérych
wystepuje dzialanie jalowe, czynnik plynacy w wir-
niku pompy promieniowo do wewnatrz, przeptywa
do podanej juz wewnetrznej czeSci §cianki wirnika
turbiny, jak réwniez do wirnika pompy, lezgcego
bezposrednio przed tym po stronie, w kierunku
ktérej nastepuje przeptyw. Dlatego w tym wyko-
naniu mozna przewidzie¢ w sposéb dogodny otwo-
ry wlotowe kanaléw wylotowych w wspomnianej
wewnetrznej czesci Scianki wirnika pompy. Opty-
malne dzialanie osigga sie woéwczas, gdy otwory
kanaléw wylotowych skierowane sg dodatkowo do
wirnika pompy.

Zgodnie z dalszg cechg wynalazku proponuje sig
umieszczenie wylotéw kanaléw wlotowych prowa-
dzacych do przestrzeni roboczej na mniejszej §red-
nicy od tej wspomnianej juz wewnetrznej $cianki
wirnika turbiny. Te wyloty winny byé przy tym
réwniez skierowane korzystnie do strumienia ko-
lowego, znajdujacego sie w ruchu jalowym. W ta-
kim wykonaniu, w stanie ruchu jatowego, w wy-
niku ruchu kolowego zostaje zmniejszona dodatko-
wo ilo§é czynnika, wplywajgca jeszcze przez ka-
naly wlotowe (przewody napelniajgce) i osigga sie
dzieki temu przy$pieszenie oprézniania przestrzeni
roboczej.

Aby osiggnaé szczegblnie szybkie opréznianie,
winno sie przewidzie¢ dodatkowo samoczynne ste-
rowanie odprowadzania czynnika z zasobnika
zbiorczego do przestrzeni roboczej, zaleznie od
obrotéw wirnika pompy lub silnika napedowego
w ten sposéb, ze przy malych obrotach strumien
napeliajgcy zostaje zmniejszony lub nawet cal-
kowicie przerwany, przykladowo za pomocg suwa-
ka sterujacego osadzonego przy kanalach wloto-
wych (przewodach napelniajgcych).

Do dalszego przy$pieszenia i ulepszenia przebie-
gu oprézniania w stanie ruchu jalowego, koniecz-
nym jest z kolei umiescié wyloty kanaléw wloto-
wych na takiej samej lub mniejszej Srednicy niz
otwor6w wlotowych kanaléw wylotowych. Zatem
conajmniej cze§é czynnika doprowadzonego przez
kanaly wlotowe moze znéw odplynaé bezposSrednio
przez kanaly wylotowe tak, ze ta cze§é czynnika
wogble nie dostaje sie do wnetrza przestrzeni ro-
boczej. Nalezy jednak dbaé przy tym o to, aby
wykluczyé natychmiastowy wyplyw napelniajacego
strumienia wéwczas, gdy sprzeglo pracuje z przy-
$pieszajgcym wirnikiem pompy (ni > nz dodatni
poslizg).

Osigga sie to w takim wykonaniu, w ktérym
wyloty kanaléw wlotowych znajdujg sie bezpoSred-
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nio przy cze$ci lopatkowej wirnika pompy, przez co
wplywajacy tam czynnik dostaje sie najpierw
w obreb cze§ci lopatkowej wirnika pompy. Wirnik
pompy obracajacy sie szybko przy dodatnim po-
§lizgu sprzegla tloczy doprowadzong przez kanaly
wlotowe ciecz natychmiast do wnetrza przestrzeni
roboczej. :

W niektérych przypadkach jest pozgdana mozli-
wo§é przejSciowego wylac_zenia ruchu jalowego
sprzegla np. wéwczas, gdy w pojezdzie winno sie
hamowaé silnikiem, albo gdy ten w przypadku
uszkodzenia rozrusznika winien byé zapuszczony
przez popchniecie pojazdu. W tym celu, w kana-
lach wylotowych sprzegla jest osadzone urzadzenie
diawigce lub zaworowe, ktére jest uruchamiane -
korzystnie samoczynnie i w stanie zamknietym
zapobiega samoczynnemu opréznianiu sprzegla,
gdy wirnik turbiny obraca si¢ szybciej od wirnika
pompy (n1 < ng) i tym samym zapobiega dzialaniu
jalowemu.

Dalsze cechy wynalazku sg wyjaSnione w powia-
zaniu z kilkoma przykladami wykonania uwidocz-
nionymi na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
naped okretu z hydrokinetycznym sprzeglem jed-
nokierunkowym wedlug wynalazku, z kanatami
wylotowymi umieszczonymi przy wirniku turbiny
przy czym jest pokazany przeptyw kolowy dla sta-
nu pracy ni > ne2 (stan przenoszenia mocy), fig.
la — to samo sprzeglo jednak z oznaczonym prze-
pltywem kolowym dla stanu pracy ni < nz (ruch ja-
lowy), fig. 2 — innego rodzaju hydrokinetyczne
sprzeglo jednokierunkowe z kanalami wylotowymi
umieszczonymi przy wirniku pompy fig. 3 — jed-
no z podanych sprzegiel o podobnej konstrukeji
wyposazone w dodatkowy pierScien prowadniczy
oraz organ zaworowy kanaléw wylotowych, fig. 4 —
inne hydrokinetyczne sprzeglo jednokierunkowe,
w ktérym zasobnik zbiorczy obraca sie z wirnikiem
pompy i jest polaczony z przestrzenig robocza ka-
nalami wlotowymi sterowanymi sila odSrodkows,
fig. 5 — motorowy pojazd szynowy z napedem hy-
draulicznym wyposazonym w dwa hydrokinetycz-
ne sprzegla jednokierunkowe i fig. 6 — wielosilni-
kowy naped okretu z hydrokinetycznymi sprzegla-
mi jednokierunkowymi.

W napedzie okretowym wedtug fig. 1 i 1a silnik
wysokoprezny 1 napedza Srube okretowa 4 za po-
$rednictwem wirnika 2 pompy i wirnika 3 turbiny
hydrokinetycznego sprzegla. Wat 5 silnika 1 jest
polgczony dynamicznie ponadto poprzez przekladnig
stozkowych két zebatych 6 i wal 7 z pompa zasi-
lajaca 9, umieszczong w zasobniku zbiorczym 8.
Jej przew6d tloczgcy 10, 10a jest przeprowadzony
przez uruchamiany nawet recznie zawér 11 do wie-
lu kanaléw zasilajacych 12 (w zastrzezeniach ozna-
czonych jako kanaly wlotowe) umieszczonych réw-
nomiernie na obwodzie w piascie wirnika 3 turbi-
ny i stad do przestrzeni roboczej 18 sprzegla.

Cze$é 2a Scianki wirnika pompy ograniczajgca
promieniowo od wewnatrz przestrzen robocza 18
ma mniejsza $rednice od odpowiedniej promienio-
wo wewnetrznej czesci 3a §cianki wirnika turbiny.
W czesci piasty wirnika turbiny, lezacej miedzy
tymi okreSlonymi §rednicami znajdujg si¢ wspom-
niane juz kanaly zasilajgce 12 oraz dodatkowo kil-
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ka kanaléw wylotowych 13 rozlozonych réwniez
réwnomiernie na obwodzie przy czym wyloty 12a
wzglednie otwory wlotowe 13a wszystkich tych ka-
naléw sag skierowane do wirnika 2 pompy.

Sposéb dzialania sprzegla: Przy normalnym kie-
runku przenoszenia mocy z silnika do §ruby okre-
towej. czyli, gdy wirnik pompy obraca sie szybciej
od wirnika turbiny (= dodatni po$lizg, ni > ns)
i przy zwykle malej wartosci poslizgu, strumien
kolowy w przestrzeni roboczej obraca sie w przy-
blizeniu zgodnie ze strzalkami 14 na fig. 1. Prze-
plyw jest zgodny z ruchem wskazéwek zegara i od-
bywa si¢ w promieniowo zewnetrznym i Srodko-
wym obrebie przestrzeni roboczej. Przy duzej war-
toSci poslizgu jednak jeszcze w tych samych wa-
runkach przeptyw kolowy odbywa sie ieszcze do-
datkowo w promieniowo wewnetrznym obrebic
przestrzeni roboczej. W tych stanach pracy, sprze-
glo jest zdolne do przenoszenia napedu i przez ka-
naly wylotowe 13 czynnik nie przeptywa.

Gdy jednak obroty silnika zmniejszg si¢ w sto-
sunku do obrotéw Sruby okretowej 4, np. na sku-
tek uszkodzenia silnika — i tym samym n; jest
mniejsze od n2 (ujemny poSlizg), wéwczas naste-
puje zmiana kierunku przeplywu kolowego, ktéry
jest teraz przeciwny do kierunku ruchéw wskazé-
wek zegara. Gdy.ten ujemny poSlizg osiggnie okre-
§long warto$é, przeplyw kotowy odbywa si¢ zgod-
nie ze strzalkami 15 na fig. 1la, dodatkowo w pro-
mieniowo wewnetrznym obrebie przestrzeni robo-
czej 18 i wytwarza na stronie czolowej piasty wir-
nika turbiny zwréconej do wirnika pompy (czyli
w obrebie lezagcym miedzy czeSciami $cianek 2a
i 3a) okre§lone spietrzenie, w wyniku ktérego, czyn-
nik 'roboczy zostaje wypchniety kanalami 13
z przestrzeni roboczej 18 i dostaje sie do zasobni-
ka zbiorczego 8. W wyniku umieszczenia kanaléw
wylotowych zgodnie z wynalazkiem, wyplyw czyn-
nika ' nie jest hamowany zadng sila przeciwnie
dzialajgca (sila doSrodkowsa) i dlatego odbywa sic
szybko i calkowicie samoczynnie.

Poniewaz ciénienie czynnika znajdujacego sig
w ruchu kolowym jest skierowane czgSciowo réw-
niez przeciw wylotom 12a kanaléw zasilajacych 12
przeto w tym stanie pracy zostaje zmniejszona tym
samym ilo$é czynnika doprowadzona tymi kanala-
mi zasilajacymi (zwykle jednak pompa zasilajaca 9
pracuje réwniez przy ujemnym poflizgu sprzegla).
Poniewaz ponadto wyloty 12a kanaléw zasilajacych
12 leza na nieco mniejszej §rednicy niz wyloty 13a
kanatéw 13 przeto czynnik wplywajacy mimo to
jeszeze do przestrzeni roboczej, moze przepl_ywaé
pod wplywem dzialania sily odSrodkowej i ruchu
kolowego bezposrednio do kanalu wylotowego 13
i natychmiast znowu z niego wyplywaé¢, jak to jest
oznaczone strzalkg 16 na fig. la. .

Jesli zatem wirnik turbiny obraca sie szybciej
od wirnika pompy, przynajmniej cze$ciowo opréz-
nia sie przestrzen robocza, a mianowicie tym szyb-
ciej i tym bardziej, im wieksza jest warto§é i czas
trwania ujemnego poSlizgu sprzeglta. W ten spos6h
.przy ni < nz wystepuje juz mniej wiecej skuteczna
przerwa w przenoszeniu mocy przez sprzeglo i tym
samym osigga sie pozadane dziatanie ruchu jato-
wego.
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Je$li znéw zmieni sie kierunek po$lizgu (ni > ng,
kierunek przeptywu jak na fig. 1) przestaje opréz-
niaé sie przestrzen robocza 18, ktéra teraz jest zno-
wu napelniona za pomocg urzadzenia napelniaja-
cego 9 — 12. W ten spos6b sprzeglo jest znowu
zdolnc do przenoszenia mocy.

Aby przy rozruchu sprzegla (wirnik turbiny jest
nieruchomy) zapewnié szybkie jego napelnienie
i unikngé przy tym niepozadanego kolejnego wy-
plywania czynnika przez kanalty wylotowe 13, ka-
naly wlotowe 12 sg przediuzone za pomoca Scianki
przestonowej 17 tak, ze ich wloty 12a lezg bezpo-
Srednio przy <“opatkach wirnika pompy. We
wspomnianym stanie rozruchu, czynnik wyplywa-
jacy z kanaléw 12 chwytany jest natychmiast przez
lopatki wirnika pompy i przepychany pod wply-
wem sily odsrodkowej do wnetrza przestrzeni ro-
boczej. .

Na fig. 2 przedstawiona jest inna odmiana hy-
drokinetycznego sprzegla jednokierunkowego.
Otwory wlotowe 20a kanaléw wylotowych 20, znaj-
dujg sie w tym przypadku w promieniowo we-
wnetrznej czesci 21a $cianki wirnika 21, ogranicza-
jacej przestrzen roboczg przy czym ten wirnik pom-
py jest polgczony z silnikiem napedowym. Ponadto
wyloty 20a kanaléw wylotowych sg ustawione pro-
mieniowo na zewnatrz, dzigki czemu przy ujem-
nym po§lizgu (n1 <ng) i przeplywie kolowym
o kierunku oznaczonym strzalkg 22 powstaje réw-
niez nacisk czynnika na Scianke 2la co wywoluje
tym samym opréznienie przestrzeni roboczej ka-
nalami 20. Liczba 23 sg oznaczone kanaly zasila-
jace, znajdujgce sie w piaScie wirnika turbiny 24.

W sprzegle jednokierunkowym wedtug fig. 3, ka-
naty wylotowe 30 znajdujg sie réwniez w piaScie
wirnika pompy 31. W celu zwiekszenia nacisku
czynnika przy otworach wlotowych 30a kanaléw
wylotowych, przewidziany jest tutaj dodatkowo
pierScien prowadzacy 32, ktéry przy ujemnym po-
Slizgu naprowadza w zwiekszonym stopniu do
otworé6w 30a strumien czynnika przepltywajacy
w poblizu piasty.

Ponadto przekroje kanaléw wylotowych 30 sa
tutaj’ nastawione. za pomoca przesuwnego suwaka
pierscieniowego 33. Przez zamkniecie tego suwaka
pierscieniowego, spowodowane za pomocg recznej
dzwigni nie pokazanej na rysunku, mozna wylaczyé
ruch jalowy sprzegla, co moze byé np. pozadane
woéwczas, gdy sprzeglo jest zastosowane w nape-
dzie pojazdu i jest w nim hamowane za pomocy
silnika. Liczbg 34 jest oznaczony wirnik turbiny
polgczony z napedzang maszyng robocza a liczhbg
35 — kanaly zasilajace polgczone ze Zrédiem czyn-
nika.

W sprzegle hydrokinetycznym wedtug fig. 4, wir-
nik pompy 40, wirnik turbiny 41, kanaty wylotowe
42 jak réwniez przylegle do tych ostatnich czeSci
40a, 4l1a $Scianki wirnika pompy wzglednie turbiny
sg zasadniczo tak samo wykonane jak wedlug fig.
1 i 1a. Odmiennie w stosunku do sprzegla pokaza-
nego na tych figurach rysunku jest zamocowany
zasobnik zbiorczy 44, przy wirniku pompy 40
i obraca sie razem z nim. :

Z zasobnika zbiorczego 44 w miejscu jego naj-
wigkszej Srednicy prowadza kanaty wylotowe 45 .
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do promieniowo zewnetrznego obrebu przestrzeni
roboczej sprzegla. Kazdy z tych kanaléw wlotowych
jest sterowany w zaleznoSci od liczby obrotéw wir-
nika pompy za pomocg Wyposazonego w Spreziyne
46 zaworu kulkowego.

Czynnik roboczy wyplywajacy z przestrzeni ro-
boczej przez kanaly wylotowe 42 w przypadku
ujemnego poslizgu i wolno obracajacego sie wir-
nika 40 pompy, gromadzi sie w zasobniku zbior-
czym 44 (ruch jalowy). Gdy jednak wirnik pompy
40 osiggnie ustalong duzg predko§é obrotows,
woéwczas otwierajg sie zawory 47, dzieki czemu
czynnik roboczy znajdujacy sie w zasobniku zbior-
czym 44 moze odplywaé z powrotem pod wpltywem
silty odsrodkowej przez kanaly wlotowe 45 do
przestrzeni roboczej.

W celu zapewnienia wystar¢zajgco duzej warto- -

$ci tej sily odsrodkowej, w zasobniku zbiorczym 44
mozna przewidzieé zeberkowe lub lopatkowe prze-
grody 48 lezgce prawie w plaszczyznach osiowych,
dzieki czemu nagromadzony tam czynnik roboczy
obraca sie stale z takg samg predkoScig obrotowsa
jak wirnik pompy. ’

Na fig. 5 i 6 sa przedstawione szczegblnie celowe
przypadki zastosowania jednokierunkowych sprze-
giel wedlug wynalazku, mianowicie na fig. 5 jest
pokazany motorowy pojazd szynowy, w ktérym tur-
bina gazowa 50 napedza przekladnie hydrauliczng
51, ktéra przekazuje napedowy moment obrotowy
przez przekladnie zwrotng 52, waly kardanowe 53,
53a na osie napedowe 54, 54a. W przekladni hy-
draulicznej 51, przy najnizszym biegu moc jest
przenoszona poprzez pare ko6t zebatych 55, prze-
twornik hydrauliczny 56 i pare ko6t zebatych 57
do watka wyjsSciowego 58, przy drugim biegu —
poprzez te same pary ko6t zebatych i sprzeglo hy-
drokinetyczne 59 a przy biegu trzecim — poprzez
pare két zebatych 55, sprzeglo hydrokinetyczne 60
i pare ko6t zebatych 61.

Obydwa sprzegla 59 i 60 posiadaja postaé sprze-
giet hydrokinetycznych jednokierunkowych wedlug
wynalazku dzieki czemu np. w czasie jazdy poja-
zdu (lokomotywy) w przypadku zatrzymania sie
turbiny gazowej 50, w wyniku uszkodzenia opréz-
niaja sie one samoczynnie, co powoduje przerwa-
nie przenoszenia napedu z k6! pojazdu do turbiny
gazowej. Podobne przerwanie przenoszenia napedu
nastepuje wéweczas, gdy przy wolno obracajacej sie
maszynie napedowej 50 pojazd pedzi z duza pred-
koScig po pochylym torze, dzigki czemu unika sie
zwiekszenia obrot6w maszyny napedowej ponad
dopuszczalng liczbe.

Na fig. 6 jest przedstawiony wielosilnikowy na-
ped do pojazdu wodnego. Kazdy z trzech silnik6w
70, 71, 72 przekazuje sw6j moment obrotowy po;
przez jedno, zgodne z wynalazkiem, hydrokinetycz-
ne sprzeglo jednokierunkowe 73, wzglednie 74, 75
do wspéblnej przekladni 76, ktéra poprzez wat 77
jest polaczona dynamicznie z §ruby okretowg 78.
Gdy przykladowo w wyniku uszkodzenia silnik 70
zmniejszy swoje obroty lub zatrzyma sie, przeklad-
nia obraca sie jednak dalej w wyniku napedu przez
pozostate silniki 71, 72 lub dziatanie sit hydraulicz-
nych wywieranych na $rubg 78 w czasie ruchu
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okretu, wéwczas sprzeglo hydrokinetyczne 73 opréz-
nia sie samoczynnie i wylgcza silnik 70 z napedu 76.

W ten sposéb mozna unikngé innych -uszkodzen
lub nawet zniszczenia wylgczonego silnika. W opi-
sanym na wstepie przykladzie zastosowania jak
i tutaj, ze wzgledu na przenoszenie duzych mocy,
nie mozna uzy¢é mechanicznych sprzegiel jednokie-
runkowych albo je zastosowaé z duzymi trudno-
§ciami.

Zastrzezenia patentowe

1. Sprzeglo hydrokinetyczne o dzialaniu jedno-
kierunkowym, z pier§cieniowg przestrzenig ro-
bocza zamknieta przez obydwa wirniki sprze-
gla (wirnik pompy i turbiny) i polgczong z jed-
nym zasobnikiem zbiorczym poprzez co naj-
mniej jeden korzystnie sterowany kanat (ka-
nal wlotowy), stuzgcy do napelniania prze-
strzeni roboczej jak réwniez przez co najmniej
jeden dalszy kanal (kanal wylotowy) sluzacy
do oproézniania przestrzeni roboczej, przy czym
kanat wylotowy jest polgczony z takim miej-
scem przestrzeni roboczej i ustawiony w takim
kierunku, ze pod wplywem skierowanego pro-
mieniowo do wewnatrz przeplywu kolowego
w wirniku pompy (wirniku lopatkowym potg-
czonym z silnikiem napedowym) nastepuje sa-
moczynny wyplyw czynnika roboczego z prze-
strzeni roboczej przez kanal wylotowy, zna-
mienne tym, ze otwér wlotowy (13a, 20a, 30a)
kazdego kanalu wylotowego (13, 20, 30, 42) jest
umieszczony promieniowo w wewnetrznym ob-
rebie przestrzeni roboczej (18).

2. Sprzeglo wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze
przy l.ub w poblizu otworéw wlotowych (30a)

" kanaléw wylotowych (30) jest umieszczona

§cianka Kkierujgca lub spietrzajgca (pierScien
32), powodujgca lub zwiekszajgca samoczynny
wyplyw czynnika roboczego.

3. Sprzeglo wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne
tym, ze Srednica czeSci (2a) Scianki wirnika
pompy (2) ograniczajgcej promieniowo od we-
wnatrz przestrzenn roboczg (18) i sluzacej do
wytwarzania lub zwiekszania samoczynnego
wyplywu czynnika, jest mniejsza niz odpowia-
dajaca jej §rednica czeSci (3a) Scianki wirnika
turbiny (fig. 1, 1a, 3, 4).

4. Sprzeglo wedlug zastrz. 3, znamienne tym, ze
otwory wlotowe (13a) kanatéw wylotowych (13},
umieszczone promieniowo wewngtrz wewnetrz-
nej czeSci (3a) Scianki wirnika turbiny (3), s
skierowane do wirnika pompy (2) (fig. 1, 1a, 4).

5. Sprzeglo wedlug zastrz. 3 lub 4, znamienne
tym, ze wyloty (12a) kanaléw wlotowych (12)
znajduja sie na $rednicy mniejszej od §rednicy
wspomnianej juz wewnetrznej czeSci (3a) wir-
nika turbiny i sg skierowane do strumienia
kolowego, istniejagcego w stanie ruchu jatowe-
go (fig. 1, la).

6. Sprzeglo wedlug zastrz. 5, znamienne tym, ze
wyloty (12a) kanaléw wlotowych (12) znajduja
sie na réwnej, lub mniejszej Srednicy od §red-
nicy, na ktérej umieszczone sg otwory wloto-
we (13a) kanaléw wylotowych (13) (fig. 1, 1a).
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7. Sprzeglo wedlug jednego z podanych zastrzezen,

zwlaszcza wedlug zastrz. 5 lub 6, znamienne
tym, ze wyloty (12a) kanaléw wlotowych (12)
sa umieszczone w bezposSredniej bliskosci topa-
tek wirnika pompy (2), tak Ze naplywajacy
czynnik wchodzi najpierw w obreb topatek wir-
nika pompy (2) (fig. 1, 1a).

. Sprzeglo wedlug jednego z zastrz. 1 — 3, lub
5 — 17, znamienne tym, ze otwory wlotowe (20a)
kanaléw wylotowych (20) znajdujg sie w czeSci
(21a) Scianki wirnika pompy (21), ogranicza-
jacej promieniowo od wewnatrz przestrzen ro-
boczg i sa skierowane prawie promieniowo na
zewnatrz (fig. 2).

. Sprzeglo wedlug jednego z zastrz. 1 — 8, w kto-
rym zasobnik zbiorczy jest przystosowany réw-
niez do przyjecia cieczy odprowadzanej z prze-
strzeni roboczej dla celéw regulacji napelnia-

nia, zupelnego opréznienia i lub chlodzenia,

znamienne tym, ze do powrotnego przekazy-
wania cieczy z zasobnika zbiorczego (44) do
przestrzeni roboczej zawiera samoczynny uklad
sterowniczy (46, 47), ktéry jest zalezny od licz-
by obrotéw wirnika pompy lub silnika tak, iz
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przy malej liczbie obrotéw strumien zasilajg-
cy zmniejsza sie lub calkowicie przerywa
(fig. 4).

Sprzeglo wedlug jednego z zastrz. 1 — 9, zna-
mienne tym, e ma dlawikowe lub zaworowe
urzadzenie (33), wuruchamiane samoczynnie
i umieszczone w kanalach wylotowych (30)
(fig. 3). '
Hydrauliczna lub hydrauliczno-mechaniczna
przekladnia z conajmniej jednym hydrokine-
tycznym sprzeglem, zwlaszcza do motorowych
pojazdéw szynowych, znamienna tym, ze sprze-
glo to (59, 60) jest wykonane jako sprzeglo jed-
nokierunkowe zgodnie z jednym z zastrzezen
1 — 10.

Wielosilnikowy naped w ktérym na wspélnym
wale napedzanym pracujg conajmniej dwa sil-
niki, zwlaszeza ‘do okretéw lub motorowych
pojazdéw szynowych, znamienny tym, Ze co-
najmniej jeden z silnikéw (70, 71, 72) jest polg-
czony z wspllng czeScig napedzang (76 — 78)
poprzez jedno sprzeglo jednokierunkowe (73,
74, 75) wedlug jednego z zastrzezeh 1 — 10.
(fig. 6).
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