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Przedmiotem wynalazku jest uklad polgczenn do
regulacji predko$ci dojazdu do poziomu kranco-
wego naczynia wydobywczego maszyny wyciggo-
wej z napedem asynchronicznym, ktérej moment
jest regulowany oporami wigczonymi stycznikami
w obwéd wirnika silnika napedowego.

Wedlug przepisbw bezpieczenstwa moment w
okresie dojazdu musi byé tak ograniczony, by do-
jazd odbywalt sie ze zmniejszong do okres$lonej
warto$ci predkosScig. Ma to na celu zabezpieczenie
wyciggu przed niezamierzonym przejechaniem
wyznaczonego poziomu i uderzeniem naczynia wy-
dobywczego w odbojowe belki zabudowane na
wiezy szybowej.

Znane urzadzenia ograniczajace predko$§é dojaz-
dowa sa zabudowane w ten spos6b, Ze reczna
dZwignia uruchamiajgca styczniki jest polgczona
za pofrednictwem sprezystego elementu z rolkag
wodzong po krzywce napedzanej od gléwnego walu
maszyny i odwzorowujgcej droge naczynia wydo-
bywczego w szybie. W okresie dojazdu krzywka
naciska na rolke i wycofuje reczng diwignie ste-
rownika z polozenia najwiekszego wychylenia do
polozenia zerowego, wilaczajagc po drodze w ob-
wo6d wirnika za poSrednictwem stycznikéw, kolej-
ne stopnie oporowe. W polozeniu zerowym, przy
ktérym najwiekszy op6r jest wigczony w obwbd
wirnika, zostaje zatrzymana maszyna. W przypad-
ku, gdy maszyna zatrzyma sie przed wyznaczo-
nym poziomem lub gdy zachodzi potrzeba przeje-
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chania poza poziom, maszynista moze uruchomié
maszyne z matlg predkoscia wychylajac w ogra-
niczonym zakresie reczng dZwignie przez uzycie
§wiadomie wiekszej sily dla pokonania oporu ele-
mentu sprezystego.

Wada tych znanych urzadzen jest to, ze stano-
wisko maszynisty w ktéorym jest zabudowana
reczna diwignia sterownicza, musi byé polgczone
mechanicznie, za poSrednictwem ukladu ciggnowo-
-dzwigniowego, z zespolem krzywek umieszczonym
z konieczno$ci przy maszynie ze wzgledu na naped
do gléwnego walu. Utrudnia to usytuowanie sta-
nowiska maszynisty w dowolnym miejscu w sto-
sunku do maszyny.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie urzadze-
nia zabezpieczajgcego kontrolowany dojazd do wy-
znaczonego poziomu na drodze elektrycznego ste-
rowania bez polgczei mechanicznych, co umozli-
wi dowolne ustawianie stanowiska maszynisty przy
maszynie, a nawet ustawienie go poza halg ma-
szyny, np. w nadszybiu.

Zadanie to zostalo rozwigzane wedlug wynalaz-
ku w ten spos6b, ze przy krzywkach zabudowano
dwa lgczniki dla dwé6ch kierunkédw jazdy. W okre-
sie dojazdu, krzywka w oznaczonym miejscu ot-
wiera styk jednego z 1gcznikéw. Powoduje to
zamkniecie obwodu lampki sygnalizujgcej rozpo-
czecie dojazdu ze zmniejszong predkoScia oraz
rozlgczenie okre$lonej iloSci stycznikéw zwierajg-
cych opory wigczone w obwéd wirnika. W wyniku
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tego nastepuje zmniejszenie momeéntu napedowego,
a zarazem zmniejszenie predko$ci jazdy do okres-
lonej warto$ci. W przypadku, gdy zachodzi potrze-
ba przejechania wyznaczonego poziomu, maszyni-
sta moze §wiadomie skasowaé uklad przez powrot-
ny ruch dZwigni recznej, a nastepnie moze zwiek-
sza¢ stopniowo moment napedowy. Przedstawiony
uklad polgczenn dostatecznie zabezpiecza maszyne
przed niezamierzonym przejechaniem wyznaczone-
go poziomu z nadmierng szybko$cig.

Przyklad wykonania ukladu polgczen wedlug wy-
nalazku jest uwidoczniony na zalgczonym rysun-
ku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat ukladu
polgczen, a fig. 2 przebieg charakterystyki asyn-
chronicznego silnika napedowego z oporami w ob-
wodzie wirnika.

Dzialanie ukladu jest nastepujgce: w okresie
jazdy z pelng predkoscig styki N1, N2, N3, N4,
N5, N6, N7, N8, nastawnika sterowniczego recznej
dzwigni sg zamkniete i caly zestaw oporéw wir-
nikowych jest zwarty stycznikami 1SW, 2SW, 3SW,
4SW, 5SW, 6SW, 7TSW, 8SW. Z chwilg gdy wy-
dobywecze naczynie zblizy sie na okreSlong odleg-
10§¢ do wyznaczonego poziomu wchodzi w akcje
uklad wedlug wynalazku w nastgpujacy sposob:
zaleznie cd kierunku jazdy styk jednego z lgcz-
nikéw 1 PRD lub 2 PRD pokazanych na fig. 1, zo-
staje otwarty przez przynalezng krzywke odwzo-
rujgcg droge wydobywczego naczynia w szybie.
Otwarcie styku nastepuje w miejscu, od ktérego
ma sie rozpoczaé jazda z obniZzong do okreSlonej
wartosci predkoscig. Otwarcie styku przerywa ob-
wod cewki pomocniczego przekaznika PP. Bierny
styk PP1 tego przekaznika zamyka obwé6d cewki
przekaznika POD, ktérego wtlasny czynny styk
POD1 podtrzymuje dziatanie styku PP1l. Czynny
styk POD2 przekaznika POD zwiera obw6d sygna-
lizacyjnej lampki LS umieszczonej na stanowisku
maszynisty, informujgc maszyniste o rozpoczeciu
dojazdu z ograniczong predkoscia. Nastepny bier-
ny styk POD3 przekaZnika POD przerywa obwéd
cewki okreSlonego stycznika wirnikowego, np.
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stycznika 3SW, co powoduje odpadniecie wirniko-
wych stycznikéw 3SW, 4SW, 5SW, 6SW, 7TSW,
8SW. W tym przypadku moment silnika przebiega
wedlug charakterystyki 3 pokazanej na. fig. 2.

Wyb6ér charakterystyki, wedtug ktérej ma prze-
biegaé dojazd, zalezy od momentu obcigzenia oraz
od wartosci do jakiej ograniczona ma byé dojaz-
dowa predko$é. W przypadku, gdy zachodzi po-
trzeba zadania wiekszego momentu, maszynista
musi cofngé sterownicza dzwignie do stopnia ot-
warcia styku N2, co spowoduje zlikwidowanie
ograniczenia dojazdu stykiem 2SW w obwodzie
przekaznika POD. W ten spos6éb maszynista §wia-
domie uzyskuje mozliwosé zadania dowolnego mo-
mentu dodatniego. '

Uklad polgczen wedlug wynalazku jest szczeg6l-
nie przydatny w przypadku zdalnego sterowania
maszyny.

Zastrzezenie patentowe

Uklad potgczen do regulacji predko$ci dojazdu
do poziomu krancowego naczynia wydobywczego
maszyny wyciggowej z napedem asynchronicznym,
ktérej moment jest regulowany oporami wigcza-
nymi stycznikami w obw6d wirnika silnika na-
pedowego, znamienny tym, Ze zawiera dwa 1acz-
niki (1PRD i 2PRD), uruchamiane od krzywki od-
wzorowujgcej droge wydobywczego naczynia w
szybie, wlgczone w obw6d przekaznika (PP), kt6-
rego bierny styk (PP1) jest wilgczony w obwbod
przekaznika (POD) majgcego trzy styki, z kto-
rych czynny styk (POD1) bocznikuje bierny styk
(PP1), czynny styk (POD2) zamyka obw6d sygna-
lizacyjnej lampki (LS), a bierny styk (POD3) jest
wilgczony w wybrany obwdd jednego ze styczni-
kéw zwierajgcych wirnikowe opory silnika na-
pedowego, przy czym w obwodzie przekaznika
(POD) jest wlgczony czynny styk (2SW) likwidu-
jacy dzialanie uktadu po otwarciu styku (N2) uru-
chamianego od recznej dzwigni.
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